PCT

ORGANISATION MONDIALE DE LA PROPRIETE INTELLECTUELLE
Bureau international

DEMANDE INTERNATIONALE PUBLIEE EN VERTU DU TRAITE DE COOPERATION EN MATIERE DE BREVETS (PCT)

(51) Classification internationale des brevets 6

A01B 15/14 Al

(11) Numéro de publication internationale:

(43) Date de publication internationale:

WO 98/18308

7 mai 1998 (07.05.98)

(21) Numéro de la demande internationale: PCT/FR97/01894

(22) Date de dépot international: 22 octobre 1997 (22.10.97)

(30) Données relatives a la priorité:

96/13215 25 octobre 1996 (25.10.96) FR

(71) Déposant (pour tous les Etats désignés sauf US): CHARRUES
NAUD [FR/FR]; RD 752, Andreze, F-49600 Beaupreau
(FR).

(72) Inventeur; et
(75) Inventeur/Déposant (US seulement): NAUD, Bernard
[FR/FR]; La Valandiere, F~49600 Andreze (FR).

(74) Mandataire: MICHELET, Alain; Cabinet Harlé & Phélip, 21,
rue de La Rochefoucauld, F-75009 Paris (FR).

(81) Etats désignés: AL, AM, AT, AU, AZ, BA, BB, BG, BR, BY,
CA, CH, CN, CU, CZ, DE, DK, EE, ES, FI, GB, GE, GH,
HU, IL, IS, JP, KE, KG, KP, KR, KZ, LC, LK, LR, LS,
LT, LU, LV, MD, MG, MK, MN, MW, MX, NO, NZ, PL,
PT, RO, RU, SD, SE, SG, S], SK, SL, TJ, TM, TR, TT,
UA, UG, US, UZ, VN, YU, ZW, brevet ARIPO (GH, KE,
LS, MW, 8D, SZ, UG, ZW), brevet eurasien (AM, AZ, BY,
KG, KZ, MD, RU, TJ, TM), brevet européen (AT, BE, CH,
DE, DK, ES, FI, FR, GB, GR, IE, IT, LU, MC, NL, PT,
SE), brevet OAPI (BF, BJ, CF, CG, CI, CM, GA, GN, ML,
MR, NE, SN, TD, TG).

Publiée
Avec rapport de recherche internationale.
Avant I'expiration du délai prévu pour la modification des
revendications, sera republiée si de telles modifications sont
regues.

(54) Titlee MULTI-SHARE PLOUGH WITH ADJUSTABLE WORKING WIDTH

(54) Titre: CHARRUE MULTISOCS A LARGEUR DE TRAVAIL REGLABLE

(57) Abstract

The plough comprises a frame (4) connected to the transversal
beam (3) of the draught-bar head (1), by means of a plough-beam (5)
which constitutes one of the sides of the offsetting quadrilateral ABTE.
The side AB which is common to the offsetting quadrilateral and the
skewing quadrilateral ABCD, is made up of: an arm (22) integral with
the frame (4) which extends from the axis B towards the axis A and,
a lever (30) articulated between its two ends on an axis (31) arranged
at the end of said arm (22), which lever is articulated on one side on
axis A and on the other side on the offsetting cylinder (21), which
cylinder is directly mounted on the plough-beam (5). The adjusting
of the width by the action of the skewing cylinder (25) brings about a
variation of the angle at the apex of the triangle formed by the axes A,
(19) and (32) which results in the automatic correction of the offset X
and gives it a value equal to the distance Z between two consecutive
bodies.

(57) Abrégé

La charrue comprend un bati (4) relié 2 la poutre transversale
(3) de la téte d’attelage (1), par I’intermédiaire d’un timon (5) qui
constitue I’un des cotés du quadrilatere de déport ABTE. Le c6té¢ AB
qui est commun au quadrilatére de déport et au quadrilatere de dévers
ABCD, est constitué: d'un bras (22) solidaire du béti (4) qui s’étend
a partir de 'axe B vers ’axe A et, d’un levier (30) articulé entre ses
deux extrémités sur un axe (31) disposé & I’extrémité dudit bras (22),
lequel levier est articulé d’un coté sur I'axe A et de 'autre cté sur
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le vérin de déport (21), lequel vérin est directement monté sur le timon (5). Le réglage de la largeur sous l’effet du vérin de dévers (25),
provoque une variation de 1’angle au sommet du triangle formé par les axes A, (19) et (32) ce qui a pour effet de corriger automatiquement
le déport X et de lui donner une valeur égale 2 la distance Z entre deux corps consécutifs.
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CHARRUE MULTISOCS A LARCEUR DE TRAVAIL REGLABLE

La présente invention concerne une charrue multisocs a
largeur de travail reglable, c’est-a-dire une charrue muitisocs munie
d'un dispositif gui permet de modifier a volonté I'écartement entre
les corps de labour.

Ces dispositifs de réglage de la largeur de travail sont
utilisables sur tous types de charrues: les charrues simples, les
charrues réversibles, les charrues portées, semi-portées.

Généralement, ce type de charrue comporte un bati porteur
de corps de labour, et 'ensemble est assujetti a |a téte d'attelage au
moyen de quadrilateres deéeformables qui s'apparentent le plus
souvent a des quasi-parallélogrammes pour permettre de maintenir
les différents corps paralleles entre eux et paralléeles a l'axe
longitudinal de traction.

La présente invention propose un perfectionnement a ce
dispositif pour realiser de fagon commode, une correction
automatique du deport des corps par rapport a 'axe longitudinal de
traction ou par rapport a la roue du tracteur, lors de chague
modification de la largeur de travail des corps.

Selon l'invention, le bati de la charrue sur lequel sont articulés
les differents corps, est porté par un timon qui est articulé sur la
poutre transversale de la téte d'attelage, lequel timon constitue un
premier cO6té du quadrilatere de déport, lequel quadrilatére
comprend un deuxieme cOté forme par ladite poutre, un troisieme
cote parallele audit timon et articulé sur ladite poutre également et
un quatrieme coté paralléle a la dite poutre interposé entre les
extremites du timon et dudit troisieme coté, lequel quatrieme cote
constitue également |'un des cotes du quadrilatere de dévers, et ce
guatrieme cOté est constitué - d'un bras solidaire du bati, qui
s'étend 3 partir de l'articulation de ce dernier sur le timon, sur les
2/3 environ de la longueur de ce quatriéme coté du quadrilatére et, -
d'un levier en forme de basculeur, articulé entre ses deux extrémités
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sur I'extremite dudit bras, lequel basculeur est articulé a I'une de ses
extrémites sur I'extrémité du troisieme coté du parallélogramme de
déport et, a son autre extrémité, sur e vérin de déport, leguel verin
est monté directement sur le timon, I'ensemble formé par ledit
vérin et le basculeur forme un angle qui varie soit sous l'effet du
vérin de deport, pour regler la position du bati par rapport a I'axe
longitudinal de traction en fonction de la voie du véhicule tracteur,
soit sous l'effet du veérin de dévers, de facon a corriger
automatiquement ledit déport en fonction du régiage de la largeur
de travail desdits corps.

Toujours selon l'invention, le levier basculeur comporte une
branche qui prolonge le bras du bati pour former le quatrieme coté
du quadrilatére, dont la longueur est de l'ordre de deux fois la
jongueur de la branche qui s'étend du c6té du vérin de deport.

Selon une autre disposition de I'invention, le troisieme cote
du quadrilatére de déport est constitué d'un veérin hydraulique qui
permet d'effectuer une opération de recentrage du bati pour
faciliter le retournement de la charrue s'il s'agit d'une charrue
reversible.

L'invention sera encore deétaillée a l'aide de la description
suivante et des dessins annexés donnes a titre indicatif et dans
lesquels :

- la figure 1 représente, sous forme de schema fonctionnel, la
charrue selon I'invention,

- la figure 2 represente la charrue dans une position de grande
largeur de travail,

- la figure 3 représente la méme charrue dans une position qui
correspond a une petite largeur de travail.

La charrue représentee schématiquement comporte une téte
d'attelage 1 associée aux bras de relevage d'un tracteur non
représenté. Cette téte d'attelage peut étre munie d'un axe 2 sur
lequel est montée une poutre transversale 3. Cette poutre 3 peut
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étre manipulée par des maoyens classiques de retournement, non
représentés, qui permettent de faire pivoter toute la charrue
autour de I'axe 2, dans le cas d'une charrue réversible classique.

Le bati 4 de la charrue est relié & la poutre 3 au moyen d'un
timon 5. Ce timon 5 est articulé sur la poutre 3 au moyen d'un axe de
téte T disposé a proximité de I'axe de retournement 2. Le bati 4 est
articulé sur le timon 5, autour d'un axe de bati B situe a l'autre
extremiteé dudit timon.

Le timon 5 porte le bati 4 sur lequel sont implantés les
différents corps de labour 6.

Chaque corps de labour 6 est articulé sur le bati 4 au moyen
d'un axe de corps C, C1. Ces axes C, C1 ... permettent de modifier
I'écart Z entre deux corps, c'est-a-dire de modifier la largeur de
travail de la charrue grace a un réglage de l'angle d'orientation V du
bati 4 par rapport a I'axe longitudinal 7 de la charrue. Les corps 6
restent paralléeles entre eux au moyen d'une tringte 8 qui relie entre
elles les manivelles 9 servant a manoeuvrer lesdits corps.

Pour maintenir I'orientation des corps 6 par rapport au plan
vertical médian passant par I'axe longitudinal 7, ces corps sont reliés
a la poutre transversale 3 de la téte d'attelage, au moyen de
quadrilatéres : - un premier quadrilatere défini par les axes A, B, T, E
qui correspond au quadrilatére de déport, - un second qguadrilatére
défini par les axes A, B, C, D qui correspond au quadrilatére de
dévers ou de reglage de la largeur de travail et, - des
parallélogrammes définis par le bati 4, la tringle 8 et les manivelies 9.

Le quadrilateére de déevers ABCD est matérialisé par un premier
coté BC forme par une portion du bati 4, par un deuxieme c6té CD
qui est constitué par la manivelle 92 solidaire de I'dage 13 du corps 62,
lequel corps est le second corps du bati 4, par un troisieme co6té AD
parallele au cote BC, qui peut étre de longueur réglable, constitué
d'une bielle 11 ; le quatriéme coté AB de ce quadrilatére de dévers



10

15

20

25

30

WO 98/18308 PCT/FR97/01894

est parallele au co6té CD et il est commun avec le premier
guadrilatére c'est-a-dire le quadrilatére de déport.

Ce quatrieme cOté AB est sensiblement paralléle a la poutre
transversale 3 qui constitue le deuxiéme cOté TE du quadrilatere de
déport. Les deux autres cOtés de ce quadrilatére de déport sont
constitués pour le premier, du timon 5 et pour le second, du coté AE
formeé par exemple d'une bielle 17 dont la longueur correspond a
celle du timon 5, laquelle bielle, comme il sera montre plus loin, peut
étre réglable, constituee d'un ridoir ou encore d'un veérin
hydraulique qui, dans ce cas, permet d'effectuer des opérations de
recentrage de I'ensemble de la charrue, sans modifier le réglage de
la largeur de travail ni le régiage du déport.

Le timon 5 comporte sur sa longueur, une chape 18 orientée
vers la bielle 17 sur laquelle est articulé, autour d'un axe 19, le fut
d'un vérin 21. Ce verin 21 constitue le vérin de déport et il est ancre
entre le timon 5 et le quatrieme cété AB commun au guadrilatéere
de déport et au quadrilatéere de dévers.

Ce quatrieme cOté AB est particulier en ce sens qu'il se
présente sous la forme d’'une ligne brisée. |l est constitué d'un bras
22 solidaire du bati 4 et d'un levier 30 en forme de basculeur. Ce
levier 30 est articulé entre ses deux extrémites sur un axe 31 disposeé
a l'extrémité du bras 22.

L'axe 31 est situé, en position meédiane, sensiblement sur la
ligne des axes A, B, a une distance de B qui est de I'ordre des deux
tiers de la distance separant A et B. Le vérin de déport 21 est articule
sur le levier 30 autour d'un axe 32.

La branche 33 du levier 30, disposée entre 'axe 31 et |'axe A, a
une fongueur qui est de I'ordre de deux fois celle de |a branche 34
qui est disposée entre ledit axe 31 et I'axe 32 qui correspond a I'axe
d'articulation du verin 21 sur ledit levier 30.

En position médiane, les axes 31 et 32 sont sensiblement
alignés sur 1a ligne joignant les axes A et B.
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Le bati 4 pivote autour de I'axe B, pour faire varier I'angle V, au
moyen d'un vérin 25 qui est interposé entre le quatriéme coté AB
commun aux deux quadrilatéres de déport et de dévers, et une
chape 26 solidaire dudit bati 4.

Ce verin 25 peut, comme représenté en pointillés sur la figure,
étre articulé au niveau de l'axe A.

Le verin 21 est utilisé pour régler le déport et en particulier le
déport lié a la géeométrie de la charrue et a celle du tracteur de
fagcon a instituer une largeur X entre |a partie interne de la roue 20
du tracteur et le premier corps 61, laquelle distance X correspond
sensiblement a la distance Z entre deux corps 6 consécutifs.

Ce réglage du déport est imposé par la voie du tracteur, c'est-
a-dire la distance Y qui correspond a la moiti¢ de ladite voie.

Grace au bras 22 et au levier 30, une action du vérin de dévers
25 provogue une correction automatique du déport c'est-a-dire de
la distance X du premier corps par rapport a la roue 20 du tracteur,
faisant correspondre cette distance X a la largeur Z qui est établie
entre deux corps de labour consecutifs.

Les axes A, 19 et 32 forment un triangle dont le c6té forme
par le levier 30 a une longueur fixe. Le c6té formeé par le vérin 21 a
une longueur qui est établie en fonction de la valeur initiale du
déport. Cette longueur est réglée par l'opérateur en fonction de la
voie du tracteur et de la géométrie de la charrue. Le coté entre les
axes 19 et A a une longueur qui varie sous l'effet du vérin 21 et
surtout sous l'effet du vérin 25 lorsque ce dernier est manoeuvré
pour régler la largeur Z de travail. Cette variation de longueur est
liee a la variation de I'angle établi entre le vérin 21 et le levier 30.

Ainsi, une action du vérin 25 pour réduire la largeur de travail
dans le sens de la figure 3, c’est-a-dire pour diminuer I'angle V entre
le bati 4 et l'axe longitudinal 7, a tendance & déformer le
guadrilatére ABTE ce qui induit un déplacement global de la charrue
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qui tend a réduire la distance X entre le premier corps 61 et la roue
20 du tracteur, de la méme maniére que la valeur Z est réduite.

A l'inverse, une action sur te veérin 25 pour augmenter la
largeur de travail dans le sens de la figure 2, c'est-a-dire accroitre
I'angle V du bati 4 par rapport a I'axe 7, provoqgue une déformation
du quadrilatere ABTE qui deéplace la charrue et provogue un
accroissement de la distance X c'est-a-dire une modification du
déport de la charrue par rapport a fa roue du tracteur et a son axe
longitudinal de traction 7, de la méme maniére que la largeur Z
entre deux corps consecutifs.

La présence d'un vérin 17’ entre les axes A et E du quadrilatere
de déport comme représente figures 2 et 3, permet de faire pivoter
I'ensemble de la charrue autour de I'axe T. Ce vérin 17', ou vérin de
recentrage, permet de déplacer le centre de gravité de la charrue
pour 'approcher de I'axe longitudinal 7 ce qui permet de faciliter les
manoeuvres de retournement dans le cas d'une charrue réeversible.
Cette action du veérin de recentrage 17’ n'a aucun effet sur le réglage
initial de déport ni sur le réglage de la largeur de travail. En effet,
pendant cette manoeuvre, le vérin 21 et le vérin 25 sont maintenus
immobiles afin d’'éviter de faire fonctionner les axes des différents
quadrilateres.

La figure 2 représente schématiqguement la position de la
charrue dans une configuration de grande largeur de travail. On
remarque dans cette configuration, que le triangle forme par les
axes A, 19 et 32 est deformé avec un angle fortement obtus au
sommet au niveau de I'axe 32. L'axe B du bati s'est éloigné de I'axe
longitudinal 7 de la charrue. Le vérin 21 réglé au départ, se conduit
comme une simple bielle de longueur fixe.

Cette modification de la geomeétrie de la charrue provient
uniquement du vérin 25 interposé entre I'axe A du guadrilatére de
déport et I'axe 28 qui est solidaire du bati par la chape 26.
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La figure 3 représente la charrue dans une configuration a
faible largeur de travail. Le triangle formé par les axes A, 19, 32
correspond pratiquement a un triangle rectangle dont I'angle au
sommet au niveau de 'axe 32 est voisin d'un angle droit et I'axe B
s'est rapproché de I'axe 7.

On remarque dans ces deux configurations extrémes de
reglage de la largeur de travail, que |a charrue peut faire I'objet d'un
recentrage au moyen du vérin 17'. Cette opération de recentrage
provogue un pivotement du timon 5 autour de 'axe T et par voie de
conséquence de {'ensemble du bati 4. Cette opération de recentrage
s'effectue sans modification des réglages de la charrue puisque
cette opération s'effectue sans aucune intervention sur le vérin 25
ni sur le vérin 21.
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- REVENDICATIONS -

1.- Charrue multisocs a largeur de travail réglable comprenant
un bati (4) relié a la poutre transversale (3) de la téte d'attelage (1),
par I'intermediaire d'un timon (5) qui constitue un premier c6té du
quadrilatere de déport ABTE, lequel quadrilatére comprend un
deuxieme cOté forme par ladite poutre (3), un troisieme cote (17)
paralléle audit timon (5) et un quatrieme coté AB paralléle a ladite
poutre (3), lequel cdté AB constitue un coté qui est commun audit
guadrilatére de déport et au quadrilatére de dévers ABCD,
caractérisée en ce que ledit cote AB se présente sous la forme d'une
ligne brisée constituée: - d'un bras (22) solidaire du bati (4), qui
s'étend a partir de I'axe B vers I'axe A, - d'un levier (30) en forme de
basculeur articulé entre ses extremités sur 'axe (31) qui est situé a
I'extrémite dudit bras (22), lequel levier (30) est articulé a I'une de ses
extrémites sur 'axe A et son autre extrémité est articulée sur le
vérin de déport (21), lequel vérin est monté sur un axe d'articulation
(19) disposé sur la longueur du timon (5), I'ensemble formé par ledit
vérin (21) et le levier (30), forme un angle qui varie notamment sous
I'effet de la manoeuvre du vérin de dévers (25), permettant de
corriger automatiguement |le déport X en fonction de la valeur de la
targeur de travail Z entre deux corps consécutifs.

2.- Charrue multisocs a largeur de travail réglable selon la
revendication 1, caractérisé en ce que le bras (22) a une longueur qui
correspond sensiblement aux 2/3 de la longueur du coté AB.

3.- Charrue multisocs a largeur de travail réglable selon I'une
quelcongue des revendications 1 ou 2, caractérisée en ce que la
branche (33) du levier (30), situee entre I'axe (31) et I'axe A, a une
longueur gui est de l'ordre de deux fois celle de la branche (34)
située entre ledit axe (31) et I'axe (32) du vérin (21).

4.- Charrue multisocs a largeur de travail réglable selon I'une
guelcongue des revendications 1 a 3, caractérisée en ce que, dans le
cas d'une charrue reversible notamment, le quadrilatére de déport
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comporte, parallelement au timon (5), un verin (17') qui permet le
recentrage du bati (4) de la charrue, sur I'axe longitudina!l de travail
(7), par pivotement du timon (5) autour de I'axe de téte T.
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