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(54) Za¥fzen{ pro manjpulaci s tsbulovym materidlem

Vyndlez se tykd zaFizeni prao manipulaci s tabulovym materidlem, Fe3f postupny odbdr a zak-
l4ddni jednotlivych tabul{ ze stohu tabulového materidlu, jakoZ i manipulaci s celym stohem,

a t{m umoZnuje dosaZen{ vy%3{ menipula&n{ kapacity v systému siladovéni,sdopravy a vyroby.

Znéma zafizeni pro manipulaci, zejména s rozmérnym tabulovym materidlem, zpravidla mani-
puluj{ s celym obsahem dloZného mista. Spole&nym znakem t&chto zarfzeni jsou menipuladni §1dli-
ce, na kterych je materidl nesen. Tyto manipula¥ni vidlice se vertikdln¥ pohybujf po zdvihacim
vedeni, horizontdln{ pohyb pak vykondvéd zpravidla cglé manipuladni zarfzen{ nebo jeho &dst
se zdvihacim vedenim. Vlastni mechanizovand manipulace pak probihd obvykle tak, ¥e zasunutim
manipuladnfch vidlic po# stoh tabulového materidlu pFizvednutim dojde_k naloZen{ materidlu. Ma-
nipulacnim za¥fzenim je tak vybrdn cely obsah jednoho dloZného mista, ktery je pak premfstén
na vyhraZené menipuladn{ mf{sto, kde probfhd vlastnf manipulace, spoiivajfef v odebrén{ nebo
' pridénf urZeného mnostvi. Zdstatek je pak zpé&tn& premistén na \dlo*né misto.

Nevyhodou znémych zarfzen{ jsou zna¥né ztrdtové Zasy pri pojézdech mezi manipulaénim mis-
tem a dloZnym mistem, které omezujf manipuladni kapacitu systému, zejména jde-11i o vyskladno-
vdni &i pf{jem jednoho nebo jen ndkolika mélo kusd tabulfl z Jjednotlivych dloZnych mist.

Vy%e uvedené nedostatky jsou odstrandny za¥fzenim pro manipulaci s tabulovym materidlem
podle vynélezu, jehoZ podstata sped{vd v tom, ¥e se skléddé z manipuladnf vidlice, kterd je ulo-

Zena na zdvihacim veden{ a je doplnina nejménd jednou pomocnou vidlicf tvofenou vjloinfkovou
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g4st{ a vysuvnym dr¥dkem s uchopovacimi elementy na jeho dolnf strand. Tato pomocnéd vidlice

je umfstsna nad menipuladni vidlici a je s vyhodou uloZena na zdvihacim vedeni{ manipulaéni
vidlice, se kterou mé tak spole¥né zdvihaci vedenf, po kterém jsou vi¥i sob& vertikéln& posuv-
né. Vysuvny drZék, k;ery na své dolni stran& nese uchopovaci elementy, je horizontdln¥ vysué-
ny z vylo¥n{kové Z4sti pomocné vidlice ve sméru menipuladnf vidlice. Uchopovacimi elementy jsou
znémé konstrukin{ prvky urdené k uchopeni a nesen{ jednotlivych tabulf, jako jsou elektromag- '
nety, permanentni magnety, vakuové p¥{savky, elekirostatické dridky aj.

Vy331 W¥inek za¥{zenf podle vyndlezu spolivd v tom, Ze umoZnuje postupny odbdr a zaklédé-
ni jednotlivych tabulf, jako% i manipulaci s celym stohem tabulového materidlu. Tohoto vy33{-
ho $&inku je dosaZeno pomocnou vidlief tim, %e tato umo¥nuje manipulaci 8 jednotlivymi tabule-
mi, a to §debirénim geshora po Jjednotlivych tabulich ze stolu tabulového materidlu piimo z -
lo¥ného mista a ulo¥eni takto odebtané tabule na menipuladn{ vidlici. Manipuladni vidlice
v tomto pPripad® slou¥{ jako zésobnik vychystévaného materidlu. Vybirdna mohou byt postupné riz-
né dloZnd mista, ze kterych tak mohou byt odebrdny poti¥ebné polty tabuli bez nuinosti zaj{Zd&t
na manipuladn{ mista. Tim dojde k vyrazné dspoie &asu na pojezdy mezi menipuladnim mistem a
jednotlivymi dloZnymi misty, protoZe b&hem jednoho pojezdu miZe byt obslouZeno vice uloZnych
mist. PPi zaklddsni tabulového materidlu na dloZnd mista Jje postup opadny. Funkce manipula&ni
vidlice zlstdvé pFitom zachovdna jako u zndmfch za¥fzeni, navic je jejim prostFednictvim umoX-
n&no provddst adresnf vychystdvéni, tj. zaloZit zdsobu ridzného sortimentu, kterd byla na ni
vychysténa pomocnou vidlicf, na poZadované loiné mfsto jeko Jednu ddvku a naopak, vybrat ji-
nou ddvku materidlu z dloZného mfsta, kterd mi¥e byt pomocnou vidlicf rozd¥lena v rdznych po&-
tech do rdznych dloZnych mist. Hornf strana viloZnfkové &4sti pomocné vidlice miZe byt také
vyu¥ita ve funkci bé&Zné manipﬁlaéni vidlice, co% ddle zvy3duje manipula&nf kepacitu zatizeni.

Pf¥iklad provedenf za¥izen{ podle vyndlezu je schematicky v bokorysu zndzorn&n na vykresu.
Za¥{zeni ze zdvihacfho vedeni 1, na kterém je uloZena manipulaini vidlice 2 a pomocnd vidlice
3, kterou tvo¥f vyloZnikovd &ést 4 a vysuvny drZdk 5 s uchopovacimi elementy 6 na jeho dolni
strand. Manipula¥nf vislice 2 a pomocné vidlice 3 jaou v&éi sob& vertikdln& posuvné. Visuvny
dr#ék 5, ktery na své dolnf stran¥® nese uchopovac! elementy 6, je horizontédlné vy¥suvny z viloz-
nikové ¥4sti 4 - a to ve sméru manipulaéni vidlice 2. Cinnost zafizen{ pfi vybirdnf tabulového
materidlu po Jjednotlivych tabulich je nédsledujici: Vysunutim vysuvného drZdku 5 z vyloZnikové
g4sti 4 se uchopovac{ elementy £ ocitnou ned stohem tabulového materidlu 7 zvoleného dloZného
mista §. SniZenim pomocné vidlice 3 dosednou uchopovaci elementy § shora na vrchni tabuli ve
stohu tsbulového materidlu 7. Uvedenim uchopovacich elementd 6 do &innosti, dojde X uchopeni
Jen této jediné vrchni tsbule. Pozvednutim pomocné vidlice 3 dojde k odd&lenf této tsbule od
stohu. Ndsleduje ndvrat vysuvného drZdku 5 do vychoziho mfsta nad menipuladni vidliei.2. Po-
mocnéd vidlice 3 se sniZf nebo manipuleinf vidlice 2 se zvy3{, a¥ oddélend tabule dosedne na
manipulafnf vidliei 2. PreruSenim &innecsti uchopovacfch elementd § dojde k uvolnénf tabule, zds-
tane leZet na manipulaénf vidlici 2 a pochod se miZe opakovat. Vybirdne mohou byt postupn& riz-
néd dlo¥nd mista 8, a io a% do navrieni dovoleného mnoZstvi na menipulednf vidlici 2, ktersd je
nyn{ ve funkei zésobnfku vychystdveného tabulového materidlu 7. PFi zaklddéni je postup opa¥ny.
Menipuladnf vidlicf 2 je mo¥no stejn¥d jako u zndmych za¥izeni provdddt vybirdni a zaklddénf ce-
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1ych stohd tabulového materidlu 7, navic je moZno za stejnym ufelem pouZft i vrchnf stranu
vylognikové &4sti 4 pomocné vidlice 3. V p¥ipadé potfeby manipulace s tsbulovym materidlem 7
rdznych druhd a vlastnost? mohou byt uchopovaci elementy § ve vysuvném drZdku 5 vyménné, res-
pektive je mo%nd vyména celého vysuvného drZéku 5 za jiny, s jinym typem uchopovacich elemen-
t8 6. Je tské moZno pouift uspotf4dénf s n&kolika pomocnymi vidlicemi 3 nad sebou, uloZenych
na spole&ném zdvihac{m vedeni 1, pfiéemé tyto mohou byt opatieny odlisnymi typy uchopovacich
elementd §. Uchopovacimi elementy 6 jsou pritom znémé konsirukini prvky ur&ené k uchopeni &
nesen{ jednotlivych tabulf. Nap¥. k uchopenf a nesen{ feromafnetickych plechl je moZno pouZft
feritovyeh permsnentnfch magnetd, jejichZ mald primikové hloubka magnetického pole umo#nu.je
uchopeni jen jediného plechu. Na tlusté feromagnetické plechy i s nerovnym povrchem lze pouz{t
elektromagnetu. Nemsgnetické materidly je moZno uchopovat pfisavkami, izolenty psk elektrosta-
ticky apod.

Popisované zarfzen{ mi¥e byt realizovédno jako stohovac{ Jjeidb, vysokozdviiny vozik, mo-
bilnf prepravnfk - zaklada& atd. Tim, Ze manipulace s jednotlivymi tabulemi se dé€je nsd pod-
le?fm dloZného mf{sts 8 a nad menipulatnf vidlici 2, je znemo’n¥n péd materidlu na zem, &{a% je
dosaZeno vysoké bezpe¥nosti pfi manipulaci. Pomocnou vidlici 3 je rovnézbmoino gritlsdéovset
nezvazkovany stoh tebulového materidlu 7 uloZeného na manipulaénf vidlici 2, =2 tim jej pfidrio-
vet a zvysdit tek bezpednost proti rozjetf stohu b&hem pojf¥d¥nf. Sirokych menipulaénich moZnoz-
t{ zaffzen{ podle vyndlezu Jje mo%no s vyhodou vyuZit ve spojenf s vypodetnl technikou pro suto-
matizované F1zenf menipulsdnich operaci, zejména ve skladech pfi provédén{ adresnfho vychysté-

vén{ mendich mnoZstvi z jednotlivych sortimentd.
PREDPMET VYNAKLEZU

1. Za¥{fzenf pro menipulaci s tabulovym materidlem, vyznalené tim, %e je tvoreno zdvihacim
vedenim (1), na kterém je uloZena manipuladnf vidlice (2) a nad nf nejménd jedna pomocné vid-
lice (3) ur&end pro mesnipulaci s jednotlivymi tabulemi, kterd se sklddd z vyloZnikové &dsti
(4) nesouci vysuvny dr#dk (5), Jjen? je opatPen uchopovacimi elementy (6) k drZfenf jednotlivych
tabulf.

2. Zatizeni pro manipulaci s tabulovym meteridlem podle bodu 1, vyznalené tim, Ze manipu-
ladn{ vidlice (2) a pomocnd vidlice (3) jsou vi¢i sob¥ pohyblivé vertikédlnim sm¥rem po zdviha-
cim vedeni (1), pri¥em% vysuvny drzdk (5), ktery na své dolnf stran& nese uchopovaci elementy
(6), je horizontdéln& vysuvny z vyloZnfkové Zdsti (4) pomocné vidlice (3), & to ve sméru manipu-
ladnf vidlice (2).

1 vykres
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