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(54) Zatizeni ke kontrole pramenu vidken na vstupu do spfadaci jednotky

za¥izen{ ke kontrole pramenu vldken vstu-
pujfciho do spiddaci jednotky, u né&hoZ se od-
strafiuje kolfsavy a neurdity p¥itlak zhu¥to-
vafe na pramenu vldken p¥i jelho poddvéni podd-
vacim vdlelkem, &eho¥ je dosafeno tim, Ze
alespon jelen &len z dvojice &lenl tvofenych
otvorem zhu3fova&e a Cepem, m4 alespon na
&4sti délky vzdjemného uloZeni nekruhovy pro-
£il.
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Vyndlez se tykd za¥izeni ke kontrole pramenu vldken na vstupu do sp¥ddaci jednotky bez-
v¥etenového dopfddaciho stroje.

Vstupujfcf pramen vldken do spfddacf jednotky je nutné co nejlépe kontrolovat, nebot
na tom zdvis{ sprdvnéd funkce poddvaciho dstroji i pribé&h ojednocovdni{ vl&ken, zejména .rovno-
m&rnost a intenzita. Je znéﬁo, Ze kvalita vyrobené p¥fze na &innosti poddvaciho tstrojf a na
prib&hu ojednocovéni vldken velmi zavisf stejn& jako droven p¥etrhovosti p¥i pfedenf.
Vstupujici pramen vldken do sp¥ddaci jednotky je nutné co nejlépe kontrolovat, nebot
na tom zavisi sprdvnd funkce poddvacfho Ustrojl i prib&h ojednocovédni vldken, zejména rovno-
m&rnost a intenzita. Je zndmo, Ze kvalita vyrobené p¥ize na &innosti poddvacfho tUstrojf a
na prib&hu ojednocovéni vlidken velmi zdvis{ stejn& jako tGroven p¥etrhovosti p¥i pf¥edeni.

Jsou znadm§ a vieobecn& ufivand poddvaci dstroji ve sp¥addacich jedﬁotkéch, kterd obsahuji
poddvac{ valedek, na n&j¥ je pramen vldken p¥itisknut. Otédfenim poddvacfho vdlelku je pramen
vldken vtahovdn do sp¥ddaci jednotky, p¥ifem? jeho p¥ftlak na poddvaci vdlelek zabranuje vta-
Yenf pramenu vydesdvacim védledkem nebo jeho nekontrolovatelnému pritahu. P¥ftlak byvd pro-
veden odklopnou, odpruZfenou plochou zhuitovade, jinak zvaného stoledku. Odklopen{ sloufi
k tomu, aby mohl byt do sv&rné linie zasunut novf_pramen pfi uvédd&ni sp¥ddacf jednotky do
provozu. OdpruZeni slouZf k tomu, aby p¥itla&nd plocha sledovala nerovnomérnosti vstupujiciho
pramene. PEftladnd plocha je rovnob&Znd s povrSkou poddvaciho vdledku a tuto rovnob&Znost
si zachovdva i p¥i vgkyvech.

M&¥enim bylo zjist&no, %e oddalovdni p¥{tla®né plochy stolelku od poddvaciho véle&ku
je pouze &4stedn& zplUsobeno nerovnomérnostmi celkové mistni hmotnosti nebo mistni objemnosti
p¥isludnych dsekl pramenu.

Ve v&t¥1 mife bylo oddalovédni p¥itlaZné plochy zpisobeno nerovnom&rnost{ v hustotd vl&-
ken ve sv&rné linii pod p¥itlaénou plochou podél povriky poddvaciho vdleXku. Disledkem tohoto
stavu je nerovnom&rnd kontrola vldken podél povrSky poddvaciho valedku, kterd je m&¥itelnd
a projevuje se m&rnym tlakem nebo hustotou vldken v p¥isludném mist& podél povriky.

Kolisavy a neurlity p¥itlak zpisobuje, Ze vldkna jsou ve sv&rné linii drZena samovolné&
koli{sajici silou, co? se nutné& projevi nerovnom&rnym uvolfiovénim vlidken pisobenim hrotd vy&e-
sdvactho véledku. Velkeré nerovnomdrnosti p¥i rozvolnovdni vliken se ve spfddaci jednotce
vidy transformuj{ do nerovnom&rnosti p¥fze a do Setnosti poruch v prib&hu pfedent.

V¢3Se uvedend nedostatky jsou podstatné zmirndny zaffzenim podle vyndlezu, jehoZ podsta-
tou je, %e alespon jeden &len z dvojice &lend tvo¥enych otvorem zhuitovade a %epem mad ales-
poni na &&sti délky vzédjemného ulofeni nekruhovy profil.

Vyufitim vyndlezu se podstatnou m&rou zdokonalf kontrola vstupujfciho pramene do sp¥a-
dac{ jednotky, &imZ se docilf v&t3{ rovnomé&rnosti p¥i ojednocovdni vldken z p¥ivddéného pra-
mene. V§¢znamn& se omezi samovolné vykyvy mistnfho p¥ftlaku vldken, nebot p¥itladovand kon-
troln{ plocha sleduje nerovnomé&rnosti pramene nejen vzhledem k celkovému mnoZstvi vlé&ken,
ale zejména k nerovnomdrnému rozlofeni hustoty vldken a v prifezu podél povriky poddvaciho
viledku. Je témd¥ zabrédn&no faleinym vykyvim kontrolni plochy, které jsou zplsobeny mistnim
zhudt&nim vldken, nap¥iklad v okamZiku, kdy pod kontrolni plochu vstupuje Usek pramene se
zédkrutem, ktery se na prameni tvo¥i{ v disledku rotace konve p¥i svinovani pramene na posuko-
vacim stroji.

Na p¥ipojenych vykresech jsou znézorn&ny p¥iklady za¥fzeni ke kontrole pramene vlédken
na vstupu do spféddaci jednotky podle vyndlezu, kde zna&i obr. 1 p¥ftlak pramene vldken na
poddvaci vdledek kontrolni plochou, obr. 2 je v pidorysu zndzornéno poddvaci tstroji, obr. 3
je zndzorn&n Yez zhuifovadem v rovin& A-A podle obr. 2 s uloZenim na &epu prost¥ednictvim
kulového kloubu, obr. 4 je zndzornén Yez zhultovadem v rovin& A-A podle obr. 2 s uloZenim
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na &epu prostfednictvim silenbloku, obr. 5 je zndzorn&n ¥ez zhuifova&em s ulofenim na Zepu,
ktery je na ploSe opatfen soudkovitym profilem, obr. 6 je zndzorn&n Yez zhu¥fovadem, kterg
je opat¥en kuZelovitou dirou se zidZenim uprost¥ed spolu s vilcovym &epem.

K poddvacimu vdletku 1 uloZenému na h¥f{deli 2 je pramen vldken 3 pfitla&en kontrolni
plochou 4, kterd je souddst{ zhu¥tovale 5 otoZn& uloZfeného na &epu 6, ktery je upevn&n v ne-
znézornéném télese spfddaci jednotky.

zhudtoval 5 obsahuje vstupni otvor 7, ktery se sm&rem k poddvacimu vdle&ku 1 zufuje na
vystupni otvor 71. P¥itlak pramene vléken 3 kontrolnf plochou 4 na poddvaci v4lelek 1 je zpii-
soben obecné& umfst&nou silou 8. Obvykle byvd vyvozovéna prufinou a je se¥iditeln&. Vldkna
z pramene jsou uvolhovédna vylesdvacim vdlefkem 9 prost¥ednictvim hroté 10.

zhudtovat 5 je na &epu 6 uloZen podle obr. 2 a 3 prost¥ednictvim kulového kloubu tvore-
ného vné&€jsim kroufkem 11 a vnit¥nim krouZkem 12, mezi nimiZ jsou kluzné plochy k vzijemnému
pohybu. Axidlni zajistén{ je provedeno krouikem 13, ktery je zalisovdn do otvoru ve zhu¥fo-

vadi 5.

Na obr. 4 je zhu¥toval 5 uloZen na &epu prost¥ednictvim silenbloku 14, ktery je axi&ln&
zaji¥tén zalisovanym kroufkem 15. Silenblok 14 je z pruZné hmoty, kterd umo¥nf vykyv zhulfo-
vae 5 na Cepu 6 ve vSech smérech. -

-
Na obr. 5 je zhuZfoval 5 uloZen na &epu 6, ktery je na stykové ploSe opat¥en soudkovitym
profilem, jehoZ nejvéti{ primér je v mist& oznaleném arou 16 proti stfedni &4sti v¢stupniho

otvoru 71.

Na obr. 6 je zhuStova& 5 opat¥en kufelovitym otvorem, jeho? nejmen3{ primér je v mist&

oznaleném &arou 16 proti st¥ednf &4sti vystupniho otvoru 71.

V otvoru je otoZn& uloZen Cep 6 s vdlcovym tvarem na stykové ploSe. Cep 6 je svou dolni
&4sti uloZen nehybn& v nezndzornéném té&lese sptddaci jednotky, p¥idemZ doln{ a horni vélcové
¢4sti Cepu 6 maji navzdjem posunuty osy 61, 62.

Podstata &innosti za¥f{zenf zn&zorn&ného na obr. 1 a¥ 6 spolivd v tom, Ze zhudfova& 5 se
miiZe na Sepu 6 ot4let nejen kolem osy O, ale zdroven nakldp&t o Ghel alfa mezi povrdkou po-
dédvaciho vdledku 1 a kontrolni plochou 4.

sila 8 zpisobujici p¥itlak kontrolni plochy 4 na pramen vldken 3 je umist&na v blfzkosti
p¥imky 16 prochdzejfc{ stfedem sv&rné linie 72 a stfedem ot&feni na kulovém kloubu 11 a 12.
Tim je zaji&té&na rovnovdZnd plocha tak, Ze pro rovnomérnou hustotu vldken v pramenu v misté&
pfftlaku podél vystupniho otvoru 71 je thel alfa = 0, cof znamend, %e povr&ka poddvaciho v4-
le€ku 1 je rovnob&%nd s kontrolni plochou 4. P¥i zv&t3enf poltu vldken v dolni ¥&sti vystup-
nfho otvoru 71 oproti jeho horni &&sti se naklopi kontrolni plocha 4 o thel alfa podle obr. 1.

Silenblok 14 umoZfiuje jak naklopeni kontrolni plochy 4 o dhel alfa, tak i pooto&en{ ko-

lem osy O vzhledem k tomu, ¥e se jednd vesmés o velmi malé Ghly cca do 3°.

Pro pfipad, Z¥e p¥imka 16, prochézejici st¥edem sv&rné linie 72 a st¥edem otd&en{ na kru-
hovém kloubu 11, 12, rozd¥luje v pudorysném pohledu nerovnom&rn& hmotnost zhusfovade 5, pak
je vyhodné vzniklou nerovnovdhu kompenzovat posunutim sfly 8, aby p¥fdavny moment této sfly
vi¢i primce 16 byl roven momentu zplisobenému gravitadni silou p¥i nerovnom&rném rozloZeni
hmotnosti. Provedeni podle obr. 6 umoZnuje sefizovdni polohy sv&rné linie 72 v z4vislosti na
délce a druhu zpracovdvanych vldken, co? se provddi natofenim Zepu 6 v t&lese spfddaci jed-
notky. Tim se zmé&ni poloha osy 62, kolem ni% se zhudtoval 5 ot4&f.

Uvedend a zndzornénd za¥izeni podle vyndlezu jsou pouze p¥ikladnd provedenf, kterd nevy-
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terpdvajf moZné konstrukdni obm&ny k realizaci zpisobu podle vynalezu.

Dal8fmi moZnostmi provedeni je nap¥iklad uloZeni zhuitovale 5 na &epu 6 pomoci naklip&-
ciho kulilkového lo%iska, nebo jenom zv&tSenou vili mezi povrchem Zepu 6 a sténou otvoru
zhudtovae 5. K nakldpéni kontrolnf{ plochy 4 vzhledem k povrSce poddvaciho valelku 1 je moZno
podle vyndlezu vytvo¥it i dal¥f konstrukdéni provedeni, které zde nejsou uvedeny a zndzorné&ny.
Rovn&%f je moZno vytvo¥it takové uspofddani, kde je kontrolni‘plocha 4 otoéné& uloZena na té&-
lese zhudtovade 5 takovym zpisobem, %e je umoZn¥no nakldp&ni kontrolni plochy 4 vzhledem
k povrice poddvaciho vdle&ku 1.

PREDMET VYNALEZU

1. Za¥izen{ ke kontrole pramene vldken na vstupu do spfddaci jednotky vybavené podava-
cfm védlefkem a k ndmu p¥itladovanym zhuifovalem s otvorem otodnd uloZfenym na &epu, vyznadu-
jici se tim, %e alespon jeden &len z dvojice &lend tvofenych otvorem zhuifovale (5) a &epem
(6) mé& alespon na &4&sti délky vzdjemného ulofeni nekruhovy profil.

2. Za¥izenf podle bodu 1, vyznadujicf se tim, %e podélnd osa nekruhového profilu alespon
jednoho &lenu z dvojice &lend tvofenych otvorem zhulfovale (5) a &epem (6) je orientovéna
p¥{&n& vi&i sméru pramene v misté& p¥itlaku.

3. Za¥izeni podle bodu 1 a 2, vyznadujfci se tfm, %e alespon jeden &len z dvojice &lend
tvofenych otvorem zhuifovade (5) a Sepem (6) mé uprost¥ed vzdjemného uloZeni kruhovy profil,

ktery se sm&rem k okrajlim m&nf na ovélny.

3 vikresy
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