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(54) Zatizeni pro ovladani zaji$tovaci brzdy dobyvaciho stroje

Podsteta ze¥izen? pro ovlddénf zajizlo-
vac{ brzdy dobyvaciho stroje ¥ tklonném
porubu po pFetrieni teZného fetzu spodivé
v tom, Ze se sklédd z indike&nfho vélce,
jehoZ vnitfnf prostor je h{draulicky propo--
jen slespon s jednim ekumuldtorem e tleko~
vym relé, ovlddejfcim elektricky ridic{
soustavu, ne kterou je pfipojena zajil ovacl
brzda dobfvacfho stroje.
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Vynélez ¥e3! zadizenl pro ovlddéni zaji¥fovaci brzdy dobyvaciho stroje v tklonnédm
porubu po ptetrZeni teZného Fetdzu.

Dobyveci stroj, nesazeny v udklonné sloji, musi byt zaji¥tsn protil neZddoucimu ujeti,
které mi¥%e nastat zpravidla po pFetrfenf taZného Yet¥zu. Ta¥ny Yet¥z dobyvaciho stroje jJe
nejfest¥ji upevnidn na koncfch porubového dopravniku nebo na zvldZtnim kotvieim ze¥fzenf.
Prfi pou#itf elektromechanického vrétku s nekonednym ¥etdzem je tento tainy Fet¥z upevnin
na dobyvacim stroji.

V&t&ina dosud zndmych zejiZiovacich zabizent je ovldddne mechanicky, prifem# ¥innost
-t&chto zarfzenf je odvozovdna z pohybu dobyvactho stroje po porubovém dopravnfku. Funkce
t&chto zef{zen! je zdvislé ne smdru pojezdu dobyvactho stroje a na sm¥ru pohybu dopravniku.
Teto zeffzeni nejsou spolehlivd, jejich reskce je pomald & &asto dochdzf k zablokovéni do-
byvactho stroje, ani¥ by se pretrhl tainy Fet¥z.

Jiné Jistici za¥{zenf vyuZ{vé zmZn tlsku v hydraulickém obvodu ta¥ného vrdtku dobyve-
ciho stroje, coZ znemend zdssh do sloZitého hydreulického systému vrdtku a nepffzniv¥ ovliv-
nuje jeho chod. Nevyhodou Je zsblokovéni dobyvaciho stroje ne porubovém dopravnfku, zejména
pti pomelé j{zd¥ dobyvaciho stroje nebo zm&n¥ smdru jeho pojezdu. Toto za¥izen{ Je navic
omezeno konstruk&nim uspofdddnim hydraulického systému vrétku a nelze ho vibec poufit
u elektromechenického vrétku. Del3i zarizeni vyuZfvéd zm¥n velikosti priv&su ta¥ného Petdzu.
Toto za¥fzenf nenf! v prexi spolehlivé s jeho &innost je ovlivnovédna kmity a okamZitym provoz-
nim predp&tim teiného Fet¥zu. Koneln& existuje i ze¥fzenf s skumuldtory a hydraulickym
vélcem, kter!l napind tainy ¥et¥z dobyvacfho stroje a tlumf jeho kmity. Sleduje v3ak pouze
zat{Zenf taZného Fet¥zu tek, eby nebyla piekrolena hodnota sily, vztaZend k mezi pevnosti
Fetdzu. Zarizen! visk neresguje ne p¥etrieni teZného Yetdzu a nenf proto schopno zajistit
dobyvaci stroj v uklonu. Viechne uvedend zaifzen! jsou nespolehlivd, v praxi se neosviddila,
a proto se nepouZivajf,

Vj%e uvedené nedoststky odstrenuje zarézenf pro ovlddént zaji¥foveci brzdy dobyvectho
stroje v uklonném porubu po pretrZfenf taZfného Fet¥zu, jehof podstatou je to, Ze se sklddd
z indika¥nfiho vélce, jehoZ vnit¥ni prostor jJe hydrauiicky propojen alespon s Jednim sku~
muldtorem a tlakovym relé, jeZ Je spojeno elektricky s #Idief soupravou, na kterou je
p¥ipojene zaji¥fovact brzda dobyvactho stroje.’

Vghodou tohoto za¥fzenf Je to, Ze je nezévislé ne druhu a {ypu dobyvactho stroje 8
Jeho instslace nen{ zdsehem do Jjeho konstrukce. Del3f vjhodou Je okemZitd funkce zeffzent,
pfidemZ nedochéz{ k ne¥déddoucfmu blokovéni dobyveciho stroje p¥i pouhém uvoln¥ni taZného Fe-
t¥zu &i zm¥n¥ sm&ru pohybu. Prednostf tohoto ze¥izenf{ je moZnost jeho pouZit{ pro rizné
typy zajisiovect brzdy dobyvectho stroje jeko nep¥fklaed va¥kovou, kleX¥tinovou & podobn¥.
Velkou vyhodou je zejména to, %e zaffzeni podle vyndlezu lze pousft i v porubu, vybaveném
elektromechenickym vidtkem. Indikedni vélec, spojeny s nekonednym Yet¥zem, se v takovénm
p¥iped¥ upevni ne dobyvec! stroj.

Schéme prikledného proveden? za¥fzen! podle vynédlezn je zndézorn¥no na piiloZeném

vykrese.

Dorivect strod 3 podf#df po nexndzornindm ﬁorubovém dopravafku, na Jeho# hornim konci
Je ¥ indike¥nimu vélei L pPipojen tednj Pet¥z 2, napinany nepfiklad nezobrazenym nepine-
cim vélcem. Dotyvaci stroj 3 Je vytaven zaji§{ovaci brzdou 11, kterd Je ovlddéna Ffdief
soustavou 12. Nepln¥nim hydraulického obvedu g kapelnym médiem 4 o tshem nezobrazeného
napinactho vdlee nebo dobyvecfho stroje 3 je v hydrsulickén obvodu 9 vytvoFen pot¥ebny
pfetlek. Po pFetrieni taZného Fetdzv 2 se uvolnf pfst 13 dosud zadr¥ovany silou taZného
Fet¥zu 2 a omezujfcf tek objem vnit¥nfho prostoru § indikednfho védlce ). Kepalné médium 4
za¥ne proudit z skumulétoru 5 do vniltPniho prostoru § indike&nfho vdlce 1, pfifem# tlek
kapelného média 4 ne ¥elni stinu 7 pistu 13 zpisobuje zesouvdnf pfstu 13, spojeného pistnigi ”
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8 se zbytkem pretrZeného teZného Fetdzu 2 do indike¥ntho vdlce 1. Tlek kaepslného médie 4

v hydraulickém obvodu 9 klesd v zévislosti na pohybu pistu 13 a pii dossent nastevené hodno-
t& tlaku vy3le tlakové relé 10 elektricky signdl a ¥{dici soustava 12 uvede V &innost
zajistovac! brzdu 11 dobyvactho stroje 3.

Pro dobjvac{ stroj 3 o hmotnosti 13 000 kg, pfi vklonu v porubu 220, p¥i svdtlosti in-
dika¥nfho vélce 1 160 mp e primiru pistnice 8 90 mm je nastavené hodnota tlsku 3 MPs.

Zar{zent podle vyndlezu je mo¥no vyuZft i u lanovych dreh, vyteht e pfi doprav¥ ne
dklonngch tratfch.

PREDMET VYNALEZU

Zer{zeni pro ovldddni zajisfovact brzdy dobyvaeciho stroje v uklonném porubu po pfetrie-
" ni tefného Yetdzu, vyznadujfef se tim, %e se sklddd z indikadntho vélce (1), JehoZ wvnit¥nf
prostor (6) je hydrsulicky propojen alespon s jednim ekumuldtorem (5) = tlakovym relé (10),
je% je spojeno elektricky s F{dicf soustavou (12), ne kterou je pripojene zajiéiovaci brzda
(11) dobyvaciho stroje (3).

1 vykres
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