' e :
SOCIALISTICKA PIS VYNALEZU
SOCIALISTICKA P 0 : 2'7 379
REPUBLIKA
“®> | K AUTORSKEMU OSVEDCENI |© ™
(61)
(23) Vystavni priorita 3
(22) Prihléteno 10 12 80 (51) Int. C1° G O1 B 5/08
(21) pv 8666-80
'URAD PRO VYNALEZY
. (40) Zvefejnéno 26 03 82
A OBJEVY (45) Vydéno 01 09 84
(75)
Autor vynilezu KUR JAN ing., KYJOV
' KOLAR KAREL, XIRCHNER STANISLAV, BRNO
(5ﬁ Za¥{zen{ k m¥¥eni radifln{ vile valivfoh loZisek
217 37%°
7 ']
Vyndlez se tfké za¥fzeni k mé&¥eni ra- ”\ ”{ j"? v 9
diglnf vile valivfoh lo¥isek. H ‘el  ', 71
za¥fzeni podle vyndlezu sestévd ze zé- - /
kladového rému, na n¥m¥ je upevnén v¥ete- | 7 8
nik s horizontdln¥ uspofddanyfm rotujioim 75 A ﬂ{/? &
vietenem zakonlenfm rozpinacim trnem. K — L _L_
zékladovému rdmu je dédle p¥ipevndno vedeni EL&*/’i::;
pro san&, opatiené konsolou k uohyoeni L il Mo’ ¢ 43 /2
planZetového paralelogramu. Pohyblivg 34st 2 ] |
plan¥etového patalelogramu je opat¥ena m&- =
#{ofm dotykem., K pohyblivé &d4sti planZeto-
vého paralelogramu je p¥ipevnén dal3{ plan- ]
Yetovf paralelogram s pohyblivou Eé4sti ”l:ii_;;:): 7
opat¥enou.dalsim m&¥foim dotykem. Na po- ?_. === /

hyblivé ¥dsti.planfetového paralelogramu
je déle usporddén drZdk pro m&¥idlo nebo
snimad, jehoZ m&¥fci hrot se dotfké opdr-
ky upevn&né na pohyblivé ¥ésti daldfho
planZetového paralelogramu.

Za¥izen{ je moZno vyuZit v loZiskovém
prumyslu.
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Vynélez se tfkd4 za¥fzeni k m¥¥enf radidlni vile valivfoh loZisek.

U vét%iny dosud pou¥ivanfoh m&¥idel radiélni vile valivfoh loZisek je vnit¥ni
krou¥ek lo¥iska upinén k zdkladové Edsti m¥¥idla a volny vn¥j¥{ krouZek loZiska je
pfesouvén v radidlnim sméru, p¥iSem¥ toto radidlni premisténi registruje dchylkomér
nebo snimad upnut§ k zdkladové S4sti m¥¥idla. Z divodu zamezeni deformace upinaného
vnit¥niho krou¥ku lo¥iska nemohou bft upfnacf s{ly velké., V diisledku toho doohédzf Sas-
to k nedokonalému upnut{ vnit¥niho krou¥ku lo¥iska a pi¥i p¥souvéni vn¥jsiho krouzku _
lo¥iska doohdzf i k posunutf vnit¥nfhé krou¥ku lo¥iska. M&¥idlem se pak nam&¥{ radidl- L
ni vGle zv¥t3ené o hodnotu posunuti vnit¥niho krouZku lo¥iska. Takové m¥¥eni je pak ‘
znadn®d nepresné. K uvedenym pot{Z{m nedoohéz{ pouze u tdoh za¥fzen{ k m¥¥en{ radislni
vile, kde neni vnit¥ni krouZek upinén, Existujiof mi#Pidla tehets® typu jsou vSak vhod=-
né pouze pro velkorozm¥rové lo¥iska, kterfoh je v porovnéni s loZisky normélnich ve-
likost{ mnohem méné&,

Uvedené nevihody ve zna¥né mi¥e odstraluje za¥izeni sestédvajfol ze zékladového
rému podle vyndlezu, jehoZ podstatou je, ¥e k zdkladovému rdmu Je p¥ipojena jednak
dvojice protilehlfoh opdrek a jednak v¥etenik s horizontéln& uspofédanfm rotujfeim
v¥etenem, zakonlenym rozpinaoim trnem a ddle vedeni pro sand opat¥ené konsolou k uchy-
oeni planfetového paralelogramu. Pohiblivé 34st plan¥etového paralelogramu Jje opatieha
m¥¥{oim dotykem. Klpohyblivé gésti plan¥etového paralelogramu je pFipevn&n dald3i plan—
¥etovy paralelogram s pobyblivou ¥éstf opat¥enou dalsim m¥¥foim dotykem. Na pohyblivé
§4sti planfetového paralelogramu Je ddle uspo¥édédr drZék pro m¥¥idlo nebo snimal&, jehoZ
m¥¥{of hrot se dotfks opdrky upevnéné na pohyblivé ¥ésti dalifho planfetového paralelo-
gramu. Dal¥i podstatou je to, Ze k zékladovému rému je p¥ipojemo pouzdro.

za¥{zeni podle vynélezu je vhodné pro mé¥en{ radiélni vile viech typh valivfeh
lo¥isek, pro nd% je pfedepséno m¥¥eni tohoto ﬁarametru, to je jedno¥adfoh i dvou¥adfech
kulikovfch, véledkovfoh, soudeikovioh a jehlovfoh lo¥isek., Za¥{zeni jJe pouitelné
jak pro rudni, tak prfedev3im pro automatické m¥¥en{ radiélni ville .valivfoh loZisek.
Umoﬁﬁuje presndji{f a hlavn® spolehliv&j3{ m¥¥enf radidlni vile valivjoh loZisek ne¥
dosavadni m&¥idla. )

P¥{kladné provedeni za¥{zeni podle vynélezu je schématicky znézornéno na vikresu.
Za¥{zeni sestévé ze zdkladového rému 1, na ném¥ je upevn¥n v¥etenik 2 s horizonté4lné
uspo¥édanym rotujicim vietenem 3. Rotujfofl v¥eteno 3 je zakon¥eno rozpinaoim trnem 4,
ktery slou¥f k uohyoeni vnit¥niho krou¥ku lo¥iska 3. Vnit¥ni krouZek loZiska 3 je na
rozpinacim trnu 4 uohycen za pFibliZn& polovinu délky diry. K zédkladovému rému 1 je
ddle p¥ipevndno veden{ 6 pro san¥ 7, opat¥ené konsolou § k uohyceni planZetového
paralelogramu 9. Pohyblivé Sédst 2 ‘plan¥etového paralelogramu 9 je opatiena m&¥fcim
dotykem 1Q. Tento m¥¥fol dotyk 10 se p¥i m&¥eni dotfkd vn&j3iho krouZku loZiska DS.

K pohyblivé 34stl 9 plan¥etového paralelogramu 9 je p¥ipevn¥n dal¥f plan¥etovy para-
lelogram 11, jehoZ pohyblivé &ést 1l nese dal3{ m¥¥fof dotyk J2. Tento daldf m&¥iodf
dotyk 12 se dot¥ké diry vnit¥niho krouZku loZiska 2.'Na\pohyb11vé &ést1 9 planZetového
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paraleiogramu 2 je ddle usporédén drZsk 13 pro mE¥idlo nebo snimad ;i, JjehoZ m¥¥{odf

hrot 14 “se dotyké opdrky 13, kterd je upevan&na na pohyblivé éééti 11’ dal¥fho planZe-

tového paralelogramu ll. Za¥izen{ je ddle opat¥eno daldiml dv&ma protilehlfmi op¥rkami

16, 117, které slouZi ﬁro pfesouvéni vnéjsiho krouZku loZiska 2 ée vertkdlnim sm&ru.

K zékladovému rému 1 Je pomood nezakresleného posuvného mechanizmu p¥ipojeno pouzdro

18 k usnadnén{ nasouvéni loZiska 5 na rozpinaci trn.

Nezakresleny posuvny mechanizmus, nesouoi pouzdro 18 je tvoren pohyblivou Sésti, kluz-

nfm nebo valivym biimoéarym vedenim, pevnou $ésti, kterd je uchycena na zékladovém

rému 1 a ¥{dfoim elementem, kterfm je u automatiocké verze mé¥idla va¥ka, pop¥fpad¥

pneumaticky nebo hydraulioky vélec a u rudni verze m&¥idla je to ovlédacf pska, kterou

§vlédé obsluha mé&¥idla,
M&¥ené lo%isko 5 je nejprve dopraveno péﬁoci pouzdra 18 pfed rozpinacf trn 4 a

pak je na n&j nasunuto. Tiﬁ se sou¥asn& uvede vnitini krouZek do rotace. V dals{ fézi

se san& 7 presunou z levé krajni polohy do pravé, v dusledku ZSeho¥ se m&¥fof doteky

10, 12 ustavi na povrchu vn¥j8fho a na di¥e vnit¥niho krouZiku loZiska 3, pfibliZné&

v polovin¥ jeJjich 3{Fky. Op¥rky 16 a 17, které nebyly dosud ve styku s povrohem vngj-

8iho krouZku loZiska 5 na n&j st¥{davé zatladi a zplhsobi jeho vertikéni pFesunuti

o hodnotu vile, Velikost vile sejmou m¥¥fc{ doteky 10, 12 a vyhodnoceni provede mi&-

¥idlo nebo snimal 1l4. Ob¥ opérky se po zmé¥eni a vyhodnooeni vihle odd4li od vn&jdiho

kroufku loZiska 5, sand 7 se pfesunou do levé vychoz{ polohy, v disledku ¥ehoZ sjedou

mE¥fcl{ doteky 10, 12 s povrchu vn&jsfho a diry vnitfniho.krouéku loZiska 3. Pouzdro

18 stéhne loZisko 5 z rozpinaciho trnu 4 a provede jeho vysunutfi, V dal3{ fézi pFisune

pouzdro 18 p¥ed rozpinac{ trn 4 dal3{f m&¥ené loZisko 5 a oyklus se opakuj .

PREDMET VYINLKLEZU

1, Za¥izeni k m&¥en{ radidlni vile valivfoh loZisek, sestévajici ze zfkladového rému,
vyznatené tim, ¥e k zékladovému rsmu (1) je p¥ipojena jednak dvojice protilehlfch
opérek (16, 17) a jednak v¥etenik (2) s horizontéln¥ uspo¥sdanym rotujfoim v¥ete-
nem (3) zakonfenym rozpivacim trn¥m (4) a déle vedeni (6) pro sand (7) opat¥ené
konsolou (8) k uchyceni plan¥etového paralelogramu (9) s pohyblivou Zéstf (97)
opat¥enou m¥¥fcim dotykem (10), pr¥ifem¥ k pohyblivé dsti (9°) planZetového para—-
lelogramu (9) je p¥ipevn¥n dal¥f planZetov§y paralelogram (11) s pohyblivou Z4sti
(11”) opat¥enou dal3fim m¥¥fofm dotykem (12) a na pohyblivé &ésti (97) planZetového
paralelogramu (9) je ddle uspo¥dddn dr¥sk (13) pro m&¥idlo nebo snimad (14), jehoZ
m&¥fof hrot (14") se dotfké4 opérky (15) upevndné na pohyblivé Z&sti (11°) dalifho
planfetového paralelogramu (11).

2, Za¥{zeni podle bodu 1, vyznalené tim, %e k zékladovému rému (1) je p¥ipojeno
péuzdro (18).
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