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Przedmiotem wynalazku jest zderzak urzgdzenia
kopiujgcego sluzgcy do automatycznego sterowa-
nia ruchami urzadzenia kopiujacego w obrabiar-
lkach.

Znane jest sterowanie urzadzeniem kopiujacym
Zza pomocg elektromagnesu, ktéry oddziatywujac
na czujnik powoduje wycofanie suwaka urzadze-
nia kopiujgcego. Do sterowania pracg elektromag-
nesu sg stosowane aparaty elektryczne takie jak:
styezniki, mikroprzelaczniki, przyciski.

MyS$la przewodnig wynalazku jest wyeliminowa-
nie ze sterowania urzadzeniem kopiujgcym apa-
ratéw elektrycznych ze wzgledu na ich niskag
trwalo§¢ i duzg zawodno$¢ dzialania w czasie
eksploatacji w poré6wnaniu do pozostalych mecha-
nicznych elementéw obrabiarek.

Zgodnie z wytyczonym zadaniem sterowanie ru-
chami urzadzenia kopiujacego w obrabiarkach
uzyskuje sie wedlug wynalazku dzieki temu, Ze
urzadzenie kopiujgce jest utrzymywane w poto-
zeniu cofnietym od przedmiotu obrabianego wo-
dzikiem zderzaka urzadzenia kopiujacego bez
udzialu aparatow elektrycznych.

Przedmiot wynalazku jest uwidoczniony w przy-

.ktadzie wykonania na rysunku, na ktorym fig. 1

przedstawia schemat zderzaka zamocowanego na
urzadzeniu kopiujgcym, natomiast fig. 2 przedsta-
wia schemat mechanizmu zapadkowego w widoku
A oznaczonym na fig. 1.

Jak pokazano na rysunku fig. 1 i fig. 2, zderzak

55684

10

15

20

urzgdzenia kopiujacego jest zamocowany na sa-
niach B oprocz zebatki 1 zamocowanej na suwa-
ku A. Zebatka 1 wspdlpracuje z kolem zebatym 2
polgczonym sprzeglem 11 z kolem zebatym 12
wspélpracujgcym z zebatkg nacieta na wodzi-
ku 10,

Kolo zebate 2 i kolo zebate 12 posiadajay jedna-
kowg ilo$é zebdow. Z kolem zebatym 2 przy pomo-
cy walka 13 jest zwigzane kolo zapadkowe 6
wspotpracujgce z kolkiem 8 oraz z zapadka 5 za-
mocowang w korpusie zderzaka. Krzywka 9 jest
csadzona obrotowo na walku 13 i hamowana przy
pomocy hamulca 7. Przesuw wodzika 10 jest ogra-
niczony czlonem nastawnym 3 z ktérym wspoél-
pracuje popychacz 4 sterujacy mikroprzelgczni-
kiem MP,

Dziatanie zderzaka urzadzenia kopiujacego po-
lega na tym, ze w procesie kopiowania suwak A
wraz z zamocowang na nim zebatkg 1 przesuwa
si¢ po saniach B tego urzadzenia. W trakcie tego
przesunigcia zebatka 1 za posrednictwem kola ze-
batego 2 i sprzegla 11 napé¢dza waltek 13. Na wat-
ku tym jest osadzone kolo zgbate 12, ktére wysu-
wa wodzik 12,

Dzigki temu, Ze kola zebate 2 i 12 maja jedna-
kowg ilo$é zebow, wielko$é wysuwu wodzika 10
jest réwna wielkoSci przesuniecia sie suwaka A
urzadzenia kopiujacego. Na walku 13 zamocowane
jest kolo zapadkowe 6, ktére obracajac sie wraz
z walkiem 13 swoimi zebami kolejno zazebiajacy-
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mi sie z zapadka 5 blokuje obrét watka 13 w
przeciwnym kierunku, a wigc blokuje takze wo-
dzik 10 przed cofnigciem, utrzymujac urzgdzenie
kopiujace w polozeniu cofnietym od przedmiotu
obrabianego. Wodzik 10 po wysunieciu sie na wiel-
ko$¢ ,,X” opierajac sie o zderzak czlonu nastawne-
go 3 przesunie go i za posSrednictwem popychacza
4 przelgczy mikroprzelgcznik MP.

Mikroprzetacznik ten rozlgczy ruch posuwowy
i zataczy szybki ruch powrotny urzadzenia kopiu-
jacego w polozenie wyjSciowe. Aby zwolni¢ blo-
kade wodzika 10 i umozliwi¢ suwakowi A powrd6t
w cowe przednie polozenie, nalezy recznie
oddziaywujgc hna czujnik spowodowaé dalsze
przesuniecie suwaka A w kierunku w jakim prze-
suwal sie on w procesie kopiowania.

W czasie tego ruchu kolo zapadkowe 6 swoim
péikolistym wycieciem za poSrednictwem kola 8
obréci krzywke 9 ktéra uniesie zapadke 5. Zapad-
ka ta odblokowujgc kolo zapadkowe 6 i zderzak
10 umozliwi suwakowi A przesuniecie sie w kon-
cowe przednie potozenie. Krzywka 9 pozostaje nie-
ruchoma poniewaz jest osadzona na walku 13
obrotowo i hamowana przy pomocy hamulca 7.
Dopiero w koncowej fazie tego ruchu kolo zapad-
kowe 6 swoim potkolistym wycigciem za posred-
nictwem kola 8 obréci krzywke 9 zwalniajgc tym
samym zapadke 5. Réwniez w konicowej fazie tego
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ruchu zostanie przesuniety w polozenie poczatko-
we wodzikiem 10 czlon nastawny: 3, ktory zwal-
niajagc trzpien 4 spowoduje przetaczenie mikro-
przetacznika MP, a wiec zalgczenie ruchu posuwo-
wego urzadzenia kopiujacego.

Zastrzezenia patentowe

1. Zderzak urzadzenia kopiujacego stuzacy do au-
tomatycznego sterowania ruchami wurzadzenia
kopiujacego w obrabiarkach, znamienny tym,
ze jest wyposazony w wodzik (10) sprzezony
nadgznie z suwakiem (A) za poSrednictwem
sprzegla ciernego (1) oraz w mechanizm zapad-
kowy do blokowania przed cofnieciem wodzika,
przy czym odblokowanie wodzika (10) nastepu-
je samoczynnie po przesunieciu sie suwaka (A)
ponad wielko$§¢ ,,X” ustawiong za pomocg czlo-
nu nastawnego (3).

2. Zderzak wedlug zastrz. 1, znamienny tym, ze
mechanizm zapadkowy jest wyposazony w koto
zapadkowe (6) zwiazane z krzywka (9) hamo-
wang hamulcem (7), i zwalniajgcg zapadke (5)
w czasie odblokowywania mechanizmu zapad-
kowego, przy czym koto zapadkowe (6) posiada
ilo§¢ zebow odpowiadajgcg iloSci polozen czin-
nu nastawnego (3).
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