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(54)实用新型名称

一种户外用可载人的折叠电动拖车

(57)摘要

本实用新型公开了一种户外用可载人的折

叠电动拖车，包括：第一车架和第二车架，第一车

架与第二车架转动连接，第一车架上连接有第一

折叠架，第二车架上连接有第二折叠架，第二车

架远离第一车架的一端底部连接有驱动轮，第一

车架的一端设有控制组件，第一车架远离第二车

架的一端内滑动连接有踏板组件，踏板组件背离

第二车架的一端底部连接有万向轮，第一车架前

端中部还设有方向杆。采用以上设计，通过设置

驱动轮和控制组件，实现的电力驱动，辅助拖车

的行进，使拖车的使用更便捷、省力，提升使用者

在使用时的体验感，同时通过设置踏板组件，使

拖车在需要时能够实现载人的功能，减少使用者

长时间使用的疲惫感，进一步提升电动拖车的使

用体验感。
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1.一种户外用可载人的折叠电动拖车，其特征在于，包括：第一车架和第二车架，所述

第一车架与所述第二车架转动连接，所述第一车架上连接有第一折叠架，所述第二车架上

连接有第二折叠架，所述第一折叠架和所述第二折叠架相邻的端部相转动连接，所述第一

折叠和所述第二折叠架可相对折叠，所述第二车架远离所述第一车架的一端底部连接有驱

动轮，所述第一车架设有所述驱动轮的一端设有控制组件，所述驱动轮与所述控制组件电

连接，所述第一车架远离所述第二车架的一端内滑动连接有踏板组件，所述踏板组件背离

所述第二车架的一端底部连接有万向轮，所述第一车架设有所述踏板组件的一端中部还设

有方向杆，用于控制转向。

2.根据权利要求1所述的户外用可载人的折叠电动拖车，其特征在于，所述第一车架远

离所述第二车架的一端转动连接有前框架，所述前框架与所述第一车架相垂直，所述第二

车架远离所述第一车架的一端转动连接有后框架，所述后框架与所述第二车架相垂直，所

述驱动轮设于所述后框架的底端，所述前框架的顶端固定设有凸起的第一卡块，所述后框

架的顶端固定设有凸起的第二卡块。

3.根据权利要求1所述的户外用可载人的折叠电动拖车，其特征在于，所述第一折叠架

包括：第一连杆、第二连杆；所述第一连杆与所述第二连杆相交叉，所述第一连杆与所述第

二连杆交叉处转动连接，所述第一连杆的一端与所述第一车架远离所述第二车架的一端转

动连接，所述第一连杆的另一端与所述第二折叠架转动连接，所述第二连杆的一端与所述

第二折叠架转动连接，所述第二连杆远离与所述第一车架连接的一端连接有第一固定件，

所述第一固定件远离与所述第二连杆连接的一端设有第一卡孔。

4.根据权利要求1所述的户外用可载人的折叠电动拖车，其特征在于，所述第二折叠架

包括：第三连杆、第四连杆，所述第三连杆与所述第四连杆相交叉，所述第三连杆与所述第

四连杆的交叉处转动连接，所述第三连杆的一端与所述第二车架远离所述第一车架的一端

转动连接，所述第三连杆的另一端与所述第一折叠架转动连接，所述第四连杆的一端与所

述第一折叠架转动连接，所述第四连杆远离与所述第二车架连接的一端连接有第二固定

件，所述第二固定件远离与所述第四连杆连接的一端设有第二卡孔。

5.根据权利要求1所述的户外用可载人的折叠电动拖车，其特征在于，所述踏板组件包

括：踏板支架，所述踏板支架滑动设置于所述第一车架远离所述第二车架的一端，所述踏板

支架可伸出所述第一车架，所述踏板支架的两侧内分别固定连接有折叠撑杆，所述折叠撑

杆上设有伸缩格栅踏板，所述伸缩格栅踏板随所述踏板支架的滑动实现收缩或展开，用于

支撑载人。

6.根据权利要求5所述的户外用可载人的折叠电动拖车，其特征在于，所述踏板支架的

侧壁分别设有展开限位孔和收拢限位孔，所述第一车架设有所述踏板组件的一端两侧分别

设有限位器，所述限位器具有伸出端，所述伸出端与所述展开限位孔和所述收拢限位孔相

适配。

7.根据权利要求1所述的户外用可载人的折叠电动拖车，其特征在于,所述控制组件包

括：电源、控制板；所述电源与所述控制板电连接，所述电源和所述控制板分别设置在所述

第二车架远离所述第一车架的一端上，所述驱动轮与所述控制板电连接。

8.根据权利要求1所述的户外用可载人的折叠电动拖车，其特征在于,所述方向杆的顶

部设有水平向两侧延伸的安装杆，两侧所述的安装杆上分别设有滑动设有把手，所述把手
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可向所述方向杆所在方向滑动或向远离所述方向杆的方向滑动，其中一侧的所述把手可在

对应的所述安装杆上旋转，用于控制速度，所述方向杆的中部设有踏板收展开关，所述踏板

收展开关与所述踏板组件电连接，所述踏板收展开关用于控制所述踏板组件的展开或收

拢。

9.根据权利要求8所述的户外用可载人的折叠电动拖车，其特征在于,所述安装杆的中

部设有按压键，所述按压键竖直设置于所述方向杆顶部，所述方向杆内还设有复位弹簧，所

述复位弹簧与所述按压键的底部连接，所述按压键的底部转动连接有两个开关连杆，所述

开关连杆活动设于两个所述安装杆内，所述开关连杆的中部与所述安装杆转动连接；所述

开关连杆远离所述按压键的一端设有卡钩，所述卡钩穿出所述安装杆，每个所述把手邻近

所述方向杆的一端内壁分别设有展开卡槽，所述展开卡槽与所述卡钩适配，每个所述把手

远离所述方向杆的一端内壁分别设有收拢卡槽，所述收拢卡槽与所述卡钩适配。

10.根据权利要求8所述的户外用可载人的折叠电动拖车，其特征在于，所述方向杆的

底部还设有转向传感器，所述转向传感器与所述控制组件电连接，用于识别所述方向杆的

旋转方向。
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一种户外用可载人的折叠电动拖车

技术领域

[0001] 本实用新型涉及户外电动拖车技术领域，特别是涉及一种户外用可载人的折叠电

动拖车。

背景技术

[0002] 户外活动用推车，也称之营地拖车、露营拖车、野营拖车等，通常用于户外活动时

从室内或车辆上向活动目的地运送户外装备(如储能电源、户外冰箱、帐篷、餐饮装备、食

物、通讯器材等物资)。其车身采用折叠结构，可以很方便地展开、收纳和运输，不占用太多

的收纳空间，而深受喜爱露营的使用者喜欢。现有的营地拖车通常只具备折叠和收纳物品

的基本功能，专利号CN201921454355.2(营地车)和专利号CN202220676116.7(一种营地车

的折叠结构)两者都提供了一种营地车，且两者都可进行折叠，都可以收纳物品，然而因营

地车大多是在户外环境中使用的，因此会有长时间的徒步过程，且此类营地车都需要人力

拖拽才能移动，这无疑在使用中会增加使用者的劳累程度，影响使用者的使用体验感。

[0003] 因此，亟需设计一种户外用可载人的折叠电动拖车来克服上述一种或多种现有技

术的不足。

实用新型内容

[0004] 本实用新型为达到上述技术目的所采用的技术方案是：一种户外用可载人的折叠

电动拖车，其特征在于，包括：第一车架和第二车架，所述第一车架与所述第二车架转动连

接，所述第一车架上连接有第一折叠架，所述第二车架上连接有第二折叠架，所述第一折叠

架和所述第二折叠架相邻的端部相转动连接，所述第一折叠和所述第二折叠架可相对折

叠，所述第二车架远离所述第一车架的一端底部连接有驱动轮，所述第一车架设有所述驱

动轮的一端设有控制组件，所述驱动轮与所述控制组件电连接，所述第一车架远离所述第

二车架的一端内滑动连接有踏板组件，所述踏板组件背离所述第二车架的一端底部连接有

万向轮，所述第一车架设有所述踏板组件的一端中部还设有方向杆，用于控制转向。

[0005] 在一个优选的实施例中，所述第一车架远离所述第二车架的一端转动连接有前框

架，所述前框架与所述第一车架相垂直，所述第二车架远离所述第一车架的一端转动连接

有后框架，所述后框架与所述第二车架相垂直，所述驱动轮设于所述后框架的底端，所述前

框架的顶端固定设有凸起的第一卡块，所述后框架的顶端固定设有凸起的第二卡块。

[0006] 在一个优选的实施例中，所述第一折叠架包括：第一连杆、第二连杆；所述第一连

杆与所述第二连杆相交叉，所述第一连杆与所述第二连杆交叉处转动连接，所述第一连杆

的一端与所述第一车架远离所述第二车架的一端转动连接，所述第一连杆的另一端与所述

第二折叠架转动连接，所述第二连杆的一端与所述第二折叠架转动连接，所述第二连杆远

离与所述第一车架连接的一端连接有第一固定件，所述第一固定件远离与所述第二连杆连

接的一端设有第一卡孔。

[0007] 在一个优选的实施例中，所述第二折叠架包括：第三连杆、第四连杆，所述第三连
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杆与所述第四连杆相交叉，所述第三连杆与所述第四连杆的交叉处转动连接，所述第三连

杆的一端与所述第二车架远离所述第一车架的一端转动连接，所述第三连杆的另一端与所

述第一折叠架转动连接，所述第四连杆的一端与所述第一折叠架转动连接，所述第四连杆

远离与所述第二车架连接的一端连接有第二固定件，所述第二固定件远离与所述第四连杆

连接的一端设有第二卡孔。

[0008] 在一个优选的实施例中，所述踏板组件包括：踏板支架，所述踏板支架滑动设置于

所述第一车架远离所述第二车架的一端，所述踏板支架可伸出所述第一车架，所述踏板支

架的两侧内分别固定连接有折叠撑杆，所述折叠撑杆上设有伸缩格栅踏板，所述伸缩格栅

踏板随所述踏板支架的滑动实现收缩或展开，用于支撑载人。

[0009] 在一个优选的实施例中，所述踏板支架的侧壁分别设有展开限位孔和收拢限位

孔，所述第一车架设有所述踏板组件的一端两侧分别设有限位器，所述限位器具有伸出端，

所述伸出端与所述展开限位孔和所述收拢限位孔相适配。

[0010] 在一个优选的实施例中,所述控制组件包括：电源、控制板；所述电源与所述控制

板电连接，所述电源和所述控制板分别设置在所述第二车架远离所述第一车架的一端上，

所述驱动轮与所述控制板电连接。

[0011] 在一个优选的实施例中,所述方向杆的顶部设有水平向两侧延伸的安装杆，两侧

所述的安装杆上分别设有滑动设有把手，所述把手可向所述方向杆所在方向滑动或向远离

所述方向杆的方向滑动，其中一侧的所述把手可在对应的所述安装杆上旋转，用于控制速

度，所述方向杆的中部设有踏板收展开关，所述踏板收展开关与所述踏板组件电连接，所述

踏板收展开关用于控制所述踏板组件的展开或收拢。

[0012] 在一个优选的实施例中,所述安装杆的中部设有按压键，所述按压键竖直设置于

所述方向杆顶部，所述方向杆内还设有复位弹簧，所述复位弹簧与所述按压件的底部连接，

所述按压键的底部转动连接有两个开关连杆，所述开关连杆活动设于两个所述安装杆内，

所述开关连杆的中部与所述安装杆转动连接；所述开关连杆远离所述按压键的一端设有卡

钩，所述卡钩穿出所述安装杆，每个所述把手邻近所述方向杆的一端内壁分别设有展开卡

槽，所述展开卡槽与所述卡钩适配，每个所述把手远离所述方向杆的一端内壁分别设有收

拢卡槽，所述收拢卡槽与所述卡钩适配。

[0013] 在一个优选的实施例中，所述方向杆的底部还设有转向传感器，所述转向传感器

与所述控制组件电连接，用于识别所述方向杆的旋转方向。

[0014] 本实用新型的有益效果是：通过设置驱动轮和控制组件，实现的电力驱动，辅助拖

车的行进，使拖车的使用更便捷、省力，提升使用者在使用时的体验感，同时通过设置踏板

组件，使拖车在需要时能够实现载人的功能，减少使用者长时间使用的疲惫感，进一步提升

电动拖车的使用体验感。

附图说明

[0015] 图1为本实用新型结构示意图；

[0016] 图2为本实用新型第一车架和第二车架的结构示意图；

[0017] 图3为本实用新型第一折叠架和第二折叠架的结构示意图；

[0018] 图4为本实用新型踏板组件的结构示意图；
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[0019] 图5为本实用新型方向杆的结构示意图；

[0020] 图6为本实用新型方向杆收拢状态截面图；

[0021] 图7为本实用新型方向杆展开状态截面图；

[0022] 图8为本实用新型踏板组件收拢状态图；

[0023] 图9为本实用新型整体折叠状态图。

[0024] 图中：

[0025] 10、第一车架；101、前框架；102、第一卡块；11、第二车架；111、后框架；112、第二卡

块；113、驱动轮；12、第一折叠架；121、第一连杆；122、第二连杆；123、第一固定件；13、第二

折叠架；131、第三连杆；132、第四连杆；133、第二固定件；14、踏板组件；141、踏板支架；142、

踏板撑杆；143、伸缩格栅踏板；144、展开限位孔；145、收拢限位孔；146、限位器；147、万向

轮；15、控制组件；151、电源；152、控制板；16、方向杆；161、安装杆；162、把手；163、踏板收展

开关；164、按压键；165、复位弹簧；166、开关连杆；167、卡钩；168、展开卡槽；169、收拢卡槽；

170、转向传感器。

具体实施方式

[0026] 为使本实用新型的上述目的、特征和优点能够更加明显易懂，下面结合附图对本

实用新型的具体实施方式做详细的说明。在下面的描述中阐述了很多具体细节以便于充分

理解本实用新型。但是本实用新型能够以很多不同于在此描述的其它方式来实施，本领域

技术人员可以在不违背本实用新型内涵的情况下做类似改进，因此本实用新型不受下面公

开的具体实施例的限制。

[0027] 如图1‑图9所示，本实用新型提供一种户外用可载人的折叠电动拖车，其特征在

于，包括：第一车架10和第二车架11，所述第一车架10与所述第二车架11转动连接，所述第

一车架10上连接有第一折叠架12，所述第二车架11上连接有第二折叠架13，所述第一折叠

架12和所述第二折叠架13相邻的端部相转动连接，所述第一折叠和所述第二折叠架13可相

对折叠，所述第二车架11远离所述第一车架10的一端底部连接有驱动轮113，所述第一车架

10设有所述驱动轮113的一端设有控制组件15，所述驱动轮113与所述控制组件15电连接，

所述第一车架10远离所述第二车架11的一端内滑动连接有踏板组件14，所述踏板组件14背

离所述第二车架11的一端底部连接有万向轮147，所述第一车架10设有所述踏板组件14的

一端中部还设有方向杆16，用于控制转向，具体的，第一车架10的一端和第二车架11的一端

相铰接，第一车架10和第二车架11可相对折叠，其中第一车架10和第二车架11的折叠方向

为从下向上的单方向折叠，且第一车架10上设有可折叠的第一折叠架12，第二车架11上设

有可折叠的第二折叠架13，第一折叠架12和第二折叠架13邻近的一端相转动连接，使第一

折叠架12和第二折叠架13能够在第一车架10和第二车架11折叠时随第一车架10和第二车

架11相对折叠一起，使电动拖车整体折叠一起，便于携带；在第二车架11远离第一车架10的

一端设有两个驱动轮113，该驱动轮113为受电力控制的车轮，具体可参考电瓶车的车轮，在

第一车架10远离第二车架11的一端内滑动设有踏板组件14，该踏板组件14用于载人，该踏

板组件14在使用时可滑动伸出第一车架10外，在不使用时可滑动缩回第一车架10内，并在

踏板组件14的前端底部设有两个万向轮147，两个万向轮147随踏板组件14的滑动而滑动，

当踏板组件14滑动伸出第一车架10时，两个万向轮147随踏板组件14的移动而移动，从而使
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万向轮147与第一车架10形成支撑，撑起踏板组件14便于进行载人而不会因一头过重出现

电动拖车翘尾的现象；在第二车架11远离第一车架10的一端上还安装有控制组件15，该控

制组件15用于控制驱动轮113和给驱动轮113提供电源151，当需要使用时，可将第一车架10

和第二车架11展开，此时第一折叠架12和第二折叠架13在第一车架10和第二车架11的带动

下展开，在放入用于避免物品掉落的收纳袋于第一车架10和第二车架11上，即可放置物品，

当路途较远需要选择载人时，可将踏板组件14抽出第一车架10，使其伸出，通过万向轮147

支撑踏板组件14，从而使人可站在踏板组件14上，若路途较近无需载人时，可将踏板组件14

收回第一车架10内，避免影响到拖车使用，其中，为便于进行拖车亦便于在处于载人状态时

控制方向，在第一车架10的设有踏板组件14的一端中部还设有方向杆16，方向杆16可在第

一车架10上转动，方向杆16与控制组件15电连接，当方向杆16向一个方向转动时，控制组件

15会接收到相关信息，并发送控制信息驱动轮113，控制驱动轮113进行转向，带动电动拖车

转向，其中方向杆16除了可以在原地转动外，还能相对于第一车架10进行转动，便于在拖动

时控制方向。

[0028] 进一步的，在本实施例中，所述第一车架10远离所述第二车架11的一端转动连接

有前框架101，所述前框架101与所述第一车架10相垂直，所述第二车架11远离所述第一车

架10的一端转动连接有后框架111，所述后框架111与所述第二车架11相垂直，所述驱动轮

113设于所述后框架111的底端，所述前框架101的顶端固定设有凸起的第一卡块102，所述

后框架111的顶端固定设有凸起的第二卡块112，具体的，前框架101和后框架111皆呈“匚”

型，且端部皆分别与对应的第一车架10和第二车架11的一端转动连接，在使用状态时，前框

架101和后框架111分别与第一车架10和第二车架11相垂直，用于和第一折叠架12及第二折

叠架13相连接，同时在前框架101和后框架111的顶部侧壁分别设有凸出的第一卡块102和

第二卡块112，通过第一卡块102和第二卡块112使第一折叠架12及第二折叠架13能够与前

框架101和后框架111连接一起。

[0029] 进一步的，在本实施例中，所述第一折叠架12包括：第一连杆121、第二连杆122；所

述第一连杆121与所述第二连杆122相交叉，所述第一连杆121与所述第二连杆122交叉处转

动连接，所述第一连杆121的一端与所述第一车架10远离所述第二车架11的一端转动连接，

所述第一连杆121的另一端与所述第二折叠架13转动连接，所述第二连杆122的一端与所述

第二连杆122的一端与所述第二折叠架13转动连接，所述第二连杆122远离与所述第一车架

10连接的一端连接有第一固定件123，所述第一固定件123远离与所述第二连杆122连接的

一端设有第一卡孔(图中未示出)，具体的，第一连杆121和第二连杆122相交叉，且第一连杆

121和第二连杆122交叉处转动连接，使第一连杆121和第二连杆122能够相对对方转动折叠

一起，第一连杆121的一端与第一车架10设有踏板组件14的一端转动连接，另一端与第二折

叠架13转动连接，第二连杆122的一端与第二折叠架13转动连接，其中因第一连杆121和第

二连杆122呈交叉状，在展开时，第二连杆122的一端靠近前框架101，此时因不会影响到物

品放入第一车架10内，为提升第一折叠架12的整体稳定性，第二连杆122呈“匚”型，连接第

一车架10的两侧，提升稳固性，且第二连杆122远离与踏板组件14连接的一端上设有第一固

定件123，该第一固定件123的一端上设有第一卡孔，该第一卡孔与第一卡块102适配，第一

固定件123可通过第一卡孔钩在第一卡块102上，通过第一固定件123与前框架101的连接，

实现第一折叠架12在展开时的固定状态，防止第二连杆122受到重压时被压折叠，当需要折
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叠时，在第一折叠架12受力时，第一连杆121与第二折叠架13连接的一端向上移动，第二连

杆122与第二折叠架13连接的一端向下移动，从而使第一折叠架12和第二折叠架13相互朝

对方靠近，实现折叠。

[0030] 进一步的，在本实施例中，所述第二折叠架13包括：第三连杆131、第四连杆132，所

述第三连杆131与所述第四连杆132相交叉，所述第三连杆131与所述第四连杆132的交叉处

转动连接，所述第三连杆131的一端与所述第二车架11远离所述第一车架10的一端转动连

接，所述第三连杆131的另一端与所述第一折叠架12转动连接，所述第四连杆132的一端与

所述第一折叠架12转动连接，所述第四连杆132远离与所述第二车架11连接的一端连接有

第二固定件133，所述第二固定件133远离与所述第四连杆132连接的一端设有第二卡孔，具

体的，第二折叠架13的结构与第一折叠架12的结构相同，第三连杆131的一端与第二车架11

远离第一车架10的一端转动连接，另一端与第一连杆121远离与第一车架10连接的一端转

动连接，使第三连杆131和第一连杆121可朝相对的方向靠拢；其中因第三连杆131和第四连

杆132交叉设置，在展开时，第四连杆132的一端靠近后框架111，此时因不会影响到物品放

入第二车架11内，为提升第二折叠架13的整体稳定性，第四连杆132呈“匚”型，连接第二车

架11的两侧，提升稳固性；第四连杆132的一端与第二连杆122远离设有第一固定件123的一

端转动连接，使得第四连杆132和第二连杆122可朝相对的方向靠拢，其中第四连杆132远离

与第二连杆122连接的一端设有第二固定件133，该第二固定件133的一端设有第二卡孔(图

中未示出)，该第二卡孔与第二卡块112适配，可钩在第二卡块112上实现第二折叠支架的固

定，同时防止第四连杆132在受力时避免被下压折叠，当需要折叠时，在第二折叠架13受力

时，第三连杆131与第一连杆121连接的一端向上移动，第四连杆132与第二连杆122连接的

一端向下移动，从而使第二折叠架13和第一折叠架12相互朝对方靠近，实现折叠。

[0031] 在折叠时，首先将第一车架10和第二车架11从下方抬起，使第一车架10和第二车

架11相靠近贴合，同时带动第一连杆121和第三连杆131相连接的一端向上方移动，另一端

朝相互靠近的方向靠拢，第二连杆122和第四连杆132连接的一端向下方移动，另一端朝相

互靠近的方向靠拢，最后贴合实现折叠；其中为实现自动折叠，可在第四连杆132与第二连

杆122连接处设置一个顶升件，该顶升件位于第一车架10和第二车架11连接处的正下方，当

需要折叠时，可通过控制顶升件将第一车架10和第二车架11顶起一定的高度，在通过将万

向轮147刹住，控制驱动轮113正转，此时因第二车架11与第一车架10被顶起，失去相互顶持

的作用力，使第二车架11在驱动轮113的带动下向第一车架10方向靠拢，最后实现折叠，当

需要展开时，只需要将万向轮147刹车，然后控制驱动轮113反转即可实现展开。

[0032] 进一步的，在本实施例中，所述踏板组件14包括：踏板支架141，所述踏板支架141

滑动设置于所述第一车架10远离所述第二车架11的一端，所述踏板支架141可伸出所述第

一车架10，所述踏板支架141的两侧内分别固定连接有踏板撑杆142，所述踏板撑杆142上设

有伸缩格栅踏板143，所述伸缩格栅踏板143随所述踏板支架141的滑动实现收缩或展开，用

于支撑载人，具体的，踏板支架141滑动设置在第一车架10设有前框架101的一端内，踏板支

架141采用伸缩结构设置，即其的两端是插入第一车架10的两侧内的，在需要时可伸出，同

时在踏板支架141的两侧分别固定设有踏板撑杆142，该踏板撑杆142的一端与踏板支架141

固定连接，另一端穿入第一车架10的前端侧壁，并随踏板支架141的收缩而伸入第一车架10

内，在踏板撑杆142的上方还设有伸缩格栅踏板143，该伸缩格栅踏板143由若干连杆组成可
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伸缩结构，该伸缩格栅踏板143的两端分别与踏板支架141的前端及第一车架10的前端固定

连接，当踏板支架141收回时挤压伸缩格栅踏板143，使伸缩格栅踏板143折叠一起，当踏板

支架141伸出第一车架10时，带动伸缩格栅踏板143展开，便于人站在其上，实现载人的功

能，其中两个万向轮147与踏板支架141的前端底面连接。

[0033] 进一步的，所述踏板支架141的侧壁分别设有展开限位孔144和收拢限位孔145，所

述第一车架10设有所述踏板组件14的一端两侧分别设有限位器146，所述限位器146具有伸

出端，所述伸出端与所述展开限位孔144和所述收拢限位孔145相适配，具体的，为避免在不

使用时踏板组件14展开或在使用时踏板组件14收回，于第一车架10的两侧分别安装有电动

限位器146，该电动限位器146具有一个伸出端，同时在踏板支架141的前端上设有展开限位

孔144及在踏板支架141的后端设有收拢限位孔145，电动限位器146在受到指令时控制伸出

端伸出，使其插入展开限位孔144或收拢限位孔145内，从而将踏板组件14限制于在展开状

态或收拢状态，避免自行展开或收拢；其中电动限位器146亦可更换呈手动限位器146可根

据实际的使用需求而定。

[0034] 进一步的，在本实施例中，所述控制组件15包括：电源151、控制板152；所述电源

151与所述控制板152电连接，所述电源151和所述控制板152分别设置在所述第二车架11远

离所述第一车架10的一端上，所述驱动轮113与所述控制板152电连接，具体的，电源151和

控制板152皆设置在后框架111内，电源151与控制板152电连接，两个驱动轮113与控制板

152电连接。

[0035] 进一步的，在本实施例中，所述方向杆16的顶部设有水平向两侧延伸的安装杆

161，两侧所述的安装杆161上分别设有滑动设有把手162，所述把手162可向所述方向杆16

所在方向滑动或向远离所述方向杆16的方向滑动，其中一侧的所述把手162可在对应的所

述安装杆161上旋转，用于控制速度，所述方向杆16的中部设有踏板收展开关163，所述踏板

收展开关163与所述踏板组件14电连接，所述踏板收展开关163用于控制所述踏板组件14的

展开或收拢，具体的，安装杆161与方向杆16一体成型，安装杆161位于方向杆16的两侧，在

安装杆161上分别套设有一个把手162，把手162可在安装杆161上滑动，其中一个把手162可

在安装杆161上进行旋转，并且与控制板152电连接，以控制电动拖车的行进速度及刹车，其

中刹车是由把手162在失去使用者施加的作用力后会自行回转或是使用者控制把手162回

转，在回转的过程中实现对行进速度的控制；为实现便于控制踏板组件14收拢或展开，避免

把手162运动，在方向杆16上还安装有踏板收展开关163，踏板收展开关163与电动限位器

146电连接，通过拨动踏板收展开关163，使电动限位器146的伸出端缩回或伸出，使得踏板

组件14能够顺利展开或收回固定，需要说明的是，踏板组件14的展开或收回可通过将万向

轮147刹住，在控制驱动轮113的前转或后转，此时因万向轮147被刹住无法移动，而驱动轮

113在转时，会带动第一车架10相对踏板组件14向前移动或向后移动，从而实现踏板组件14

的自行展开或收回，在踏板组件14展开或收回后可通过拨动踏板收展开关163使电动限位

器146将踏板组件14固定。

[0036] 进一步的，在本实施例中，所述安装杆161的中部设有按压键164，所述按压键164

竖直设置于所述方向杆16顶部，所述方向杆16内还设有复位弹簧165，所述复位弹簧165与

所述按压键164的底部连接，所述按压键164的底部转动连接有两个开关连杆166，所述开关

连杆166活动设于两个所述安装杆161内，所述开关连杆166的中部与所述安装杆161转动连
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接；所述开关连杆166远离所述按压键164的一端设有卡钩167，所述卡钩167穿出所述安装

杆161，每个所述把手162邻近所述方向杆16的一端内壁分别设有展开卡槽168，所述展开卡

槽168与所述卡钩167适配，每个所述把手162远离所述方向杆16的一端内壁分别设有收拢

卡槽169，所述收拢卡槽169与所述卡钩167适配，具体的，按压键164滑动设置在方向杆16的

顶部，可在方向杆16内上下滑动，在按压键164的下方设有复位弹簧165，复位弹簧165与按

压键164相抵，当按压键164受外力下压时挤压复位弹簧165，当按压键164失去外界的作用

力时，复位弹簧165将按压键164顶起，在按压键164的底部两侧分别转动连接有开关连杆

166，开关连杆166与安装杆161一一对应，分别活动位于安装杆161内，开关连杆166的中部

与安装杆161转动连接，使开关连杆166形成杠杆结构，使其当一端受力时另一端就会翘起，

在开关连杆166远离和按压键164连接的一端设有向下的卡钩167，该卡钩167穿出安装杆

161的侧壁与把手162的内壁相抵，当按压键164受力时，挤压复位弹簧165，同时带动开关连

杆166与按压键164连接的一端下沉，使得开关连杆166的另一端上升，卡钩167被带动缩回

安装杆161内，此时把手162失去卡钩167的限制可在安装杆161上滑动，当按压键164失去外

界的压力时，在复位弹簧165的复原力下，被顶起，带动开关连杆166与按压键164连接的一

端上升，另一端下沉，使得卡钩167穿出安装杆161与把手162内壁的展开卡槽168或收拢卡

槽169配合，限制把手162。

[0037] 进一步的，在本实施例中，所述方向杆16的底部还设有转向传感器170，所述转向

传感器170与所述控制组件15电连接，用于识别所述方向杆16的旋转方向，具体的，为能准

确识别方向杆16的转向，在方向杆16的底部安装有转向传感器170，该转向传感器170为编

码器，当方向杆16转动时会带动编码器同步同向转动，编码器在转动时，控制板152会检测

到编码器在向哪个方向转，转动了多少度，随后控制板152通过控制两个驱动轮113的转速

差调整电动拖车的行进方向，如，方向杆16右转带动编码器右转，控制板152检测到编码器

的右转后，控制板152控制位于右侧的驱动轮113不转，而左侧的驱动轮113旋转，此时电动

拖车的车体就会向右摆动，从而通过两个驱动轮113的转速差实现转向。

[0038] 综上所述，本实用新型通过设置驱动轮113和控制组件15，实现的电力驱动，辅助

拖车的行进，使拖车的使用更便捷、省力，提升使用者在使用时的体验感，同时通过设置踏

板组件14，使拖车在需要时能够实现载人的功能，减少使用者长时间使用的疲惫感，进一步

提升电动拖车的使用体验感。

[0039] 本实用新型并不仅仅限于说明书和实施方式中所描述，因此对于熟悉领域的人员

而言可容易地实现另外的优点和修改，故在不背离权利要求及等同范围所限定的一般概念

的精神和范围的情况下，本实用新型并不限于特定的细节、代表性的设备和这里示出与描

述的图示示例。
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