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DESCRIPCION
Aparato de patineta acuatica
Campo técnico
La presente invencion se refiere a un aparato de patineta acuatica.
Antecedentes

El documento FR 2 546 846 A1 se refiere a un aparato deportivo o recreativo de propulsién humana destinado a ser
utilizado en el agua. En la actualidad, existen muchos tipos de equipos de surf propulsado, que generalmente incluyen
una patineta de surf, y varios componentes, como una bateria y un motor, se instalan dentro de la patineta de surf
para generar empuje. Sin embargo, la patineta de surf existente tiene defectos como el pequefio espacio de carga y
la potencia insuficiente.

Sumario

Un problema técnico que debe resolverse mediante la presente invencién es proporcionar un aparato de patineta
acuatica para superar los defectos de espacio de carga pequefio y potencia insuficiente de la técnica anterior.

La presente invencion resuelve el problema técnico anterior mediante la siguiente solucion técnica:

un aparato de patineta acuatica, que incluye un componente de carga y varios cuerpos de patineta que se empujan
hacia adelante juntos, en donde varios de los cuerpos de patineta estan separados, el componente de carga esta
conectado de manera desmontable a las superficies superiores de varios de los cuerpos de patineta, y la potencia de
propulsion la proporciona conjuntamente el nimero de cuerpos de patineta.

En la presente solucién, al adoptar la forma estructural anterior, el espacio de carga del aparato de patineta acuatica
aumenta considerablemente porque el componente de carga tiene un espacio de carga suficiente. La potencia de
propulsion del aparato de patineta acuatica mejora considerablemente al proporcionar potencia a través de varios
cuerpos de patineta.

Ademas, el componente de carga y varios cuerpos de patineta se pueden instalar y desmontar, lo que lo hace muy
conveniente para su reemplazo, transporte y envio por correo al fabricante para mantenimiento, y los costes de
transporte y mantenimiento se reducen considerablemente.

Ademas, los cuerpos de patineta incluyen una tabla hueca, un médulo de bateria para almacenar y emitir energia
eléctrica, y un médulo de propulsion para proporcionar propulsion, en donde el médulo de bateria y el médulo de
propulsién estan ambos conectados de manera desmontable a la tabla hueca, el médulo de bateria y el médulo de
propulsion estan conectados eléctricamente, un extremo trasero de la tabla hueca tiene una salida de agua, y el
modulo de propulsion estd conectado herméticamente a la salida de agua.

En la presente solucion, al adoptar la forma estructural anterior, el médulo de bateria y el médulo de propulsién estan
conectados de manera desmontable a la tabla hueca, de manera que el envio por correo o el transporte del médulo
de bateria o el médulo de propulsién es conveniente y los costes de mantenimiento y reemplazo se reducen
considerablemente.

Preferiblemente, el aparato de patineta acuatica incluye ademas un controlador, y el controlador esta conectado de
manera sefializada a varios modulos de propulsion y se usa para controlar, respectivamente, el encendido, apagado
y la potencia de varios de los médulos de propulsién.

En la presente solucién, al adoptar la forma estructural anterior, se evita el uso de un gran nimero de juntas y cables
impermeables para la conexién entre el controlador y los médulos de propulsién en la tabla hueca, reduciendo asi el
coste. Al mismo tiempo, las personas pueden llevar el controlador para su funcionamiento, que es facil de ajustar y
controlar.

Ademas, la potencia de varios médulos de propulsion esta controlada respectivamente por el controlador, y varios de
los médulos de propulsion tienen potencia diferente, de modo que varios cuerpos de patineta tienen diferentes
velocidades de avance, y la direcciéon de propulsion esta controlada por la velocidad diferencial de varios cuerpos de
patineta, que es facil de operar y conveniente de controlar.

Ademas, el aparato de patineta acuatica incluye ademas al menos un cuerpo de timon, y el cuerpo de timén esta
conectado de manera desmontable al componente de carga.

En la presente solucién, al adoptar la forma estructural anterior, el cuerpo de timén implementa un control de direccion
del aparato de patineta acuatica, y es muy conveniente para la operacion y control de la direccién de propulsion, y las
mujeres y los nifios pueden operarlo y usarlo, lo que es conveniente para su uso y popularizacion.
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Ademas, se adopta un modo de conexién desmontable entre el componente de carga y el cuerpo de timoén, y el
componente de carga tiene un espacio de carga suficiente para una facil instalacién y configuracion. Al mismo tiempo,
el componente de carga y el cuerpo de timon después de ser desmontados tienen una estructura pequefia en relacién
con el aparato de patineta acuatica en general, lo cual es conveniente para el mantenimiento y el reemplazo, y es muy
conveniente enviarlo por correo al fabricante para su mantenimiento y transporte, lo cual reduce en gran medida los
costes de transporte.

Preferiblemente, el cuerpo de timon incluye una carcasa, un mecanismo de accionamiento dispuesto dentro de la
carcasa y una paleta de timén dispuesta fuera de la carcasa, en donde la carcasa esta conectada de manera
desmontable al componente de carga, un extremo trasero de la carcasa tiene un orificio pasante a través del cual pasa
el mecanismo de accionamiento, y el mecanismo de accionamiento esta conectado a una parte superior de la paleta
de timén y esta configurado para hacer que la paleta de timén gire, una parte inferior de la paleta de timén tiene un
ala de timén para insertarse en el agua.

En la presente solucion, al adoptar la forma estructural anterior, el mecanismo de accionamiento esta configurado para
hacer que la paleta de timén oscile, de modo que se pueda ajustar la direccion del giro del ala de timén y se implemente
una conveniencia del control de direccion del aparato de patineta acuatica. Al mismo tiempo, la estructura es simple,
lo que resulta conveniente para la instalacion y configuracioén.

Preferiblemente, la paleta de timén esta conectada de manera desmontable al mecanismo de accionamiento.

En la presente solucion, adoptar la forma estructural anterior puede hacer que las estructuras de la paleta de timén y
la carcasa sean mas pequefias que la estructura general del cuerpo de timén, ocupando un espacio pequefio, lo cual
es conveniente para el almacenamiento y el transporte.

Preferiblemente, el aparato de patineta acuatica incluye ademas un controlador, y el controlador esta conectado de
manera sefializada al mecanismo de accionamiento.

En la presente solucion, adoptar la forma estructural anterior puede evitar el uso de una gran cantidad de juntas y
cables impermeables para la conexion entre el controlador y el mecanismo de accionamiento dentro de la carcasa,
reduciendo asi el coste. Al mismo tiempo, las personas pueden llevar el controlador para su funcionamiento, lo cual
es conveniente para el ajuste y control.

Preferiblemente, el nimero de cuerpos de patineta es dos.

Basandose en el conocimiento comin en la técnica, las condiciones preferidas anteriores se pueden combinar
arbitrariamente para obtener realizaciones preferidas de la presente invencién.

Los efectos de progreso positivos de la presente invencién son:

el aparato de patineta acuatica de la presente invencién aumenta en gran medida el espacio de carga del aparato de
patineta acuatica porque el componente de carga tiene un espacio de carga suficiente. La potencia de propulsion del
aparato de patineta acuatica mejora considerablemente al proporcionar potencia a través de varios cuerpos de
patineta. Al mismo tiempo, el componente de carga y varios cuerpos de patineta se pueden instalar y desmontar, 1o
cual es conveniente para el transporte, mantenimiento y reemplazo.

Breve descripcion de los dibujos

La FIG. 1 es un diagrama estructural esquematico de un aparato de patineta acuatica segun una realizacién de la
presente invencion.

La FIG. 2 es un diagrama esquematico de una estructura interna de un aparato de patineta acuatica segin una
realizacion de la presente invencion.

Descripcion de signos de referencia:
cuerpo 1 de patineta

tabla 11 hueca

modulo 12 de bateria

médulo 13 de propulsién

salida 14 de agua

componente 2 de carga

cuerpo 3 de timoén
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carcasa 31

mecanismo 32 de accionamiento
paleta 33 de timén

ala 34 de timon

Descripcion de realizaciones

La presente invencién se describird de manera mas clara y completa a continuacion mediante realizaciones con
referencia a los dibujos adjuntos. Sin embargo, la presente invencién no se limita al alcance de las realizaciones.

Como se muestra en la FIG. 1y la FIG. 2, un aparato de patineta acuatica de una realizacién de la presente invencion
incluye un componente 2 de carga y varios cuerpos 1 de patineta que se empujan hacia adelante juntos, en donde
varios de los cuerpos 1 de patineta estan separados, y el componente 2 de carga esta conectado de manera
desmontable a las superficies superiores de varios de los cuerpos 1 de patineta. El componente 2 de carga tiene un
espacio de carga suficiente, aumentando asi el espacio de carga del aparato de patineta acuatica, que es conveniente
para que una persona se siente en el componente 2 de carga, y es seguro y confiable. Al mismo tiempo, la potencia
de propulsién es proporcionada conjuntamente por varios cuerpos 1 de patineta, lo que mejora en gran medida la
potencia de propulsién y la velocidad de propulsion del aparato de patineta acuatica.

El componente 2 de carga esta conectado de manera desmontable a la superficie superior de varios cuerpos 1 de
patineta. Al adoptar un modo de conexién desmontable entre el componente de carga y varios cuerpos de patineta,
ninguna estructura ni componente de los cuerpos 1 de patineta originales necesitan cambiarse, s6lo es necesario
expandir, instalar y conectar el componente 2 de carga en varios de los cuerpos 1 de patineta, se puede realizar un
cambio rapido entre los cuerpos 1 de patineta y el aparato de patineta acuatica, y la instalacién y desmontaje es muy
conveniente. Al mismo tiempo, los cuerpos 1 de patineta y el componente 2 de carga después de ser desmontados
tienen una estructura pequefia con respecto al aparato de patineta acuatica en general, y cuando los cuerpos 1 de
patineta o el componente 2 de carga estan dafiados, el reemplazo, transporte y envio por correo al fabricante para su
mantenimiento son muy convenientes y los costes de transporte y mantenimiento se reducen considerablemente.

En esta realizacion, el componente 2 de carga y los cuerpos 1 de patineta pueden estar conectados mediante un
broche metalico o un tornillo de fijacion. Se pueden usar diferentes conexiones en otras realizaciones, y la presente
invencion no tiene ninguna limitacién al respecto.

En esta realizacion, el componente 2 de carga puede incluir cualquier placa de soporte conocida en la técnica que
pueda proporcionar un espacio de carga, por ejemplo, asientos, bancos y otras estructuras. El componente 2 de carga
también puede incluir un asiento en forma de tira larga con un dosel, y una superficie superior del dosel es horizontal
y puede usarse para almacenar un objeto. En otras realizaciones, el componente 2 de carga también puede adoptar
otra estructura. La presente invencién no tiene ninguna limitacién a este respecto.

El cuerpo 1 de patineta puede incluir una tabla 11 hueca, un médulo 12 de bateria para almacenar y emitir energia
eléctrica, y un moédulo 13 de propulsion para proporcionar propulsion, en donde el médulo 12 de bateria y el modulo
13 de propulsién estan ambos conectados de manera desmontable en la tabla 11 hueca, el médulo 12 de bateria y el
modulo 13 de propulsion estéan conectados eléctricamente, un extremo trasero de la tabla 11 hueca tiene una salida
14 de agua, y el médulo 13 de propulsién esta conectado herméticamente a la salida 14 de agua.

El médulo 13 de propulsién suministra potencia de propulsion y hace que se expulse un flujo de agua a presion desde
la salida 14 de agua de modo que se implemente un movimiento de propulsién del cuerpo 1 de patineta. Dado que el
modulo 12 de bateria y el médulo 13 de propulsién estan ambos conectados de manera desmontable a la tabla 11
hueca, cuando el médulo 12 de bateria o el médulo 13 de propulsién no funcionan correctamente, el médulo 12 de
bateria o el modulo 13 de propulsién se pueden desmontar de la tabla 11 hueca y enviarse por correo o transportarse
al fabricante para su mantenimiento. La estructura general del médulo 12 de bateria o el médulo 13 de propulsion es
mucho mas pequefia que la estructura del cuerpo 1 de patineta, de modo que el médulo 12 de bateria o el médulo 13
de propulsién son convenientes cuando se envian por correo 0 se transportan, y los costes de mantenimiento y
reemplazo se reducen considerablemente. Preferiblemente, la tabla 11 hueca tiene una cdmara sellada en su interior,
y el médulo 12 de bateria y el médulo 13 de propulsién estan ambos sellados en la camara sellada, lo cual es
conveniente para un tratamiento impermeable y mejora la seguridad y estabilidad del aparato de patineta acuatica.

El médulo 12 de bateria en la presente invencién puede incluir cualquier componente conocido en la técnica para
proporcionar potencia, por ejemplo, incluye una estructura tal como una celda de bateria o una placa de circuito. El
modulo 13 de propulsién puede incluir cualquier componente conocido en la técnica para proporcionar empuje, por
ejemplo, un motor, una hélice, un acoplador que conecta el motor y la hélice, un regulador y similares. Estas estructuras
son estructuras convencionales y no se describiran en detalle nuevamente en el presente documento.

El aparato de patineta acuatica puede incluir ademas al menos un cuerpo 3 de timon, y el cuerpo 3 de timén esta
conectado de manera desmontable al componente 2 de carga. El control de direccion del aparato de patineta acuatica
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se implementa mediante el cuerpo 3 de timén, y la operacion y control de la direccidon de propulsidon es muy
conveniente, y las mujeres y los nifios pueden operar y usar, lo cual es conveniente para su uso y popularizacion. Al
mismo tiempo, se adopta una conexion desmontable entre el componente 2 de carga y el cuerpo 3 de timén, y el
componente 2 de carga tiene un espacio de carga suficiente para una instalacion y ajuste faciles. Al mismo tiempo, el
componente 2 de carga y el cuerpo 3 de timon después de ser desmontados tienen una estructura pequefia con
respecto al aparato de patineta acuatica en general, y cuando el componente 2 de carga o el cuerpo 3 de timén esta
dafiado, es facil de mantener y reemplazar, y es muy conveniente enviarlo por correo al fabricante para mantenimiento
o transporte, por lo que el coste de transporte se reduce considerablemente.

En esta realizacién, el cuerpo 3 de timén se puede conectar al cuerpo 1 de patineta utilizando un broche metalico. Se
pueden usar diferentes conexiones en otras realizaciones, y la presente invenciéon no tiene ninguna limitacién al
respecto.

El cuerpo 3 de timén puede incluir una carcasa 31, un mecanismo 32 de accionamiento dispuesto dentro de la carcasa
31, y una paleta 33 de timén dispuesta fuera de la carcasa 31, en donde la carcasa 31 esta conectada de manera
desmontable al componente 2 de carga, y un extremo trasero de la carcasa 31 tiene un orificio pasante a través del
cual pasa el mecanismo 32 de accionamiento, y el mecanismo 32 de accionamiento esta conectado a una parte
superior de la paleta 33 de timon y esta configurado para hacer que la paleta 33 de timén oscile. Una parte inferior de
la paleta 33 de timon tiene un ala 34 de timén para insertarse en el agua.

El mecanismo 32 de accionamiento estara configurado para hacer que la paleta 33 de timén oscile, de modo que se
pueda ajustar la direccién de oscilacion del ala 34 de timén, para realizar el control direccional del aparato de patineta
acuatica. Al mismo tiempo, su estructura es simple, lo que resulta conveniente para la instalaciéon y configuracion.
Preferiblemente, el mecanismo 32 de accionamiento pasa a través del orificio pasante y esta conectado
herméticamente a la carcasa 31 para evitar que entre agua externa en la carcasa 31 y causar dafios. Una parte
superior de la carcasa 31 se puede abrir y cerrar herméticamente para facilitar la instalacion y el mantenimiento del
mecanismo 22 de accionamiento.

El aparato de patineta acuatica puede incluir ademas un controlador (no mostrado) que puede conectarse de manera
sefializada al mecanismo 32 de accionamiento. El controlador puede configurarse para controlar el encendido y
apagado del mecanismo 32 de accionamiento para controlar la direccién de oscilacion de la paleta 33 de timén. El
controlador y el mecanismo 32 de accionamiento estan en un modo de control de conexion de sefial, es decir, un
modo de control inalambrico, que evita el uso de una gran cantidad de juntas y cables impermeables para la conexién
entre el controlador fuera de la carcasa 31 y el mecanismo 32 de accionamiento dentro de la carcasa 31, reduciendo
asi el coste. Y las personas pueden llevar el controlador para su funcionamiento, lo cual es conveniente para el ajuste
y control.

El mecanismo 32 de accionamiento de la presente invencién puede incluir cualquier componente conocido en la
técnica para proporcionar potencia, por ejemplo, cilindros, motores y similares. Estas estructuras son estructuras
convencionales y por lo tanto no se describiran nuevamente en el presente documento.

La paleta 33 de timon esta conectada de manera desmontable al mecanismo 32 de accionamiento. El uso de un modo
de conexion desmontable entre la paleta 33 de timén y el mecanismo 32 de accionamiento hace que la paleta 33 de
timén y la carcasa 31 tengan estructuras mas pequefias que el cuerpo de timén general 3, y que ocupen poco espacio,
lo cual es conveniente para el almacenamiento y transporte. Preferiblemente, se adopta un modo de conexién
atornillada entre la paleta 33 de timén y el mecanismo 32 de accionamiento, de modo que la rotacion de la paleta 33
de timén implementa una conexién con el mecanismo 32 de accionamiento. Tal modo de conexién es conveniente, y
una ubicacion de la paleta 33 de timén se puede ajustar hacia arriba y hacia abajo con respecto al cuerpo 1 de patineta
para facilitar que el ala 34 de timén se inserte en el agua. Al mismo tiempo, también es posible ajustar la direccién de
un plano de bordo del ala 34 de timén en un estado inicial.

En esta realizacion, el nimero de cuerpos 1 de patineta puede ser dos, y el nimero de cuerpos 3 de timén es uno, y
el cuerpo 3 de timén esta ubicado en el medio de los dos cuerpos 1 de patineta. La presente invencién no limita el
numero de cuerpos 3 de timoén y de cuerpos 1 deslizantes en el presente documento.

El controlador se puede conectar de manera sefializada a varios médulos 13 de propulsién y esta configurado para
controlar respectivamente el encendido, apagado y la potencia de varios de los médulos 13 de propulsion. El
controlador se puede configurar para controlar el encendido, apagado y |la potencia de varios médulos 13 de propulsion
y de ese modo controlar varios cuerpos 1 de patineta para avanzar juntos, detenerse juntos y avanzar a velocidades
de los mismos. El controlador y el médulo 13 de propulsién estan en un modo de control de conexién de sefial, es
decir, un modo de control inalambrico, que evita el uso de un gran nimero de juntas y cables impermeables para la
conexién entre el controlador fuera de la tabla 11 hueca y el médulo 13 de propulsion dentro de la tabla 11 hueca,
reduciendo asi el coste. Y las personas pueden llevar el controlador para su funcionamiento, lo cual es conveniente
para el ajuste y control. Al mismo tiempo, el aparato de patineta acuatica puede controlar la direccion de propulsion
sin utilizar el cuerpo 3 de timén, y la direccion de propulsiéon del aparato de patineta acuatica puede controlarse
operativamente mediante el controlador. El controlador controla respectivamente la potencia de varios modulos 13 de
propulsién. La potencia de varios médulos 13 de propulsién es diferente, de modo que las velocidades de avance de
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varios de los cuerpos 1 de patineta son diferentes, y se controla la direccién de propulsién por velocidades diferenciales
de varios cuerpos 1 de patineta, lo cual es conveniente para la operacién y control.

Aunque anteriormente se han descrito realizaciones especificas de la presente invencion, los expertos en la técnica
deben comprender que el alcance de la presente invencion esta definido por las reivindicaciones adjuntas. Los
expertos en la técnica pueden realizar diversos cambios o0 modificaciones a estas realizaciones sin apartarse del
principio y esencia de la presente invencion, y estos cambios y modificaciones se encuentran dentro del alcance de la
presente invencion.

Las caracteristicas, componentes y detalles especificos de las estructuras de las realizaciones descritas anteriormente
se pueden intercambiar o combinar para formar realizaciones adicionales optimizadas para la aplicacion respectiva.
En la medida en que esas modificaciones sean facilmente evidentes para un experto en la técnica, se divulgaran
implicitamente en la descripcién anterior sin especificar explicitamente todas las combinaciones posibles, en aras de
la concision de la presente descripcion.
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REIVINDICACIONES

1. Un aparato de patineta acuatica, que comprende: un componente (2) de carga y varios cuerpos (1) de patineta que
se empujan hacia adelante juntos, en el que el nimero de cuerpos (1) de patineta estan separados, el componente
(2) de carga esta conectado de manera desmontable a las superficies superiores de los diversos cuerpos (1) de
patineta, y una potencia de propulsién es proporcionada conjuntamente por los diversos cuerpos (1) de patineta, en
el que los cuerpos (1) de patineta comprenden

una tabla (11) hueca, un médulo (12) de bateria para almacenar y emitir energia eléctrica, y un médulo (13) de
propulsién para proporcionar propulsion, en el que el modulo (12) de bateria y el médulo (13) de propulsién estan
ambos conectados de forma desmontable en la tabla (11) hueca, el médulo (12) de bateria y el médulo (13) de
propulsién estan conectados eléctricamente, un extremo trasero de la tabla (11) hueca tiene una salida (14) de agua,
y el modulo (13) de propulsién esta conectado herméticamente a la salida (14) de agua; y en el que el aparato de
patineta acuatica comprende ademas

al menos un cuerpo (3) de timén, estando el cuerpo (3) de timén conectado de manera desmontable al componente
(2) de carga.

2. El aparato de patineta acuatica segun la reivindicacion 1, que comprende ademas un controlador, que esta
conectado de manera sefializada a varios moédulos (13) de propulsién y esta configurado para controlar
respectivamente el encendido, apagado y la potencia de varios de los modulos (13) de propulsion.

3. El aparato de patineta acuatica segun la reivindicacién 1, en el que el cuerpo (3) de timén comprende una carcasa
(31), un mecanismo (32) de accionamiento dispuesto dentro de la carcasa (31) y una paleta (33) de timén dispuesta
fuera de la carcasa (31), en el que la carcasa (31) esta conectada de forma desmontable al componente (2) de carga,
un extremo trasero de la carcasa (31) tiene un orificio pasante a través del cual pasa el mecanismo (32) de
accionamiento, el mecanismo (32) de accionamiento esta conectado a una parte superior de la paleta (33) de timén y
esta configurado para hacer que la paleta (33) de timén oscile, y una parte inferior de la paleta (33) de timon tiene un
ala (34) de timon para insertarse en el agua.

4. El aparato de patineta acuatica segun la reivindicacién 3, en el que la paleta (33) de timén esta conectada de manera
desmontable al mecanismo (32) de accionamiento.

5. El aparato de patineta acuatica segun la reivindicaciéon 3, que comprende ademas un controlador, estando el
controlador conectado de manera sefializada al mecanismo (32) de accionamiento.

6. El aparato de patineta acuatica segun la reivindicacion 1, en el que el nimero de cuerpos (1) de patineta es dos.
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