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(64) Zatizeni pro zvedani baliki textilniho apod. materialu z plochych
palet u stfihdrenskych poklédacich stola

1
Vyndlez se tykd zeFizeni pro zveddni balfki textilnfho a podobného materidlu z plochych
palet u sti¥fhérenskych poklddacich stoll, pPednostnd balfkl skléddeného materidlu.

I kdy% urdujfci tendence ke zpracovéni textilnfho a podobného materidlu sm&fuje ke
zpracovéni materidlu ve velkondbalech, které umoZnujf uplatndni vy58iho stupnd mechanizace,
existuje stéle jedt¥ vyznemny podfl materidlu adjustoveného formou sklédanych balikd, Mani-
pulace s baliky materidlu pat¥f k obtiZnym pracovnim operaéim a zhor3uje vyraezn& hygienu
préce na pracovifitich, kde obsluhujf poklédaci linky Z%eny.

Ve stiihdrenskych provozech se poufivéd Fada zvedacich zafizeni. Na nejniZ3im stupni
mechenizace jsou zaffzeni s ruénim pohonem, kterd vdak nevyhovuji soudasnym podminkém, ze-
Jména pro svou pomalost. )

Vy331 technickou drovni se vyzna¥ujl zvedaci zarizen{ s hydraulickym pohonem, u kte-
rych konstrukén{ proveden{ umoZnuje mechanismus v libovolné fézi pohybu zastavit na potieb~
n& dlouhou dobu. Jde o zvedaci plodiny pro zvedéni celjch jednoduchych palet, ze kterych
se role nebo balik rolovaného materidlu p¥esouvéd na desku poklddactho stolu. Pro usnadndni
presunutf{ se miZe zvedaci plodina se¥ikmit do vhodného dhlu. Tato zaiffzeni vyZadujf umfsté-
nf &4sti konstrukce pod droven podlahy a nemohou byt instalovéna ve vyS81ich podlaZich.

Obdobné konstruovény Jsou i zvedaci plodiny pouZivend nap¥. u nékladnfch automobild
Jako zadni &elo dloZné plochy. Pouity¥ mechenismus v3ak svou konstrukel neumoZnuje svislé
zvednuti vy¥e neZ do urovnd uloZeni &epl, tj. pod uroven dloiné plochy, v dal3f fézi se
zvedaci plo¥ina ji¥ sklépi, coZ je pro UZely sledované vynélezem nevhodné,
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Stejnd tak lze oznadit za provizorni tedenf, kdy% se v provozu pouZivé pro zveddni
balfkd materidld u poklédacich stolll vysokozdviinych voziki, které jsou tak neefektivnd
vyuZivény a vyZaduji také podstatn¥ v&tsi menipuledni prostor.

Vynélez si klede za cil odstranit nedostatky dosavadnich provedeni zvedacich zaPizeni
a vytvofit jednoduché a funk¥n¥ spolehlivé zvedaci za¥izeni pro baliky materidlu, prede-
v8im ve sklédané form&, uloZené na plochych peletdch.

Zat{zeni pro zvedéni balikd textilniho a podobného materidlu z plochych pslet u gtivd~
hérenskych poklddacich stold je podle vyndélezu navrZeno tak, Ze jej tvori 5tyfkloubovy
mechanismus, jeho% tdéhlo je uchyceno na nezndzorn¥ném rému pod spodni deskou poklédaciho
stolu a je spojeno fepem se spojovacim remenem, které je ddle uchyceno kloubové na delsl 2]
rameno, prifem? spole¥ny ¥ep téhla a spojovaciho remene je veden v primo¥arém vedeni a na
prodlouZendm spojovacim remeni je uchycena na Zepu sklopnd und8eci vidlice.

Dal¥{m znakem zabfzeni podle vynédlezu je, Ze &ep sklopné undseci vidlice je opatien
ozubenim zapadajicim do ozubeného hiebene kyvného mechanismu.

Pro tdely popisu funkce a lep3f nézornost sestaveni mechanismu zeffzeni podle vynéle-
zu je piipojen vykres, na ndmZ je schematické zndzorn&ni uspordddni zvedaciho mechanismu
a jeho uloZeni vzhledem k desce poklddeciho stolu.

Paralelni, vzéjemnd shodn¥ uspofddeny mechenismus zvedaciho zatizeni je tvofen Ztyr-
kloubovym mechenismem sestévajicim z tdhla 21, spojovactho ramene 23 a dal¥fho ramene 24
a ddle p¥{mo¥arym vedenim 25, v n¥mZ je kluznd veden spojovaci Zep g2 @ kyvnym mechanismem
26 ulo¥enym na spoledném ¥epu 5 sklopné unédecf vidlice 4 a prodlouZenim spojovaciho rame-
ne 23. Trajektorie p Zepu 3 z podétedni polohy A do kone¥né polohy B je tém&F svislé.

Mechenismus je vybaven nezndzorndnym elektrohydreaulickym agregdtem, ktery je zdrojem
tlakového média a vykonovymi prvky, tvoPenymi hydraulickymi védlei 7 a 8. Cely mechenismus
Je uchycen na dvou bo&nicich, které jsou pro prehlednost obrdzku rovndZ odstrandny a iy
jsou pek propojeny s rémem poklddaciho stolu tak, Ze prevéd¥nd tdst mechenismu zvedaciho
zatizeni je usporddéna pod deskou poklddaciho stolu 10.

Funkce mechanismu zvedactho za¥fzeni je ndsledujici., Vpudt¥nim tlekového média do
hydraulického vélce ] se jeho pisobenim uvede do pohybu téhlo 21 Ety¥kloubového mechanismu
a tim se za¥ne pohybovat i spoledny ¥ep 22 v dréze piimolarého vedenf 25 a &ep .3 prodlou-
¥eného spojoveciho ramene 23 se posune z vychoz{ polohy A po témé&¥ avislé trajektorii p
a% do konedné polohy B, kterd vyskou odpovidéd poloze desky ruiniho vozliu 6 pojiza&jiciho
nad deskou poklddactho stolu 1Q. Téhlo 2| se pFitom vychylL z poddte¥ni polohy o thel

33°, pri¥em? kyvny mechanismus 26 prostfednictvim hydraulického vélce 8 udrfuje sklop-
nou undfeci vidlici 4 v p#ibli¥n¥ vodorovné pozici., Vratny pohyb mechenismu je recipro&ni.

8innost zvedaciho zafizeni probihd prakticky tek, Ze po pristaveni palety 1 s materisé-
lem 2 vlo%i obsluhujfci pracovnik tyle J pod nosnou desku palety 1 ne unéBec{ vidlici 4 . "
a stisknutim spoudtdcfho tladitka uvede zvedaci zafizeni do provozu. Vertikdélnim pohybem
unéseci vidlice 4 se prostrednictvim tydf 3 zvedne nosnd deska palety 1 s materidlem g.
Pohyb undsecf vidlice 4 pracovnik ukon¥i uvoln&nim spoudticiho tlaelitke, a to jakmile spod-
ni ploche horni vrstvy materiglu 2 mirng prevysf rovinu desky rudniho voziku 6. Pracovnik
_ pak premf{st{ snadno z palety nejblizd{ balik materidlu 2 na desku ruéniho voziku £ a déle
1% b&Znym zp&sobem z baliku rozlofi polohu na desku poklédaciho stolu 10. Po zpracovéni
celého balfku p¥ijede s prdzdnym rudnim vozikem & obsluha na konec linky a presune daldi
nejbli%a{ belik materidlu na desku rudniho voziku 6. Po zpracovéni v3ech baliki dané vrst-
vy opétnym stisknutim spoustdctfho tla¥itka je moZno paletu 1 zvednout o vySku dalsi nalo-
Zené vrstvy. ' \ :
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Po zpracovéni v8eho materidlu z palety stisknutim zp&tného ovlddactho tladitka vrdtf
pracovnik undSeci vidlici 4 z horni polohy B opdt do vychozi polohy A. Po vysunutl ty&{f 3
se pak provede vym&na prézdné palety za plnou.

Resent podle vynélezu pFiné3i ¥adu vyhod v porovnéni se znémymi provedenimi zvedacich
zarizen{, kterd vyplyvaji z konstrukce navriendho mechenismu a jeho funkce.

NavrZeny mechenismus je v&t3inou umist¥n pod deskou poklddacfho stolu a vyZaduje pro-
to minimélni zastaveny prostor, také prekticky svisld trajektorie pohybu undSect vidlice
a tedy i palety's materidlem Set¥{ menipuladni prostor za poklddacim stolem. Jednoduchd
obsluha neklade zvldstni néroky na kvalifikaci obsluhujiciho pracovnika a pFind31 vyrazné
sniZen{ fyzické némehy vzhledem k tomu, ¥e materidl naloZeny na paletd je zvednut a% do
vy3e roviny desky pojfzdného ru¥niho voziku, na ktery se s vynaloZenim minimélni némahy
balfky materidlu pouze p¥esouvajf. Navic umoZnuje hydraulicky mechanismus zastaveni pa=~
lety s materidlem v libovolné vy3i na potPebnou, asové neomezenou dobu, bez nutnosti opa-
kovat fézi zveddni, &imZ Jje dén predpoklad pro zvyZeni produktivity préce.

Z popisu funkce zafizeni a jeho usporddéni také vyplyvé, Ze bez ipravy lze zabfzeni
pouéit i pro nekldddéni rolovaného materidlu. .

v centraiizovanych st¥fhdrnéch s v&t3im poltem poklddacich stold lze s vyhodou vy~
uZit i centrelizovany rozvod tlakového média pro vice zvedacich mechanismd z jediného
elektrohydreulického agregdtu, a to s pfihlédnutim k tomu, %e v disledku zrychleni operace
neklddéni je zvedacf zafizenf v Zinnosti pouhy zlomek &asu z celkové doby nakldddni polohy
textilnfho nebo podobného materidlu.

PREDMET vYNLALEZU

1. ZaFfzeni pro zvedéni balikl textilnfho a podobného materiélu z plochych palet
u st¥fhédrenskych poklddacich stold vyzna¥ujfci se tim, Ze je tvo¥eno Ztyfkloubovym mecha-
nismem, jehoZ téhlo (21) je uchyceno na rému pod spodni deskou. poklddactho stolu (10) a
Zepem (22) pPipojeno na spojovaci rameno (23), které je ddle uchyceno kloubovd na daldd
rameno (24), prifem? spoledny Sep (22) téhla (21) a spojovactho remene (23) je veden
v piimodarém vedeni (25) a na prodlou¥eném spojovacim remeni (23) je uchycena na &epu (5)
sklopnd undSec{ vidlice (4).

2. Zatizeni podle bodu 1, vyznadujfcl se tim, Ze Zep (5) sklopné unddeci vidlice (4)
Je opat¥en ozubenim zapadajicim do ozubeného htebene kyvného mechenismu (26),
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