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Obudowa górnicza

Przedmiotem wynalazku jest obudowa ścianowa
przeznaczona do bardzo pochyłych pokładów za¬
wierająca hydrauliczne stojaki i hydrauliczne prze-
suwniki, której sekcje składają się z dwóch czło¬
nów przesuwnych względem siebie. Sekcje tej obu¬
dowy nie są ze sobą łączone tym niemniej są dos¬
konale zabezpieczone przed spełzaniem i wywra¬
caniem się oraz mają właściwość samorzutnego
nastawiania się we właściwe położenie ipodczas
dosuwania do przenośnika ścianowego.

Znane hydrauliczne obudowy ścianowe mają
różne środki przeciw spełzaniu sekcji podczas do¬
suwania do przenośnika w stanie zwolnionym
z rozparcia, oraz mają różne środki służące do
podsuwania sekcji xxxi wznios w celu poprawiania
jej położenia przed ponownym rozparciem. Znane
jest łączenie sąsiednich sekcji prowadnicami, oo
w wysokim stopniu komplikuje całość obudowy.
Znane jest zaopatrywanie przenośnika ścianowego
w elementy, po których sekcja wślizguje się we
właściwe położenie w ostatniej fazie dosuwania
się do przenośnika. Te znane środki przeciw speł¬
zaniu oraz mające na celu korygowanie położenia
zawodzą powyżej pewnej pochyłości. Jedynym^
znanym środkiem niezawodnym jest łączenie
sekcji lub członów wchodzących w skład sekcji
siłownikami wywierającynii siłę poprzeczną. Sto¬
sowanie tych siłowników bardzo komplikuje ste¬
rowanie obudowy utrudniając automatykę, a po¬
nadto rozwiązanie to jest bardzo kosztowne.
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Znane jest również tworzenie sekcji dwudzielnych,
np. sekcja składa się z członu tylnego i członu
przedniego. Tego rodzaju podział służy głównie do
samodzielnego przesuwania się sekcji i bywa sto-

5 sowany również w obudowach przeznaczonych do
pracy w poziomych i mało pochyłych pokładach.

Celem wynalazku było nowe rozwiązanie obu¬
dowy ścianowej, której sekcje całkowicie samo¬
dzielne, nie połączone ze sobą, byłyby zabezpieczo-

io ne przed spełzaniem i miałyby zdolność samorzut¬
nego ustawiania się we właściwym miejscu przy
dosunięciu do przenośnika ścianowego "bez stoso¬
wania siłowników poprzecznych i która to obudo¬
wa mogłaby służyć przy pochyłości do 40° z całko-

15 witym wykluczeniem niebezpieczeństwa wywróce¬
nia się sekcji.

Cel ten został osiągnięty przez ukształtowanie
sekcji w postaci dwóch członów, z których jeden
znajduje się wewnątrz drugiego i jest względem

20 niego przesuwny. Człon zewnętrzny ma co naj¬
mniej cztery stojaki ustawione w dwóch rzędach,
a człon środkowy umieszczony między tymi rzęda¬
mi stojaków ma jeden stojak i jest wysuwny do
przodu. Przy rozpieraniu i zwalnianiu członów na

25 przemian, człon rozparty chroni człon zwolniony
z rozparcia przed wywróceniem się bądź spełznię¬
ciem. Wzajemne prowadzenie członów zapewniają
dwa zespoły prowadnic, zespół przyspągowy i zes¬
pół przystropowy.

30 Przesuwnik hydrauliczny nia cylinder połączony
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z członem zewnętrznym, a tłoczysko z członem
środkowym, który to człon jest stale połączony
przegubowym cięgłem z przenośnikiem ścianowym.
Wobec tego wysuwanie członu środkowego
z wnętrza członu zewnętrznego powoduje zarazem
podsuwanie przenośnika do czoła ściany, czyli tak
zwaną przekładkę przenośnika. Dolny zespół pro¬
wadnic z prowadnikami, który łączy płytę przy¬
spągową jednego członu z płytą przyspągową dru¬
giego, ma luz umożliwiający ograniczone odstęp¬
stwo od równoległości osi obu członów. Luz ten
jest znacznie większy przy wysunięciu członu środ¬
kowego, maleje w miarę wciągania członu zew¬
nętrznego na rozparty człon środkowy dzięki temu,
że płyta przy&pągowa członu zewnętrznego ma
zbieżność dostosowaną do klinowego zakończenia
tylnego płyty podstawowej członu środkowego.
Stropnica członu środkowego, jako oparta na jed¬
nym tylko stojaku, ma możność obracania się
względem osi tego stojaka. Górny zespół prowad¬
nic łączący tę stropnicę ze stropnicami członu
zewnętrznego zaopatrzony jest w elementy elas¬
tyczne, które sprowadzają położenie stropnicy
środkowej do równoległego względem stropnic
zewnętrznych. Ponadto zespół górny prowadnic
z prowadnikami umożliwia niezależne podnoszenie
lub opuszczanie stropnic zwłaszcza dzięki obroto-
wości prowadników względem własnych osi, nie¬
zależnie od ich przesuwności w prowadnicach.

Podparcie stropnicy w jednym punkcie mogłoby
spowodować ujemne skutki w wyniku pochylenia
przodu bądź tyłu stropnicy lub też pochylenia
stropnicy na bok. Aby uniknąć takiego pochylania
zastosowano elastyczne złącze stropnicy ze stoja¬
kiem, które dzięki płytom resorowym, sprowadza
stropnicę niepodpartą do położenia w płaszczyźnie
prostopadłej do osi stojaka.

Obudowa według wynalazku dzięki temu, że
poszczególne jej sekcje nigdy nie są w całości
zwolnione z rozparcia, a ich człony są dostatecz¬
nie ze sobą sprzężone, jest całkowicie zabezpieczo¬
na przed spełzaniem i przed wywracaniem się przy
pochyłości do 40° oraz zapewnia stałość podparcia
stropu na odcinku obsługiwanym przez daną
sekcję, również w czasie jej przesuwania. Dzięki
luzowi między członami sekcji, obudowa dopusz¬
cza możliwość ograniczonego spełznięcia przenoś¬
nika ścianowego, jak również możliwość korygo¬
wania jego położenia przez podciąganie go ku
wzniosowi. Tym niemniej sekcje tej obudowy ma¬
ją zdolność ustawiania się samorzutnie dzięki
wślizgiwaniu się zewnętrznego członu na klin
wcześniej rozpartego członu środkowego. Szczegól¬
nie ważną zaletą obudowy według wynalazku jest
prostota jej sterowania. Przy znanym rozwiązaniu
układu hydraulicznego, w którym przesuwnik jest
hydraulicznie sprzężony ze stojakami, wystarczają
dwa rodzaje rozkazów sterujących. Jeden z nich
powoduje rabowanie członu środkowego, jego prze¬
suw wraz z przekładką przenośnika lub rozparcie
po ukończeniu przesuwu, zaś drugi powoduje ra¬
bowanie ii przesuw członu zewnętrznego lub jego
rozparcie po ukończeniu przesuwu. Z tego względu
obudowa nadaje się nie tylko do ręcznego sterowa¬
nia każdej sekcji z osobna, lecz również do stero¬
wania zdalnego bądź automatycznego.
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Obudowa górnicza według wynalaaku jest uwi¬
doczniona na rysunku, na którym fig. 1 przedsta¬
wia sekcję obudowy w widoku bocznym, a fig. 2
w widoku czołowym od strony przenośnika, fig. 3
przedstawia płyty przyspągowe sekcji w widoku
z góry, fig. 4 przedstawia stropnicę sekcji w wido¬
ku z góry, fig- 5 przedstawia dolną część sekcji
w przekroju pionowym wzdłużnym, fig. 6 przed¬
stawia stropnicę w .przekroju poprzecznym piono¬
wym wraz z prowadnikiem, fig. 7 przedstawia złą¬
cze stropnicy członu środkowego ze stojakiem.

Sekcja obudowy składa się z członu 1 zewnętrz¬
nego i członu 2 środkowego. Człon 1 ma dwa rzę¬
dy stojaków 3, które niosą dwie stropnice 4. Człon
2 ma tylko jeden stojak 5, który niesie stropnicę
6. Człon 2 jest połączony z przegubowym złączem
7 z przenośnikiem ścianowym 8. Płyta przyspągo¬
wą 9 członu 1 ma szeroką szczelinę osiową otwar¬
tą do przodu, tj. w kierunku przenośnika ściano¬
wego. W szczelinie tej umieszczona jest płyta
przyspągową 10 członu 2. Płyty przyspągowe obu
członów są ze sobą połączone przesuwnie znanymi
układami 11 prowadnic z prowadnikami, przy
czym między płytami 9 i 10 .pozostawiony jest luz
umożliwiający ograniczone odchylanie się płyt od
równoległości, gdy człon 2 jest częściowo luib cał¬
kowicie wysunięty do przodu. Natomiast przy cał¬
kowitym zsunięciu członów, płyty przyspągowe
przylegają do siebie ściśle w tylnej części sekcji
w wyniku 'klinowego tylnego zakończenia 12 płyty
10, któremu odpowiada zbieżność szczeliny płyty 9
w końcowym odcinku tej szczeliny. W przykładzie
przedstawionym na rysunku stojaki 3 stoją na in¬
dywidualnych stopach 13. Jest to znany szczegół
konstrukcyjny obudowy, który może być zastąpio¬
ny innym znanym rozwiązaniem polegającym na
ustawieniu stojaków na płycie przyspągowej, któ¬
ra wówczas stanowi ich wspólną podstawę.

Stropnice 4 zewnętrznego członu 1 są ze sobą
sztywno złączone łącznikiem 14, zaś ze stropnicą 6
środkowego członu 2- są połączone przesuwnie
układami 15. Układ 15 (fig. 5) składa się z prowad¬
nicy 16, w szczelinie której jest umieszczony prze¬
suwnie prowadnik 17 o przekroju kołowym zamo¬
cowany sztywno do łącznika sprężystego czyli re¬
soru 18. Resor 18 jest przymocowany obrotowo na
sworzniu do 'drugiej stropnicy. Sprężystość w ukła¬
dzie 15 służy do sprowadzania stropnicy 4 w poło¬
żenie równoległe do stropnic 6 z chwilą, gdy zosta¬
nie ona zwolniona z podparcia. Do przesuwania
członów 112 względem siebie, służy przesuwnik
hydrauliczny 19 (fig. 6), którego cylinder jest przy¬
łączony ido płyty przyspągowej 9, a tłoczysko do
płyty przyspągowej 10.

Złącze stojaka 5 ze stropnicą 6 (fig. 7) ma sprę¬
żystą płytę 20 zamocowaną sztywno do stropnicy.
W szczelinach tej płyty osadzone są swobodnie
płaskowniki 21, które są połączone obejmą 22 że
stojakiem 5. Sprężystość tego złącza służy do utrzy¬
mywania stropnicy 6 w położeniu prostopadłym do
niosącego ją stojaka 5 wówczas gdy stropnica ta
jest zwolniona z podparcia stropu.

Działanie sekcji obudowy jest następujące.
W pozycji nieruchomej oba człony 1 i 2 są roz¬
parte, a ich płyty przyspągowe 9 i 10 stykają się
ze sobą w tylnej części sekcji. Przesuwanie zaczy-
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na się od zwolnienia z rozparcia członu 2 przy
równoczesnym zadziałaniu przesuwnika 19. Obni¬
żeniu się stropnicy 6 przy pozostawieniu na wyż¬
szym poziomie rozpartych stropnic 4, nie przeszka¬
dza połączenie stropnic między sobą układami 15.
Środkowy człon 2 posuwając się do przodu wywo¬
łuje zarazem przekładkę przenośnika 8. Jeżeli da¬
ne położenie złącza 7 na przenośniku 8 zmusza
człon 2 do skośnego posuwu względem osi członu
1, posuw ten może być dokonany dzięki luzom
między płytami przyspągowymi 9 i 10. Po ukończe¬
niu przesuwu członu 2 oraz irozparciu go, zwalnia
się z rozparcia człon 1 i działaniem, siłownika
w kierunku przeciwnym nasuwa się człon 1 na
rozparty człon 2. W końcowej fazie tego nasuwania
dzięki klinowemu zakończeniu 12 płyty przyspągo-
wej 10 człon 1 przyjmuje położenie wyznaczone
mu przez człon 2.

Zastrzeżenia patentowe

1. Obudowa górnicza, ścianowa, zawierająca hy¬
drauliczne stojaki i przesuwniki, której sekcje
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składają się z dwóch członów przesuwnych wzglę¬
dem siebie, znamienna tym, że płyta przyspągowa
(10) środkowego członu (2) mającego jeden stojak
(5) umieszczona przesuwnie w osiowej szczelinie

5 płyty przyspągowej (9) członu zewnętrznego (1)
mającego dwa szeregi stojaków (3) ma tylne za¬
kończenie (12) w kształcie klina, któremu odpo¬
wiada zbieżność szczeliny osiowej w płycie przy¬
spągowej (9) oraz tym, że stropnica (6) członu (2)

L0 przesuwna między strojmicami (4) członu (1) jest
połączona z nimi układami prowadniczymi (15),
które mają sprężyste łączniki (18) zamocowane
jednym końcem uchylnie do stropnicy, a drugim
do prowadnika (17) osadzonego Obrotowo w pro-

L5 wadnicy (16) zamocowanej do drugiej stropnicy.

. 2. Obudowa według zastrz. 1, znamienna tym, że
jej stropnice (6) członów środkowych (2) są połą¬
czone ze stojakami (5) za pomocą złączy (15) za-

20 opatrzonych w sprężyste płyty <20) służące do
utrzymywania stropnicy w położeniu prostopadłym
do stojaka w okresie, w którym nie jest ona do¬
ciśnięta do stropu.
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