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Obudowa goérnicza
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Przedmiotem wynalazku jest obudowa $cianowa
przeznaczona do bardzo pochylych pokladéw za-
wierajgca hydrauliczne stojaki i hydrauliczne prze-
suwniki, ktérej sekcje skladajg sie z dwdch czlo-
néw przesuwnych wzgledem siebie. Sekcje tej obu-
dowy nie sg ze sobg lgczone tym niemmiej sg dos-
konale zabezpieczone przed spelzaniem i wywra-
caniem sie oraz majg wladciwo$é samorzutnego
nastawiania sie we wlasciwe polozenie podczas
dosuwania do przenosnika Scianowego.

Znane hydrauliczne obudowy §cianowe maja
rézne $rodki przeciw spelzaniu sekcji podczas do-
suwania do przenosnika w stanie zwolnionym
z rozparcia, oraz majg rézne sSrodki sluzgce do
podsuwania sekcji pod wznios w celu poprawiania
jej polozenia przed ponownym rozparciem. Znane
jest laczenie sasiednich sekcji prowadnicami, co
w wysokim stopniu komplikuje calo§é obudowy.
Znane jest zaopatrywanie przenosnika $cianowego
w elementy, po ktérych sekcja wslizguje sie we
wlasciwe polozenie w ostatniej fazie dosuwania
si¢ do przeno$nika. Te znane $rodki przeciw spel-
zaniu oraz majgce na celu korygowanie polozenia
zawodzag powyzej pewnej pochylosci. Jedynym-
znanym $rodkiem mniezawodnym jest laczenie
sekcji  lub czlonéw wchodzagcych w sklad sekeji
silownikami wywierajacymi sile poprzeczng. Sto-
sowanie tych silownik6w bardzo komplikuje ste-
rowanie obudowy utrudniajgc automatyke, a .po-
nadto rozwigzanie to jest bardzo kosztowne.

67 874

10

15

20

25

30

2
Znane jest réwniez tworzenie sekcji dwudzielnych,
np. sekcja sklada si¢ z czlonu tylnego i czlonu
przedniego. Tego rodzaju podzial stuzy gléwmie do
samodzielnego przesuwania si¢ sekcji i bywa sto-
sowany réwniez w obudowach przeznaczonych do
pracy w poziomych i malo pochylych pokladach.

Celem wynalazku bylo nowe rozwigzanie obu-
dowy S&cianowej, ktérej sekcje calkowicie samo-
dzielne, nie polaczone ze sobg, bylyby zabezpieczo-
ne przed spelzaniem i mialyby zdolno$é samorzut-
nego ustawiania sie we wlasciwym miejscu przy
dosunigciu do przenosnika sScianowego bez stoso-
wania silowniké6w poprzecznych i ktéra to obudo-
wa moglaby stuzyé przy pochylosci do 40° z calko-
witym wykluczeniem mniebezpieczefistwa wywro6ce-
nia sie sekcji.

Cel ten =zostal osiggniety przez uksztaltowanie
sekcji w postaci dwéch czlonéw, z ktérych jeden
znajduje si¢ wewmgtrz drugiego i jest wzgledem
niego przesuwny. Czlon zewnetrzmy ma co naj-
mniej cztery stojaki ustawione w dwéch rzedach,
a czlon srodkowy umieszczony miedzy tymi rzeda-
mi stojakéw ma jeden stojak i jest wysuwny do
przodu. Przy rozpieraniu i zwalnianiu czlonéw na
przemian, czlon rozparty chroni czlon zwolniony
z rozparcia przed wywréceniem sie badZz spelznie-
ciem. Wzajemme prowadzenie czlonéw zapewnmiajq
dwa zespoly prowadnic, zesp6l przyspagowy i zes-
po6t przystropowy. . .

- Przesuwnik hydrauliczny ma cylinder polaczony



67 874

3
Z czlonem zewnetrznym, a tloczysko z czlonem
srodkowym, ktéry to czlon jest stale polaczony
przegubowym cieglem z przenosnikiem §cianowym.
Wobec tego wysuwanie czlonu $rodkowego
z wnetrza czlonu zewnetrznego powoduje zarazem
podsuwanie przenoénika do czola $ciany, czyli tak
zwang przekladke przenosnika. Dolny zespél pro-

wadnic z prowadnikami, ktéry lgczy plyte przy-

spagowg jednego czlonu z plytg przyspggowsa dru-
giego, ma luz umozliwiajgcy ograniczone odstep-
stwo od réwnoleglo$ci osi obu czlonéw. Luz ten
jest znacznie wiekszy przy wysunieciu czlonu érod-
kowego, maleje w miare wciggania czlonu zew-
netrznego na rozparty czton srodkowy dzieki temu,
ze plyta przyspagowa czlonu zewnetrznego ma
zbiezno$¢ dostosowang do klinowego zakonczenia
tylnego plyty podstawowej czlonu ~srodkowego.
Stropnica czlonu $rodkowego, jako oparta na jed-
nym tylko stojaku, ma mozno$é obracania sie
wzgledem osi tego stojaka. Gérny zespél prowad-
nic ljczacy te stropnice ze stropnicami czlonu
zewnetrznego zaopatrzony jest w elementy elas-
tyczne, ktére sprowadzajg polozenie stropnicy
frodkowej do réwnoleglego wzgledem stropnic
zewnetrznych.  Ponadto zespdt goérmy prowadnic
z prowadnikami umozliwia niezalezne podnoszenie
lub opuszczanie stropnic zwlaszcza dzieki obroto-
wosci prowadniké6w wzgledem wlasnych osi, mie-
zalezmie od ich przesuwmos$ci w prowadnicach.

Podparcie stropnicy w jednym punkcie mogloby
spowodowaé ujemme skutki w wyniku pochylenia
przodu badz ‘tﬂu stropnicy lub tez pochylenia
stropnicy na bok. Aby unikngé takiego pochylania
zastosowano elastyczne zlgcze stropnicy ze stoja-
kiem, ktére dzigki plytom resorowym, sprowadza
stropnice niepodpartag do polozenia w plaszczyznie
prostopadiej do osi stojaka.

Obudowa wedlug wynalazku dzigki temu, ze
poszczegblne jej sekcje nigdy mnie sg w calosci
zwolnione z rozparcia, a ich czlony sg dostatecz-
nie ze sobg sprzezone, jest calkowicie zabezpieczo-
na przed spelzaniem i przed wywracaniem sie przy
pochyloéci do 40° oraz zapewnia stato$é podparcia
stropu na odcinku obslugiwanym przez dang
sekeje, réwniez w czasie jej przesuwania. Dzieki
luzowi miedzy czlonami sekecji, obudowa dopusz-
cza mozliwo$é ograniczonego spelzniecia przenos-
nika $cianowego, jak r6wmiez mozliwo§é korygo-
wania jego polozenia przez podcigganie go ku
wzniosowi. Tym niemniej sekcje tej obudowy ma-
ja =zdolno$é wustawiania sie samorzutnie dzieki
wilizgiwaniu sie zewnetrznego czlonu na klin
wezesniej rozpartego czlonu srodkowego. Szczegdl-
nie wazng zaletg obudowy wedlug wynalazku jest
prostota jej sterowania. Przy znanym rozwigzaniu
ukladu hydraulicznego, w ktérym przesuwnik jest
hydraulicznie sprzezony ze stojakami, wystarczajg
dwa rodzaje rozkazdéw sterujgcych. Jeden z nich
powoduje rabowanie czlonu $rodkowego, jego prze-
suw wraz z przekladkg przenosnika lub rozparcie
po ukonczeniu przesuwu, za$§ drugi powoduje ra-
bowanie i przesuw czlonu zewnetrznego lub jego
rozparcie po ukonczeniu przesuwu. Z tego'wzgledu
obudowa nadaje sie mie tylko do recznego sterowa-
nia kazdej sekcji z osobna, lecz réwniez do stero-
wania zdalnego badz automatycznego.
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Obudowa goérnicza wedlug wynalazku jest uwi-
doczniona na rysunku, na ktérym fig. 1 przedsta-
wia sekcje obudowy w widoku bocznym, a fig. 2
w widoku czolowym od strony przenosnika, fig. 3
przedstawia plyty przyspagowe sekcji w widoku
z gory, fig. 4 przedstawia stropnice sekcji w wido-
ku z goéry, fig. 5 przedstawia dolng czes$¢ sekcji
w przekroju pionowym wzdtuznym, fig. 6 przed-

-stawia stropnice w przekroju poprzecznym piono-
wym wraz z prowadnikiem, fig. 7 przedstawia zlg-
cze stropnicy czlonu $rodkowego ze stojakiem.

Sekcja obudowy sklada sie z czlonu 1 zewnetrz-
nego i czlonu 2 $rodkowego. Czlon 1 ma dwa rze-
dy stojakéw 3, ktére miosg dwie stropnice 4. Czlon
2 ma tylko jeden stojak 5, kt6ry niesie stropmice
6. Czlon 2 jest polgczony z przegubowym zlgczem
7 z przeno$nikiem S$cianowym 8. Plyta przyspago-
wa 9 czlonu 1 ma szeroky szczeling osiowg otwar-
ta do przodu, tj. w. kierunku przenosnika s$ciano-
wego. W szczelinie tej umieszczona jest plyta
przyspagowa 10 czionu 2. Plyty przyspggowe obu
czlonéw sg ze sobg polaczone przesuwnie znanymi
ukladami 11 prowadnic z prowadnikami, - przy
czym miedzy plytami 9 i 10 pozostawiony jest luz
umozliwiajacy ograniczone odchylanie sie plyt od
réwnoleglosci, gdy czlon 2 jest czeSciowo lub cal-
kowicie wysuniety do przodu. Natomiast przy cal-
kowitym zsunieciu czlonéw, plyty przyspggowe
przylegaja do siebie $ciSle w tylnej czesci sekcji
w wyniku klinowego tylnego zakonczenia 12 plyty
10, ktéremu odpowiada zbiezmo$§é szczeliny plyty 9
w koncowym odcinku tej szczeliny. W przykladzie
przedstawionym mna rysunku stojaki 3 stojg ma in-
dywidualnych stopach 13. Jest to znany szczegél
konstrukeyjny obudowy, ktéry moze byé zastgpio-
ny innym znanym rozwigzaniem polegajacym na
ustawieniu stojaké6w na plycie przyspagowej, kito-
ra wowczas stanowi ich wsp6lng podstawe.

Stropnice 4 zewnetrznego czlonu 1 sg ze sobg
sztywno zlgczone lgcznikiem 14, za$ ze stropnicag 6
$rodkowego czlonu 2 s polaczone przesuwnmie
ukladami 15. Uklad 15 (fig. 5) sklada sie z prowad-
nicy 16, w szczelinie ktérej jest umieszczony prze-
suwnie prowadnik 1% o przekroju kolowym zamo-
cowany sztywno do lgcznika sprezystego czyli re-
soru 18. Resor 18 jest przymocowany obrotowo na
sworzniu do drugiej stropnicy. Sprezystos§é w ukla-
dzie 15 stuzy do sprowadzania stropnicy 4 w polo-
zenie réwnolegle do stropnic 6 z chwila, gdy zosta-
nie ona zwolniona z podparcia. Do przesuwania
cztonéw 1 i 2 wzgledem siebie, stuzy przesuwnik
hydrauliczny 19 (fig. 6), ktérego cylinder jest przy-
laczony do plyty przyspggowej 9, a tloczysko do
plyty przyspagowej 10.

Zlgcze stojaka 5 ze stropnicg 6 (fig. 7) ma spre-
zystg plyte 20 zamocowang sztywmo do stropmicy.
W szczelinach tej plyty osadzone sg swobodnie
plaskowniki 21, ktére sg polgczone obejmg 22 ze
stojakiem 5. Sprezysto$¢ tego zlacza sluzy do utrzy-
mywania stropnicy 6 w polozeniu prostopadlym do
niosgcego jg stojaka 5 wowczas gdy stropnica ta
jest zwolniona z podparcia stropu.

Dzialanie sekcji obudowy jest nastepujgce.
W pozycji mieruchomej oba czlony 1 i 2 sg roz-
parte, a ich plyty przyspagowe 9 i 10 stykaja sie
ze soba w tylnej czesci sekcji. Przesuwanie zaczy-
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na sie od zwolnienia z rozparcia czlonu 2 przy
réwnoczesnym =zadzialaniu przesuwnika 19. Obni-
zeniu sie stropnicy 6 przy pozostawieniu na wyz-
szym poziomie rozpartych stropnic 4, nie przeszka-
dza polgczenie stropnic miedzy sobg ukladami 15.
Srodkowy czlon 2 posuwajac sie do przodu wywo-
luje zarazem przekladke przenosnika 8. Jezeli da-

ne polozenie zlacza 7 ma przenosniku 8 zmusza |

czlon 2 do skosnego posuwu wzgledem osi czlonu
1, posuw ten moze byé dokonamny dzieki luzom
miedzy plytami przyspagowymi 9 i 10. Po ukoncze-
niu przesuwu czlonu 2 oraz rozparciu go, zwalnia
sie¢ z rozparcia czlon 1 i dzialaniem. silownika
w kierunku przeciwnym mnasuwa sie czlon 1 mna
rozparty czlon 2. W koncowej fazie tego nasuwania
dzieki klinowemu zakonczeniu 12 plyty przyspago-
wej 10 czlon 1 przyjmuje polozenie wyznaczone
mu przez czlon 2.

Zastrzezenia patentowe

1. Obudowa gérnicza, §cianowa, zawierajgca hy-
drauliczne stojaki i przesuwniki, ktdrej sekcje
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skladajg sie z dwoch czlonéw przesuwnych wzgle-
dem siebie, znamienna tym, ze plyta przyspagowa
(10) srodkowego czlonu (2) majgcego . jeden stojak
(3) umieszczona przesuwnie w osiowej szczelinie
plyty mprzyspagowej (9) czlonu zewnetrznego (1)
majgcego dwa szeregi stojakéw (3) ma tylne za-
konczenie (12) w ksztalcie klina, ktéremu odpo-
wiada zbieznosé¢é szczeliny osiowej w plycie przy-
spagowej (9) oraz tym, ze stropnica (6) czlonu (2)
przesuwna miedzy stropnicami (4) czlonu (1) jest
polagczona z mimi ukladami prowadniczymi (15),
ktére majg sprezyste lgczniki (18) zamocowane
jednym koncem wuchylnie do stropnicy, a drugim
do prowadnika (17) osadzonego obrotowo w pro-
wadnicy (16) zamocowanej do drugiej stropmnicy.

2. Obudowa wedlug zastrz. 1, znamienna tym, Ze
jej stropnice (6) czlonéw Srodkowych (2) sg polg-
czone ze stojakami (5) za pomocg zlgczy (15) za-
opatrzonych w sprezyste plyty (20) sluzgce do
utrzymywania stropnicy w polozeniu prostopadlym
do stojaka w okresie, w ktéorym nie jest ona do-
cisnieta do stropu.
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