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Vynédlez se tykd zapojeni pro regulaci
proudu s integrovanym obvodem stabilizdtoru
napéti.

Doposud znémd zapojeni pro regulaci
proudu s hotovym 1ntegrovanym obvodem
stabilizdtoru napétl vyuZivaji pro proudo-
vé omezeni tranzistor s teplotni kompenza-
ci provedenou diodou. Nevyhodou t&chto za-
pojeni je zna¥nd teplotni zdvislost a pro-
blematické dimenzovédni obvodu pro velky
rozptyl parametrd polovodilovych souldstek.

Uvedené nedostatky odstraiuje zapojeni
pro regulaci proudu s hotovym integrovanym
obvodem stabilizdtoru napéti, obsahujicim
krom& jinych prvkd referendni zdroj a dva
rozdilové zesilovale podle vyndlezu, je-
ho# podstata spolivd v tom, Ze referendni
zdroj je pf¥ipojem mna druhy vstup mistku,
do jehoZ diagondly jsou zapojeuny vstupy
rozdilového zesilovale, jehoZ vystup je
spojen se. vstupem koncového stupné, k je-
ho¥ vystupu je p¥ipojena sériovd kombina-—
ce zdtdZe &idla proudu, pFfilemf vystup
¢idla.proudu je spojen s prvnim vstupem
mistku. Do gdrie se z4t&%i a &idlem prou-
du je zapojena indukénost, pFilemZ na vy~
stup koncového stupnd jsou rovnéZ zapojeny
nulovd dioda a dtlumovy &ldnek, jehoZ vy-—
stup je spojem s neinvertujicim vstupem
rozdilového zesilovadle.

Zapojenim vstupd rozdilového zesilovale
do diagondly mistku napdjeného z referené-
niho zdroje se dosdhne ptesného definovédni
velikosti regulované hodnoty proudu a
velmi dobré teplotni kompenzace, zvl4dté
v p¥ipadd, jsou-li vstupni prvky rozdilo-
vého zesilovale souldsti jednoho monolitic~-
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kého obvodu. Dal%i vyhodou je mo¥nost jed~
noduchym zpisobem zavést hysterezi pro
spinadovy provoz a moZinost zavést zpdtnou
vazbu 2z &idla proudu, tvofeného odporem a
jednim i ob&ma Zivymi konci.

Vyndlez bude nyni bli%e vysvétlen s
pfihlédnutim na vykresy, na kterjch obr, 1
a 2 znizornuji blokovd dv& rdzné zapojeni
pro regulaci proudu s hotovym integrova-
nym obvodem stabilizdtoru nap&ti podle vy-
ndlezu, na obr. 3 je zndzorndno jedno z
moZnych konkrétnich zapojeni pro regulaci
proudu podle vyndlezu a obr., 4 zndzornuje
zapojeni integrovaného obvodu stabilizéd-
toru napéti.

Referenéni zdroj 11 a rozdilovy zesilo-
val 13 jsou souldsti integrovaného cbvodu
stabilizdtoru napéci,

U zapojeni pro regulaci proudu s hoto-~
vym integrovanym obvodem stabilizdtoru
nap&ti podle obr. 1 je vystup referendniho
zdroje 11 p¥ipojen na prvni vstup a méstku
12, ptidem% oba vstupy rozdilového zesilo-
vale 13 jsou zapojeny do diagondly téhoZ
mistku 12. Vystup rozdilového zesilovale 13
je spojen se vstupem koncového scupne 14,
jeho% vystup je ptipojen na ,sériovou kombl-
naci zdté%e 15 a &€idla proudu 16. Vysctup
¢idla proudu 16 je spojen s druhym vstupem
b mistku 12, Kdyz je mistek 12 rozvazen,
na jeho vystupu je nap&ti dm&rné velikosti
referenfniho nap&ti zdroje 11 a velikosti
rozvdZeni., Toto napdti po zesileni rozdilo-
vym zesilovafem 13 a koncovym stupnim 14
zplsobi, e z4t&¥L 15 a &idlem proudu 16
bude protékat proud. .

Nepéti ptivedené z Eidla proudu 16 na
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druhy vstup b 'mistku 12 pdsobi na vstup
rozdilového zesilovale 13 v opa&ném smyslu
neZ nap&ti dané rozvdZenim mistku 12, P¥i
velkém zesileni ve smylce je tedy proud
protékajici z4t8%1i 13 dmErny velikosti
rozvdZeni{ mistku nezdvisle na zm&ndch.ve-
likosti zdtd%e. Zpdsob regulace proudu je
*analogovy. .

U zapojeni pro regulaci proudu s hotovym
integrovanym obvodem stabilizdtoru nap&ti
podle obr. 2 je vjstup referendniho zdroje K
11 pfipojen na druhy vstup b mistku 12, na
jeho% prvni vstup a je pFipojen vystup
€¢idla proudu 16 a sériovd kombinace zdt&-
3e 15 a &idla proudu 16 je pfipojena ptes
induk&nost 17 na vystup koncového stupnd
14. Vystup koncového stupnd 14 je zapojen
na nulovou diodu 18 a na dtlumovy &lének
19, jehoZ vystup je spojen s neinvertuji-
cim vstupem rozdilového zesilovade 13.

Napéti vzniklé rozvidfenim mistku 12 po
zesileni rozdilovym zesilovafem 13 a kon-
covym stupndm 14 je pFivedeno na z4at¥} 15
pftes induk&nost 17. Soudasné je toto napé-
ti pfivedeno jako kladn4 zpétnd vazba ptes
Gtlumovy &ldnek 19 na neinvertujici vstup
rozdilového zesilovade 13, €im%Z se vytvoii
hystereze obvodu., P#i-velkém zesileni je
na vystupu koncového stupn& 14 plné napd-
ti a vliivem induké&nosti 17 je proud proté-
kajici z4t&%i 15 rostouci. Jakmile dostou-
pi proud takové velikosti, e napdti p¥i-
vedené na vstup rozdilového zesilovade 13
z ¢idla proudu 16 ptevysi nap&ti dané roz-
vdienim mdstku 12 plius napdti ptivedené_ . -

_ pfes dtlumovy &ldnek 19, zesilova& se sko-
kem uzavie a proud pfetékajici z4td3i 15,
ktery se sna?i induk&nost'.17 udrZovat,
‘ptevezme nulové dioda 18, 7 I

0d této chvile je zdrojem emergie
induk&nost 17 a proud protékajici obvodem
je klesajici. Tim klesd i napéti p¥ivedené
na vstup zesilovale 13 z &idla proudu 16
a v urditém okamZiku dojde op&t k lavino~-
vitému otevfeni koncového stupnd t4. D&j
se periodicky opakuje a proud je tak udrio-
vdn na poZadované hodnoté spinalovym zpfiso-
bem, tj. s hysterezi danou p¥evdZnd veli-
kosti dtlumového &lénku 19.

Konkrétni 'zapojeni pro regulaci proudu
s hotovym integrovanym obvodem stabilizd-
toru napéti podle obx; 3 je urfeno zejména
pro pulsni regulaci proudu k;okovych moto-
rd,

22,

Mistek 12 tvofeny odpory 21, 23,

PREDMET

1. Zapojeni pro regulaci proudu s hoto-
vym integrovanym obvodem stabilizitoru na-
p&ti obsahujicim krom& jinyeh prvkd, refe-
renéni zdroj a dva rozdilové zesilovade,
vyznalené tim, %e referendni zdroj /11/ je
pfipojen na druhy vstup /b/ mastku /12/,
do jehoZ diagondly jsou zapojeny invertu-
jici a neinvertujici vstupy rozdilového
zegilovale /13/, jeho: vystup je spojen
se vwstupem koncového stupnd /14/, k jeho?
vystupu je pF¥ipojena sériovi kombinace z4~
t&%e /15/ a &idla proudu /16/, ptifem:

~

‘drdtovsd,

- zatfazen odpor, na némi se
vﬁbytkg,'ktery pfiveden na vstup omezovaciho

4
24 je pfipojen ' na v¥stup referendniho zdro-
je 11, tj. na vyvod 4, obr. 3 a 4 schéma

zapojeni 'integrovanéhio obvodu stabilizdto-
ru nap&ti. Do diagondly mistku 12 jsou
zapojeny vstupy rozdilového zesilovaile
ti. vyvody 2 a 3 integrovaného obvodu,
Cidlo proudu 16 jé tvoFeno odporem 26,
ktery je &dsti vétve mistku 12. Vystup roz-
dilového zesilovale 13, tj. vyvod 7 inte-
grovaného obvodu je ;;pojen na vis?up‘kon-
cového stupnd 14, jehoZ vystup 'je p¥ipojen
na sériovou kombinaci indukZnosti 17, zé-
t&%e 15 a &idla proudu 16, kde z4t&Z 15

13,

" a indukénost 17 je ptedstavovdna sériovou
‘kombinaci vinuti krokového motoru a spina-

&4 jednotlivych f4z{ motoru.
Na vystup koncového zesilovade 1 je
pfipojena nulovi dioda 18 a dtlumovy &ldnek
19, tj. odpor 20, ktery je zapojen na nein-
vertujici vstup rozdilového zesilovale 13,
ti. vstup 3 integrovaného obvodu. Vyvod 6
integrovaného obvodu zapojeny. s vyvodem 10
je pfes odpor 25 zapojen na zdroj napdti
pfedstavovany diodou D1, kam je rovnd% za-

pojen vyvod 1 integrovaného obvodu.

Funkce zapojeni je ndsledovnd. Je-1i
proud protékajfci krokovym motorem menfi
nez poiadpvané hodnota, je otev¥en koncovy
stupen {4, cof mi za nisledek, %e p¥i se-
stupnéf alespon jednom spina¥i fdzi se proud
v obvodu vlivem zpo¥d&ni na indukinosti 17
zy€tduje, V okam¥iku, kdy napdti na ¥idls "
proudu 16, tj. odporu 26, ptevdii vstup
rozdilového zesilovale 13, koncovy stupen
14 se vlivem kladné zp&tné vazby odporem
20 skokem uzavte, proud koncového stupn& 14
prevezme nulovd dioda 18 a od tohoto okam%i-
ku proud kles4. -

Jakmile proud poklesne pod hranici defi-
novanou velikosti hystereze obvodu, zapne
op&t koncovy stupen 14 a d&j se opakuje.
Zapojeni tak reguluje proud protékajici mo-
torem nezédvisle na spindni fizi motoru bez-
V emitoru koncového tranzistoru
integrovdného_obvodu, tj. ve vyvodu 6 je
sniméd velikost

e

l

trag;istoxu integrovaného obvodu, tj. vy-
vod 10 a vyvod 1 uréuje velikost proudu
budiciho koncovy stuped 14 nezivisle na ve-
likosti napdjeciho nap&tT.

Zapojeni pro regulaci proudu se poulivi
v jednotkdch ¥{zen{ krokovych motord, které
jsou souldsti programovaciho za¥izeni.

VYNALEZU

vystup €idla proudu /16/ je spojen s prvaim
vstupem /a/ mlstku /12/.

2. Zapojeni pro regulaci proudu podle
bodu 1, vyznadené tim, %e do sdérie se z4d-
t&Zi /15/ a &idlem proudu /16/ je zapojena
induk&nost /17/, pfilem? na vystup koncové-
ho stupn& /14/ jsou rovn&% zapojeny induk&-
nost /17/, nulovd dioda /18/ a dtlumovy
&ldnek /19/, jeho% vystup je spojen s
neinvertujicim vstupem rozdilového zesilo-
vate /13/.

-_
3 listy vykresd
—— e
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