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(54) Zapojeni pro ochranu proti nezddoucimu vistupu
Pidiciho systému

Zapojeni PeSi technicky problém zab-
rdnéni vlivu ne¥ddoucich vystupd #idiciho
systému, zejméns mikropoéitadového, na ¥i-
zeny proces, Podstata YeSend spolivd v
tom, Ze ¥idici jednotka generuje pomocny
gigndl v urditém mist& hlavni Sdsti prog-
ramu, ktery spouSti znovuspoudté&ny mono-
.8tabilni klopny obvod, jeho? doba kyvu
pfekryvd dobu trvdni nejdeldiho cyklu hlav-
ni Edsti programu a je kratS8{ ne? doba nut-
néd k aktivaci vetupt ¥izendho procesu,
JestliZe pomocny signdl op&tovnd nespusti
monostabilni klopny obvod v dob& trvini
jeho kyvu, pak po jeho skondeni jsou za-
blokovany vystupy ridiciho systému a je
proveden automaticky restart., Pokud podet
neuspéSnych_restarth prevydi podet dany
pfedvolbou &itade, pak jsou vystupni obvo~
dy *{diciho systému zablokovdny trvale a
stav je signalizovdn, Zapojeni je moZno
vyuzit v aplikacich ¥idicich Systémbi, zej-
meéna_mikropoditadovych, pro ¥izeni v redl-
ném Case v primyslu a v energetice,
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Vynadlez se tyka zapojeni pro ochranu proti neZadoucimu
vystupu fidiciho systému, zejména mikropocitadového, jehoz
uéelem je jednak zamezeni vlivu vystupnich povell smérem do
fizeného procesu, které nejsou opravnénym produktem algoritmu
fizeni, a jednak zajisténi automatického restartu systému pii
vzniku nahodnych chyb v prabéhu Ffedeni Fidici funkce.

V sou&asné praxi se pro ochranu proti nezadoucimu vystupu
fidiciho systému vyuziva metody zédlohovéni jednim nebo i dvéma
stejnymi, popf. podobnymi systémy. Nevyhodou jsou vysoké pofi-
zovaci naklady pri splnéni poZadavku vysoké spolehlivosti.
Dal$i metody vyuzivaji programového vybaveni rfidici jednotky.
Jejich nevyhodou je, Ze pfi porusSe technického vybaveni ridici
jednotky nemohou plnit svoji funkci. Pfitom pravdépodobnost
této poruchy mdZe byt jedna z nejCastéjSich pri¢in neZadoucich
vystupl fidiciho systému, Dal$i velmi pravdépodobnou priéinou
selhdni #idici jednotky jsou nahodné zmény obsahu paméti,
registrd atd.,at jiz trvalého rézu nebo pFechodného. nejlastéji
zplsobené rusivymi vlivy prostiedi, které mohou mit za nésledek
neZzddouci vystupni povely Fidiciho systému.

Tyto nevyhody podstatné zmirnuje zapojeni pro ochranu
proti nezddoucimu vystupu Ffidiciho systému, jehoZ podstata spo-
¢ivé v tom, 2e v Fidfcim systému jsou prvni vystupy #idici
jednotky spojené s prvnimi vstupy obvodd vystupu, druhy vystup
fidici jednotky je pifipojen souasné& na druhy vstup obvodu
logického sou&inu a na vstup prvniho monostabilniho klopného
obvodu, jehoZ vystup je soudasné pfipojen na prvni vstup
obvodu logického souéinu, na vstup invertoru a na vstup druhého
monostabilniho klopného obvodu, jehoZ vystup je soulasné pri-
pojen na prvni vstup rfidici jednotky a na prvni vstup é&itace,
jehoz druhy vstup je piipojen na vystup obvodu logického sou-
g¢inu, vystup invertoru je pfipojen na prvni vstup druhého
obvodu logického soudtu, jehoZ vystup je piipojen na druhy
vstup obvodl vystupu, vystup &itace je pfipojen na prvni vstup
prvniho obvodu logického soudtu, jehoz vystup je pFipojen na
prvni vstup klopného obvodu, jehoZ vystup je soulasné pifipojen
na druhy vstup druhého obvodu logického soultu a k signalizacni
svorce, treti vystup Fidici jednotky je p#ipojen na druhy vstup
prvniho obvodu logického souétu, tfeti vstupy Citade jsou
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pripojeny ke svorkam pFedvolby, druhy vstup klopného obvodu
' je pripojen ke vstupni svorce,

vyhodou zapojeni podle vynidlezu je, Ze lze omezit dobu
trvani nezédouciho vystupniho povelu fidiciho sysfému tak, Ze
navazujici vstupy Fizeného procesu nemohou reagovat, Redeni
je ekonomicky vyhodné a vyzaduje odpovidajici koncepci skladby
programového vybaveni ridici jednotky. Je moZneé rozligit selhani
Fidiciho systému zplsobené trvalou zavadou na technickém vyba-
veni od nahodnych chyb a zajistit zablokovani vystupnich poveld
se soudasnou signalizaci poruchového stavu. Po nahodilych
chybach Fidiciho systému lze automaticky obnovit spravnou
éinnost.

pP¥iklad zapojeni pro ochranu proti nezédoucimu vystupu
¥idiciho systému je zndzorndn v blokovém schématu na vykresu, -
z ndhoZ je patrno, Ze v tfidicim systému 1 jsou prvni vystupy
fidici jednotky 2 spojené s prvnimi vstupy obvodl 3 vystupu,
druhy vystup Fidici jednotky 2 je piipojen soulasné na druhy
vstup obvodu 6 logického.soulinu a na vstup prvniho monosta-
bilniho klopného obvodu 4, jehoz vystup je soudasné pfipojen
na prvni vstup obvodu 6 logického soucinu, na vstup invertoru 7
a na vstup druhého monostabilniho klopného obvodu 5, jehoZ
vystup je soudasnd prfipojen na prvni vstup fidici jednotky 2
a na prvni vstup &itade 8, jehoZ druhy vstup je pfipojen na
vystup obvodu & logického souéinu, vystup invertoru 7 je pfi=-
pojen na prvni vstup druhého obvodu 1l logického soudtu, jehoz
vystup je pfipojen na druhy vstup obvodd 3 vystupu, vystup
&itade 8 je pFipojen na prvni vstup prvniho obvodu 9 logického
soudtu, jehof vystup je piipojen na prvni vstup klopného
obvodu 10, jehoZ vystup je squéasné pﬁipojen na druhy vstup
druhého obvodu 1l logického soudtu a k signalizalni svorce 12,
tfeti vystup #idici jednotky 2 je pFipojen na druhy vstup
prvniho obvodu 9 logického soudtu, tieti vstupy‘éitaée 8 jsou
ptipojeny ke svorkam 14 predvolby, druhy vstup klopného obvodu
10 je ptipojen ke vstupni svorce 13.

Ridici jednotka 2 je prvnimi vystupy spojena s prvnimi
vstupy obvodd 3 vystupu, které zajisdtuji pripojeni #idiciho
systému 1 do izeného procesu. Druby vstup obvodd 3 vystupu
slouzi k zablokovani jejich vstupni informace na vyétup do

procesu, napf. pomoci piferudeni napdjeciho napéti vystupnich relé.
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Na druhém vystupu fidici jednotky 2 je generovin impuls vidy
po préchodu programu yréitou-adresouqa spousti prvni monosta-
bilni klopny obvod 4. Program je zacyklen. tak, Z2e po probshnuti
v8ech instrukci je na posledni adrese skok na podatedni adresu
hlavni &asti programu. Prvni monostabilni klopny obvod 4 je
znovuspoustény, po piichodu daldiho spoustéciho impulsu béhem
trvani pulsu na jeho vystupu za&inad nova doba kyvu bez piFeru-
8eni logického stavu na jeho vystupu. Doba jeho kyvu je volena
tak, aby s nejmendi moZnou rezervou pfekryla dobu trvéni
nejdeldiho programového cyklu Fidfci jednotky 2. JestliZe dojde
k porude technického vybaveni ¥idici jednotky 2, nebo z r@znych
Jinych vlivlQ napt. k neZddoucimu zacykleni programu atd., pak
program neprojde do stanovené doby adresou, kde je generovéan
impuls pro spusténi prvniho monostabilniho klopného obvodu 4,
Jeho vystup prejde do stavu logické nuly a spusti druhy monosta=-
bilni klopny obvod 5, na jehoZ vystupu je generovan kratky
impuls, ktery jednak napocitd &itad 8 a jednak je jim na prvnim
‘'vstupu idici jednotky 2 proveden restart systému. P¥i prvnim
prichodu hlavni &4sti programu je prvni monostabilni klopny
obvod 4 spuStén spadovou hranou na svém vstupu, jestliZe i druhy
prichod hlavni &ésti programu je bez zavady, pak generovany
impuls z druhého vystupu Fidici jednotky 2 projde obvodem 6
logického sou&inu na druhy vstup &itade 8 a nastavi jeho obsah
podle pifedvolby na tietich vstupech, Stav pFedvolby &itade 8
je dan propojenim svorek 14 pfedvolby a uréuje podet povolenych
automatickych restartG. Pokud prislusny podet nelspéinych re-
startd bude vét$i neZ pfedvoleny stav &itade 8, pak impuls z;eho
vystupu, ktery indikuje nulovy stav, projde pfes prvni obvod S
logického soudtu a nastevi vystup klopného obvodu 10 do stavu
logické jednitky. Timto stavem je zajidténa vn&jsi signalizace
poruchového stavu a soulasné jsou bdokovany obvody 3 vystupu,
které jsou déle biokOvény vystupem prvniho monostabilniho
klopného obvodu 4 v dob& povolenych automatickych restartd, ti.
v dob& trvéni inicializadni &&sti programového vybaveni #idici
Jednotky 2, Stavu klopného obvodu 10 pro odblokovani obvod@ 3
vystupu lze dosahnout stavem externiho signadlu, ktery je piipo=-
jen pies vstupni svorku 13 na jeho druhy vstup. Vystupy obvodd 3
vystupu jsou pifipojeny na druhé vstupy fidici jednotky 2, ktera
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je porovnavéd v testovaci ¢4sti programového vybaveni s poZa-
dovanym stavem na jejich prvnich v?stupech} V pripadé zjisté-~
ného rozdilu je generovén na tfetim vystupu *idici jednotky 2
logicky signal, ktery ptes prvni obvod g logického soudtu
nastavi klopny obvod 10 do stavu blokovani obvodd 3 vystupu.
Tak je zajisténo postiZeni z4dvady v obvodech 3 vystupl., Nutnou
podminkou je, aby koncepce programového vybaveni srlnovala
uvedené piedpoklady a doba cyklu #idici jednotky nepiesahla
reakéni dobu vstuplG tizeného procesu.

Zapojeni je moZné vyuiit v aplikacich Fidicich systémd,
zejména mikropoditalovych, které jsou uréené pro rizeni techno-
logickych procesd v realném Case, a nlavni &4st programového
vybaveni spliiuje podminku piipustné doby cyklu fidici jednotky.
Typické aplikace jsou Vv pramyslu a energetice v oblastech auto-
matizace a chrénéni.




-5-
PREDMET VYNALEZU 260 694

1, zapojeni pro ochranu proti nezadoucimu vystupu fidiciho sy~
stému, vyznadujici se tim, Ze v Fidicim systému (1) jsou prvni
vystupy #idici jednotky (2) spojené s prvnimi vstupy obvodd (3)
vystupu, druhy vystup #idici jednotky (2) jJe pifipojen soucasné
na druhy vstup obvodu (6) logického souéinu a na vstup prvniho
monostabilniho klopného obvodu (4), jehoZz vystup je soucasné
pripojen na prvni vstup obvodu (6) logickeého soulinu, na vstup
invertoru (7) a na vstup druhého monostabilniho klopného obvo-
du (5), jehoZ vystup je soulasné pripojen na prvni vstup Fidici
jednotky (2) a na prvni vstup &itade (8), jehoZz druhy vstup je
pfipojen na vystup obvodu (6) logickeho soudinu, vystup inver-
toru (7) je pripojen na prvai vstup druhého obvodu (11) lo~-
gického soudtu, jehoz vystup je pfipojen na druhy vstup obvodd
(3) vystupu, vystup &itace (8) Je piipojen na prvni vstup
prvniho obvodu (9) logického soultu, jehoZ vystup je pfipojen
na prvni vstup klopného obvodu (10), jehoZ vystup je soulasné
p¥ipojen na druhy vstup druhého obvodu (11) logického souctu
a k signalizadni svorce (12), treti vystup tidici jednotky (2)
je pFipojen na druhy vstup prvniho ‘obvodu (9) logického soultu,
t¥eti vstupy &itade (8) jsou piipojeny ke svorkam (14) predvolby,
druhy vstup klopného obvodu (10) je pfipojen ke vstupni svorce
(13).

2. zapojeni podle bodu 1 ,vyznalujici se tim, Ze vystupy obvodi
(3) vystupu jsou pFipojeny na druhé vstupy #idfci jednotky (2).

1 vykres
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