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Przekaznikowo-diodowy uklad sterowania wybiorczego

Przedmiotem wynalazku jest przekaznikowo-diodowy
uklad sterowania wybiorczego z kodowaniem pozycyj-
nym, przeznaczony do indywidualnego sterowania i syg-
nalizacji obiektéw grup technologicznych za pomoca
wspélnych ukladéw i urzadzen wyboru i przekazywania
rozkazow.

Obiektami sterowania moga by¢ wylaczniki, styczniki i
zawieradia (klapy, zasuwy, zawory) odcinajace i
regulacyjne, wspélpracujgce z napgdami maszyn i
urzadzen, ktdre tworza grupy technologiczne dowolnych
procesow przemystowych. .

Znane dotychczas uklady sterowania wybiorczego
budowane s3 indywidualnie dla celu sterowania i sygnali-
zacji wylacznikéw, stycznikow i zawieradel. Uklady te
skiadaja si¢ z podzespotu lacznikéw wyboru i przekazy-
wania rozkazéw, podzespolu sygnalizacji optycznej
wyboru i stanu poloZenia obiekt6w, podzespotu rozdziel-
nic z elementami wykonawczymi sterowania obiektow.
Podzespoly te wspolpracujg z glownym zespolem urzg-
dzen przekaZnikowych. Do wyboru sterowanych obick-
tow sluzy zestaw matryc wyboru wystepujacy w
podzespole wyboru i przekazywania rozkazéw. W
zespole tym wyst¢puja grupy przekaznikéw trzech rodza-
JOw rozkazéw, ktére posredniczg w przekazywaniu roz-
kazéw. W znanym ukladzie sterowania wybiorczego
stycznikami wyst¢puje przekaznik posredniczacy w
obwodzie wykonawczym rozkazu wylgczenia. W zesta-
wie sterowania wylacznikami zabudowana jest grupa
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przekaznik6éw do kwitowania $wiatla migajacego sygna-
lizacji optycznej stanu polozenia po awaryjnym wylacze-
niu. Opisany uklad zostal przedstawiony w publikacji
Janusza Rakowskiego pt. .Automatyka cieplnych urza-
dzeni sitowni“, wydanej przez WNT, Warszawa 1976 rok.

Celem wynalazku jest opracowanie ukladu sterowania
wybiorczego w oparciu o technik¢ przekaZnikowo-
diodowg do realizacji wyboru sterowania obiektu i prze-
kazywania rozkazéw, sygnalizacji stanu obiektu oraz
pomiaru poboru pradu przez sterowane obiekty i przy go-
towanego do realizacji funkciji rejestracji zdarzei poprzez
wprowadzenie dwéch typéw programowanych grup
modulowych, z ktérych jedna stuzy do sterowania wyi3-
cznikami i/lub stycznikami, a druga do sterowania
zawieradlami odcinajagcymi i/lub regulacyjnymi, przy
zachowaniu mozliwosci budowy ukiadu dla dowolme
duzej ilosci grup, rozdzieleniu galwanicznym obwodow
sygnalizacji czesci obiektowej od cz¢Sci wykonawcze;. z
mozliwoscia wyodrebnienia zestawOw matryc programu-
Jacych.

Cel ten osiagni¢to budujgc przekainikowo-diodewy
ukiad zlozony z zestawu zasilajgcego oraz podzespotow
stanowiacych dowolng kombinacj¢ programowanych
grup modulowych dla sterowania wytacznikami i/iub
stycznikami oraz zawieradiami odcinajacymi i/lub regu-
lacyjnymi. Podzespoly te 13cz3 si¢ elektrycznie z podzes-
polami zewnetrznymi tacznikow wyboru i przekazywa-
nia rozkazéw, sygnalizacji optycznej wyboru i stanu
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polozenia oraz rozdzielnic z elementami wykonawczymi
sterowania obiektow.

Istota ukiadu wedtug wynalazku jest operacyjny zespot
przekaznikowo-diodowy zbudowany ze wspdlnego
zestawu zasilajacego oraz powtarzalnych grup moduto-
wych wystepujacych w dwu odmianach, ktérych ilos¢ i
zestawienia s3 dowolne w zaleznosci od potrzeb
technologicznych.

W ramach grup modutowych wyodr¢bnione sa trzy lub
cztery podzespoly rodzajowe, ktore z kolei s zbiorem
clementarnych programowych jednostek indywidualne-
go elementu wykonawczego. Grupa modulowa wyst¢pu-
je w odmianie dla sterowania wylacznikami i/lub
stycznikami oraz w odmianie dla sterowania zawierad-
fami odcinajacymi i/lub regulacyjnymi. Pierwsza odmia-
na grupy modulowej zbudowana jest z trzech podzespo-
16w rodzajowych tj. podzespolu wyboru i przekazywania
rozkazéw, podzespolu wyboru pomiaru pradu oraz
podzespolu sygnalizacji , optycznej stanu polozenia
sterowanego obiektu. Druga odmiana grupy modutowej
ma cztery podzespoly rodzajowe tj. podzesp6t wyboru i
przekazywania rozkazéw, dwa podzespoly sygnalizacji
optycznej (lampkowy i wskaZnikowy) stanu polozenia
sterowanego obiektu oraz podzespét realizujacy jedno-
krotnoéé¢ rozkazu zamknigcia i otwarcia zawieradta. Na
poziomie elementarnych programowanych jednostek
podzespoléw wyboru i rozkazéw obu odmian wyst¢puja
dwie czgsci obwodéw: czgs¢ obwodéw funkcyjnych
danego elementu oraz cz¢é¢ obejmujaca obwody
matrycowe. Obwody matrycowe poprzez swoje matryce
jednostkowe tworza dwa zestawy matryc. Jeden zestaw
matryc przeznaczony jest dla realizacji wyboru sterowa-
nego obiektu, drugi zestaw natomiast przeznaczony jest
do przekazywania rozkazéw sterowania (zalacz, wylacz,
otwoérz, zamknij, stop). Zestawy matryc posiadaja
zdolno$¢ rozbudowy poprzez dotaczanie matryc jedmost-
kowych kolejnych dodatkowych grup modulowych.
Zestaw matryc wyboru zbudowany jest z indywidualnych
matryc kazdej grupy modulowej w ten sposdb, aby linie
poziome zestawu byly liniami poziomymi matryc
indywidualnych, a kolejne linie pionowe matryc
indywidualnych oznaczone tym samym znakiem laczyly
si¢ ze sobg szeregowo tworzac linie pionowe zestawu.
Matryce indywidualne posiadaja ilo§¢ przekaZnikow
rowng ilosci linii pionowych zestawu. Sterowanie
przekainika wiaczonego w linie matrycy indywidualnej
nast¢puje poprzez wybor znaku linii pionowej i znaku
linii poziomej zestawu. Matryce indywidualne posiadaja
ilo$¢ przekaznik 6w réwna ilosci linii pionowych zestawu.

Sterowanie przekaznika wiaczonego w linie matrycy
indywidualnej nast¢puje poprzez wybor znaku linii
pionowe;j i znaku linii poziomej zestawu. Zestaw matrycy
rozkazé6w zbudowany jest z 3 elementow: wspolnego
jednego podzespolu inicjujacego rozkazy, wspolnego
jednego podzespolu wyboru znaku jednostek, oraz
zestawu indywidualnych matryc rozkazéw przypisanych
poszczeglnym grupom modulowym. Na poziomie
matryc wyst¢gpuje wybor znaku grup modulowych.
Grupa indywidualnych matryc zawiera matryce rozka-
z6w w ilosci uzaleznionej od ilosci sterowanych napedow
i wielkosci grup modufowych. Podzespét inicjujacy
rozkazy posiada zestyki lacznikéw trzech rodzajéw

. ‘rozkazéw: zal/otw., wyl/zam. i stop. Kazdy z tych

acznikéw laczy si¢ ze swoja linia pionowa. Podzesp6t
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wyboru znaku jednostek posiada zestyki lacznikéw
wyboru jednostek, ktdre s3 zgrupowane w zakresy, przy
czym ilo§¢ zestykow wchodzacych w zakres jest
zdeterminowany z jednej strony cechami konstrukcyj-
nymi przekaznikéw rozkazéw a z drugiej iloscia
sterowanych obiektéw obje¢tych jedng grupa modulowa.
Poszczegllne zestyki jednego zakresu posiadaja jedno
wyjécie polgczone z linia pionowa zestawu matrycy
rozkazéw przechodzaca przez wszystkie indywidualne -
matryce rozkazéw.

Indywidualne matryce rozkazéw w odmianie dla wyla-
czniké6w i/lub stycznikow posiadaja po dwie linie
poziome, przy czym jedna z nich laczy si¢ zlinia pionowga
podzespotu inicjujacego rozkaz zat./otw. a druga z linig
pionowa rozkazu wyl./zamk. Matryce rozkazéw w
odmianie dla zawieradet posiadaja trzy linie poziome, z
ktérch dwie potaczone sa identycznie jak poprzednio
opisane, natomiast trzecia linia pozioma 13czy si¢ z linig
pionowa podzespotu. inicjujacego rozkaz stop. W ciag
przeptywu sygnatu linii pionowych podzespotu inicjujg-
cego rozkazy i linii poziomych indywidualnych matryc
rozkazéw wbudowane s3 zestyki lacznikéow wyboru
dekad. Pionowe linie indywidualnych matryc rozkazéw
lacza si¢ szeregowo ze sobg tworzac pionowe linie
zestawu matrycy rozkazéw. .

Cze$¢ obwodéw funkcyjnych elementarnej programo-
wanej jednostki grupy modulowe;j sterowania wylaczni-
kami i/lub stycznikami posiada wyodrebniony ukiad
polaczen, ktéry zbudowany jest z zacisku taczacego si¢ ze
stykiem rozwieranym zestyku przelaczajacego przeka-
znika wyboru. Zestyk ten posiada na swoich koficach
gniazda wtykowe do wilgczania zestyku rozwieranego
przekaznika rozkazu wylaczenia przy sterowaniu sty-
cznikiem, ponadto ma wyjscie do drugiego zacisku. Styk
zwierny zestyku przelaczajacego przekaznik wyboru
1aczy si¢ z jednej strony poprzez zestyk zwierny przeka-
Znika rozkazéw zalaczenia z zaciskiem trzecim, a z dru-
giej strony poprzez gniazda wtykowe do wlaczania
zestyku zwiernego przekaznika rozkazéw wylaczenia
przy sterowaniu wylacznikiem z kolejnym zaciskiem. W
gniazda wtykowe wiacza si¢ alternatywnie przekaznik
rozkazu wylaczenia, ktéry programuje uklad do sterowa-
nia wylacznikowego badZ stycznikowego.

W czgsci obwodéw funkcyjnych elementarnej jed-
nostki programowania w podzespole sygnalizacji lamp-
kowej stanu polozenia w grupie modulowej sterowania
wylgcznikami i/lub stycznikami mozna wyodr¢bnié
wydzielong przystawk¢ przekaznikowo-diodowa. Przy-
stawka ta skiada si¢ z trzech czesci. Pierwsza cz¢$é przy-
stawki zawiera elementy mechanicznej pamigci trwale;j i
fragmenty obwodoéw jej sterowania z dwoma diodami,
cz¢$¢ druga posiada obwdd diodowy sygnalizacji akusty-
cznej awaryjnego wylaczania wylacznika, natomiast
cz¢$¢ zawiera zestyki sterowane cewkami przekaZnika
pamicci trwalej, ktére stuzg do wyboru drog przeplywu
sygnatéw w obwodach sygnalizacji optycznej stanu polo-
zenia wylacznik6w i/lub stycznikéw. Jedna z diod cz¢sci
pierwszej w kierunku przewodzenia laczy. si¢ poprzez
wejscie do przystawki za posrednictwem zestyku przeka-
nika zwielokratniajgcego zestyk zwierny wytacznika lub
stycznika i drugiego wejscia do przystawki z zestykiem
rozwiernym cewki pierwszej przekaZnika pamigci. Druga
dioda w kierunku przewodzenia laczy si¢ poprzez wejécie
do przystawki za posrednictwem zestyku przekaZnika
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zwielokratniajacego zestyk rozwierny wyiacznika lub
stycznika i kolejnego wejscia do przystawki z zestykiem
zwiernym drugiej cewki przekaZnika pamigci. Obie diody
od strony przeciwnej do kierunku przewodzenia lacza sig
ze sobg i posiadajg wyjscie na zewnatrz przystawki, ktore
faczy si¢ z obwodami okregznymi kwitowania $wiatla
migajacego. Obie cewki przekaZnika pamigci wspOlpra-
cujg ze sobg za poSrednictwem blokady mechanicznej
bedacej istota elementu pamigci trwalej. Dioda z czeéci
drugiej przystawki wigczona jest miedzy dwa zaciski
przystawki, z ktérych jeden gczy si¢ poprzez zestyk
rozwierny przekaznika zwielokratniajacego zestyk roz-
wierny wylacznika lub stycznika z zestykiem rozwiernym
wylycznika pobudzajacego cewkg tego samego przekaiz-

nika, a drugi zacisk laczy si¢ z obwodem okr¢znym

pobudzania sygnahi akustycznego.

W cz¢dci trzeciej przystawki wystgpuja dwie pary
stykéw do ktérych doprowadzane sa sygnaly o stanie
polozenia wylacznik6éw i/lub stycznikdw. Styki te tacza
si¢ za posrednictwem zestyk6w sterowanych cewkami
przekaznika pamigci z dwoma stykami- wyjsciowymi,
ktére lacza si¢ z kolei z obwodami zewngtrznymi
realizujagcymi sygnalizacj¢ optyczng stanu polozenia
wylacznikéw i/lub stycznikéw. Pierwsza para stykow
polaczona jest z zestykiem sterowanym pierwsza cewka
przekaZznika pamigci, natomiast druga para laczy si¢ z
zestykiem sterowanym druga cewka tegoz przekaznika.
Stan zestyké6w okreSlony jegt stanem zwor cewek
przekaznika pamigci, ktérych polozenie wzgledem siebie
zawsze jest alternatywne.

Uklad wedlug wynalazku wyst¢puje w jednym wyko- .

naniu do realizacji funkcji wyboru, przekazywania roz-
kazéw oraz sygnalizacji stanu i wyboru dla wszystkich
typow elementéw wykonawczych sterowania obiektami.
Jeden ukiad wedlug wynalazku zastepuje dotychczasowe
uktady wystgpujace w kilku odmianach. Uklad ten
dodatkowo pozwala na wybiorczy pomiar pradu pobie-
ranego przez obiekt oraz umozliwia dodatkowa rejestra-
cj¢ zdarzen. Wyeliminowanie dodatkowych przekazni-
kow posredniczagcych upraszcza uklady sterowania
stycznikami. Ponadto uzyskano rozszerzenie zakresu
kodu sygnalizacji optycznej stanu pracy obiektéw oraz
galwaniczne rozdzielenie obwodéw wykonawczych syg-
nalizacji optycznej stanu polozenia od obwod6w nadaj-
nikow obiektowych, co pozwolilo na obnizenie napigcia
zasilajgcego w obwodach sygnalizacji stanu potozenia.
Wprowadzenie zespolu matryc rozkazéw umozliwilo
selektywne pobudzanie jednego scisle okreslonego prze-
kaznika danego rodzaju rozkazu przy inicjowaniu roz-
kazu dla jednego obiektu. Nowy ukiad umozliwia
kwitowanie Swiatla migajacego po zaistnialym stanie
awaryjnym bez uzycia dodatkowych przekaznikéw
posredmczacych

Przedmiot wynalazku jest przedstawmny w przykia-
dzie wykonania na rysunku, na ktérym fig. 1 przedstawia
schemat blokowy przekaZnikowo-diodowego uktadu ste-
rowania wybiorczego, fig. 2 przedstawia schemat blo-
kowy grupy modulowej dla sterowania wylgcznikami
i/lub stycznikami, fig. 3 — schemat blokowy grupy

moduiowej dla sterowania zawieradiami odcinajacymi -

i/lub regulacyjnyml fig. 4 — zesp6t matryc zlozony z
dwéch matryc jednostkowych, jedna z grupy modutowej
sterowania wquczmkaml i/lub stycznikami, a druga z
grupy modulowej sterowania zawieradiami odcinaja-
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cymi i/lub regulacyjnymi, fig. 5 — wyodrgbniony frag-
ment elementarnej jednostki programowania dla stero-
wania elementem wykonawczym w. grupie modulowe;j
sterowania wytacznikami i/lub stycznikami, a fig. 6 —
przystwk¢ przekaznikowo-diodowa wraz z fragmentem
obwodow funkcyjnych elementarnej jednostki progra-
mowania w podzespole sygnalizacji lampkowej stanu
polozenia w grupie modulowej sterowania wylacznikami
i/lub stycznikami.

Przekaznikowo-diodowy ukiad sterowania wybior-
czego przedstawiony w przykladzie wykonania zbudo-
wany jest z zestawu zasilajacego 1 oraz grup modutowych
2 dla sterowania wylacznikami, stycznikami i zawierad-
tami. Podzespoly te tworza operacyjny zesp6t przekazni-
kowo-diodowy 3, ktdry laczy si¢ elektrycznie z
podzespolem igcznikow wyboru i przekazywania rozka-
z6w 4, z podzespolem sygnalizacji optycznej wyboru i
stanu polozenia § oraz podzespotem rozdzielnic 6 z ele-
mentami wykonawczymi sterowania obiektow.

Grupa modulowa, w odmianie dla sterowania
wylacznikami i/lub stycznikami 7, zbudowana jest z
podzespolu wyboru pomiaru pradu 8, podzespotu
wyboru i przekazywania rozkazéw 9, oraz podzespotu
sygnalizacji - optycznej stanu - polozenia sterowanego
obiektu 10. Grupa modufowa wspoélpracuje z elementami
nadawczymi i wykonawczymi obiektéw 11, z elementami
sygnalizacji stanu:pracy i wyboru obiektu 12 oraz ze
wspolnym wskaZnikiem pomiaru pradu 13. W skiad
elementéw nadawczych i wykonawczych obiektéw
wchodza nadajniki analogowe 14, czlony wykonawcze 15
oraz nadajniki binarne 16. Podzespoly 8, 9 i 10 grupy
modulowej 7 sa zbiorem. elementarnych programowa-
nych jednostek indywidualnego elementu wykonawcze-
go 17 wilosci po dziesi¢é na kazdy podzesp6t przy czvm w-
podzespole wyboru i przekazywania rozkazéw 9
jednostki te polaczone sg matrycg jednostkowa wyboru
obiektéw 18 oraz matryca jednostkowg przekazywania
rozkazéw 19. Dla obu odmian grupy modulowej
wystepuje jeden wzlér matrycy wyboru obiektow
zbudowany wedlug znanych i stosowanych zasad.

Zestaw matryc jednostkowych przekazywania rozka-
z6w20 przedstawiono w przykiadzie wykonania w wersji
obejmujacej matrycg jednostkowa grupy modulowe;j ste-
rowania wylacznikami i/lub stycznikami 19 oraz matrycg
jednostkowg grupy modulowej sterowania zawieradtami
odcinajacymi i/lub regulacyjnymi 21. Pierwsza matryca
posiada dwie linie poziome 22, z ktorych jedna faczy si¢ z
linia pionowa wychodzaca z przycisku 23 inicjujacego
rozkaz zal./otw., a druga taczy si¢ z linig pionowg wycho-

‘dzaca z przycisku 24 inicjujacego rozkaz wyt./zam., przy

czym w obrebie matrycy w linie poziome zabudowane sa
wylaczniki wyboru dekad 25. Przyciski inicjujace roz-
kazy zgrupowane s3 w podzespole 26. Matryce posiadaja
trzy linie pionowe 27. Linie poziome aczg si¢ z liniami
pionowymi w punktach we¢ziowych za posrednictwem
diod 28 i przekaZnikéw wilasciwego rozkazu29. Druga
matryca posiada trzy linie z ktérych dwie facza si¢ identy-
cznie jak w matrycy pierwszej z przyciskami inicjujacymi
rozkazy, natomiast trzecia linia pozioma réwniez
poprzez lacznik wyboru dekady 25 i linie pionowe taczy
si¢ z przyciskiem 30 inicjujacym rozkaz ,stop“. Linia ta
laczy si¢ z liniami pionowymi identycznie jak pozostale
linie poziome. Linie pionowe 27 obu matryc s3 wspdlne i
tacza si¢ z zestykami lacznikéw wyboru jednostek 31 w
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ten sposob, ze pierwsza i druga linia pionowa laczy si¢z
trzema zestykami, natomiast trzecia linia z czterema
zestykami. Kazdy z zestykéw reprezentuje jeden kodo-
wany znak jednostki. Zestyki bycznikéw 31 zgrupowane
s3 w zakresy 32, a te z kolei w podzespél wyboru znaku

jednostek 33.

* W przykladzic wykonania przedstawiono fragment
obwodéw funkcyjnych clementamej programowancj
pdnosthpodmp.ohwyborulpmkazymurozhm
cznikami 34, ki6ra ma zestyk przckainika wyboru PN
zbocznikowany gniazdem wtykowym GWS oraz zestyk
przckaimika PZL zbocznikowany gniazdem wtykowym
GWW. Gniazdo GWW i styk zestyku przckafnika PZL
wyprowadzone s3 z jednej strony na oddzielne zaciskiC i
D oraz z drugiej strony lacz3 si¢ z zestykiem zwiernym
przckaznika PN. Styk przelaczony i styk rozwierny
zestyku przekaznika PN wyprowadzone s3 na zaciski A i
B.

Przystawka przckainikowo-diodowa 35 wyst¢pujaca
w obwodach funkcyjnych clementame;j jednostki progra-
mowania w podzespole sygnalizacji lampkowe;j 10 stanu
polozenia w grupie modulowej sterowania wylacznikami
. i/lub stycznikami ma w przykladzic wykonania przeka-
nik PS z pamicciy mechaniczng oraz trzy diody. Pier-
wsza cewka 36 przckainika PS Iaczy si¢ poprzez zestyk
przckamika 7 zaciskiem wyjéciowym i poza przystawka z
zestykiem zwiernym PB1 przekamika PB, kt6ry zwiclok-
ramnia zestyk zwierny wylacznika W, po czym Ixczy si
poprzez drugi zacisk wyjéciowy przystawki z dioda D1.
Druga cewka 37 przckaznika PS Iaczy si¢ poprzez zestyk
przckaimika 7 zaciskiem wyjéciowym i poza przystawkg z
zestykiem zwicrnym PA1 przckafnika IPA, ktéry zwiclok-
ratnia zestyk rozwierny wylacznika W, po czym Iaczy si¢
poprzez kolejny zacisk wyjéciowy przystawki 35 z dioda
D2. Obic diody z drugicj strony s3 polaczone z jednym
kolejnym zaciskicm wyjéciowym. Trzecia dioda zabudo-
wana jest migdzy dwoma zaciskami wyjéciowymi z kté-
rych jeden polaczony jest z szyng AS pobudzania sygnain
akustycznego awaryjnego wylaczenia wylacznika W a
drugi styk wyjéciowy byczy si¢ z zestykiem rozwienym
PA2] przckaimika PA, kiéry zwiclokratnia zestyk
rozwierny wylacznika W. Dwa zestyki przetjczne 38
przekaznika PS stcrowane zworami cewek 36 i 37 majg
wspoiny zestykow przelaczmych Iaczy si¢ z elementami
sygnalizacji stanu pracy i wyboru obicktu 12. Pozostale
styki Iacza si¢ z podzespolem 39 realizujacym logike
makéw optycznych normalnych i awaryjnych stanow
pracy wylacznika W.

Dzialanie ukladu przckaZnikowo-diodowego stero-
wania wybiorczego w zakresic bedacym przedmiotem
opisu jest nastepujace. W ukiadzic z dwuznakowym
kodowaniem w momencic wyboru znaku kodowego
danego obicktu w podzespole 4 zostaje pobudzony
przcka/mik wyboru PN dancgo obicktu oraz zostajg
modulowej 2 odpowiadajacej picrwszej pozycji znaku
oraz na poziomic clementarnej jednostki programowania
17 odpowiadajacej drugicj pozycji znaku we wszystkich
podzespolach dancj grupy. Cz¢i¢ obwodbéw zostaje
przygotowana w systemic posrednim poprzez wybrany
przckainik PN, a pozostala czgéé bezpofrednio od
Bczniké6w wyboru 251 31. Prawidlowo$é wyboru obicktu

zostaje potwicrdzona sygnalem optycznym w podzespole
sygnalizacyi 12

Jeizeli wybdr obicktu w grupic modulowej sterowania
wylacznika i/1ub stycznikami nastapi w momencie pracy
obicktéow, wOwczas wskainik 13 wskake wiclkodé
pobicrancgo pradn przez obickt, matomiast gdy w

" ten pokaze pobéc pradu po zrealizowaniu rozkazm

zalyczenia. Poza tym wybér obicktu w grupic modulowe)
sterowania zawicradlami regulacyjnymi spowoduje
pojawicnic si¢ wskazania ciaglej sygnalizaci stanu
polozcnia wybrancgo zawicradia regulacyjnego. W
wyniku pobudzenia przekaznika wyboru PN w podzes-
pole sygnalizacji 12 zapali si¢ jedna z lampek ukiadu
dwulampkowego 48, za posrednictwem ktérego uzyskuje
si¢ zakodowanj informacj¢ o aktualnym stanie obicktu.
Z chwily dokonania wyboru obicktu zestaw matryc
rozkazéw 20 pozostaje przygotowany do dzialania, gdy?
z0staja zamknigte odpowicdnic zestyki Iacrmikéw
wyboru dekad 2S oraz zestyki wyboru jednostek 31 w
zakresach 31 Drzialsjac np. na przycisk 23 rozkazu
nika POT3 wisczonego w punkcic weziowym migdzy
linic poziome 22 i pionowe 27 matrycy jednostkowe)
rozkazéw 21. Zestyki tego przckanika pofredniczy w
przckazywaniu rozkazu otwarcia nz cziony wykonawcze
sterowania obicktu. W wyodrcbnionym ukiadzie elemen-
tarnej jednostki 34 w podzespole wyboru i przekazywa-
nia rozkazéw w grupic modulowej sterowania wylyczni-
kami i/lub stycznikami wystcpuje wytypowanic obwo-
dow do sterowania wylacznikami poprzez wigczenic w
gniazdo GWW zestyku zwicrmego przckaZnika PWL
rozkazu wylaczenia badi wytypowanie obwodbéw do
sterowania stycznikami poprzez wigczenic w gniazdo
GWS zestyku rozwiernego przckafmika PWL rozkazu
wylaczania.

Stan pracy sterowancgo obicktu sygnalizowany jest
optycmic na lampkach stanu 40 znajdujacych sic w
podzespole 12. Przy sterowaniu zamierzonym pobudza-
ne s3 przckainiki PA lub PB i jeden z przynaleinych
ukladow przckafnika PS, natomiast przy awaryjnym
wylaczeniu lub niezamierzonym zalaczeniu wylacznika
W zostaja pobudzone tylko przekaimiki PA lub PB,
stan6éw w jakich moga znale#¢ si¢ przckasniki PS, PAi PB
s3 reprezentowane stanem zestykébw w obwodach
realiznjacych logik¢ kodu sygnaizacji optycznej stunu
pohi:ma wyhamkbw - 'ydnebtn] plzysuwu:

Zastrzeienia patentowe

1. Przckaimikowo-diodowy ukiad stcrowania wybior-
aegozbmlo_wmyzpodmpoﬁwhm:ikbwvybomi



wykonawczymi sterowania obicktow, zamienmy tym, 7c
ma operacyjny zespol przekaznikowo-diodowy zbudo-
wany. ze wspOlnego zestawu zasilajacego (1) oraz
powtarzalnych grup modulowych (2) wystcpujacych w
dwu odmianach; jednej dla wylacznikéw i/lub styczni-
kéw (7), a drugicj dla zawieradel odcinajacych i/lub
regulacyjnych (41), w ramach ktorych wyodrgbnione s3
podzespoly rodzajowe wyboru i przckazywania rozka-
26w (9 i 42), wyboru pomiaru pradu (§), sygnalizacji
optycznej lamkowej (16, 43), sygnalizacji ciagh)
polozenia zawicradel regulacyjnych (44)i jednokrotnosci
rozkazéw (45), ktére z kolei sj zbiorem najkorzystniej w
module 10 clementarnych programowanych jednostek
indvwidualnego elementu wvkonawczego, polgczonych
dwoma matrycami jednostkowymi (18) i (19) lub (18) i
(21) z kiérych jedna (18) wchodzi w zestaw - matryc
wyboru, a druga (12) lub (21) w zcstaw matryc
rozkazéw calego ukiadu, przy czym obwody sygnalizaciji
opty=znej stanu polozrnia s3 galwanicznie rozdziclone
od obwodow sygnalizatoréw obicktowych i nie wycho-
dza na obickt, zas podzespoly sygnalizacji (48) i (43)
posiadaja wyjécia dla celu rejestracji zdarzen.

2. Uklad wediug zastrz. 1, znamnicesmy tym, 7c zestaw
matrycy rozkazé6w ma wspélny jeden podzespél inicju-
jacy rozkazy (26), wspéiny jeden podzespél wyboru
naku jednostek (33) oraz zestaw (28) indywidualnych
matryc rozkazéw (19) i (21) przypisanych poszczegbluym
grupom modulowym, przy czym podzespSt wyboru
znaku jednostek (33) posiada zestyki Iaczniké6w wyboru
jednostek (31). kiore s3 zgrupowane w zakresy (32), a
poszczegbine zestyki kazdego zakresu posiadajg jedno
wyjécic polaczone z linig pionowa (27) zestawu matrycy
rozkazéw przechodzacy przez wszystkic jednostkowe
matryce rozkazéw, natomiast liniec poziome (22) jednost-
kowych matryc poprzez zestyk lacznikéw wyboru dekad
(29) lacza sic z. odpowicdnimi lacznikami inicjujacymi
rozkazy.

3.Uklad wedlug zastrz. 1, zaamicsmy tym, 7c clemen-
tamna programowana jednostka (17) w podzespole
wyboru i przekazywania rozkazéw (9) w grupic modudo-
wej sterowania wylaczmikami i/lub stycznikami (7)
posiada wyodrebniony ukiad polaczeii (34) zbudowany z

zestyku przelyczajacego przekaznika wyboru (PN). kio-
rego styk rozwicrny polaczony jest z zaciskiem (A). styk
wspolny z zaciskiem (B) a styk zwierny ‘poprzez zestyk
zwierny przekazmika rozkazéw (PZL) z zaciskiem (C).
przy czym migdzy zaciski (A) i (B) wigczone jest gniazdo
witykowe (GWS) dla wigczenia zestyku rozwiernego prze-
kaimnika rozkazu wylaczenia (PWL) przy sterowaniu sty-
cmikowym, mi¢dzy styk zwierny przekaznika wvboru

(PN) a zacisk (D) wiaczone jest gniazdo wiykowe (GWW)
dla wigczania zestyku zwiernego przekafnika rozkazu
wylaczenia (PWL) przy sterowaniu wylacznikowym, zas
zestyki przekaznika rozkazéw (PWL) wiaczane s3 alter-

_ natywnic w gniazdo (GWS) lub (GWW).

4. Ukiad wedlug zastrz. 1, zmamiemmy tym. 7c ele-
mentma jednostka programowania (17) w podzespole
sygnalizacji stanu polozenia (18) w grupic modulowej
sterowania wylacznikami i/lub stycznikami (7) przekaZ-
nikowo-diodowego ukiadu sterowania wybiorczego
posiada w czgéci obwodéw funkcyjnych przekainik z
pamigcij mechaniczng (PS), ktérego jedna cewka (36)
Iaczy si¢ poprzez jeden z zestyk6w wiasnego ukladu oraz
zestyk zwiemy (PB1) przekaimika (PB), stecrowancgo
przez zestyk zwicrny wylacznika (W) lub stycznika oraz
diodg (D1), w kicrunku zaporowym z szynj kwitowania
Swiatla migajacego (KA), a druga cewka (37) Iaczy si¢

. poprzez jeden z zestyké6w wilasnego ukiadu z zestvkiem

zwicrnym (PA1) przckaimika (PA) stcrowancgo przez
zestyk rozwierny wylacznika (W) lub styczmika oraz
diodg (D2) w kicrunku zaporowym, a zwory obu cewek
wystcpujace w polozeniu wzgledem sicbie alternatywnym
sterujg zestykami wiaczonymi w obwody pobudzenia
cewek i zestykami (38) wiaczonymi w obwody sygnaliza-
cji optyczncj stanu polozenia wylacznikéw hub styvczni-
kéw. a t1akde diodg (D3) Iczacy szyn¢ pobudzenia

akustycznego (AS) awaryjnego wylyczania wyly-
cznika lub stycznika 7 zestykiem rozwiernym wylacznika
(W) poprzez zestyk rozwicmy (PA2) przekainika (PA)
sterowancgo zestykiem rozwiermym wylacznika (W).
przy czym przckainik pamigci mechanicznej (PS) oraz
diody s3 wyodrgbnione w wydziclong przystawke (35) o
konstrukcji wtykowe;j.

g1
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