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Zadaniem noinego sterownika lekkich urzg-
dzefi diwigowych jest umotliwienie wykony-
- wania oba rekami operacji produkcyjnych wy-
magajqcych stosowania urzgdzen diwigowych,
przy réwnoczesnym, samodzielnym sterowaniu
urzgdzeniem.

Celem wynalazku jest zwiekszenie przepusto-
woici obrablarek i wszelkich stanowisk pro-
~ dukcyjnych wymagajacych obstugi diwigiem,

przez zmniejszenie czasbw przestojéw spowo-
dowanych oczekiwaniem na diwig zajety przy
innym stanowisku, oraz skrécenje czaséw trwa-
nia operacji wykonywanych  dokiladniej
i z wiekszym czuciem przy samodzielnym ste-
rowaniu urzadzeniem diwigowym przez robot-
nika wykonujgcego réwnoczeénie dang operacje.
w odréinieniu od poSredniego-’sterowania przy
pomocy sygnaléw podawanych- diwigowemal,

. Zastosowanie kilku urzgdzefi diwigowych
ze sterownikami noiznymi, -z ktérych kazde
prreznaczone jest do obsiugi 3—4 obrabiarek

wzglednfe stanowisk produkcyinych w miejs-
ce jednego urzgdzenia obejmujgcego swolm za-
sieglem cala hale, uniezaleinia robotnika od
pomocy ze strony diwigowego i umoiliwia na-
tychmiastowe 1 calkowicle samodzielne prze-
prowadzanie takich operacji, jak ustawiasie
cigzkich przedmiotéw na obrabiarkach, monta-
ze, formowanie modelowe dutych preedmio-
téw itp. Przedmiot wynalazku przedstawiofiy
jest w  przykladowym zastosowaniy ns
tig. 112 :

Istota  wynalazku jest zastosowanie do lek«
kiego urzgdzenia diwigowego C sterownika'
noinego A, ktérego konstrukeja umozliwia
réwniez sterowanie reczne, podwieszonego na
zbloczu samoczynnie unoszacym go na wyso-
koé¢ ca 1. m z chwilg zwolnienia go z-nogl
(fig. 2). Zblocze podwieszone jest na obrotes
wym wysiegniku B, oddalajacym prrewdd ste-
rownika od podnoszonego przedmiotu. Fig. 3
przedstawia ukiad przewodu ne zbloezu uyno-



szacym B, fig. 4 przedstawia przekr6j podiuziny
i rzpt poziomy‘stemwnika noinego (na rzucie
w w‘ldoku'g goéry zjeta polowa pedatu), fig. 5

~ schematycznie polozenia nastawcze sterow-
" nika przy sterowaniu noznym, fig. 6 — sche-
mat elektryc-ny podigqczenia sterownika, gdzie
przez E oznaczono silnik jazdy mostu, przez F
— silnik podnoszenia, przez G — silnik jazdy
wozka, przez H — styczniki dwéch ruchéw

jazdy mostu wlaczane odpowiednio od sterow- .

nika S (la i Ib), przez K — styczniki dwoéch
ruchéw jazdy woézka wlaczane od sterownika
S (Ic i Id), oraz przez J — stycznlkl podnosze-
nia i opuszczania wlqczane od sterownika S
(IIb i Ha). ' "

Na weciggniku elektrycznym C (tig. 1i 2).“

podwieszonym na suwnicy jednobelkowej D,
zamocowany jest - przegubowo wysiegnik B ze
zbioczem unoszacym. Wysiegnik sklada sie
z dwu ramion: poziomego i pionowego. Zada-
niem, ramienia poziomego jest oddalenie zblo-
€za unoﬁzacego ‘a’ tym samym przewodu ste-
rownika od osi wciagnika, w celu uzyskania
w poblizu unoszonego przedmiotu ‘wolnej prze-
strzeni, umozliwiajgcej swobodne ruchy rak
w czasie manewrowania przedmiotem. Ramie
pionowe stanowi prowadzenie dla zblocza ru-
chomego i przeciwwagi, umoziliwiajgcych sa-
moczynne unoszenie sterownika z chwilg zwol-
nienia go z nogi. Obrotowe zamocowanie wy-
siegnika, oraz kompehnsacja dlugosci. przewodu
uzyskana przez zastosowanie ruchomego zblo-
cza, umozliwia swobodna zmiane poloZen ste-
rewnika a zatem -dowolng zmiane polozefi no-
gi _z zamocowanym sterownikiem..

W czasie przewozenia przedmiotu ma wigksze
odleg'oéci, urzadzenie sterowane jest recznie
przez bezpo§rednle naciskanie przyciskéw ste-
rownika. .

. Na fig. 4 przedstawiono konstrukcyjne roz-
wigzanie sterownika w wersji spawanej.

_-Sterownik :mocowany jest do nogi przy po-
mocy dwu sz¢ze¢k umieszczonych na pedale 1:
statej 2 i ruchomej 3, mocowanej przesuwnie
do blachy. -pedatu. Szcz¢ka ruchoma dociskana
Jest dwoma spreiynami 4.

. Do dolnej powlerzchni blachy pedalu do-
~spawane sg dwa kutlaki przyciskowe 5: przed-
ni i ty_lny, przechodzace przez calg szerokosé
pedatu, oraz dwle spreiyny odwodzace 6,
przednla 1 tylna i ryglel 7. Pedal zwiazany jest
przegubowo z prowadnikiem 8 dwoma osiami:
pozioma 9 i plonowa 10. Prowadnik, mocowany
_przesuwnie w obudowie .sterownika 11, dopro-

wadzany jest samoczynnie z dowolnego poloie-
nia do palozenia zerowego przez spreiyne od-
wodzacy 12.

.Do gérnej powierzchni obudowy sterownika
dospawany jest pierscien ryglowy 13, stano-
wiacy wsparcie dla rygla 7, oraz prowadzenie
rygla w czasie ruchéw nastawczych. PierScien
ryglowy zaopatrzony jest w wyciecia, okresla-
jace jednoznacznie poszczegblne potozenia na-
stawcze.

Na obwodzie pierscienia ryglowego ulozona
jest sprezyna odwodzaca 14, doprowadzajaca
obrécony w plaszczyZnie poziomej pedal do
polozenia wspoélosiowego z obudows sterow-
nika.

W polozeniu zerowym pedat zabezpieczony
jest przed mimowolnym obrotem przez jezyk 15

. zamocowany do gérnej blachy obudowy ste-

rownika, wchodzgcy w wyciecie kotnierza 16
osi pionowej 10.

W obudowie sterownika zamocowanych jest
6 szt. przycisk6w sterowniczych 17 oznaczonych
na fig..5 i 6 przez la, Ib, Ic, Id, oraz Ila i lIb

. (na prad sterujacy). Z obu stron kazdego przy-
cisku przewidziane sg plytki oporowe 18, sta-

nowigce wsparcie dla kutakéw przycisko-

. wych 5, zabezpieczajgce przed zniszczeniem

Pprzyciskéw przy dociskaniu pedalu z duzg sila.

- Przewé6d sterownika doprowadzony jest do
korpusu poprzez rurg 19.

Sterownik zostaje &ciggniety i przytrzymany
na podiodze przez uchwycenie za przewéd.

Obcasem wloionym w szczeke ruchomg .3
wywiera sie - nacisk wywohijgey przesuniecie
sie szczeki ‘ku tylowi na ‘odleglo$é konieczna
do wprowadzenie szpica buta w szczeke pized-
nig 2. Z ta chwila luzuje si¢ nacisk, a sprezy-
ny 4 zaciskaja but pomiedzy szczekami.

Pedat sterownika pozostajacy w polozeniu
zerowym, w ktérym wszelkie ruchy nastawcze~
sq uniemozliwione, zabezpieczony jest przed
mimowolnym wyprowadzeniem g0 z tego po-
lozenia. '

-Sita clgzaru sterujgcego czlowieka i ewen-
tualna reakcja pochodzgca od manewrowania
podnoszonym przedmiotem przekazywane 53
z pedalu poprzez rygiel 7 i pierfciefi ryglowy
13 na obudowe sterownlka 11, spoezywajacq na
podiodze,

Na fig. 5 przedstawiono schemat po!ozeé na-
stawezych pedatu. Przyciski Ila 1 Hb odpowia-
daja — Ila opuszczaniu — IIb - podnoszeniu,
przyciski Ia 1 Ib — jetdzie wozka::la — jetdzie
ku -przodowi, Ib — jetdzie do tyly, przycisk. Je



— _jeidzie mostu w prawo, d — jezdzie mostu
w lewo.

Przez wywarcie nacisku nogi ku przodowi,
pedal 1 z prowadnikiem 8 zostaje przesuniety
do polozenia I, a réwnoczesny nacisk boczny
powoduje skret pedatu w lewo. Z chwilag do-
prowadzenia kulaka 5 ponad przycisk rygiel 7
wspiera si¢ o wystep pierScienia ryglowego 13
ograniczajac dalszy obrét. Réwnocze$nie na
skutek wywarcia nacisku nogi na przednig
cze$¢ pedalu, wystep rygla b wchodzi we
wrab ¢ ﬂlersmema ryglowego; a kulak 5 na-
ciska przycisk wlaczajacy mechanizm wdzka
dla jazdy ku przodowi. Przez wywarcie na-
cisku na tylng cze$¢ pedatu znajdujgcego sie
w tym polozeniu, przechyla sie¢ pedat ku ty-
lowi i wilgczony zostaje przycisk dla jazdy
woézka w tyl. W momencie tym, tylny wy-
step d rygla 7 wchodzi we wrab e pierscienia
ryglowego. Z chwilg zluzowania nacisku nogi
na pedal, sprezyny odwodzace- sprowadzajq go
do polozenia zerowego w nastepujgcej kolej-
noSci: sprezyna odwodzaca 6 doprowadza pe-
dal do poloienia poziomego, sprezyna 14 spro-
wadza pedal do potozenia wspé6losiowego z obu-
dows, a sprezyna 12 cofa go do polozenia ze-
Towego.

Analogiczny przebieg -ma wlgczenie mecha-
nizmu jazdy mostu, lecz przy skrecie pedalu
w prawo. Wtedy wystepy rygla.b i d wchodzg
we wreby pierscienia ryglowego f i g.

Dla uruchomienia mechanizmu podnoszenia
przesuwa sie pedal do polozenia II, a nastep-
nie przez przechyl! pedaltu w przéd lub tyt
wlgcza si¢ odpowiednio mechanizm weciggarki
w kierunku opuszczania lub podnoszenia (wy-
stepy rygla b i d wchodza odpowiednio we
wreby pierféclenia h i j).

Z kazdego polozenia nastawczego pedal zo-
sta’e samoczynnie sprowadzony do polotema
Zerowego.

We wszystkich posrednich polozeniach pe-
dalu wystepy rygla opleraja sie o gérna po-
wierzchnie pierscienia ryglowego, dzigki cze-
mu mozliwe jest swobodne wsparcie nogi na
pedale, a réwnoczeSnie niemozliwe mimowol-
ne wlgczenie ktéregokolwiek z mechanizméw.

Tarciowe mocowanie pedalu na nodze, za-
pewnia latwe wyczepienie nogi z pomiedzy
szczek zaciskowych,

Zastrzezenia patentowe

1. Nozny sterownik lekkich urzgdzen diwigo-
wych, znamienny tym, e sterownik pod-
wieszony na zbloczu moze byé §ciggany do
poziomu podlogi i doczepiany do nogi ob-
slugujacego urzadzenie, przez co umozliwio-
ne zostaje manipulowanie obu rekami pod-
noszonym przedmiotem przez sterujacego
urzadzeniem, a po wyczepieniu nogi, zostaje
samoczynnie unoszony przez zblocze do wy-
sokoéci umozliwiajacej uzycie go do stero-
wania recznego.

2. Noiny sterownik lekkich urzadzef dzwigo-

wych, wedlug zastrz. {, znamienny tym, ze
jest doczeplany do nogi tarciowo za pomo-
ca dwu szezgk (2 i 3) obejmujacych szpic
i obcas buta, z ktérych jedna (2) zwigzana
jest sztywno z pedalem (1), druga (3), umo-
cowana do pedalu (1) przesuwnie, docigga-
na jest dwoma sprezynaml rozpietymi po-

-  miedzy szczekami.
3. Sterownik wedlug zastrz. 1—2 skhdajacy sie

z pedalu zwigzanego przegubowo z prowad-
nikiem poprzez dwie osie: pozioma i pio-
nowsa, oraz qbudowy z wmontowanymi przy-
ciskami sterowniczymi na prad sterujacy,
znamienny tym, Ze rygiel (7) mocowany od
spodu pedalu $lizga si¢ po pierscieniu ry-
glowym mocowanym do obudowy (1), w po-
lozeniach nastaweczych, wystepy rygla wcho-
dza we wreby pierscienia ryglowego, przy
czym w czasie wykonywania poszczegél-
nych ruchéw “pastawczych zostajq napinane
odpowiednie sprezyny odwodzace, ktére
z chwilg zwolnienia nacisku- nogl ma pedal,
wzglednie uniesienia nogi ze sterownikiem,
samoczynnie sprowadzaja pedal do polo-
Zenia zerowego.

4. Sterownik wedlug zastrz. 1—3, znamienny

tym, ze w polozeniu zerowym koniec je-
zyka mocowanego do obudowy spoczywa
w wycieciu kolnierza osi pionowej, zabez-
pieczajac pedal przed mimowolnym obrotem,
a w czasie -obrotu pedalu, po doprowadze-
niu go do poloienia (1), koniec kolnierza
Slizga si¢ po obwodzie kolnierza, zabezpie-
czajac przed powrotem pedatu do poloze-
nia zerowego.

Prof. dr inz StanistawZukasiewicz
Inz mgr Wojciech Brogowski
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