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Zapojeni pro pfavodvéiselnych ﬂdajﬁ mezi dvéma

ditadi s prikladem

Reseni se tyka zapojeni urdeného

pro vyhodnocovaci elektroniku laserovjch

interferometri.

Podstatou redeni je zapojeni, u kterého
mezi vstup prvniho ¢itade, spinaci obvod
a vstupni jednotku je zapojen obvod pri-
kladh spojeny s generéatorem.

Zapojeni je urdeno pro laserové inter-
ferendni odmdtovaci systémy, napfiklad

v elektronovém litografu. '
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Vvyndlez se tykd zapojeni pro p¥evod &iselnych adajd mezi
dvéma &itaXi s prikladem, urfené napiiklad pre vyhodnocovaci
elektroniku laserinterferometru.

XeSeni problému pievodu &iselnych Gdajt nartistajicich b&-
hem sledovaného m&riciho cyklu od poéétcdn( ke kone&né hod-
noté v jednom elektronickém &ita&i na Gdaj, ktery se 1i%i
o zvolenou multiplikativni konstantu ve druhém &itadi, popisuje
napriklad &s. patent 147.720. Podstatou dosavadniho zapojeni
je vstupni jednotka, spojend s prvnim Zitalem a pres spinaci
obvod s druhym &itafem. Jednotlivé dekddy prvniho &itale jsou
propojeny s konverzni jednotkou, kters je spojena se spinacim
obvodem. Toto zapojeni umoZnuje indikaci Gdajd v jednotkach met-
rickych, kter4 je obsazena ve druhém &ita&i. Nevyhodou dosavad-
niho zapojeni je, %e chyba pirevodu miZe pieséhmout chybu rozli-
govaci ]ednotky, dim mhle zvy$it moZnost systematické chyby pii
vyu?ivéni tdaje prepotteného na metrickou miru. Dale je pouzity
princip nevhodny pro pi*imou aplikaci p*i interferennim modulu
,X/16, nebot tamkonstanta pievodu je asi 0. 4y co¥ se zna&n& 1li¥§
od vvhodnych konstant pro uvedeny princip.

' Tyto dosavadni nevyhody odstraﬁuje zapojeni pro prevod &i-
selnych Gdajfi mezi dvéma Eitaél s prukladem vyznatené tim, Ze
mezi vstup prvniho &itacle, spinaci obvod a vstupni jednotku je
zapojen obvod prukladu, spojeny s generétorem.

Hlavni prednosti tohoto zapojeni je, Ze dociluje podstatné
snifeni systematické chyby zpGsobené konverzi. ,

" Vynalez bli%e objasni blokové zapojemi na pitiloZeném vykrese.

Zapojeni sestéva z prvniho &itafe 1 pro poéiténi interfe-
ren&nich jednotek vyznaleného CtyFmi dekadami 10° 101, 101
10", které jsou spojeny s konverzni jednotkou i_ Vystupy kon-

az

verzni jednotky 4 jsou spojeny se spinacim obvodem 5 ktery je

vstupem spojen se vstupem prvniho &itaZe a obvodem 6 prikladi,
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ktery je jednim vstupem spojen se vstupni jednotkou 3 a dru-
hvm vstupem s generdtorem 7. Spinaci obvod 5 je vystupem spo-

jen s druhym &itaZem 2 se &tyFmi dekédami 10°, 10!, 10"! az

10",

Zapojeni dopln&né v podstat& obvodem 6 prikladh s generé-
torem 7 mezi vstupni jednotku 3 a oba &itale 1,2 p#i prikladu
deseti dociluje sni’eni disledk®t systematické chyby konverze

desetkrat a pfi prikladu p&ti pulsy se timto zplsobem Fe~
¥ prohlém prepodtu pro interferenéni modu1<%46 dosavadnimi ob~
vody navr?enymi pro interferen&ni modul A/8, kde je dob ¥e spln&-
na podminka pro blizkost piFevodni konstanty hodnot& "jedna”.
Pri¢ing je tedy v tom, Ze pro urditou projetou vzdilenost inter-
ferometrem s interferen&nim modulem A/16 dost&véame dvojnésobny
po¥et pulsti oproti interferometru s interferen&nim modulem A/8
Generaci p&ti pulst na kazdy puls, pirichézejici ze vstupni jed-
notky, dostavAme celkem 10x v&t¥i polet zareqistrovanych impul-
stt a ty jsou dosavadnimi obvody konverze prepo&teny na metrické
vyjaditeni, které na displeji je vyj&d¥eno 10x v&t3¥im adajem,
co? se oviem *e¥f jen posunutim desetinné €arky. Nejniz¥i rad
z divodu prikladu a nasledné konverze indikuje zm&nu dréhy po
skocich, odpovidajicich interferen&nimu modulu: tzn, pFi inter=-
feren&nim modulu A/8 a prikladu deseti po osmi nebo sedmi jed-
notkach, pfi interferen&nim modulu A/16 po &tyrech nebo tiech
jednotkadch. z fyzikAlniho hlediska nelze nejni?%¥imu X4du p*isou-
dit vyznam, ktery m4 v matematickém pojeti - tedy vy%8i rozliSo-
vaci schopnost, av¥ak disledek systematické chyby konverze je
*adov& sniZen , v p*ipad& interferen&niho modulu A/16 se stejnymi
obvody re¥i pirepodet polovi&ni konstantou. I kdy% je p¥i pri-
kladu rovn&} Fadové sniena povolené maxlmélni rychlost interfe-~
rometru, cels operace piepoltu na metrickou miru je provadéna
v dob& p*ibli¥n¥ 1 us, coZ pFevy¥uje ovn&kolik FAdh rychlost vy-
hodnoceni dosaZitelnou jinymi pXijatelnymi prostifedky. Vysokéa
rychlost vyhodnoceni je pro n&které aplikace "on line" nap¥.

v elektronovém litografu, zcela nezbytns.

Zapojeni je ur&eno zejména pro presné interferenénfi systé-

my, nap*iklad u elektronového litografu.
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PREDMET VYNALEZU
: 236 361
Zapojeni pro p¥evod éiselnych GdajG mezi dvéma citadi

s prikladem, kde vstupni jednotka je spojend s prvnim titagem

a pres spinaci obvod s druhym &italem a kde 1ednot11vé dekady

prvniho ¢itate jsou spojeny s konverzni jednotkou, spojenou se

spinacim obvodem.,vyznafené tim, Ze mezi vstup prvniho &itate (1),

spinaci obvod (5) a vstupni jednotku (3) je zapojen obvod (6)

prﬁkladwfspojenQ s generitorem (7).

1 vykres
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