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(54) ' Zaiizeni k méfeni hlu sklonu funkénich ploch

krouZki soudedkovych loZisek

ReSeni se tyké zatizeni k m&feni

dchylek tvaru a polobz funkdnich ploch

krouZki soudedkovych loZisek. Zarizeni 7
sestdvd z planZetovych paralelogrami opat- ]
fenych opsrnymi a méiicimi dotyky a z in- Qi
dikatoru. Podstata resSeni je v tom, Ze ! 2
zafizeni je vytvoreno jako alesgon i;dna L
dvojice dotyku tvorenad jednim méficim a - s
ednim opdrnym dotykem, které jsou uspo- —-—
4ddny s moZnosti vzdjemného paralelniho | —
ohiybu prostfednictvim planZetovych sys- A e
ému. Kazdy ogérny dotyk je opatren indi-
kAtorem, jehoz &idlo je ve styku s m&fi-~ -
cim dotykem a funkdni plochy kaZdé z
dvoﬁc dotyki spojenych pies indikatory
s timtéZ vstupem vyhodnocovagi jednotky g Jl
Jsou ve stgku 8 m&renou funkcéni plochou -
mdfené souddsti. Zaifizeni k méFfeni thlu )
sklonu funkinich ploch kroufki soude&ko- » H \
vych loZisek je vyhodné pouiit zejména l ]
gro m&feni parametri kroufki soudedkovych N
ozisek v podminkdch vyrobniho provozu. | |
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Vyndlez se tykd zarizeni k mé&feni dhlu sklonu funk&nich
ploch krouZkd soudelkovych lofisek, zejména radidlnich dvouia-
dych nakldpécich a axidlnich jednoiadych, ur&eného k provozni-

mu méfeni.

V soudasné dob& se presné mé&feni dhld sklonu obéZnych
drah a diagondlnich Ghld u vnit#nich krouiki dvouradych nakldé-
p&cich soudelkovych loZisek a uhld ob&Znych drah a op&rnych
¢el u krouZkl axidlnich soudelkovych loZisek provddi sloZitou
metodou, kterou nelze realizovat v podminkdch df{lny nebo p¥imo
na obrdb&cim stroji. Pfi mé&feni té&chto velilin na provozech se
provdd{ kontrola polohy a sklonu ob&#né drdhy vnit¥niho krouZ-
ku dvourradého soudelkového nakldpéciho loZiska pomoci 3ablony
na prisvit, coZ Je z hlediska presnosti mé&reni a moZnosti vy-
uziti{ vysledkd méreni pro Upravu a serizeni obréb&ciho stroje
metoda nedostadujici. Obdobnd je situace i p#i kontrole krouZki
axidlnich soudedkovych loZisek. V provoznich podminkdch se

z¥#{dka pou¥ivajf sdrufend m&ridle, kterd umoZnuji posoudit dhel
ob&%né drdhy pomoci sklonu ob&%né drdhy k zdklednimu &elu.

Uvedené nedostatky odstranuje ve zna¥né mire zafizeni k
mé¥eni dhlu sklonu funkénich ploch krouZkd soudelkovych loZisek,
. . sestédvajici z planietovych paralelogrami opatienych opérnymi a
m&ficimi dotyky a z indikdtord, podle vyndlezu. Podstata vyné-
lezu spodivd v tom, Ze zaifizeni Jje vytvofeno jako alespon jedna
dvojice dotykd, tvorend jednim op&rnym dotykem a jednim m&ri-
cim dotykem, uspofddanymi s moZinosti vzédjemného paralelniho po-
hybu prostfednictvim planfetovych systémi, p¥i¥em? ka¥dy op&rny
dotyk je opatfen indikédtorem, Jeho%Z &idlo je ve styku s méricim
dotykem a ob& funkéni plochy ka%dé z dvojic dotykd jsou uprave-
ny pro styk s méfenou funk&ni plochou méfené souddsti. Daldi

podstata vyndlezu spolivd v tom, %Ze opé&rné dotyky jsou uspoid-
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ddny prostrednictvim planZetovych systémi na m&Fic{ zdkladn&
opat¥ené jednak na spodni stran® slespon tremi opérnymi body a
jednak prizmatickym dorazem pro uloZeni vn&jsi rotaini plochy
m&¥ené souldsti, Dal3f podstata vyndlezu spolivd v tom, %e in-
dikdtory prislusné k dvojicim dotykd pFfilehlych k téZe plode
mérené souddsti jsou pFipojeny k vyhodnocovaci jednotce. Dal3i
podstata vyndlezu spodivd v tom, %e opé&rné dotyky tvori nedé&-
litelny celek. Dal3i podstata vyndlezu spodivd v tom, %e kaZ-
dy opérny dotyk je opat¥en alespon jednim dal3im op&rnym doty-
kem, jehoZ funk&ni plocha je upravena pro styk s vnit¥nim ro-
tadnim povrchem mé&rené souldsti.

Za¥izeni podle vynélezu umoZnuje zisket dostatednd presné
informace o uUhlu sklonu funk&nich ploch krouZkd soudedkovych
lo%Zisek bez pot¥eby laboratorniho vybaveni, pridemZ mé&¥eni Jlze
provédd&t i v provoznich podminkéch podnikd loZiskového primys-
lu. Zarizeni podle vyndlezu je moZno ustavit p¥imo na desku
obrédb&ciho stroje a mé&¥eni parametrd obé&Zné drédhy nebo opérné-
ho %ela krou¥ku soudefkového lo¥iska se tak miZe stét primo
souddsti vyrobniho postupu s tim, %e vysledky mé&¥reni Jsou vy-
uzity pro presné nastaveni polohy néstroje'vﬁéi obrobku.

Prikladné provedeni za¥izeni podle vyndlezu je zndzornéno |
na priloZenych vykresech, kde obr. | predstavuje zarizeni v us-
porddéni pro méteni uthlu sklonu funk¥nich ploch kroufku radiél-
niho dvouradého naklép&ciho soudelkového loZiska a obr. 2 & 3
pfedstavujl toto za¥fzeni v uspordddni pro mé&rfeni parametri
funkénich ploch krou%ku axidlnfho jednoradého soudelkového lo-
Ziska.

U zatizeni k m&Fenf{ dhlu sklonu funkénich ploch krouzkd
soudedkovych lofisek zndzorn&ného na obr. ! je méFend souddst
1, v zobrazeném pFipad® vnit¥ni krouZek radidlniho dvouradého
nakldpéciho soudetkového loZiska, uloZena zédkladnim &elem na
desce 2 kterd miZe byt souddstl nap¥. obrédb&ciho stroje. Ra-
didln& je m&rend souldst | doraZena do prizmatického dorazu 3,
ktery je sou¥dsti mé&fici zdkladny 3, uloZené prost¥ednictvim
tfech op&rnych bodd 4 na desce 2. V mérici zdkladné 3 je za-
kotven prvni planZetovy systém 6 nesouci prvni op&rny dotyk 8
a tfetl planZetovy systém 11 nesouci druhy opérny dotyk 13.
Prvni op&rny dotyk 8 Je v prvni op&rné vzddlenosti g, od des-
ky 2 ve styku s ob&Znou drahou mé&rené soutdsti | a je opatifen
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Jjednak druhym planZetovym systémem 7, ne kterém je usporddédn
prvni m&fici dotyk 9, jehoZ hrot je v prvni m&ific{ vzddlenosti
8, od desky 2 ve styku s toutéZ ob&inou drahou m&Fené souldisti
]l a jednak prvnim indikdtorem 10, jehoZ &idlo je ve styku s
prvnim m&ficim dotykem 9. Druhy opérny dotyk 13 je v druhé
opérné vzddlenosti 8, od desky 2 ve styku s druhou obé&Znou
drahou méfené souldsti | a je opat¥en jednak &tvrtym planZe-
tovym systémem 12, na kterém je uspoPdddn druhy mEdic{ dotyk
14, jehoZ hrot je v druhé m&Fic{ vzddlenosti 8, od'desky 2 ve
styku s toutéZ ob&Znou drahou méfené soulddsti ] a jednek dru-
hym indikdtorem 15, jeho% &idlo je ve styku s druhym mé¥icim
dotykem l4. Pii jiném moZném provedeni zarizeni podle vyndle-
zu miZe byt kaZdd ob&Zind drdha ve sbyku s ndkolika dvojicemi
dotykld rozmisténymi po jejim obvodu, pridem¥ signdl, um&rny
posunut{ m&ficfho dotyku vidi op&rnému dotyku v ka%dé dvojici,
je prostPednictvim indikdtord p¥fLsludnych k dvojicim dotykd
pfilehlych k téZe ob&%né drdze pirivddé&n do nezakreslené spo-
ledné vyhodnocovaci jednotky. '

‘U zatizeni zndzorn&ného na obr. 2 a 3 jsou opérné dotyky
8, 13 mechanicky svédzdny v nedélitelny celek. Prvni op&rny
dotyk 8 je prostfednictvim druhého planZetového systému 7 spo-
jen s prvnim méficim dotykem 9, ktery je ve styku s touté:
mérenou funkini plochou méfené souldsti 1, v zobrazeném pripa-
d& s ob&Znou drahou krouZku axidlniho jednoradého soudedkového
loZiska. Ddle je prvni opérny dotyk 8 opatfen prvnim indikdto-
rem 10, jehoZ &idlo je ve stykﬁ's prvnim méFicim dotykem 9.
Druhy op&rny dotyk 13 je prostfednictvim &tvrtého planZetové-
ho systému 12 spojen s druhym méFicim dotykem 14, ktery je ve
styku s ob&Znou drahou méFené souldsti ] .a déle je druhy opér-
ny dotyk 13 opat¥en druhym indikdtorem 15, jehoZ &idlo je ve
styku s druhym m&Ficim dotykem 14. Oba opérné dotyky 8, 13
Jsou opatfeny dal3imi op&rnymi dotyky 17, uspo¥édanymi ve vni-
t¥nim vAlcovém povrchu m&rené souldsti 1. Oba indikétory 10,
15 Jjsou pripojeny k vyhodnocovac{ jednotce 16.

Pii méifeni zarizenim zndzorn&nym na obr. 1 je ka%dd z
dvojic dotykh 8, 9 a 13, 14 v pPfisludnych bodech ve styku s
povrchem jedné ob&Zné dréhy mé&rené souldsti 1. Pri protdéddeni
m&rené souldsti | okolo jeji osy nebo p¥i méreni v jednotli-
vych bodech po jejim obvodu se vliivem zmé&n hld skl snu ob&%-
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nych drah mé&¥ici dotyky 9, 14 pohybuji paralelnZ viZi opé&rnym
dotykim 8, 13 a plsobi pFitom na &idlas indikdtord 10, 15. V§s~
ledkem m&t¥eni je hodnota odchylky udhlu sklonu ob&%né dréhy od
nulové hodnoty této odchylky nastavené na indikdtorech 10, 15
pfed zapofetim méFeni{ pomoci ndstavného krouZiku. Zatrizeni zné-
zorn&né na obr. 1 vytvédFi nezdvisly miFic{ systém a kvalita
m&¥eni neni ovlivnovéna nap¥. velikosti doraZeni mé¥ené soulds-
ti 1 do dorazu 5 apod. P¥i pou%Ziti varianty tohoto zafizeni
sestdvajici z vice ne¥ jedné dvojice dotykd v jedné ob&%né dré-
ze se vysledek mé&¥eni zjisfuje jako st¥edni hodnota z tdajd
jednotlivych indikdtord pomoci vyhodnocovaci jednotky oddé&lené
pro kazdou obéZnou dréhu.

Pri méfeni zarizenim zndzorninym na obr. 2 jsou zjistové-
ny odchylky dhlu sklonu ob&%né drdédhy jedno¥adého axidlniho sou-
dedkového loZiska na zdkladé vzdjemného paralelniho posunuti
dvojic dotykd 8, 3 a 13, 14 prendl3eného ve formé signéluzindi-
kdtord 10, 15 do vyhodnocovaci jednotky 16. Radidlni poloha
m&fené souddsti 1 vidi dotykim 8, 9, 13, 14 je zajisténa deldi-
mi opérnymi dotyky 17, které vytvari semgst¥edici prvek tohoto
zar{zeni, pracujiciho jeko zdvisly mé¥ic{ systém, protoZe polo-~
ha op&rnych dotykd 8, 13 p¥i méreni miZfe byt ovlivnina velikos~
ti sily p¥i axidlnim doraZeni mé&rené souldsti 1 do kontaktu s
dotyky 8, 2, 13, 14, 11.

PFri m&¥enf dhlu sklonu opérného &ela krouZku jedno¥adého
axidlniho soudekového loZiska znézornéném na obr. 3 je pouZi-
to obdobného zarizeni jako na obr. 2, upraveného pro kontakt
dotykd 8, 9, 13, 14 s m&Fenou souldsti | na priméru vétZim, nei
je primé&r ob&%Zné drdhy.

Zerizeni k méPeni dhlu sklonu funkinich ploch krouZkd sou-
dedkovych loZisek podle vyndlezu Jje vyhodné pouzit pro mé&ireni
zejména v podminkdch vyrobnich provozl k operativni kontrole
rozmérd krouZkd soudelkovych loZisek.
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Zatizeni k m&Feni hlu sklonu funk&nich ploch krouZfkd soudel-
kovych loZisek, sestdvajici z planZetovych paralelogrami
opatenych opdrnymi a m&Ficimi dotyky a z indikdtord, vyzna-
dené tim, %e je vytvoteno jako alespon jedna dvojice dotykd
(8, 9, 13, 14) tvorend jednim op&rnym dotykem (8, 13) a jed-
nim m&Ficim dotykem (9, 14), usporddanymi s moZnosti vzdjem-
ného paralelniho pohybu prostrednictvim planZetovych systémd
(7, 12), prilemZ ka%dy op&rny dotyk (8, 13) je opatfen indi-
kdtorem (10, 15), jehoZ &idlo je ve styku s m&Ficim dotykem
(9, 14) a ob& funkdn{ plochy keZdé z dvojic dotyki (8, 9)
(13, 14) jsou upraveny pro styk s mérenou.funkdni plochou
m&iené souddsti (1).

Zat{zeni podle bodu 1, vyznalené tfm, Ze op¥rné dotyky (8,13)
jsou uspordddny prostiednictvim planZetovych systémi (6, 11)
na méPic{ zdkladn® (3) opatifené jednak na spodni stran& ales-
pon ti¥emi op¥rnymi body (4) a jednek prizmatickym dorazem (5)
pro uloZeni vnéjs1 rotadni plochy m&rené souldsti (1).

Zarizeni podle bodi 1 a 2, vyznalené tim, Ze indikdtory

(10, 15) pPLsludné k dvojicim dotykd (8, 9) (13, 14) pPileh-
1¥ch k téZe plode m¥Fené souldsti (1) jsou pripojeny k vy-
hodnocovac{ jednotce (16).

Zaf{zeni podle bodd 1 aZ 3, vyznafené tim, Ze op&rné dotyky

(8, 13) tvor{ ned&litelny celek.

Za¥izeni podle bodu 1, vyznalené tim, %e kaZdy opérny dotyk
(8, 13)'je opatfen alespon jednim dal3im op&rnym dotykem (17),
jehoZ funk®n{ plocha je upravena pro styk s vnit¥nim rota&-
nim povrchem m&Fené souddsti (1).

2 vykresy
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