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Zafizeni pro. obraceni krouZkii nddob z
horizontdlni polohy osy do vertikédlni a o-
paéné zvedacim mechanismem pomoci zavé-
su s okem a podloZkou pro zavé3eni krouZ-
ku a trdmci s kolikem pro uloZeni krouZku
je urteno pro kotlarny, kalirny a t&Zké o-
brobny. Je vhodné zejména pro usnadnéni .
-uloZeni krouZkd pri rysovani, obrabéni, te--
pelném zpracovéani, sestavovani a svarovani,
zejména vétSich rozmérd a hmotnosti.
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Vynalez se tyké zarizent pro obraceni
krouzkd@ ndadob z horizontdlni polohy osy do
vertikalni a opatng.

Dosud se .krouZky nédob obraci. pomoci
svérek a vézacich Fet8zli, upevnénych na
hornim okraji krouZku. Vzhledem k tomu,

~ Ze v labilni poloze krouZku neni bod opéry,

t8Zist& krouZku a bod zdv&su v jedné piim-
ce dochédzi k rézfim, a tim k dynamickému
zati¥eni vézaci pomficky, zvedactho mecha-

.nismu a nosnych konstrukci. V. misté tvaz-

ku ‘dochézi- k poSkozeni povrchu krouZku.
K odstran&ni t8chto. nedostatkd byla vyvinu-
ta polohovadla pro obraceni krouZkd, kterd
se vSak vyznatuji znaonou hmotnosn a za-
biraji velkou pracovni plochu.

Vyse uvedené nedostatky odstranu]e zari-

- zeni pro obraceni krouZkf nddob z horizon-:

talni polohy osy do vertikdlni a opa&né po-
moci zvedaciho mechanismu. Podstatou za-

Fizeni podle vynalezu je zévés s hdkem a’

podloZkou pro zavéSeni krouZku a tréamce

s kolikem pro uloZeni krouzku. Zavés je
proviefen zevnm krouzku a svym hédkem je -

upevnén na odlehlé hrand krouZku. Tahem
zvedaciho mechanismu a jeho postupnym po-

. jiZzdénim dochézi k .obraceni krouZku, pfi-
‘temZ v labilni poloze je zavés, t8ZiSt& krouz-

ku a bod opéry krouZku ve svislé pFimce.
' ZaFizeni pro obraceni krouZku nadob po-

dle vynélezu proti dosavadnimu stavu obra-
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ceni krouZku pomoci svérek a vazacich fe-
t8zl pfindsi klidné a bezrdzové postupné je-
jich obréceni. Tim nedochézi k dynamické-
mu zatéZovani vézacich pomiticek, zvedaciho
mechanismu a jeho nosnych' konstrukei.
Zvysi se bezpefnost price této operace. Ne-
dojde k poruleni povrchu: krouZku. Proti
polohovaditim k obraceni krouZkidl dojde k
vyraznym Uspordm po¥izovacich nékladd a
Gspofie vyrobni plochy.. '
- ‘Na vykresech je znédzornén priklad. pro-
vedeni zafizeni pro obraceni krouzkd, a to

. na obr. 1 osovy fez svislou rovinou, na obr. 2

Celni pohled, na obr. 3,4,5a 6 kmematlcke
schéma postupu obracem krouzku.

Zarizeni podle vyndlezu je tvofeno.zavi-
sem 2 s hdkem 3 a podloZkou 4 pro zavéle-

" ni krouZku 1 a tramei 6 s kohkem 5 pro i-

loZeni krouZku 1. _
Zatizeni funguje tak, Ze z&vés 2 'se pro-

. vlece zevnit¥ krc«uzkem 1 a hék 3 je upev-

nen, na odlehlé hrang krouzku 1. Tahem
zvedaciho mechanismu, napf. mostovym je-
tdbem a jeho postupnym pojiZdénim docha-

"z1 k obrdceni krouZku 1. Zaiizeni funguje

v obou smé&rech ot&deni.

Zafizeni podle vyndlezu.lze s vyhodou po-
uZit v kotladrnédch, kKalirndch a téZkych obrob-
nach. p¥i obraceni krouzk{i zejména vétSich
velikosti pro operace rysovéni, tepelné zpra-
covéni, ebrébéni, sestavovdni a svafovéni.

Predmét vynédlezu

Zatizeni pro obraceni krouZzkd nadob z ho-

rizontdlni polohy osy do vertikéini a opaéné
pomom zvedaciho mechanismu, vyznalené
- tim, Ze zdvés (2) zvedaciho mechamsmu je

opatren hakem {3) a podloZkou (4] pro za-.
véSeni krouZku (1) a dale je. zafizeni tvo-
Feno trdmci (6] a kolikem (5) pro uloZeni
krouZku (1).

6 vikresd
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