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Relatorio Descritivo da Patente de Invengio
para “DISPOSITIVO DE ACOPLAMENTO”.

A invengdo se refere a um dispositivo de
acoplamento da por¢fo mtrodutoria da reivindicagdo 1.

Laminas de serra rotativamente oscilantes, tais
como ldminas de serra crescentes ou cirurgicas de mandibula,
preferivelmente, sfo ligadas rotativamente positivamente com o
¢ixo mecénico de acionamento por causa de seu movimento
oscilante,

A Patente dos Estados Unidos No 5.702.4135 de
MATTHAI, revela um dispositivo de acoplamento genérico que
tem meio de travamento para a conexdo de fixagdo destacavel de
uma ldmina de serra cirdrgica a um dispositivo de acionamento. O
meio de travamento compreende pinos de guia que sdo dispostos
paralelos a0 eixo geométrico longitudinal do eixo mecénico de
acionamento, ¢ podem ser introduzidos de tal maneira nas
aberturas na ldmina de serra, que a l4mina de serra pode ser
alterada transversalmente ao eixo geométrico longitudinal, ¢
paralela a superficie de contato no eixo mecanico de acionamento.
Quando a ldmina de serra é centralizada, dois pinos, que sfo
também dispostos paralelos ao eixo geométrico longitudinal,
engatam as aberturas, de modo que a ldmina de serra é ligada
rotativamente  positivamente com o eixo mecdnico de
acionamento. Além disso, um parafuso ¢ disposto coaxialmente
com ¢ terminalmente no eixo mecanico de acionamento.

Conforme o parafuso ¢ apertado, a cabeca do parafuso €
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pressionada axialmente contra a ldmina de serra, de modo que a
tltima é também fixada na diregfio axial. E uma desvantagem
deste dispositivo de acoplamento conhecido que somente as
18minas de serra, que t€m segmentos de prendimento de um tipo
particular, podem ser acomodadas no dispositivo de acoplamento.

A invencdo ¢ para proporcionar uma solugfo
aqui. E um objetivo da invengfio proporcionar um dispositivo de
acoplamento que permite que l14minas de serra diferentes, que tém
segmentos de prendimento diferentes, sejam conectadas com o
eixo mecanico de acionamento.

De acordo com a invengo, este objetivo &
alcancado com um dispositivo de acoplamento que tem as
caracteristicas de distingfo da reivindicagfio 1.

Desenvolvimentos vantajosos adicionais da
invencdo sdo caracterizados nas reivindicacdes dependentes.

As vantagens, alcangadas pela invengéo, podem
ser vistas para ocorrerem aqui devido ao dispositivo de
acoplamento da invencéo, quais sejam;

. ferramentas com segmentos de prendimento
diferentes podem ser usadas; ¢

. ferramentas diferentes, tais como laminas de
serra chatas com dentes de serra perifericamente dispostos ou
laiminas de serra encurvadas com um ¢ixo mecdnico de
prendimento ¢ dentes de serra dispostos em modo de arco na
frente, podem ser usadas em um dispositivo de acoplamento

simples.
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Em uma concretizagfio preferida, um primeiro
dispositivo de prendimento € construido de tal maneira que o
meio de prendimento de uma ferramenta pode ser introduzido
coaxialmente com o eixo geométrico longitudinal. Com isto, a
vantagem pode ser alcangada que ferramentas cirurgicas
comerciais convencionais, que compreendem uma cavilha de
prendimento, podem ser presas no dispositivo de prendimento.

Em uma concretizagdo diferente, o segundo
dispositivo de prendimento ¢ construido de tal maneira que uma
ferramenta pode ser introduzida transversalmente ao eixo
geométrico longitudinal. Aqui também, a vantagem pode ser
alcancada que ferramentas cirirgicas em forma de l4mina
comerciais convencionais podem ser presas no dispositivo de
prendimento.

Em ainda outra concretizagdo, o primeiro
dispositivo de prendimento e o segundo dispositivo de
prendimento podem ser travados ¢ destravados pela alteragio de
uma luva axialmente. Por estes meios, a vantagem pode ser
alcangada que o dispositivo de acoplamento pode ser configurado
simplesmente. Preferivelmente, a luva ¢ mantida por meio de uma
mola de compressdo na posiglo axial com dispositivos de
prendimento travados. Com isto, uma operagdo simples, isto €,
travamento ou destravamento dos dispositivos de acoplamento, ¢
alcangavel.

Em uma concretizagdo adicional, o primeiro

dispositivo de prendimento ¢ construido de tal maneira que uma
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ligagdo, rotativamente e axialmente positiva em relagéo ao €ixo
geométrico longitudinal, pode ser produzida com uma ferramenta,
Preferivelmente, o segundo dispositivo de prendimento € também
construido de tal maneira que uma ligagdo, rotativamente ¢
axialmente positiva com relagdo ao eixo geométtico longitudinal,
pode ser alcangada, Com isto, uma fixagfo rigida da
ferramenta em cada um dos dispositivos de prendimento ¢
assegurada.

A invencdo ¢ desenvolvimentos adicionais da
invengdo sdo explanados em ainda maiores detalhes em seguida
por meio de desenhos parcialmente diagraméticos de vérios
exemplos. Nos desenhos

A Figura 1 mostra uma se¢do longitudinal
através de uma  concretizagdo do dispositivo de
acoplamento da invengfio com dispositivos de prendimento
travados;

A Figura 2 mostra uma segfo longitudinal
através da concretizacio do dispositivo de acoplamento da
invengo, mostrado na Figura 1, com dispositivos de prendimento
travados € uma ldmina de serra cirlirgica presa no primeiro
dispositivo de acoplamento;

A Figura 3 mostra uma segfo longitudinal
através da concretizagdo do dispositivo de acoplamento da
invengdo com dispositivos de prendimento travados, mostrados
nas Figuras 1 ¢ 2, ¢ uma ldmina de serra cirirgica presa no

segundo dispositivo de acoplamento;
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A Figura 4 mostra uma vista lateral da l1dmina
de serra de mandibula com um segmento de prendimento em
forma de cavilha;

A Figura 5 mostra uma vista lateral de uma
lamina de serra crescente com um segmento de prendimento em
forma de cavilha;

A Figura 6 mostra uma vista lateral de uma
lamina de serra crescente com um segmento de prendimento em
forma de U plano.

Nas Figuras 1 a 3, uma concretizagdo €
mostrada, que compreende um dispositivo de acoplamento 1, que
¢ coaxial com um eixo geométrico longitudinal 2, com um
primeiro dispositivo de prendimento 4 para ferramentas § das
Figuras 4 ¢ 5, ¢ um segundo dispositivo de prendimento 5 para
ferramentas 8 da Figura 6. Os dois dispositivos de prendimento 4;
5 sdo construidos diferentemente. O primeiro dispositivo de
prendimento 4 compreende uma primeira sede coaxial 33 para um
segmento de prendimento em forma de cavilha 19 (Figuras 4 ¢ §)
de uma ferramenta, onde o segundo dispositivo de predimento
compreende uma segunda sede 34 disposta na periferia do
dispositivo de acoplamento 1 para um segmento de prendimento
em forma de U plano 22 (Figura 6).

Concretizagbes diferentes de 1dminas de serra
s30 mostradas aqui como ferramentas 8 (Figuras 4 a 6), uma
l4mina de serra de mandibula sendo mostrada na Figura 4, uma

lamina de serra crescente na Figura 5 ¢ uma ldmina de serra
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sagital na Figura 6. Estas sdo introduzidas na primeira ou segunda
sede 33; 34 do dispositivo de prendimento associado 4; 5,
dependendo da configuragfio do segmento de prendimento 19; 22,
¢ fixadas em posi¢do no dispositivo de acoplamento 1 por meio de
um primeiro ou um segundo meio de travamento 31; 32
respectivamente. A ferramenta presa 8 ¢ conectada com um eixo
mecdnico de acionamento 3 por meio do dispositivo de
acoplamento 1. Na concretizagdo aqui mostrada, o eixo mecénico
de acionamento 3 ¢ acionado rotativamente em uma maneira
oscilante sobre o eixo geométrico longitudinal 2 por meio de uma
transmissdo 10, que € disposta entre o motor de acionamento 9 € o
dispositivo de acoplamento 1.

Ambos os dispositivos de prendimento 4; 5 séo
travados ou destravados simultancamente pela alteragfo da
mesma luva 6 axialmente. Na Figura 1, a luva 6 para operagdo
dos dois dispositivos de prendimento 4; 5 ¢ mostrada em sua
posi¢do fraseira. Nesta posigdo traseira da luva 6, os dois
dispositivos de prendimento 4; 5 sdo destravados de modo que
uma ferramenta 8 com um segmento de prendimento em forma de
cavilha 19 pode ser introduzida no primeiro dispositivo de
prendimento 4, ou uma ferramenta § com um segmento de
prendimento em forma de U plana 22 pode ser introduzida no
segundo dispositivo de prendimento 5 na frente.

O primeiro dispositivo de prendimento 4
compreende, na extremidade livie 11 do dispositivo de

acoplamento 1, um primeiro acionador rotativo 14 com uma
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cavidade coaxial 13, aberta na extremidade livre 11 do dispositivo
de acoplamento 1, para acomodago do segmento de prendimento
em forma de cavilha 19 de uma ferramenta 8. Na extremidade
livre 11 do dispositivo de acoplamento 1, a cavidade 13 tem um
segmento de cavidade 38 com uma 4rea de se¢do transversal
diferente de circular, ortogonal ao eixo geométrico longitudinal 2,
e axialmente unindo-se a um furo central circularmente cilindrico
16. O segmento de cavidade externo 38 consiste de uma abertura
oval com duas superficies laterais paralelas 17 ¢ duas superficies
laterais em forma de arco 18, que sfo concéntricas no interior do
eixo longitudinal 2, de modo que uma ligagdo positiva em relagio
a rotagdo sobre o eixo geométrico longitudinal 2, pode ser
estabelecida entre o primeiro acionador rotativo 14 ¢ um
segmento de prendimento em forma de cavilha 19 de uma
ferramenta 8, construido complementarmente (Figuras 4 ¢ 5). O
primeiro meio de travamento 31 do primeiro dispositivo de
prendimento 4 compreende esferas 21, que sdo conduzidas em
furos 23 com eixos geométricos de furo 24 ortogonais ao €ixo
geométrico longitudinal 2, de modo que elas podem ser alterados
transversalmente ao eixo geométrico longitudinal 2. As esferas 21
podem ser movidas no furo 7 da luva 6 por facetas 26 nas
extremidades internas 27 das ranhuras de guia 28, paralelas ao
eixo geométrico longitudinal 2 e, dependendo da posi¢do axial da
luva 6, travadas em posicBo ou desengatadas em uma ranhura
anular 30 no segmento de prendimento em forma de cavilha 19 de

uma ferramenta 8 (Figuras 4 € 5). A luva 6 ¢ pressionada por
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meio de uma mola de compressfo 15, disposta coaxialmente no
furo 7 da luva 6, ¢ suportada axialmente no eixo mecinico de
acionamento 3 contra a extremidade livre 11 do dispositivo de
acoplamento 1, ¢ mantida em sua posigio frontal. Nesta posigéo
frontal, ambos os dispositivos de acoplamento 4; 5 sdo travados,
isto é., para o primeiro dispositivo de prendimento 4, as esferas 21
sdo pressionadas em uma ranhura anular 30 no segmento de
prendimento em forma de cavilha 19 de uma ferramenta 8, como
um resultado do qual a ferramenta 8 ¢ fixada axialmente
positivamente em posigdo. De modo que as esferas ndo possam
sair dos furos 23 quando o segmento de conexfio em forma de
cavilba 19 da ferramenta 8 nfo esteja inserido, os furos 23 sdo
restringidos na admissdo no furo central 15.

O segundo dispositivo de prendimento 3
compreende um segundo acionador rotativo 20 com o segundo
meio de travamento 32, que é disposto axialmente assentado atrs
da extremidade livre 11 do dispositivo de acoplamento 1. Este
segundo meio de travamento 32 consiste essencialmente de pinos
29, os eixos geométricos dos quais sendo dispostos em uma
superficie circunferencial circularmente cilindrica, que ¢€
concéntrica com o eixo geométrico longitudinal 2. Com suas
extremidades livres 35, os pinos 29 s#o pressionados nos furos 25
na extremidade frontal 37 na luva 6. Por outro lado, as
extremidades livres 36 dos pinos 29 engatam furos alinhados 38
no primeiro acionador rotativo 14 quando o segundo meio de

travamento 32 esté travado. Durante o travamento do dispositivo
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de prendimento 5, os pinos 29 sdo empurrados através de furos
complementares 39 em um segmento de prendimento em forma
de U 22 (Figura 6) da ferramenta 8, de modo que o ultimo €
conectado rotativamente positivamente com 0 €ixo mecénico de
acionamento 3. O segmento de prendimento em forma de U plano
22 da ferramenta 8 ¢ fixado na direclo axial entre o
primeiro acionador rotativo 14 ¢ a extremidade frontal 37 da luva
6.

Na Figura 2, o dispositivo de acoplamento 1 ¢
mostrado no estado travado com uma ferramenta presa 8, a
ferramenta tendo um segmento de prendimento em forma de
cavilha 19, que ¢ fixada no primeiro dispositivo de prendimento
4. A transferéncia do torque sobre o eixo geométrico longitudinal
2 a partir do eixo mecénico de acionamento 3 para a ferramenta 8
¢ tomada pelo acionador rotativo 14. Por meio das duas
superficies laterais paralelas 17, dispostas no segmento de
cavidade 38 do acionador rotativo 14, uma ligagfo rotativa
positiva entre o acionador rotativo 14 ¢ o primeiro segmento de
prendimento 19 da ferramenta 8 ¢ produzida. A fixagdo axial do
primeiro segmento de prendimento 19 no interior do primeiro
dispositivo de prendimento 4 é axialmente positiva devido as
esferas 21 que engatam a  ranhura 30 disposta
perifericamente no segmento de prendimento em forma de cavilha
19.

Na Figura 3, o dispositivo de acoplamento 1 ¢

também mostrado no estado travado com uma ferramenta presa, a
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ferramenta 8 tendo um segmento de prendimento em forma de U

plano 22, que € fixado no segundo dispositivo de prendimento 5.
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REIVINDICACOES

1.- Disposttivo de acoplamento (1) para ligagio

a uma ferramenta com um eixo mecénico de acionamento (3)
tendo um ¢ixo geomeétrico longitudinal  (2),
compreendendo:

A) um primeiro dispositivo de prendimento (4)
disposto coaxialmente com o eixo geométrico longitudinal (2), e
conectado com o eixo mecénico de acionamento (3), ¢ tendo
primeiro meio de travamento (31) para o assentamento
destacadamente fixavel de uma ferramenta (8);

B) uma luva (6) disposta coaxialmente, que
circunda o dispositivo de prendimento (4) em uma por¢do de seu
comprimento axial ¢ ¢ axialmente movel para travamento e
destravamento do primeiro meio de travamento (31),

caracterizado pelo fato de que

C) o (dispositivo de acoplamento (1)
compreende adicionalmente um segundo dispositivo de
prendimento (5) que ¢ disposto coaxialmente com o eiXo
geométrico longitudinal (2), e € conectado com o eixo mecénico
de acionamento (3), ¢ com o segundo meio de travamento (32)
para o assentamento destacadamente fixdvel a uma ferramenta
8).

2.- Dispositivo de acoplamento (1), de acordo
com & reivindicagdo 1, caracterizado pelo fato de que o primeiro
dispositivo de prendimento (4) permite que uma ferramenta seja

introduzida coaxialmente com o eixo geométrico longitudinal (2).
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3.- Dispositivo de acoplamento (1), de acordo
com as reivindicagdes 1 ou 2, caracterizado pelo fato de que o
segundo dispositivo de prendimento (5) permite que uma
ferramenta seja introduzida transversalmente ao eixo geométrico
longitudinal (2).

4.- Dispositivo de acoplamento (1), de acordo
com qualquer uma das reivindicagdes 1 a 3, caracterizado pelo
fato de que o primeiro dispositivo de prendimento (4) ¢ o segundo
dispositivo de prendimento (5) podem ser travados e destravados
pela alteragdo da luva (6) axialmente.

5.~ Dispositivo de acoplamento (1), de acordo a
reivindicaglo 4, caracterizado pelo fato de que a luva (6) ¢
mantida por uma mola de compressdo (15) na posi¢do axial com
os dispositivos de prendimento (4;5) travados.

6.- Dispositivo de acoplamento (1), de acordo
com qualquer uma das reivindicagbes 1 a 5, caracterizado pelo
fato de que o primeiro dispositivo de prendimento (4) permite
uma ligagio com uma ferramenta (§), que é rotativo em
relagio a0 eixo geométrico longitudinal (2) e positivo
axialmente,

7.- Dispositivo de acoplamento (1), de acordo
com qualquer uma das reivindicagdes 1 a 6, caracterizado pelo
fato de que o segundo dispositivo de prendimento (5) permite
pelo menos uma ligagio com uma ferramenta (8), a ligagdo sendo
rotativamente  positiva com relagio ao eixo geométrico
longitudinal (2).



8.- Dispositivo de acoplamento (1), de acordo
com qualquer uma das reivindicagBes 1 a 7, caracterizado pelo
fato de compreender adicionalmente uma ferramenta (8),

preferivelmente uma ferramenta de serragdo.
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RESUMO

Patente de Invengdo para “DISPOSITIVO DE
ACOPLAMENTO”.

Um dispositivo de acoplamento (1) para ligacdo
a uma ferramenta com um ¢ixo mecénico de acionamento (3)
tendo um eixo geométrico longitudinal (2), compreendendo:

A) um primeiro dispositivo de prendimento (4)
disposto coaxialmente com o eixo geométrico longitudinal (2), ¢
conectado com o eixo mecdnico de acionamento (3), e tendo
primeiro meio de travamento (31) para o assentamento
destacadamente fixdvel de uma ferramenta (8);

B) uma luva (6) disposta coaxialmente, que
circunda o dispositivo de prendimento (4) em uma por¢do de seu
comprimento axial ¢ ¢ axialmente movel para travamento ¢
destravamento do primeiro meio de travamento (31),

C) o dispositivo de acoplamento (1)
compreendendo adicionalmente um segundo dispositivo de
prendimento (5) que € disposto coaxialmente com o eixo
geométrico longitudinal (2), € € conectado com o eixo mecénico
de acionamento (3), ¢ com o segundo meio de travamento (32)

para o assentamento destacadamente fixdvel a uma ferramenta

(8).
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