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DISPOSITIF DE VERROUILLAGE/DEVERROUILLAGE D’UN COUVERCLE SUR UNE CUVE, ET RECIPIENT DE
CUISSON SOUS PRESSION COMPORTANT UN TEL DISPOSITIF.

@ - Dispositif de verrouillage / déverrouillage d’'un cou-
vercle sur une cuve, et récipient de cuisson sous pression
comportant un tel dispositif.

- L’'invention concerne un dispositif de verrouillage | dé-
verrouillage d’un couvercle (1) sur une cuve pour former un
récipient de cuisson sous pression comprenant quatre ma-
choires (15) montées mobiles radialement sur le couvercle
et reliées a des bras (16), des moyens de commande (20)
du mouvement des machoires, une soupape de verrouillage
montée sur le couvercle et apte a occuper une position hau-
te et une position basse, de maniére a bloquer sélective-
ment le mouvement des machoires. Les moyens de
commande comprennent un organe de commande apte a
étre déplacé pour déplacer les méachoires, et une plaque in-
termédiaire (36) entrainée en rotation par 'organe de com-
mande, la plaque intermédiaire et les bras coopérant
ensemble pour que la rotation de la plaque provoque un dé-
placement radial des bras entraineurs.

- Application aux autocuiseurs.
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DISPOSITIF DE VERROUILLAGE / DEVERROUILLAGE
D’UN COUVERCLE SUR UNE CUVE, ET RECIPIENT DE CUISSON
SOUS PRESSION COMPORTANT UN TEL DISPOSITIF

La preésente invention se rapporte au domaine technique général des
dispositifs de verrouillage / déverrouillage d’un couvercle sur une cuve, pour
former un récipient de cuisson sous pression, ainsi qu'aux récipients de

Cuisson sous pression.

La présente invention concerne plus particuliérement les dispositifs de

verrouillage / déverrouillage qui comprennent :

- des méachoires montées mobiles radialement sur le couvercle par des
bras entraineurs entre une position de verrouillage du couvercle sur
la cuve et une position de déverrouillage dans laquelle le couvercle

peut étre retiré de la cuve,

- des moyens de commande du mouvement des machoires reliés aux
bras de fagon a provoquer leur déplacement radial et & déplacer les
méachoires dans l'une ou l'autre de leurs positions de verrouillage et

de déverrouillage,

- au moins une soupape de verrouillage montée sur le couvercle et
apte a occuper, sous l'effet de la pression régnant dans le récipient,
une position haute et une position basse, de maniére a bloquer

sélectivement le mouvement des méachoires.

Les dispositifs de verrouillage / déverrouillage habituellement rencontrés
comprennent deux machoires reliées a deux bras entraineurs dont le

mouvement est commandé par des éléments en translation.
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Méme si de tels dispositifs donnent généralement entiére satisfaction, il
s'avere parfois nécessaire de répartir les efforts sur une partie plus

importante du périmetre du couvercle.

Un objet de la présente invention vise en conséquence a fournir un nouveau
dispositif de verrouillage / déverrouillage qui permette une plus grande
repartition des efforts sur le périmétre du couvercle lors du serrage des

méachoires.

Un autre objet de la présente invention est de faciliter la manipulation des

moyens de commande par I'utilisateur.

Encore un autre objet de la présente invention est de fournir un dispositif qui

limite les efforts exercés par I'utilisateur sur le couvercle.

Un autre objet de l'invention consiste a diminuer les jeux lors du blocage du

mouvement des méachoires pour des raisons de sécurité.

Les objets assignés a linvention sont atteints a I'aide d’'un dispositif de
verrouillage / déverrouillage d’'un couvercle sur une cuve pour former un

récipient de cuisson sous pression comprenant :

- des machoires montées mobiles radialement sur le couvercle par des
bras entraineurs entre une position de verrouillage du couvercle sur
la cuve et une position de déverrouillage dans laquelle le couvercle

peut étre retiré de la cuve,

- des moyens de commande du mouvement des machoires reliés aux
bras de fagon & provoquer leur déplacement radial et & déplacer les
méachoires dans I'une ou l'autre de leurs positions de verrouillage et

de deverrouillage,
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- au moins une soupape de verrouillage montée sur le couvercle et
apte a occuper, sous l'effet de la pression régnant dans le récipient,
une position haute et une position basse, de maniére a bloquer

sélectivement le mouvement des machoires,

caractérise en ce que le dispositif comprend au moins quatre machoires et

en ce que les moyens de commande comprennent :

- un organe de commande apte & étre déplacé pour déplacer les

machoires,

- une plaque intermédiaire entrainée en rotation par l'organe de

commande,

la plaque intermédiaire et les bras entraineurs coopérant ensemble pour que
la rotation de la plaque provoque un déplacement radial des bras

entraineurs.

D’autres particularités et avantages de I'invention apparaitront et ressortiront
plus en détails & la lecture de la description faite ci-aprés, en référence aux
dessins annexes, donnés a titre d'exemples illustratifs et non limitatifs dans

lesquels :

- Lafigure 1 montre, selon une vue générale, un récipient de cuisson, de
preféerence sous pression pourvu, du dispositif de verrouillage /

déverrouillage conforme a la présente invention.

- Les figures 2 et 3 représentent, selon une vue en perspective, le
dispositif de verrouillage / déverrouillage selon un premier mode de
réalisation de la présente invention, les machoires étant respectivement

en position ouverte et en position fermée.
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- Les figures 4 et 5 sont des vues similaires aux figures 2 et 3 et
représentent le dispositif de verrouillage / déverrouillage selon un

deuxiéme mode de réalisation de la présente invention.

Le dispositif de verrouillage / déverrouillage conforme & l'invention est
destiné a assurer la fermeture par verrouillage d'un couvercle 1 sur une
cuve 2 (figure 1), de maniere a former un recipient de cuisson 3, de

préférence sous pression tel qu'un autocuiseur.

Le récipient 3 est par exemple constitué d'une cuve 2 de forme sensiblement
cylindrique, d’axe de révolution X-X, sur laquelle le couvercle 1 est destiné a
étre rapporté de maniére étanche, par exemple par I'intermédiaire d'un joint
d’'étanchéité a lévres (non représenté) couramment rencontré dans I'état de

la technique.

La cuve 2 est de maniére classique réalisée a partir d'un matériau
metallique tel que de l'inox, et pourvue d'un fond thermo-conducteur 4
solidaire de la cuve, par exemple par frappe a chaud. La cuve 2 comporte
également des organes de préhension non représentés tels que des

poignées fixées sur les parois 5 de la cuve.

Le couvercie 1 comporte, de maniére connue en soi, un disque de fermeture
profilé 8 pourvu a sa périphérie d'une zone en forme de gorge servant de
sieége de réception du joint d’étanchéité a lévres, et assurant avec ce dernier

I'étanchéité de la fermeture du couvercle 1 sur la cuve 2.

Le disque de fermeture 8 est en outre pourvu d'au moins un percage 11. Ce
percage permet le montage et le passage d’'une soupape de verrouillage 12
montée a coulissement libre axial dans ledit percage, entre une position

basse de butée et une position haute de butée.
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Une telle soupape de verrouillage 12 est, comme cela est bien connu dans
I'art antérieur, constituée d'un doigt de sécurité dont la fonction principale
est de fournir une information visuelle de la pression régnant dans le

récipient sous pression.

De maniere avantageuse, I'étanchéité a la vapeur entre la soupape de
verrouillage 12 et le pergage 11 est améliorée par interposition d'un joint

porté par la partie inférieure de la soupape de verrouillage 12.

Par conséquent, lorsque le récipient 3 est fermé de maniére étanche en
verrouillant le couvercle 1 sur la cuve 2, et lorsque la cuve est placée sur
une source de chaleur, la pression a l'intérieur du récipient peut augmenter,
provoquant ainsi le passage de la soupape de verrouillage 12 dans sa
position haute. Au contraire, lorsque la pression diminue et tend vers zéro &
I'intérieur du récipient, la soupape de verrouillage 12 se déplace vers le bas

pour atteindre sa position basse de butée.

Afin de verrouiller / déverrouiller le couvercle 1 sur la cuve 2, le dispositif de

verrouillage / déverrouillage 10 comprend :

- des machoires 15 qui sont montées mobiles radialement sur le
couvercle 1 par des bras entraineurs 16, entre une position de
verrouillage du couvercle 1 sur la cuve 2 telle que celle représentée
aux figures 1 et 3, et une position de déverrouillage dans laquelle le
couvercle 1 peut étre retiré de la cuve 2, comme cela est représenté

a la figure 2.

- des moyens de commande 20 du mouvement des machoires 15 qui

sont reliés aux bras entraineurs 16 afin de provoquer le déplacement
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radial de ces bras et a déplacer les méachoires 15 dans I'une ou

l'autre de leurs positions de verrouillage et de déverrouillage.

Selon la présente invention, le dispositif de verrouillage 10 comprend en
outre la soupape de verrouillage 12 qui est apte a occuper sous l'effet de la
pression régnant dans le récipient 3, fa position haute ou la position basse,

de maniére a bloquer sélectivement le mouvement des méachoires 15.

Selon une caractéristique importante de [invention, le dispositif de
verrouiliage / déverrouillage 10 comprend au moins quatre méachoires 21 a
24. Ces machoires sont par exemple également réparties a la périphérie du
couvercle 1, formant ainsi entre elles un angle voisin de 90°. En variante, les
quatre machoires peuvent former deux paires de machoires formant entre

elles un angle aigu.

Les machoires 21 a 24 se présentent de maniére classique sous la forme de
segments de profil en U adaptés a la forme du récipient et dans le cas
présent, sous la forme d'arcs de cercles de longueur déterminée. Chacune
des machoires 21 a 24 comporte un rebord inférieur 25 et un rebord
supeérieur 26 permettant d’enserrer le bord périphérique du couvercle 1 et la

limite supérieure d’une gorge de I'extrémité supérieure de la cuve 2.

Chaque machoire 21 a 24 est montée mobile sur le disque de fermeture 8
par l'intermédiaire d'un bras entraineur. Dans le cas présent, le dispositif
posséde donc quatre bras 27 a 30 qui s'étendent depuis |la périphérie du
couvercle 1 ou sont disposées les machoires 21 a 24 et convergent

radialement en direction du centre du couvercle 1.

Selon une caractéristique importante de linvention, les moyens de

commande 20 du mouvement des méachoires comprennent :
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- un organe de commande 35 qui est apte & étre déplacé pour

commander le mouvement des machoires 21 & 24,

- une plaque intermédiaire 36 qui est entrainée en rotation par
l'organe de commande 35 et qui coopére avec les bras entraineurs
27 a 30 pour que la rotation de la plaque 36 provoque le

déplacement radial des bras entraineurs 27 a 30.

De préférence, I'organe de commande 35 est monté mobile en rotation par

rapport au couvercle 1.

Selon une caractéristique encore essentielle, au moins une lumiére 37 est,
dans le premier mode de réalisation, ménagée dans au moins l'un des
quatre bras radiaux 27 a 30, la soupape de verrouillage 12 et la lumiére 37
étant agencées relativement pour gu’'en position de verrouillage des quatre
méachoires 21 a 24 telle que représentée a la figure 3, la lumiére 37 soit
traversée par la soupape 12, cette soupape est alors en position haute sous
I'effet de la pression, pour bloguer les méachoires en position de verrouillage

du couvercle 1 sur la cuve 2.

L’organe de commande 35 commande le déplacement des bras entraineurs
27 a 30 de maniére active dans le sens radial externe F, (figure 2), c'est a
dire dans le sens du déverrouillage des méachoires 21 a 24, et dans le sens
radial interne F, (figure 3), c'est a dire dans le sens du verrouillage des

maéachoires 21 a 24.

Dans la version préférentielle de 'invention représentée aux figures, chacun
des bras entraineurs 27 a 30 se présente sous la forme d'un profilé
métallique par exemple rectiligne sensiblement plat, et dont le profil est

adapté a celui du disque de fermeture 8. Chacun des bras possede ainsi
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une extrémité externe 40 qui est reliée a I'une des méachoires 21 a 24 et une

extrémité interne 41 qui coopére avec la plaque intermédiaire 36.

Selon la présente invention, chacune des extrémités internes 41 des bras 27
a 30 est munie d’'un doigt 42, et la plaque intermédiaire 36 comporte quatre
chemins de guidage 45 dans lesquels les doigts 42 pénétrent et se

deplacent lors de la rotation de la plaque 36.

Les doigts 42 sont par exemple constitués dergots qui font saillie
perpendiculairement au plan des bras 27 & 30 et qui s’étendent en direction

opposée a la cuve 2.

Les chemins de guidage 45 sont chacun constitués d'une lumiére qui
s'étend entre deux extrémités 46 et 47. Cette lumiére fraverse toute
I'épaisseur de la plaque intermédiaire 36 et est de forme courbe, dont le
centre de courbure est légérement décalé par rapport au centre de la plaque
36 de sorte que l'une des extrémités, par exemple I'extrémité 46 est décalée
vers le centre (vers lintérieur) de la plaque 36 par rapport a l'autre des
extrémités, I'extremité 47. Dans le cas présent, la plague intermédiaire 36

posséde un centre de rotation situé sur I'axe X-X du récipient 3.

En outre, la plaque intermediaire 36 prend la forme d'un disque plat dont le
plan est sensiblement perpendiculaire a 'axe X-X et dont le centre est situé

sur l'axe X-X.

Le mouvement sensiblement rectiligne radial des bras 27 a 30 est guidé par
un anneau de guidage 50, qui posséde en section transversale une forme
en L de maniére a étre placé autour de la plaque intermédiaire 36. En outre,

'anneau de guidage 50 posséde quatre évidements 51 réguliérement
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répartis autour de I'anneau et a I'intérieur desquels se déplacent les quatre

bras entraineurs 27 a 30.

Le mouvement radial interne ou radial externe des bras 27 a 30 est ainsi
guidé par I'anneau 50, de sorte que lorsque la plaque intermédiaire 36 est
entrainée en rotation par un utilisateur dans le sens horaire (R;) ou le sens
anti-horaire (Ry), la forme courbe (orientée vers l'intérieur de la plague) des
chemins 45 provoque un déplacement sensiblement rectiligne des doigts 42,
qui sont eux-mémes solidaires des extrémités internes 41 des bras. Ces
bras sont ainsi entrainés en déplacement radial dans le sens de la fléche F,
pour deverrouiller les machoires 21 a 24, ou dans le sens de la fleche F;

pour verrouiller les machoires 21 a 24.

Afin de provoquer la rotation de la plaque intermédiaire 36 par I'utilisateur, le
dispositif de verrouillage / déverrouillage 10 comprend en outre une poignée
centrale 55 qui est solidaire de la plaque intermédiaire 36 et qui fait saillie

au centre du couvercle 1.

Cette poignée centrale 55 est solidaire en rotation de la plaque 36 par
exemple au moyen d'un ergot (non représente) de section transversale
polygonale qui pénétre dans un logement 56 de section complémentaire.
Par ailleurs, la forme de la poignée 55 peut étre de toute nature pour faciliter

sa manipulation par I'utilisateur.

En variante, les bras entraineurs 27 a 30 peuvent étre venus de matiére

avec les machoires 21 a 24.

Le fonctionnement du dispositif de verrouillage / déverrouillage 10 selon la

présente invention va maintenant étre décrit en regard des figures 1 a 3.
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La mise en place du couvercle 1 sur la cuve 2 nécessite I'ouverture des
méachoires 21 a 24. Pour cela, I'utilisateur tourne la poignée centrale 55
dans le sens de rotation R, (fig. 2) de maniere a provoquer un déplacement
radial externe des bras entraineurs 27 a 30. La fin de la translation des bras
et donc de I'ouverture des machoires 21 a 24 est déterminée par la venue
en butée des doigts 42 dans le fond de leurs chemins de guidage 45. La
soupape de verrouillage 12 n'étant pas soumise a une pression, elle occupe
sa position basse, de sorte qu'elle ne péenétre pas dans la lumiere 37
ménagée dans 'un des bras radiaux 27 a 30, par exemple dans le bras

radial 29. Le mouvement de ces bras n'est donc pas limité.

Aprés avoir mis en position le couvercle 1 sur la cuve 2, les machoires 21 a
24 doivent étre verrouillées. Pour cela, l'utilisateur actionne la poignée
centrale 55 dans le sens de rotation R, (fig. 3) de maniére a provoquer la
rotation de la plaque intermédiaire 36, et donc un déplacement radial interne
des bras 27 a 30.

Grace a la soupape de verrouillage 12, la mise en pression du récipient 3 ne
peut avoir lieu que si les machoires 21 & 24 sont correctement verrouillées.
En effet, la lumiére 37 est ménagée sur fun des bras radiaux en un
emplacement adapté pour que la lumiére 37 et la soupape 12 soient en
regard lorsque les bras 27 a 30 sont dans une position permettant un bon
verrouillage des machoires 21 & 24, assurant un maintien en position en

toute sécurité du couvercle 1 sur la cuve 2.

Par conséquent, a partir de l'instant ou la pression a l'intérieur du récipient
dépasse un certain seuil, en fait des que la cuve est en surpression par
rapport a I'extérieur du récipient, la soupape de verrouillage 12 est en
position de butée haute. Le mouvement des bras 21 & 24 est alors bloqué,

interdisant tout déverrouillage des machoires 21 a 24.
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De plus, dans le cas ou les machoires 21 & 24 auraient été mal verrouillées,
les bras radiaux 27 a 30 n’ont pas effectué un déplacement radial interne
suffisant pour amener la lumiére 37 en correspondance avec la soupape de
verrouillage 12. Cette soupape ne peut donc pas venir en butée haute et
permet ainsi une fuite de la vapeur hors du récipient 3. La montée en
pression a l'intérieur du récipient 3 ne peut donc pas avoir lieu, assurant

donc la sécurité de I'utilisateur.

Dans le deuxieme mode de réalisation représenté aux figures 4 et 5, le
dispositif de verrouillage / déverrouillage 10 comprend les mémes parties
constitutives que dans le premier mode de réalisation. Les éléments

identiques ou similaires porteront donc les mémes références numériques.

Selon une -caractéristique essentielle de [linvention, la soupape de
verrouillage 12 n'est plus implantée en vis a vis de I'un des bras radiaux,
mais en vis a vis de la plaque intermédiaire 36. La plaque intermédiaire 36
posséde donc maintenant une lumiére 60 qui est destinée a venir en regard
de la soupape de verrouillage 12 lorsque cette plaque occupe la position

correspondant au bon verrouillage des machoires 21 a 24.

Lorsque le récipient 3 est mis en pression, la soupape de verrouillage 12
atteint sa position de butée haute et pénetre dans la lumiere 60. Cette
soupape empéche ainsi tout mouvement de la plaque intermédiaire 36. Le

mouvement de 'ensemble des bras est donc bloqué simultanément.

Cette forme de réalisation de l'invention est particulierement avantageuse,
puisqu'elle permet une action de la soupape de verrouiliage 12 directement
sur la plague de commande, réduisant ainsi les jeux entre les piéces

constitutives du dispositif 10. L'invention permet ainsi une utilisation en toute
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sécurité du récipient 3, tout en ayant un mouvement identique des quatre

machoires.

Dans encore une autre variante non représentée aux figures, au moins deux
des bras entraineurs alignés I'un avec l'autre se chevauchent au niveau de
leurs extrémités internes 41 et possédent chacun une ouverture.
L'emplacement de ces ouvertures et l'implantation de la soupape de
verrouillage 12 au niveau de la plaque intermédiaire 36 sont adaptés pour
gu’en position de verrouillage des méachoires 21 a 24, les ouvertures soient

en regard I'une avec 'autre et avec la soupape.

Ainsi, lorsque les machoires sont dans leur position de verrouillage correcte,
la soupape peut venir en butée haute. Dans cette position, la soupape
traverse les ouvertures des au moins deux bras ainsi que la lumiére de la
plaque intermédiaire. Les deux bras sont alors immobilisés I'un par rapport a
l'autre, et la plaque intermédiaire est immobilisée en rotation, ce qui bloque
tout mouvement des deux autres bras. Les quatre machoires 21 a 24 sont

ainsi bloguées de fagon sure dans leur position de verrouillage.

Dans cette variante, la soupape de verrouillage est implantée en un lieu

situé dans |'axe des deux bras alignes.

Il est encore possible, dans une autre variante, de faire chevaucher les
quatre extrémités internes 41 des bras entraineurs. La soupape de
verrouillage 12 est alors située au centre du couvercle 1 pour pouvoir, en
position de butée haute, traverser simultanément des lumiéres ménagées
dans les quatre bras ainsi que la lumiére de la plaque intermediaire (qui sont

amenées en regard). Les quatre méchoires sont ainsi simultanément

bloguées.




2809608
13

Bien entendu, on comprend que le dispositif de verrouillage / déverrouillage
selon la présente invention peut étre appliqué a tout type de récipient de
cuisson sous pression comportant une cuve destinée a étre fermée par un

couvercle.
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REVENDICATIONS

1 - Dispositif de verrouillage / déverrouillage d’'un couvercle (1) sur une
cuve (2) pour former un récipient de cuisson (3) sous pression

comprenant :

- des méachoires (15) montées mobiles radialement sur le couvercle (1)
par des bras entraineurs (16) entre une position de verrouillage du
couvercle (1) sur la cuve (2) et une position de deverrouillage dans

laquelle le couvercle (1) peut étre retiré de la cuve (2),

- des moyens de commande (20) du mouvement des machoires (15)
reliés aux bras (16) de fagon a provoquer leur déplacement radial et
a déplacer les machoires (15) dans 'une ou 'autre de leurs positions

de verrouillage et de déverrouillage,

- au moins une soupape de verrouillage (12) montée sur le couvercle
(1) et apte a occuper sous l'effet de la pression régnant dans le
récipient (3), une position haute et une position basse, de maniére a

bloguer sélectivement le mouvement des méchoires (15),

caractérisé en ce que le dispositif (10) comprend au moins quatre
méachoires (21 a 24) et en ce que les moyens de commande (20)

comprennent :

- un organe de commande (35) apte a étre déplacé pour déplacer les

machoires (21 a 24),

- une plaque intermédiaire (36) entrainée en rotation par I'organe de

commande (35),
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la plaque intermédiaire (36) et les bras entraineurs (27 & 30) coopérant
ensemble pour que la rotation de la plaque (36) provoque un

déplacement radial des bras entraineurs (27 a 30).

Dispositif selon la revendication 1, caractérisé en ce l'organe de

commande (35) est monté mobile en rotation par rapport au couvercle

(1).

Dispositif selon la revendication 1 ou 2, caractérisé en ce qu'une lumiére
(37) est ménagée dans au moins I'un des quatre bras radiaux (27 a 30),
la soupape de verrouillage (12) et la lumiere (37) étant agencées
relativement pour qu’'en position de verrouillage des quatre méachoires
(21 a 24), la lumiere (37) soit traversée par la soupape (12) en position

haute pour bloquer les machoires (21 a 24) en position de verrouillage.

Dispositif selon la revendication 1 ou 2, caractérisé en ce qu'une lumiére
(60) est ménagée dans la plaque intermédiaire (36), la soupape de
verrouillage (12) et la lumiére (60) étant agencées relativement pour
qu'en position de verrouillage des quatre méachoires (21 a 24), la lumiére
(60) soit traversée par la soupape (14) en position haute pour bloquer la
rotation de la plague (36) et bloquer simultanément les machoires (21 a

24) en position de verrouillage.

Dispositif selon la revendication 3 ou 4, caractérisé en ce que l'organe
de commande (35) assure le déplacement des bras entraineurs (27 a
30) de maniére active dans le sens radial externe (F4) et le sens radial

interne (Fy).
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6 - Dispositif selon I'une quelconque des revendications 1 a 5, caractérisé
en ce que les bras entraineurs (27 a 30) sont guidés en translation

sensiblement rectiligne.

7 - Dispositif selon I'une quelconque des revendications 1 a 6, caractérisé
en ce que les bras radiaux (27 a 30) possedent chacun une extrémité
externe (40) reliée a l'une des quatre machoires (21 a 24) et une

extrémité interne (41) coopérant avec la plaque intermédiaire (36).

8 - Dispositif selon la revendication 7, caractérisé en ce que chacune des
extrémités internes (41) des bras (27 a 30) est munie d'un doigt (42) et
la plaque intermédiaire (36) comporte quatre chemins de guidage (45)
de forme oblongue et diriges vers le centre de rotation de la plaque (36),
les doigts (42) étant destinés a se déplacer dans les chemins (45) lors

de la rotation de la plaque (36).

9 - Dispositif selon 'une quelconque des revendications 3 a 8, caractérisé
en ce qu'au moins deux des bras entraineurs (28, 30) mutuellement
alignés se chevauchent et possédent chacun une ouverture, et en ce
que les ouvertures et la soupape de verrouillage (12) sont implantees en
un lieu adapté pour qu'en position de verrouillage des méachoires (21 a
24), la soupape soit apte & traverser lesdits au moins deux bras et la

plaque intermédiaire (36) pour bloquer les machoires.

10 -Dispositif selon la revendication 9, caractérisé en ce que les quatre bras
entraineurs (27 a 30) se chevauchent et la soupape de verrouillage (12)
est située au centre du couvercle (1) pour étre apte a traverser, en
position de verrouillage des machoires, les lumiéres des quatre bras et

la plague intermédiaire (36) et bloquer les simultanément les quatre

machoires.
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11 -Dispositif selon I'une quelconque des revendications 1 & 10, caractérisé
en ce qu'il comprend en outre une poignée centrale (55) permettant

d'agir positivement sur la rotation de la plague intermédiaire (36).

12- Dispositif selon 'une quelconque des revendications 1 a 11, caractérisé
en ce chacune des quatre machoires (21 a 24) est venue de matiére

avec 'un des bras entraineurs (27 a 30).

13 -Récipient de cuisson sous pression (3), comportant une cuve (2), un
couvercle (1) et un dispositif de verrouillage / déverrouillage (10) du
couvercle (1) sur la cuve (2) selon 'une quelconque des revendications

précédentes.
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