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(57)Anotace:

Upinka (10, 107) ma prstencovité, p¥padng spiralovit€ ohnuty
upinaci pés (16) a upinaci uzavér (20) a s vyhodou miiZe byt
pouZita jako vnitini upinka (107) pro pokladéni podlouhlych
predmétil, jako naptiklad kabeldl nebo trubek, v potrubnich
systémech a zejména v nepohyblivych trubkach (12). Pro
uloZeni podlouhlych pfedméti jsou na upince (10, 107)
upraveny drzaky (18), které u vnit¥ni upinky (10°) odstavaji
radialn& dovniti od upinaciho pésu (16). Upinaci uzavér (20)
mé zaskakovaci element (5), naptiklad ve tvaru zaskakovaciho
&epu (24), ktery je v zaskakovaci poloze drZen prostfednictvim
zaskakovaci $ablony (22). Pokud je zaskakovaci &ep (24)
vyskogen, tak se &asteénd uvolni upinact uzaveér (20) a pfenasi
svoji upinaci silu na upinaci pés (16), ¢imZ je upinka (10, 10°)
napnuta.
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Upinka s npinacim nzavérem
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Vyndlez se tyKa upinay S upipnacim unzaveren.
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Upinky json znamé v rdznych provedenich, napfiklad jako
vnitini nebo jako vnéjsi vpinky, s nebo bez specidinich pli-
driovacich prostfedkl pro svazované nebo pokladané podélné
pfedméty, jako kabely, trubky, hadice nebo podobné., Spoletné
témto upinkéam je, Ze je tieba zavadét silu pro npnuti upinek
zvné jSkn, napiiklad prostFednictvim otafeni Sroubld nebo nkla-
dani napinaci péky do systdmn. Z toho vznika ¢astn problém
ze juéna pa nepristupnych mistech, kdyZz json k town navic po-
tfebnd vetsi sily pro vpinani.
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Vynalez si proto klade za dkol vytvorit wpinkn, kteron
by Lylo moZné bez problémn montovat a jednoduse wvpnovt.

Vvtéeny akol se resi npinkou, ktera je opatfena do kroni-
kn, ptipadné do spiraly ohnutym npinacim pisem, na kterém je
na npevhovacim tiseku npevnén pruZinon opatfeny upinaci nzZaver.
Upinkovy pas je veden ve tvarn prstence nazpét k wpinacimn
nzavern a prochazi skrz volnob&h wpraveny v nebo na npinacim.
nzavérr. Blokovaci element ve volnobéhn, ve tvarn blokovacich
oznb& nebo blokovaciho ramene, spoluplsobi s blokovacim use-
kem npinkového pasu tak, Ze npinkovy pas mdze odklonznout pro-
ti svémn wpinacimv dstroji. Blokovaci element volnobéhn je




spojen s prnZinow, ktera je upravena v npinacim nzavere, Pru-
Zipa je na jedné strané z hlediska npinkového pédsn pevné po-
deprena a na druhé strané je podepiena na wvolnitelném zaska-
kovacim elementun, ktery ji drii v zaskakovaci poloze. Fokud

zaskaknvaci element je vyjmnt ze své zaskakovaci polohy, tak
se pruvZipa odprnii a wvpinaci sila se pfendsi prostrednictvim
blokovaciho elementn, kKtery je spojen s pruiinoun a ktery je

npraven ve volnobéhu, na wpinkovy pés. Upinka se tim napne.

Fotfebna energie pro napunti npinky je jiZ tedy nloZena
v npince, a to tak, Ze ji lze spadono vvolnit a vpinka se v
ddsliedkn toho samostatnd pfemisti{ do napnutého stavu.

Upinka podle vynidlezn tak alZe byt wspofadava jak jako
veitfoi npinka, tak taks jako vné jsi npinka. V sonladu s tim
je vplokovy pas vnéjsi npinky pri vyskoleni zaskakovaciho ele-
menty pod tahovym napétim a npinkovy pas voitfnil upioky uveden
pod tlakové napeti. Plfed montdii je vpinkovy pas vnitfni npin-
ky spiralovite pnavinnt a je potom rozsifen do zhruba prsteanco-
vého tvarw, zatimco prstencovy pas vae jsi vpinky je pfed won .-
tdzi vpraven ve tvarn prstence a potom je piasobenim tahovdho

- v

napétf zuZen a piripadne spirdloviteée pavinnt,

Zvlaste vyhodnd je vnitfni npinka, jejiZz wpinaci pas je
nvddén pod tlakové pnnti odblokovanim npinaciho nzavéru, prfi-
EemZ vzpérnad tnhost wpinaciho pasw je pfitom zvolena tak, Ze
se pod zavedenim tlakového pnuti nezalomi.

Takova vnitrni npiﬁka je ze jména vhodna pro arieni pod-
louhlych predmétd, jako napriklad kabeld nebo trubek v potrub-
nich si{tich a zejména v nepohyblivych trubkdch. Pfitom se ja-
ko vyhodné nkazala nejen jednodnchd moZnost napnati upinky,

v 2

ale dalsi vynhoda pro pouziti jako voitifni apinky v trnbce je




.
es2e0¢

prestavitelny polomér ve tvaru prstence, pripadné spirdly ohnu-
tého upinkového pasu.

Upinka se zavadi do trubky se spirdalovité naviantym upin-
kovym pasem, jehoZ polomér je menSi neZ voitfni polomér trnb-
ky. Upinkovy pas je s vyhodou vyroben pro vnitfni upinky z uslech-
tilé oceli nebo z jiného srovnatelnéhno materidlun s odpovida ji-
ci vzpérnon tnhosti a zejmépa pro potrubi pro odvod vody s od-
povidajici odolnonsti proti kovozi. V tom misté ve trnvbce, ve
kterém je kabel nebo hadice nebo podobné npevnén prostfednict-
vim npinky v trwvbee, je trobka rozs$ifena tak, aZz upinkovy pas
dosedne na vnitrni stéon trnbky. Nakonec se zaskakovaci ele-
ment npinaciho nzdvérn vvolni a npinkovy pas je pfiveden pro-
strfednictvim sily proZiny pod tlakové pnuti. Tim je wpinka za-
tladena proti vnitfni sténé trubky takovon silon, Ze nemfiie
byt nvedena ze své polohy ani silné prondicimi prostfedimi v
trubce.

Takovéa vnitini upinka, kterd je pouZita pro nkladani a
dvzeni podélvnycha predmétd v trnbkach, ma prostiednictvim upev-
novaciho Glenu na wpiracim péasn npevneny driadk s pridrZzovacim
elementem pro vloZeni podlouhlych pfedméti, ze jména kabell ne-
bo trwbek, priemZ wpevnovaci élen wdrinje pfidriovaci element
v odstupn od npinaciho pasu spojendho s vpevnovacim élenem tak,
Zze mezi pridrZovacim elementem a mezi pevné s drZiikem spojenym
npinacim pasem wfiZe byt protaZzen dalsi Usek npinaciho pésw.
Fritom mie byt pfidrZovaci element drZiakn sklopné opatfen dvé-
ma pruinymi pridriovacimi jazyéky a s vyhodon je wspofadéno
za sebown na upinacim pasn vice drZ4ik" v pevném odstupun, pri-
¢emz pfidrZzovaci elementy json ze jména npraveny v radidlnim
odstupn ve smérn dovnitf od vpinaciho pasw. Zarfizeni, prostfed-
nictvim kterych je moiné s vyhodon podélné predméty vloZit do
drzakd v trubce povzitych vnitfnich wpinek json popséna v pa-




tentové prinléaSce EP 98 102 683.4 a v patentove pfihlasce
FCT pod znalkon zastupce A 12313 WO/2.

_ Fro montaZ v nepohyblivych trnbkach mobou byt npinky po-
dle vynalezv zamontovany v trubce také prostfednictvim robo-
tu. £ tomn Géelu mohon byt upinky opatfeny pomocnymi elemen=~
ty, nsnadnvjicimi montdZ robotu. Tak napfiklad miZe byt epin-
ka drZena pa dseku npinacino pasn robotem a wpinaci pas uwa
vybavovaci asek, ktery je uchopitelny robotem pro rozsifeoni
npinacitn pasw pro mmoinéni wontdZe vpinky prostTednictvim
robotu v trnbce, Vybavovaci 0sek je plritom npraven v soused=-
stvi nvnitf leziciho vnitfniho konce spirélovité navinutého
npinaciho pasr a m& zabérové otvory pro vybér robotovych ncho-
povadt, a vnitfni konec npinacihy «zivéru, ktery je vytvoren
ve tvarn zavadéci stylricé, je pred wmontdZi zaveden do Kk to-
mu adeln upraveného zavadécihn otvorn wpinaciho nzdvérn, &imz
je vybavovaci dGsek wdrZovan v odstupn od sousedniho navinn
npinaciho pasn, 5 vyaodov wé vybavovaci dsek diry pro zabér
na robotv usporadanéhn ozubeného knla a vnitfni konec spira-
lovité navinnténo npinaciho pésn, ktery je s vyhodon vytvo-
fen ve tvarw zavadéci styénice a je pfed wmontézi ze jména za-
veden do k tomw Geln upravenénn otvorun npinaciho pasu. 3 vy-
hodou je tedy wpinaci pas opatifen vybavovacim dsekem se za-
bérovymi otvory nebn dirami, do kterych mize zabirat nchopo-
va¢ robotu nebo ozubené kolo robotn, aby bylo woiné naprfiklad
kontrolované rozsSifit vpinkw. V patentové prihléasSce EF
98102681.8 a v patentové prinlasce EFX znacky zdstupce

A12533 EF json popsdny vhodné roboty pro takovon montaZz wpin-
ky podle vynalezu

<

Dalsi vyhodnd provedeni vyplyvaji z dals§ich patentovych
ndroki.




e I e T T T L b an i A S St S N L A A

o [ R XN ] L 4 * .o .o
. L4 . LA LR L4 LN 4
[y . . . (] . e
L L L J . . * LN
L] LR . - (4 - LI

LR J .. LY 24 LR . .0

4

e

ehled_obr

10

zk

tle

na_vikr

[ R

sec

[ Joy

Vynalez je v daldim podrobneji vysvetlen na prikladech
provedeni ve spojeni s vykresovon Casti. Vsechny obrazky json

znizornény zcela schematicky.

Xa obr. 1 je znazornén pfiCny rez truvbkon s prvnim pri-
kladem provedeni s vnitfni npinkon zamontovatelnon v trubce
za pomnci robotu, a to pred mont &z1 s prvnim prikladem prove-
deni npinaciho nzavérn a se gpiralovité navinntym upinacim pa-
sem.

Na obr. 2 je znazornén priény fez trubkon a veitini upin-

ka z obr. 1, prifemi vnitfni npinka je rozsifepa tak, Ze do-
seda na vnitini sténn trvbky.

Na obr. 3 je znazornén vyfez z drnhého prikladv provede-
ni vnit#foi npinky, Xtera miZe byt namontovana v trubce za po-
moci robotu vytvoFenéno rozdilné vzhledem k robotn, ktery je
znédzorpén na obr. 1.

Na obr. 4a je znazornén prvni priklad provedeni vpinaci-
ho nzavern se zaskarovacim Cepem a zaskakonvaci Sablonon, kte-
ry je znadzornén na obr. 1 a obr. 2, a to s papmnton pruZinown
a v fezn v podélnim sméruv,

Na obr. 4b je znazornén vpinaci nzavér z obr. 4a v po-
hledn na prvoi Celni stranu, ktera ma zaskakovaci Sablonu,

Na obr. 5a je v analogickém vyobrazeni znizornén vpinaci
wzavér z obr. 4a s posunnton zaskakovaci sablonown, odblokova-

v .

nym zaskakovacim Cepem a dasteéne odpruZenon pruiinou.

LE X X
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Na obr. 5b je znazornén upinaci unzaver z obr. %5a v ana-
lngickém vyobrazeni k vyobrazenti, které je znAzornéno na
obr. 4b.

Na obr. Ba je znédzornén drnhy priklad provederi npinaci-
o nzavern s otolnym Cepem jako zaskakovacim elementem a na-

punton prniinoun, a to v fezn v podélném smern,

Na obr. 6b je znazornén upinaci nzavér z obr. ba v ana-

logickém vyobrazeni k vyobrazeni, kterd je znAizornéno na
obr. 4¢b a obr. 3b.

Na obr. 7a je zndzornén treti pFiklad provedeni upina-
cino nzavérn se zaskakovacim nosnikem jako zaskakovacim ele~
mentem a dvé napnntéd Srovbovité prnziny, 4 to v fezn v podél-
ném sméruv.

Na obr. 7b je znazornén wpinaci wzéavér z obr, T7a pfi po=-
hledu od npivaciho pasu,

Na obr. 7¢ je znazornén npinaci nzéver z obr. 7a v ana-
1ogickém vyobrazeni k vyobrazenim, ktera json zndzornéna na
obr. 4b, obr. 3b a obr. ©b.

Na obr. 8 je znizornén prvni pfiklad provedeni npipaci-
ho pasn vmitfni npinky, ktera je namontovatelpd v trubce
prostiednictvim robotu,

Na obr. 3 je znazornén drvhy pfiklad provedeni npinaci-

ho pasu ramontovatelného v trubce prostfednictvim robotu.

Na obr. l0a je znazornén driak npevnitelny na wpinacim
pasu pro nloZeni podlouhlych pfedmétt v pohledu paprif k upi-




nacimn pasu.

Na obr. 10b je znazornén drZék z obr. 1l0a v pohledn ve

smérn npinaciho paswv.

Na obr. 1 je znézornéna jako priklad pro upinkn 10 po-
dle vynalezun v trubce 12 za pomoci robotu 14 paumontovatelna
voitfei vpinka lg;. Robot 14 je na obr. 1 znadzornén jen Car-
Xxované. ¥nitfni vpinka ;g; je znazornéna ve svém stavn pred
montaZzi v trubce 12 a wma spiralovité navinnty npinaci pés 106,

e

ieho? polomér r. je menSi neZ vnitfni polomeér r, trobk 2,
N — ’)

i —

Fro nloZeni podélnych predmetid, jako rdprL klad trubek nebdo

3

kabel?d, je na vpinacim pasu 16 npevnéno vice drzakh 18 za se-
bou, které sméinji radidlng dovnitr. U prikladn provedenti,
Ktery je zrazornén na obr, 1, je jako uwpinaci nzadver 20 vy-
obrazen npinacti nzdvér 20 se zaskakovacim Cepem 24 jako za=
skakovacim elementem 3, ktery je prosttednictvim zaskakovaci

.

sablony 22 wzdvorovan a je zndzornén v napnotim stavi. Tpina-

ci nzAvér 20 wd 7avadéci otvor 28 pro zavadéni evaitf wprave-
néno pasovéhno vonitfniho kopnce 23 spiralovite zahnnténo npina-
ciho pase 16. V sousedstvi tohoto voitiniho kKonce 23 je nspo-
i 4d4n vybavovaci dsek 30 npinaciho pasw 18, ktery je npraven
prostiednictvim zavedeni vnitfniho konce 28 do zavadéciho ot~
vorn 20 npinaciho nzévérn 20 v odstupn od radialné vné upra-
veného, sonsedniio zavitw vpinaciho phdsv 18. fak je moiné

vybavovaci uasek JU snadno ucaopovat robotovymi nchopovadli

32, kterg jsov znézornény Sarkovanymi Cavami, a rozsirit npin-

ku 10, 10" na vnitfni polomér r, trrbky 12.

¢ P
Na obr. 2 je zndzornéna vnitfni npinka 10 , vyobrazena
na obr. 1, v rozsifeném stavu se stale jeste napnutym upi-
nacim uzavérem 20. Fred tim spiralovite navinuty upinaci
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pas 16 je nyni jesté v jednom useku podél trubky 12 veden
dvojité a dosed4 nyni, pridemZ spiSe mad prstencovy tvar neZ
tvar spirély, tesné na trubkovon vnitifni sténu 34 trubky 12.
Uvnitr upraveny'vnitfni konec 28 upinaciho pasuv 16 jiz nyani
neni v zavadécim otvoru 26 upinaciho uzéavérn 20 a s timto kon-
cem sonsedici, robotovymi uchopovali 32 uvolnény vybavovaci
tsek 30 upinaciho pasn 16 je na podkladé pruiné sily napri-
kxlad z ns$lechtilé oceli vyrobeného upinaciho péasu 16 v odstu-
pu od sousedniho névinu upinaciho pasn ;§.>V tomto stavn mi-
Ze byt upinka 10, ;g; prostfednictvim nvolnéni zaskakovaci
Sablony gg. napriklad prostfednictvim kladivka 15 robotw 14,
které je znazornéno na obr. 1 Carkované, upnuta v trubce 12.

Na obr. 3 je znazornén dals$i pfiklad provedeni vnitfni
upinky ;g; s dal$im prikladem provedeni upinaciho nzavéru
gg;;. Tato vnitfni upinka ;9; je rozsirovana misto robotovym
nchopovadem prostfednictvim oznbeného kola 33, npraveného na
robotn 14. Vybavovaci usek 30 upinaciho pasn lﬁi doseda na
radialné vné upraveny, sousedni zavit upinaciho péasu ;gi, kte-
ry udrznje vybavovaci usek 30 v odstupu od trubkové vnitfni
stadny 34. Vybréani 118, viz také obr. 9, ve kterém je npraven
vybavovaci usek 30 sousedniho navinu upinaciho péasn lﬁi, za=-
branuje styku s ozubenym kolem 33 robotu 14. Odstup dany sou-
sednim navinem npinaciho pésn lﬁi mezi trubkovon vnitrni sté-
non 34 a mezi vybavovacim usekem 30 zabranu je, aby oznbené ko-
lo 33 pfi zébéru s vybavovacim usekem 30 neprislo do stykun s

‘trubkovon vnitfni sténon 34. FrotoZe vybavovaci usek 30 pro

roz3ifeni vpinky 10, ;g; prostfednictvim ozubeného kola 33
newusi byt uwdrZovan v odstupu od sousedniho navinn wpinaciho
pasu ;g;, neni ve znizornéném upinacim nzavérn gg;: jiz tre-
ba npravovat zavadéci otvor 26 pro vnitini konec 28 upraveny
na konci upinaciho péasu lﬁ;. Dal8i zvlastnosti této vnitfni

upinky 10 a specidlné wpinaciho pasu 16_ a upinaciho nzave-
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ru 20 budou uvedeny v dalsim.

Na obr. 4a a obr. 4b je detailn& znézornén napnuty upi-
naci uzavér 20 se zaskaxkovaci sablonou 22 a se zaskakovacim
Cepem 24, ktery je znézornén na obr. 1 a obr. 2. Upinaci uzéa-
vér 20 je prostfednictvim upevnovacich elementt 36 své podél-
né npravené skfiné 48 npevnen na npevnovacim useku 40 wpina-
ciho pasu 186 a md prvni kKoncovy dsek 1 a druhy koncovy usek 2.
Jako Sronbovita pruZina vytvorenad a jako tlaénd pruZina puso-
bici pruzina 42 upinaciho wzavern 20, skrz kterown prochazi za-
skakovaci ¢ep 24, je na podélnych stranach obklopena ve tvaru
vany skiini 38. Prvni konec 42 proziny 42 je podepfen v prv-
nin koncovém sekui 1 upinaciho uzavérn 20 na Celni sténé 44
skfiné 38, ktera ma prhchozi otvor 40 pro zaskakovaci Cep 24.
Ve druhé koncové oblasti 2 upinaciho nzavérn 20 je skfin 38

oteviena. Ve druhém koncovém dseku 2 npinaciho nzéveérwn je

|v—4 ll\)
o Ic

na podélné strané protilehlé vzhledem k npinacimn pasn

uspofadan zavadéci otvor 26.

Zaskakovaci Sablopna 22 upinaciho uzédvérv 20 je také upev-
néna na vzhledem k upinacimu pésu 16 protilehlé pod€lné stra-
né 37 skifiné J8 a je vytvarovana napfikiad z plechu z pruZino-
vé oceli. Zaskakovaci Sablona 22 je vytvofena tak, Ze Cast 22°
zaskakovaci Sablony, kterd ma Sablonovy otvor s uzsi otvoro-
vou €asti §§; a § dalSi otvorovon Casti 3§;:, vytvoreny ve tva-
ru plochého klile, je nsporadéan vné skifiné 38 pred celni sté-
non 44 a tam je ve sméru na vpinaci pas 16 posuvna. Proti prv-
nimy koncovémn usekn 1 upinaciho nzdvéru 20 nasmérovana Cast
zaskakovaciho epu 24 mad prstencovon prvni drazika 30 se zmen-
Senym pramérem proti zaskakovacimu Cepu 24. V napnutém stavu
upinaciho nzavéru 20, ktery je znazornén na obr. 4a aZ obr. 4b,
je zaskakovaci Gep 24 proveden skrz prlichozi otvor 46 ¢elni
stény 44 a skrz 3ablonovy otvor 48 zaskakovaci Sablony 22 a
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ohrazniéeni nz$i otvorové Casti 48~ Sablonového otvoru 48 za-
sahuje do prvni drazky 30 zaskakovaciho Cepu 24, ¢imZz je za~-
skakovaci Sep 24 pii napjaté pruziné 42 zablokovén a je drzen

ve své zaskakovaci poloze.

Na té strané zaskakovaciho Cepu 24, ktera je protilehla
vzhledem k delni sténé 44 je ve drmhé draiZce 92 zaskakovaciho
tepu 24 upevnéna uzavorovaci deska 54, prostifednictvim které
je vzhledem k zaskakovacimu depu 24 npevnén druhy konec 43
Sroubovité pruiiny 42. Uzavorovaci deska 54 mimoto slonZi
pro upevnéni dalsich mezi ni a mezi Sroubovitoun pruZzinou 42
na zaskakovaci &ep 24 zasunutych elementid, jako naprfiklad
pro upevnéni sani 38 nnasSe jicich volnobéh 56 a listové pruzi-
ny 62 podepirajici blokovaci element 60 volnobéhu 56.

Na zaskakovacim ¢epu 24 upevnéné sané maji dve boéni steé-
ny 64, které json upraveny vné na Srounbovité pruZiine 42 od
druhého koncového dseku 2 uwpinaciho nzavérv 20 proti prvnimu
koncovémn useku 1 upinaciho uwzavérun 20 a prochaze ji proti
prvonimu koncovému Usekn ] navenek proti upinacimn pasu 16
pfes Srouboviton pruZinu 42. Navenek pfes Sronbovitou pruzi-
nv 42 vyénivajici casti gg; boénich stén 64 maji loZziskové
otvory 66, ve kterych je otoéné vlozen blokovaci element 60
volnobéhu 56, ktery je vytvofen jako blokovaci rameno. Dvé
pfes pruzinu 42 vyénivajici ¢asti §§; boénich stén 64 jsou
navzajem spojeny prostfednictvim spojovaci desky 68, ktera
pfesahuje pfes Sronbovitou prniinn 42 napfié¢ k jejimn podél-
némn sméru. Spojovaci deska 88 vytvari spoleiné s ¢astmi 64
boénich stén 64 sani 58 vodici element 70 volnobéhu 56. Vol-
né prochazejici ¢ast upinaciho péasn 16 je provedena skrz ten-
to vodici element 70 volnobéhu 36 a je drZzena v oblasti upi-
naciho uzavérn 20 na minimdlnim odstupu vzhledem Xk npevnova-
cimn dseku 40 npinaciho pasu 16. Také na zaskakovacim Cepu 24

eqnn
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npevnéna listova pruzina 62, ktera pfesahuje pres Sroubovi-
tou pruzinu 42 v podélném sméru, je vpravena od Celni stény
44 protilehlé strany zaskakovaciho Cepn 24 aZ pod spojovaci
desku 68 volnobéhn 3b. Tak podepird otocné nlozeny blokovaci
element 60 volnob&hn 56 a pruZné jej zatlacnje proti upinaci-
mn pasu 16, ktery prochdzi mezi blokovacim elementem LU a me-
zi spojovaci deskou 638.

Na obr. 4a a obr. 4b znazornény, ve volnobéhn 356 uprave-
ny pésovy usek ppinacinho pasu 16, je blokovaci usek 72, ktery
ma na podkladé blokovacica otvorl 74 blokovaci boky 76, do

kterych miZze zaskoéit blokovaci element 50 volnobéhu 56.

Na
4a a
22 ]

[ I N 03 ,
otvorova Cast 48 Sablonového otvorn 48 je posunuta do vys-

obr. 5a a obr. b je znézornén upinaci uzévér 20 z

obr. obr. 4b v &astelné nvolnéném stavu.

lona e posunnta ve sméru upinaciho pasu 16, takze dalsi

ky préchoziho otvoru 46 Celni stény 44, ¢imZz je zaskakovaci

tep 24 nvolnén a na podklade pruzinového pnuti je posnnnt do
vnitfku skfiné 38. Na zaskakovacim éépu 24 upevnéné elementy,
jako sané 38 unase jici volnobéh 56, na kterych je npevnen
blokovaci element 80, a blokovaci element 60 podpirajici lis-
tova pruZzina 62 jsou spoleéné se zaskakovacim Ccepem 42 posunn=-
ty proti druhému koncovémn dseku 2 upinaciho uzdvéru 29. Blo-
kovaci element 80 zabird do blokovaciho otvoru 74 blokovaci-
o useku 72 vpinaciho pésu 16 a pfenasi prostfednictvim sani
58 na blokovaci element 60 déale vedenou silu Sronbovité pru-
ziny 42 na vpinaci pas 16, ktery je tak ve sméru A Sipky uve-
den odpovidajici pruzinovon silou pod tlakové napéti.

S npinacim nzéavérem 20, ktery je znizornén na obr. 1 a
obr. 2, jakoZ i na obr. 4a aZ 5b dosedd upinaci pas 16, kte-

ry jiz dosedd pred odblokovénim zaskakovaciho Cepu 24 na

14

Zaskakovaci Sab=-.
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trubkovou vnitrni steénu Jd4, jak je to zndzornéno na obr. 2,

a je pevné zatlalen proti trubkové vnitrni sténé 34 pruZino-
vou silou uréenoun pred nasazenim npinky 10, lg;, ¢imZz je upin-
ka 10, lQ; pevne ukotvena v trubce 12.

Na obr. 6a a obr. OD je znazornén upinaci uzavér gg;,
ktery ma v podstaté s2odnou konstrukci jako npinaci wzévér
20, ktery je znazornén na obr. 1 a obr. 2 a obr. 4a aZi obr.
5b. Upinaci uvzéveér QQ; se 1i$1i od upinaciho uzéaveérn 20 jen
tim, Ze ma jako zaskakovaci element 5 misto zaskakovaciho Ce-
pu 24 spolupGsobiciho se zaskakovaci $abloroun 22 otodny Cep
78. Tento otoény Cep 78 je ve svém koncovém usekn 79 privra-
ceném k ¢elni strané 44 opatfen opét prvni drdzkou 30, ktera
je vpravena mezi Sepovym télesem 80 a Cepovon hlavou 82 a obé
oddéluje. Cepova hlava 82 ma na dvou protilehlych stranich
zabsrové otvory 84 ve tvaru odfrézovani, takie zaujimd zuruba
tvar nosniku. Zabérové otvory 84 ve tvaru odfrézovani maji
takové rozméry, Ze Cepova hlava 82 mGZe prochazet skrz priicho-
zi otvor 46 Celni stény 44 jen v definované poloze otoéného
epu 78. U znazornéného prikladn provedeni je Celni sténa 44
vytvorena ze tri sténovych elementd gg;, viz obr. 5, které
omeznji pravotihly préchozi otvor 46, skrz ktery prochizi Ce-
povéa hlava 82 ve vodorovné poloze. Poknd je Cepovd hlava 82
zasnnuta skrz prichozi otvor 46 navenek ze skfin¢ 38 a pooto-
¢ena do svislé polohy, tak zaberou ¢asti sténovych elementd
gg; telni stény 44 do prvni draiky 30 za Cepovon hlavon 82
a zabrani tomu, aby mohl otoény Cep 78 s &epovon hlavon 82
nazpét vyklouznout skrz prichozi otvor 46 Celni stény 44 do
skrineé 38.

v z

Na obr. ta 4 obr. 6b znizornéni poloha otoCného Cepu 18

s &epovon hlavon 82, kterd je upravena vné skrine 38 ve svis-
1ém sméru, je pfedepjata Sronbovita pruiina 42, nasunnta na
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otoény dep 78, a tim také upinaci nzévér 20. Fokud je otolny

. 5 -0 < . . o

tep 78 pootoCen o 90", proklonzne Cepova nlava 82 skrz pracho-
zi otvor 46 Celni stény 44, pruZina 42 se vvolni a prenasi

es sané 58 a blokovaci element 60 svou prnZinovon silu na

T
Lo 34

okovaci usek 72 vpinacino pasnu 10, ktery je ve volnobéhu
a th také na cely npinaci pas 16 uvpinky 10, 10 . Upinka

IHU\U‘
< O =

19° je tak upnunta.

e

Daisi priklad provedeni upinacifo uzaveru gg;L, ktery je
znazornén na obr. 3, je detauilné znazornen na obr. 7Ta azZ obr.
7¢. Upinaci uzaver gg;: m4a v principn shodnou koonstrukeci jako
upinaci nzaver 20‘, ktery je znazornén na obr. Ba a obr. ob.
Podlouhla skiin 38 upinacito nzavern '0 " je v$ak misto pro-
stfednictvim Sroubd nebo Cepl spojena nytovanim npevnovactml
elementy 30 s npevnovacim usekem 40 npinaciho pasu 16. To mé
tu vyhodw, Ze upinaci pas 16 pfi rozsifené upince 1Y, ;g; do-
seda v upevﬁovacim usekv 49 UZeji na trubkovon vnitfni sténu
34 .

Misto otoéného éepn 78 v wpinacim nzavern gg;, ktery je
obklopen Sroubovitou pruZzinou, je v upinacim vzéavern gg;; upra-
ven zaskakovaci nosnik 1lu0, po jehoZ bocich jsou dvé Sroubo-
vité prniiny 42. Mdisto prichoziko otvoru 46 ma delni sténa
44 skfine 38 zaskakovaci zarez 102, skrz ktery prochéazi pro
npanti upinaciho nzévérn 90" ozub 104 zgskakovaciho nosniku
1u0. Pro snadné jSi prichod ozvbu 104 skrz zaskakovaci zafez
102 pfi montazi je na té strané skiiné 38, ktera vytvari pro-
tilehlon podélnon stranu k wvpinacimu pasw 16, mala CAst
skfinové stény g§; vytvofena jako provadéci pomicka 39 ohnn-
ta proti zaskakovacimu nosnikn 100. Oznb 104 je oddélen pro-
stfednictvim zafezu 106 od Celni steény 108 télesa zaakakova-
ciho nosnikn 100. V. napnntém stavn upinaciho nzavéru 90 ‘ za-

biraji zéarezy 100 a zaskakovac{ zafez 102 &elni stény 44 do
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sebe tak, Ze zaskakovaci nosnik 100, upraveny kolmo k Celni
sténé 44, zabira svym oznbem za Celni sténu 44 a tak je vza-
vorovan. l[oto uzaverovani lze uvolnit, kdyZ napfiklad kla-
divko 15 robotu 14, jak je to znidzornéno na obr. 1, vderi na
ozub 104 zaskakovaciho nosniku 10U a posune ozub 104 ve smérn

na npinaci pas 16. Ozub 104 pritom sklouzne na podkladé pru-
3inovéno pnuti skrz zaskakovaci zafez 102 do skiiné 38.
Stejné tak jako v upinacich uzavérech 20 a 20_, tak jsou

také zde Sronbovité pruziny 42 na svém prvnim konci 42" po-
depfeny na Celni sténé 44 skfiné 38. Protilehly druhy konec
gg:: Sronbovité pruziny 42 je vSak podepfen misto na wzavoro-
vaci desce 54 na telni sténé 1lU8 sani 58. Sand 58 maji opét
boéni stény 64, kterd json npraveny mezi Sroubovitymi pruzi-
nami a mezi skrini 38 od druhého koncového usekv gﬂ}igpxpiﬁp
koncovému useku 1 vpinaciho uzavérn 20 . Prostiednictvim Sel-

2z

je zakotvena ve drvhém koncovém idseku 2

2

ni stény 108, ktera
npinaciho uzéavérn 29 v wkotvovaci draZce 110 zaskakovaciho

nosniku 100, jsou sané 28 spojeny se zaskakovacim nosnikem
100 a json spoletné s nim pfi nvolnéni zablokovani zaskakova-
ciho nosniku 100 premistény prostfednictvim Srounbovitych pru-
iin 42 ve smérn druhého koncového iseku 2 vpinaciho nzAavérn
gg::. Bodni stény 64 pfeCnivaji ze sani 58 na strané privra-
cend k upinacimn pasu 16 pres Sroubovité prniiny 42 a json
v obou koncovych usecich 1, 2 navzajem spojeny prostrednict-
vim spo jovacich desek 3, §§;. Spojovaci desky 08, §§; vytvéa-
feji spoleéné s mezi nimi usporddanymi, pfes Sronbovité pru-
iiny 42 boCné od bofnich stén b4 presahovanymi vodicimi des~
kami 69 vodici element 70 volnobéhu 56. Vodici desky 69 jsou
unspofadény od Sroubovitych pruzin 42 v takovém odstupn, Ze

je mozné vést upinaci pés 16 zhruba linearné pfes spojovaci
desky 68, §§; a volné pod vodicimi deskami 89.
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Spojovaci deska @QL v prvaim koncovdm uasekn 1 upinaciho
nzavern gg;; md na své k vodici desce 68 privréacené strané a
mezi Sronbovitymi pruZinami 42 do skfinovéhn vnitfkun oriento-
vanon prirnbu 112 s centrédlné usporadanym otvorem 114. Bloko-
vaci element bU, ktery je opét vytvoren ve tvaru blokovaciho
ramene, prochazi skrz otvor 114 a je nkotven za priruwbon 112
proti tahn. Frostfednictvim stykovych boka 113, které dose-
da ji na pfedni strann 115 pfiruby 112, je blokovaci element
60 zajistén proti tlaku. Blokovaci element 60 vylniva ve smé-
ru druhého koncového dsekn 2 upinaciho nzavérn 20 ples
Sroubovité pruziny 42 a spojovaci desky 08, §§; proti npina-
cimo péasv 16. Blokovaci element 80U je opet nchopen listovon
pruzinon 62, kterd pruzné zatlalnje blokovaci element YU pro-
ti volné se pohybujici €4sti wpinaciho pasu lov. Listova pru-
Zina 62 je uspoféaddna zhruba rovnobéindé vzhledem ke Sronbovi-

4, v

tym pruzinam 42 a v oblasti spojovaci desKy 68 mezi spojova-
ci deskon 68 a mezi 8roubovitymi prnZinami 42. Ve drnhém kon-
covém usekn 2 wpinaciho nzdvérn ggli mé listova pruZiina 62
kolmo zalomeny usek 63, prostrednictvim kterého je Sronbovi-
tymi pruZinemi 42 zatlalovdéna proti Celni sténé 108 sani 38

a tam je pevné sevrena.

Nehledé na upinaci uzéavér 20, 20, gg;:, ktery miZe byt,
jak je to znazornéno, v detailn rdzné vytvoren, miZe byt také
npinaci pas 16, 19; rizné usporédén, pricemZz urfitou roli hra-
je také Lfnnkéni wsporddani robotu l4.

Na obr. 8 je znazornén uvpinaci pas 18, ktery miize byt
napfiklad spoleéné s robotem 14 s robotovymi uchopovadi gg,
ktery je znazornén na obr. 1, pouZit pro roz$ifovini upinek
19, ;g;. Pasovy vnitrni konec 28 wnpinaciho pasn 16 je vytva-
rovan jako zavadéci styénice §§;, kterd je uréena pro zava-
déni do zavadéciho otvoru 26 upinaciho uzéaveru 20, 20°. V son-
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sedstvi zavadeci stycnice g§; je usporadén vybavovaci dsek

30, ktery u tohoto pfikladn provedeni ma z&bérovd otvory 84

pro zaber robotovych uchopovadh 32. Blokovaci isek 72 upina-
cino pasu 16, jehoZ poloha v blokovacim pasv 16 se zvoli v sou-
ladu s vnitfnim obvodem trubky 12, je opatfen blokovacimi ot-
vory 74, do kterych miZe blokovaci element b0 zaskodit ve volno=-
béhu 56 wpinaciho wzdvern 20. Driaky 18, které jsou znazorné-
ny na obr. 1 a obr. 2, json vpevndény na drzikovém usekn 86
upinaciho pésn 16. Drzédkovy usek 86 miZie mit k tomuto udeln
upevnovac i prostrfedky, napfiklad v podobé zde zndzornénych
npevnovacich dér 88. Na protilehiém konci 29 npinaciho pasn

16 vzhledem k pasovémun vnitfnimn konci 28 je nsporadan upev-
novaci tsek 40 vpinaciho pasn 16, na kterém maze byt upevnén
upinaci vzavér 20, 22:, gg;:. Pro jedunoduisi npevnéni upina-
ctho nzavern 20, 207, 20" json také v npevhovacim dsekn 40
npraveny upevnovaci otvory 80, skrz které mohou prochizet na-
pfiklad upevnovaci elementy 36 uwpinacich vzavéra 20, gg;, Jjak
je to zndzornéno na obr. 4a aZ obr. 6b. Je vSak moiné také
nsporadani, n kterého jsou skrz zasunnty Srouby, Cepy nebo ji-
né upevnovaci prostredky.

Na obr. 9 je znazornéa druny piiklad provedeni npinaciino
pasn lgi, ktery mizZe byt napfiklad pouZit, kdyz ma robot 14
misto robotovéno uchopovaie 32 pro rozsifovani npinek 10, 1u’
ozubené kolo 43 s ozuby 1i6, iak je tc zndzornéno na obr. 3,
Upinaci péas ;g; je v principw vytvoren shodné jako npinaci pés
16 z obr. 8. Ve vybavovacim dseku S0 npinaciho pasn 167 json
ale misto zaberovych otvort 84 npraveny diry 85, se kterymi
mohion zabirat ozuby 116 ozubeného kola 33. Pokud je ozubené
kolo 34 robotn 14 pri pohledﬁ ve smérn rozs$ifovani usporadan
ve sméruv proti proudn od unpinaciho nzavéru 20, ggl, ggii, jak
je to zndzornéno na obr. 4, tak je misto vybavovaciho useku
80 v sousedstvi pasového vnitfniho konce 28 nsporadidn blokova-
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ci asek 72. aby mohl biokovaci element 80 blokovane zabirat
jen do blokovaciho usekn 72 upinaciho pasn 18, jsou blokova-

S

¢i element 60 a oznby 116 ozubeného kola 33 & v souladu s tim
také blokovaci otvory 74 a diry 85 uspofadany vzhledem K sobe¢
navzajem vidy rozdilné. U zde znédzorneného npinaciho pasu lgl
json napiiklad protaZeni blokovacich otvord napfié k podélné-
my sméru upindaciho pasu 18 vétsi nei diry 85, prficemz u zde

zndzornéného prikladu mohon oznby 116 ozubenéhno kola 33 zabi-
rat také s blokovacimi otvory 74 v blokovacim usekn 72
ek gg:
b
brani 118 ve tvarn zafezn v Sifce ozubd

npina-

[
——

-

ciho pésu,lﬁd. Aby byl chréanen us na protilehlém konci

1i6,

——

116 a podél central-

v

29 wnpinaciho péasu 16 pred zaberem ozu je upruveno vy-

ni podélné osy 120 wpinaciho pasu 16 od protilehlébo konce
29 npinaciho pasu 18 az k npevnovacimn dsekn 40, Aby se za-
16" bez narunseni spi-

jistila Fadna doprava zuZené upinky 10,

»

asn

ralovitého navinouti upinaciho p 16 & snadny zéabér ozube-

ného kola 33 robotn 14 pro rozsifeni npinky 19, 10" v priabé-

hu montaZe, je v npinacim pasuw 16 npraven otvor 122, do kte-
v w . R * P s v s
rého je zavedena zavadéci styénice 28  na péasovém vnitrnim

konci 28.

Na obr. 10a a obr. 10b je zndzornéno prikladné provede-

s

ni drzakn 18, ktery je upevnén pro ~loZeni kabell, trubek ne-

»

bo podobnych podélnych prfedmétd na upinacim pasu 16, jak je

to znazoruéno na obr. 1 aZ obr. 4. Dridk 18 ma upevnovaci
&len 92, ktery je u znazornéného prikladm provedeni vytvofen
ve tvaru pismene C, pifidemZz k sobé smérujici boky gg; npevﬁn-
vaciho &lenu 92 ve tvaru pismene C jsou npraveny protilehle
k pfidrZzovacimvu elementun 94 pro uloZeni podlouhl&ch pfedmétu.
Boky gg; maji zhruba kolmo do wpevnovacihio &lenn 92 ve tvarm
pismene C vyénivajici stylnice 83, které zasahnji napfiklad
prostfednictvim silového spoje do upevtiovacich dér v driédko-

vém Gseku 86 upinaciho péasuv 16, 16" a které jsou vytvoreny
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s vyhodon ohybem mensich usekd bokda 92

92 . Upevnowaci &len 92
ve tvaru pismene C je nsporadan tak, Ze pridriovaci element
94 je npraven v odstupu od drZdkového useku 86 wnpinaciho pa-
sn 16, lg; a dalsi asek wnpinaciho pasn 16 1ze provést s viali
mezi pridrZovacim elementem 94 a mezi dridkovym dsekem 86
element 94 je vytvofen
9,
sobé. PridrZovaci jazyé-

npinacino pasn 16, 16 . PridrZzovaci

ve tvaru dvon pridrZzovacich jazyékd je jichZ koncové dse=

ky 98 jsou ndkovité ohnuty smérem k

Xy json vytvoreny pruzné a uchopuiji pridrZované pfedméty

sklopne.

Kromé prikladv provedeni popsanych a znizornénych na

vykresech json prestavitelna také jind provedeni vpinky 10,

10°

podle vynalezu.

Ed

0

Tak miZe byt upinka 10, , jak jiZ bylo uvedenon, uspo-

radana také jako vneéjsi npinka a miZe byt nasazena také na-

s

pri

klad bez drzaku 18. Jako zaskakovaci element 5 miZe byt
misto zaskakovaciho Cepu 24, otolného depu 78 nebo zaskakova-
ciho nosnikn 100 wpravena napfiklad také zaskakovaci svorka,

o~ la

zaskakovacl paka nebo podobné. Také blokovaci element 0y ve
volnobéhu 56 nemwsi byt vytvoren jako blokovaci rameno, ale
stejn¢é dobre miZe mit tvar tean nebo miZe byt usporadin ve
tvarn vice blokovacich oznbt. Také poloha volnobshu 56 vzhle-

a

dem kK prvziné 42 a skfipé 38 wpinaciho nzéavérn 20 nemusi nut-
n¢ byt ve znazornéné podobé. Frninad sila pruZiny 42 v3ak mn-
ol
(=S

si byt pri vyskoCeni zaskakovaciho elementn 5 prenédsena ces-

v v d e N ‘\‘
ton volnobé&Znon na vpinaci pas 1o, i6 .

Také drzaky 18 mohouv byt usporadany jinak, napfiklad
jako oCka, skrz ktera se vedonr podiouhlé predméty. Driaky 18
a vpinaci uzavér 20 wonon byt na npinacim péasn 16, 16° npev-

osee
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nény prostfednictvim ¢epl, Sronbl, nytd, zasonvacich spoji
nebo také prostrednictvim svafovani nebo letovani. Také uspo-
Fadanf blokovacich bokl 76 v blokovacim dseku 72 upinaciho pa-
su 16, 19; lze uskutecnit jinym zpGsobem neZ jen prostfednict-
vim blokovacich otvorl 74, napriklad prostfednictvim osazeni
nebo koryt. sisto zabérovych otvord 84 a dér 85 ve vybavova-
cim dsekuw JU upinaciho péasn 16 json moiné napfiklad také haky
nebo podobné vytvoreni,.
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PATENTOVE NAaROKY
1. Upinka s npinacim uzavéren, vyznadéujici s e
t im, ie je opatfena do kroniku, pripadné do spiraly ohnn-

tym upinacim pasem (18), na kterém je na npevnovacim dsekn
(40) npevnén pruiinou (42) opatfeny unpinaci wnzavér (20, 20’,
20°") a jeho#z blokovaci usek (72) je urlen pro spolnpﬁsobéni
s volnobshem (56) upinaciho uzavéru (20, 207, 20° "), pridemz
prvni konec (¢2”) pruziny (42) je vzhledem k upevnovacimn
isekun (40) pevné podeplen a npinaci uzavér (20, 20, 2077) ma
uvolnitelny zaskakovaci element (3) wréeny k drZeni pruZiny
(42) v zaskakovaci poloze v napnutém stavn, priCemZ se zaska-
kovacim elementem (3) spoluptisobici druhy konec (42°7) pronzi-
ny (42) spolnpGsobi s volnobéhem (56) tak, Ze pri vyskoéeni
zaskakovacihn elementwu (3) je upinaci pas (16) pevné drien

ve volnobdéhn (56) a vwpinaci pas (16) je odblokovanon pruZi-
‘non (42) nveden pod napéti.

2. Upinka podle naroku 1, vyznac¢n jici S e t im,
e zaskakovaci element (3) je oto&ny Cep (78), ktery je uspo-.

o 3

2 ’ v v v ’ K - o 0 . E . B
adan tak, Ze pootofenim, s vyhodon o 90, je nveden do vysko-
e

(e}
[N

n

3. Upinka podle ndrokn 1, vyznac¢ujici s e t im,
ie zaskakovaci element (3) je zaskakovaci Cep (24), Ktery je
arzitelny ve své zaskakovaci poloze zaskakovaci Sablonon (22},
a tato Fablona (22) je vytvofena tak, Ze posvanti Sablony

(22) vede k vyskoleni zaskakovaciho Cepn (24).

4. Upinka podle narokn 1, vy zna¢c¢uj f{ici . se t im,
je zaskakovaci element (5) je zaskakovaci nosnik (100), kte-
ry je drZitelny v zaskakovaci poloze prostfednictvim na nem
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nspoifiddaného ozubu \10&k), prfidemZ posunnti oznbn (104) vede

k vyskoceni zaskakovaciho nosanikn (100).

rd

Upinka podle jednoho z néaroka 1 aZ 4, vyznadcuji-
c i s e t im, Ze blokovaci usek (72) je opatrien blo-
kovacimi boky (78), na kterych miZe zabirat pro blokovani
npinaciho pasu (16) blokovaci element (60) volnobehu (56},

s vyhodon ve tvarn blokovaciho ramene.,

Upinka podle jednoho z narokd 1 azZ 35, vyznac¢cmnunji-
c i s e t im, Zze npinaci wnzavér (20, 20, 20 ) ma

skfin (387, pfes jejiz npevnovaci elementy (36) je wpinaci
nzaver (20, 20, 20 ) wpevnén na wpevnovacim tsekv (40) npi-
nacilo pasn (16) a proti némn je pevné podepfena Celni sténa
(44) prvriho konce (42°) pruziny (42), pfidemz druhy konec
(42°7) pruziny (42) spoluplsobi se sanémi (58) nniSejicimi
volnobén (56).

Upinka podle jednoho z nédrokd 1 aZ o, vyznadémn ji-
c i s e t im, Ze mé prostfednictvim upevnovac:ho Sle-
nn (92) na vpinacim pésw (16) npevnény drzak (18) s piidrio-
vacim elementem (94) pro nloZeni podlounlych predmeti, ze jmé~-
na kabel®Q nebo trubek, pridemZz npevnovaci &len (92) vdriuje
pridrzovaci element (34) v odstnpu od npinaciho pasn (18)
spojeného s npevnovacim ¢lenem (92) tak, Ze mezi pfidrZovacim
elementem (94) a mezi pevné s drzakem (18) spojenym wpinacim

»

pasem (16) miZe byt protazen dalsi asek wpinacino pasu (18).

Upinka podile ndrokn 7, vy znac¢mu jici -se tim,
7e pridrzovaci element (94) drZaku (18) je sklopné opatfen
dvéma pruinymi pridrZovacimi jazycky (66) a Ze s ?Hodou je
nspoFadano za sebou na upinacim pasu (16) vice driakid (18) v

pevném odstupu.
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9.

10,

11.

12.

-
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Upinka podle jednoho z narokd 1 aZ 8, vyznadc¢un

c 1 s e t im, Ze je vnitfni upinkon (106 ) a Ze

naci pas (16) je uvadén pod tlakové pnnti odblokovédnim
nacihp uzavéruv (20, 20 , 20 ), pricemi vzpérnd tuhost

[ 4] .o

[ XX X J
(XX 2 J

‘oo
sass

(X ) v

2

ji-
upi-
npi-

npi-

pacino pasn (16) je zvolena tak, Ze se pod zavedenim tlako-

véhno pnuti nezalomi.

Upinka podle narokn 9, vyznadcuijici s e

tim,

e miZe byt driena na Gsekn upinaciho pasv (16) robotem (14)

a Ze upinaci pas (16) ma vybavovaci asek (30), ktery je ncho~-

piteiny robotem (14) pro rozdifeni upinaciho pasuv (16)

pro

amoinéni montdze vpinky (10/10°) prostiednictvim robotw {(14)

v trubce (12).

Upinka podle néArokm 10, vyznadc¢ujici s e

t im.

7e vybavovaci dsek (30) je upraven v sousedstvi uvnitf lezi-

ciho vnitfniho konce (28) spniralovité navinntého upinaciho pa-

(16) a ma
povaéta (32),
20°°), ktery
pred montazi

s

zabérové otvory (84) pro vy¥bér robotovych ucho-
Ze vnitfni %onec (28) vpinaciho nzavérn (20, 207,
je vytvoren ve tvarn zavadéci styénice (287), je
zaveden do k tomn ulelun vpraveného zavadeéciho

; » 2 rd » v ¢ ~ b Pa s e v 2 - o
otvoru (26) wnpinaciho wvzavérn (20, 20,, 20 ), &imZ je vyba=

vavaci tsek (30) ndrZovan v odstnpn od sousedniho navipn upi-

naciho pasu (16).

Upinka podle narokw 10, vyznaéujici s e

tim,

7e vybavovaci usek (30) ma diry (83) pro zabér na robotu (14)

nspofadaného ozubeného kola (33) a vritfni konec (28) spira-

lovité navinntého upinacino pasu (16), ktery je s vyhodon

vytvofen ve tvarn zavadéci styCnice (28 ) a je pfed montaii

ze jména zaveden do k tomu npraveného otvorn (122) npinaciho

pasu (16),

5o S SRS
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13. PouZziti wpinky podle nérokd Y aZ 12 k drZeni podlouhlych
prfedmétl, s vynodon Rabelld a trnbek, v potrnubnich sitich a
ze jména v nepohyblivych trubkach {12).
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