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Ulo¥enf rotorovych noZd je ur&ené zvldsté
pro drtife obtf¥n& d¥litelnych materidld.
Hlavni rotorovy ni% je uchycen centrdlnfm
Sroubem k nosidi nofd p¥es upfnku, jejfZ
radidlné vnit¥ni &4st dosedd na vedlejs{i
rotorovy niiZ. Nosi& noZld je opatfen v§stup~
kem zasahujfcfm do obvodové drdZky rotoru.
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Vyndlez se tyk4 uloZenft rotorovych no#fl, zvld¥t¥ pro-drtife obti¥n& d&litelnych ma~
terid1ld, u kterych noZe rotoru zasahujf do vyfezd statorovych no¥t uchycenych ke sk¥ini
drtide.

‘v doposud zndmych drtiZd jsou rotorové noZe uchyceny p¥fmo k rotoru drti¥e nebo k no-
8181, ktery je pevn& spojen s rotorem, Jednfm z dldle¥itych po¥adavkd na uchycen{ rotorovych
no%8 je presnost jejich ustavent vzhledem k no%dm statoru, zv1gsts v piipadech, kdy no¥e
rotoru zasahujf p¥i rotaci do vifezu statorovych nozd.

V mnoha p¥fpadech, je pak vyufito pomocngch no¥d rotoru, které jsou rovnds uchyceny
k rotoru drtide, p¥idem¥ jejich st¥i¥n4 hrana spolupracuje s vn&j3{ Selnf hranou no#8 sta-
toru. Uchycenf jak hlavnich, tak pomocnych no3d rotoru je u zndmych provedent pom&rné prac-
né a &asov& ndrodné. V mnoha p¥ipadech pak znimg uchycenf nesplfujf pofadavek pfesného nasta-
veni Yeznych hran no%d.

Cilem vynilezu je, vytvofit uchycenf rotorovych no#fi, které by spliiovalo po¥adavek
Jejich p¥esného a rychlého nastaven{, pf¥idem¥ by se toto uchycenf{ vyznaSovalo pom&rné
jednoduchou konstrukcf.

Podstata ulofent rotorovych no%¥d podle vyndlezu, spodfvd v tom, %e hlavn{ rotorovy
nd% je uchycen centrdlinfm Sroubem k nosidi no%d pfes upinku, jejfi% radifln® vnit¥nf d4st
dosedd na vedlejif rotorovy ni%. Nosi& no¥d je opatfen vystupkem zasahujfcim do obvodové
drd¥ky rotoru. Mezi matict centrdinfho ¥roubu a nosifem no¥d je uspo¥fddna talf¥ov4 pruZina,

Vyhodou ulofenf rotorovych noZd podle vynilezu je rychld v¢mEna nozd p¥i dosa¥ent
jejich p¥esného nastaveni. Dall{ vihodou je, moZnost vyuZitl vice ¥eznych hran ot4&enim
rotorovych no#d.

Prfklad ulofenf rotorovych no¥d podle vyndlezu je, zndzorndn na p¥iloZenych obrdzcich,
kde obr. 1 zn&zorfuje v pldorysu &4st sk¥fn& drtide s rotorem, obr. 2 zndzorfiuje v Fezu
rovinou E~E &4st rotoru z obr, 1 s uchycenfm rotorovych no¥d, obr. 3 2ndzorfiuje ¥fez ro-
vinou F-F z obr. 2, cbr. 4 zndzorfiuje pohled P 1 z obr. 2 a obr. 5 zndzorfiuje pohled P 2
zZ obr. 2.

Ve sk¥ini 56 rotoru 1 je ulo¥en rotor 1 v lo¥iskdch 57. Rotor 1 je opatien obvodovymi
drd¥kami 2, do nich¥ zasahuje svym vystupkem nosi® 1 rotorovych no%t, ke kterdmu jsou p¥i-
chyceny hlavn{ rotorovy nd¥ 5 a vedlej¥f rotorovy ni¥ 11.

Na h¥fdeli 42 rotoru je uspofdddna hnaci ¥emenice 79. Ve sk¥ini 56 rotoru I jsou
rovndZ uspo¥dddny statorové noze 17, do jejich¥ vyfezl zasahuje b&hem rotace rotoru hlavnf{
rotorovy ni% 5. Celnf plocha statorovych noZd 17 je na stran¥ smirem k rotoru uspotdddna
proti vedlej¥fm rotorovym no¥ém 11.

Hlavni rbtorovf nd% 5 je usazen v upfnce 10, jejf? radidln& vnit¥n{ ¥4st dosedd na
vedleji{ rotorovy ndf 11, ktery je ve styku s vybrdnim v rotoru 1 a v nosi&i 7 no%d. Ra-
3141n& vnéisf B4st upinky 10 dosed4 na nosid 7 noZd pfes névar & z tvrdokovu. Hlavn{ rato-
rovy nd% 5, vedlejif rotorovy nd% 11 a upfnka 10 jsou uchyceny k nosidi 7 noZd centrdinfm
Zroubem 3. Mezi maticf{ 9 a nosiem 7 noZd je uspo¥dddna talffovs pruzina 12. Centrfini Zroub

- 3 Je zajistén proti protddeni kolikem 4.

Vnéis{ ¥eznd hrana hlavnfho rotorového nofe 5 opisuje p¥i rotaci rotoru 1 kru¥nici
J'c primé&ru D, zatf{mco Feznd hrana vedlej&fho rotorového nofe 11 opisuje kruZnici o poloméru 4.

PEi potfeb& oto¥enf hlavnfho rotorového noe 5 nebo vedlej%fho rotorového nole 1,
vysune se centrdlnf ¥roub 3 a pfi opdtném usazovini obou rotorovych no%d 5, 11 se vedenfm
céntr{intho Zroubu 3 v nosi&i 7 no3d a vybranim v nosidi 1 noZd a v rotoru 1 docflf. jejich
sprdvné usazeni vzhledem ke statorovym no¥dm 17.
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PHEDMET VYNALEZU

1. UloZeni rotorovych noZd, zvl4std pro drtide obtif{¥n¥ d&litelnych materidld, u kterych
noZe rotoru jsou uchyceny na nosi&i pevn& spojeném s rotorem, vyzna&ené tim, Ze hlavni ro-
torovy niZ /5/ je uchycen centrdlnim Sroubem /3/ k nosi&i /7/ noZl pfes upinku /10/, jejfZ
radidlné vnit¥nf{ &dst dosedd na vedlejif rotorovy ni% /11/.

2. UloZenf rotorovych noZd podle bodu 1, vyznadend tfm, Ze nosi& /7/ no%d je opatfen
vystupkem zasahujfcim do obvodové ard¥ky /2/ rotoru /1/.

3. UloZenf rotorovych noZd podle bodu 1 a 2, vyznafené tim, Ze mezi maticf /9/
centrdlnfho Sroubu /3/ a nosidem /7/ no#¥d je uspof¥dddna talf¥ovd pru¥ina /12/.

2 vykresy
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