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(54) Elektrické autodraha s proporcionalnim fizenim sméru a rychlosti pohybu

vozidel

Vynalez ¥e3{ napdjeni vozidel elektric-
kou energif{ z roviny jizdni drdhy. Rychlost
a smér jizdy lze ddlkov& ovlédat ¥fidici
informaci obsafenou v napdjecim napéti.
zatfzen{ sest4dvd ze soustavy sb&radll umisté-
ngch na vozidle tak, Ze jeden sb&ral proudu
alespon jedné dvojice sbéra&d proudu zapo-
jené na vstup usmérfiovacfho mistku je
umistdn na pase s jednim pdlem napdjeni
a druhy sbdra& té¥e dvojice sbéradl je
umist&n na pase s druhym pdlem napdjeni
a mezi sb&rnicemi vystupd usmérfiovacich
mistkd je stdle nap&ti p¥ivedené na pasy.
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Vyndlez se tykd elektrické autodrdhy, u ni¥ se Ye$f napdjeni{ a proporciondlnf ¥izeni
libovolné& se po dréze pohybujicfch vozidel elektrickou energii odebiranou sbé&radi z jizdni
plochy.

Dosud zndmé elektrické autodréhy umoZhuji pohyb vozidel pouze po p¥edem dané dréze urcené
vodici drdZkou. Ridit lze pouze rychlost pohybu vozidla, pokud se jeho voditko pohybuje
v drdZce. Nedostatek spolivd v nemoZnosti ¥idit smér jizdy vozidla a v naprosté ztra&t& rizeni,
kdyz voditko vysko&i z dréZky.

Nedostatky vy%e uvedené autodrdhy ¥e$i vyndlez, jeho? podstatou je drdha tvo¥end elektric-
ky vodivymi pasy konstantni 3{¥ky, které jsou vzdjemné& elektricky izolovdny pasy stédlé Si¥ky.
Podklad autodrdhy je rovné€Z z elektricky nevodivého materidlu. Na sudé pasy je priveden jeden
pol napdjeni, na lichy druhy pdl napdjeni{. Minim&lni vnit¥ni polom&r drdhy je d4n po&tem
a geometrickym uspofdddnim sb&rallt proudu. Po drdze se pohybujf vozidla, na nichZ jsou umistény
sb&rade proudu dosedajici na drdhu. Polet sbéradl a jejich geometrické uspo¥dddni je zvoleno
tak, aby p¥i libovolném pohybu vozidla po drdze bylo alespon mezi dvéma sb&ra&i napdti p¥ive-
dené do drdhy. Nezdlef{ na polarit&. Mezi dvojice sbé&radl jsou zapojeny usm&riovaci mistky,
jejichZ vystupy jsou vyvedeny na sbé&rnici kladnych pdll a sb&rnici zdpornych pdélad. Tak je
zjist&no, Ze mezi sb&rnicemi je vZdy nap&tf z drdhy zmenSené o Ubytky na dioddch. Timto
nap&tim je napdjen hnaci elektromotor vozidla a ddle ¥{dicf obvody a servomechanismy. Vozidla
lze ddlkov& ovlddat radiovou soupravou, informaci obsaZenou v napédjecim nap&tf, nebo jinym

vhodnym zplsobem.

Uvedené Yefeni elektrické autodrdhy umofnuje libovolny pohyb vozidel po drdze a jejich
ddlkové proporciondlni ¥fzeni. Na modelové autodrdze je jizda modeld automobilll mnohem bliZs{
skutenosti nez u autodrdhy s vodici dréZkou.

Na p¥ipojenych vykresech je zndzornén p¥fklad konkrétniho provedeni modelové elektrické
autodréhy, v nich? na obr. 1, 2 je zndzornéno provedeni drdhy a zplsob napdjeni elektrickou
energii, na obr. 3 je nakresleno geometrické uspo¥&ddni sb&radd proudu a zapojeni usm&rno-
vacich mdstkll, na obr. 4 je jiné provedeni sb&ra&ld a zapojeni usmérfiovacich mistkd, na
obr. 5 je zndzorn&n zpisob dédlkového ovlddédni vozidel pomoci modulovaného napdjecfiho napé&ti
a na obr. 6, 7, 8 je konkrétni provedeni modelu vozidla.

Drdha pro modely automobily je tvo¥ena elektricky vodivymi pasy 1, 1~ oddélenymi
elektricky nevodivymi pasy 2. Podklad drédhy 3 je rovn&% z elektricky nevodivého materidlu.
Na pasy 1, 1~ je ze zdroje 4 p¥ivedeno modulované elektrické napéti 15. Modulaci pro ¥izeni
t¥1 vozidel vytva¥i kodér 13. Casové $ifky ¥y az Yg az nich vyplyvajici nastaveni servo-
mechanismd 11, 12 je ur&eno polohou ovlddacich potenciometrd 14. Potenciometry Py, P, (1. a
2. kandl) ovladaji{ prvni vozidlo, dal%{ dvojice potenciometrd ovlad& druhé vozidlo atd.
Obecnd je po&et ¥fdicfich kan&lh kodéru roven dvojndsobku vozidel. Na modelu vozidla 17 jsou
umistdny dle obr. 3 sbé&rade proudu 5. Na sb&rade proudu 5 jsou zapojeny vstupy usmériovacich
mistkt 6. Aby mezi sbérnicemi 7, 8 bylo vZdy napéti, je nutno splnit ndsledujici podminky:

D £ 2 (s-d)

r>»s+ 2m+ d

s> m

kde D je rozte&ny primé&r sbé&rald proudu 5
s je 8i{¥ka past 1, 17
m je 35{¥ka pasd 2
d je primé&r sbhé&radt proudu 5.
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Minimdlni vnit¥ni polomér drdhy R z&vis{ na volb& hodnot s, m, 4, D.
Minimdlni polomér R vychdzi pro

D=2 (s -d) .

Ze sbérnice 7, 8 se odebir& napdjeci napéti pro hnaci elektromotor a ddle napdjeci nap&ti
stabilizované a filtrované v obvodé 9 pro pfijima& 10 a serva 11, 12. Hnac{ elektromotor

je krom& vysokofrekventniho odruSeni také odruSen tak, aby nebyl zkreslen prib&h modulovaného
napédjeciho napéti 15 (sniZeného o Ubytky na diodé&ch), které je p¥ivedeno na vstup ¥idiciho
signédlu 16 prijfmafe 10. Na prvnim vozidle je pro Ffzenf vyuZit 1. a 2. kandl p¥ijimace

10, na druhém se vyuZivd 3. a 4. kandl atd. Pro konkrétni provedeni vychdzi velikost modelu
automobilu 17 shodnd s velikosti modeld na drdze s vodici drdZkou. Celkovd ¥f{¥ka dréhy je
ddna po&tem vozidel s ndroky na moZnost pohybu modelG automobilt po dréze. Na obr. 4 je jiné
provedeni sb&rald. Aby mezi sb&rnicemi 7, 8 bylo p¥i jizd& vozidla stdle nap&ti, musi byt:

m+ s
cos a
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a+b<2s+m-4d

S >>m
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v

45

Pro drdhu tvo¥enou pouze p¥imymi pasy 1, 1 vyhovi a = 45°. Pro drdhu s pasy 1, 17 do oblouku

je t¥eba a = 45°, thel je oviem omezen vztahem

a+t+be<€ 2s+m-4d
V¢hodou je poufiti pouze &ty¥ usmériovacich mistkl, je vSak t¥eba sedm sbérald proudu.

Dal¥{ mofnost vyu?it{ vyndlezu je pohon vozidel elektrickou energii vSude tam, kde lze
zabrénit drazu elektrickym proudem dotykem na pasy 1, 17, zajistit dostatednou &istotu
jizdni plochy a zamezit zkratu mezi pasy ruznych polarit. To by pak pf¥ineslo uisporu akumu-

létorovych baterii a nabijecich.stanic.
PREDMET VYNALEZU

Elektrickd autodrdha s proporciondlnim ¥fzenim sm&ru a rychlosti pohybu vozidel, tvofend
jednak elektricky vodivymi pasy a jednim &i druhym pdlem napdjeni vedle sebe, jednak elektricky
nevodivymi pasy, které izoluji elektricky vodivé pasy opaénych polarit, a kterd je déle
tvofena soustavou dvojic sb&radd proudu z drdhy umisté&nych na spodku vozidla, p¥ifem? ka%da
dvojice sbdra&d je zapojena na vstup jednoho usmdriovaciho mistku, vyznalend tim, Ze jeden
sb&ra& proudu (5) alespon jedné dvojice sb&radl proudu zapojené na vstup usmériiovaciho
mistku (6) je umist&n na pase (1) s jednim pdlem napé&jeni a druhy sbéral (5) téZe dvojice
sbéradt je umi{stdn na pase (17) s druhym pélem napdjenf{ a mezi sb&rnicemi (7, 8) v¢stupd

usmérnovacich mistki (6) je stdle nap&ti pfivedené na pasy (1, 17)

8 vykresl
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