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Wynalazek dotyczy czujników anizomagne-
tycznych, które mogą być używane do pomia¬
rów sił i naprężeń ściskających, rozciągających,
zginających lub skręcających. W stosunku do
innych czujników, używanych do tego rodzaju
pomiarów, czujnik według wynalazku cechuje
się prostotą konstrukcji i dużą mocą wyjścio¬
wą, wystarczającą do bzepośredniego urucho¬
mienia rejestratora i wskaźnika lub przekaź¬
nika.

Dzięki dużej mocy wyjściowej czujnika, urzą¬
dzenie pomiarowe jest proste i' ruchowo nie¬
zawodne.
W najczęściej stosowanych czujnikach induk¬

cyjnych i naprężmo-oporowych mierzy się na
zasadzie elektrycznej odkształcenie elementu,
poddanego działaniom zewnętrznych naprężeń.
Działanie czujników magnetoelastycznyeh po¬
lega na pomiarze zmian indukcyjności cewki,

*) Właściciel patentu oświadczył, że twórcą
wynalazku jest inż. Ryszard Hagel.

zasilanej prądem zmiennym ł nawiniętej na~ na¬
prężonym rdzeniu magnetycznym.
Natomiast w czujnikach anizomagnetycznych

pod wpływem naprężeń w rdzeniu ferromagne¬
tycznym indukuje się w uzwojeniu pomiarowym
siła elektromotoryczna. W stanie mechanicznym
ibemapAęctowym s. e. m„ indukowana w tym
uzwojeniu, jest teoretycznie równa 0, a prak¬
tycznie bardzo mała.

W czujnikach tych wykorzystuje się zjawi¬
ska anizotropii magnetycznej, towarzyszącej zja¬
wisku magnetostrykcji Polega ono na tym, że
pod wpływem naprężeń mechanicznych przeni-
kalność magnetyczna rdzenia ferromagnetycz¬
nego w jednym kierunku rośnie, natomiast w
kierunku prostopadłym do poprzedniego maleje.
Wskutek tego linie sił strumienia magnetycz¬
nego, które w stanie beznapięciowym tworzą
nip. koła, pod wpływem naprężenia ściskające¬
go przebiegają po elipsie. W przypadku skręca¬
nia, linie sił w rdzeniu magnesowanym pod¬
łużnie przebiegają po drodze spiralnej.



ClSBą c^arató«r^ty*ćiz4ią czujników aiiizoma-
gnetycznych są dwa niezależne uzwojenia, na¬
winięte na naprężanym rdzeniu ferromagnetycz¬
nym i usytuowane względem siebie w przestrzec
ifti pod kątem prosltym. Jedno uzwojeni©' zwane
magnesującym, zasilane prądem zmiennym lub
stałym, wytwarza w rdizeniu strumień magne¬
tyczny. W małych czujnikach strumień ten mo¬
że być także wytworzony przez prąd elektryce
ny, płynący przez rdzeń. W drugim uzwojeniu^
zwanym uzwojeniem pomiarowym:, indukuje się
siła elektromotoryczna. W stanie mechanicznie
nile naprężonym uzwojenia nie są ze sobą sprzę¬
żone przez strumień magnetyczny. Pod wpły¬
wem naprężeń mechanicznych w rdzeniu wy¬
stępuje anizotropia magntyozna, wskutek któ¬
rej iStrumień odchyla się od poprzedniego kie¬
runku Część strumienia obejmuje wówczas
zwoje uzwojenia pomiarowego, indukując w
nim siłę elektromagnetyczną, której wielkość
jest proporcjonalna do wielkości naprężeń w
rdzeniu ferromagnetycznym.
Na rysunku fig 1 przedstawia usytuowanie

uzwojeń i kierunki strumieni, a fig. 2 — sche¬
mat układu elektrycznego.

Na fig. 1 I oznacza uzwojenie magnesujące,
II — uzwojenie pomiarowe, $1 — kierunek
strumienia w stanie mechanicznym beznapię-
ciówym, $2 —. kierunek strumienia w stanie
napięcia* mechanicznego, a <pn, — kierunek skła¬
dowej strumienia sprzężonego z uzwojeniem po¬
miarowym.
Na fig. 2 olfeośniki I oraz II oznaczają uzwo¬

jenie magnesujące i pomiarowe, Im izaś oznacza
prąd magnesujący. Do uzwojenia // przyłączony
jest wskaźnik.

Zastrzeż e nie patent o w e

Czujnik aniżomagnetyczny, znamienny tym,
że poisiada dwa prostopadłe uzwojenia, które
w istanie nie obciążonym są. magnetycznie nie
sprzężone, przy czym sprzężenie obu uzwojeń
występuje wskutek anizotropii magnetycznej,
powstającej w rdzeniu ferromagnetycznym pod
wpływem występujących w nim naprężeń.

Instytut Metalurgii Żelazka
im. Stanisława Staszica

/*.*

<^ź-
Fr9 ?

Bltk 1998.'ii. 6. 60. 10ff*Ź5. Ś&.


	PL43625B1
	BIBLIOGRAPHY
	CLAIMS
	DRAWINGS
	DESCRIPTION


