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9 Mecanism diferential surub-piuliti,cu demultiplicare

(67 Rezumat: Invenfia se referi la un mecanism
diferenfial surub-piulifi, cu demultiplicare, destinat,
in special, echipirii sistemelor mecanice, de
deplasare. Mecanismul conform invenfiei este
constituit dintr-un arbore (1) previizut cu un tronson
central, filetat, §i cu un canal de pan# (a), conjugat
cu un alt canal de pani (b), interior, al unei bucge
(8) montati liber, la o rotaie, si cu un decalaj axial
fagi de o piulif (12), impreun3 cu care arborele (1)

i o cupld filetatsy, in care rotafia se
transformi in translafie. Bucga (8) primegte de la
arborele de rotafie (1), migcarea pe care o transmite
prin intermediul unor rofi dinfate de angrenare
(15,22), piulifei (12) care are, la interior, un filet
pe stinga, conjugat filetului de pe tronsonul central,
al arborelui de rotatie (1).
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Inventia se refers la un mecanism
diferential surub-piulitd cu demultiplicare,
destinat n special echip&rii sistemelor
mecanice de deplasare rectilinie din
domeniul constructiei de masini.

Este cunoscut un mecanism
diferential surub-piulits, folosit pentru
avansul unei sénii a carei functionare se
realizeazé prin doud lanturi cinematice.
Astfel, niste roti dintate de schimb,
printr-un cuplaj cu gheare, antreneazi o
coroana melcatd si niste roti satelit,
miscarea de rotatie a uneia din rotile
satelit find transmisa la un ax planetar si
la un grup conic, de unde, prin
asamblare canelatd, ajunge la un surub
conducator, fixat intr-un suport cu ghidaje
prin niste lagére si legat de o masa
mobild prin niste piulite, comunicd mesei
deplasdrile rectilinii, jocul dintre piulite si
surubul conducator fiind preluat prin
reglarea uneia dintre piulite rotite din
exterior cu un ax melcat cu care
formeaz& un angrena;.

Acest mecanism prezintd dezavan-
tajul cd& minimizarea avansului pe o
rotatie a surubului este limitata la valori
ale pasului care s& asigure portanta. De
asemenea, mecanismul are o constructie
complexd, fiind dificil de intretinut.

Problema pe care o rezolvs
inventia constd in realizarea unui
mecanism surub-piulitd, care s& permit3
0 demultiplicare mult mai mare decat
mecanismele similare cunoscute.

Mecanismul, conform inventiei,
elimind dezavantajele mentionate, prin
aceea cd, pe tronsonul central al
arborelui de rotatie este practicat un
canal de pand, care este conjugat unui
alt canal de pan3 interior al unei bucse
montatd liber la rotatie in ceea ce
priveste rezemarea n platou si cu un
decalaj axial fatd de piulitd, Tmpreuns cu
care arborele realizeazd o cupla filetats n
care rotatia se transforma in translatie,
bucsa primind de la arborele de rotatie
migcarea pe care o transmite, prin
intermediul  unor  roti dintate de
angrenare, piulitei care are forma si
dimensiunile exterioare identice cu cele
ale bucsei, iar la interior are un filet pe
stanga conjugat filetului de pe tronsonul
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central al arborelui de rotatie.

Mecanismul, conform inventiei,
prezintd urmdatoarele avantaje :

- permite obtinerea unor demulti-
plicdri ale pasului in limite largi, cu
interschimbabilitatea rotilor implicate;

- are o constructie simpla, fiind
usor de manevrat si intretinut.

in cele ce urmeaza se prezinta un
exemplu de realizare a inventiei, n
legdturd si cu figura care reprezintd o
vedere cu sectiune partiald in plan
vertical printr-un mecanism surub-piulita
utilizat in constructia unei sanii pentru
avans rectilinie.

Mecanismul  surub-piulitd  cu
demultiplicare, conform inventiei, este
constituit dintr-un arbore 1 cu tronson
filetat, rezemat la partea superioars prin
intermediul a doi rulmenti radial-axiali 2
pretensionati cu o piulity 3 faty de
arborele 1 si inchisi cu un capac 4 fat
de un batiu 5. Pe batiul 5 este montat
prin intermediul a doud ghidaje un platou
7, care are rolul unei piese de translatie.

Pe tronsonul central al arborelui
1, pe toata lungimea filetat activi, este
practicat un canal de pan3 a conjugat
unui alt canal de pand b interior al unei
bucse 8. Bucsa 8 este montat3 liber la
rotatie In ceea ce priveste rezemarea,
prin intermediul unui rulment radial-axial
9 in platoul 7, fiind coaxiald cu arborele
1 si rigidizatd numai la rotatie cu acesta
prin intermediul unei pene 10, retinuta la
translatia fatd de bucs# cu ajutorul unui
inel 11.

O piulitd 12 cu rezemare identics
fatd de platoul 7 folosind un rulment 13
si coaxiald cu arborele 1, cu filet interior
pe stdnga conjugat filetului arborelui, este
dispusa cu decalaj axial fatd de bucsa 8.

Bucsa 8 si piulita 12 au fiecare
cate un tronson central canelat pe care
este montata céte o roati dintats. Astfel,
pe bucsa 8 este montatX o roatd dintats
14, iar pe bucsa 12 o roat3 15 .

Rigiditatea rezemarii axiale a
rotilor 14 si 15 si indirect a bucsei 8 si
a piulitei 12 la eforturile din angrenare,
respectiv din cupla filetat¥, se obtine prin
pretensionarea axiald a rulmentului 13
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pentru care roata 15 are rol de
distantier pe arbore si al rulmentului 8
pentru care roata 14 are, de asemenea,
rol de distantier pe arbore. In acest scop
sunt fixate pe arborele 1 niste capace 17
si 18.

Pe un arbore 19 rezemat in
platoul 7, folosind doi rulmenti radial-axiali
20, este dispusa In consola inferioard o
roatd dintatd 21, aflatd in angrenare cu
roata 14 cu care este conjugatd iar in
consola superioard, este dispusd o roatd
dintatd 22 aflatd in angrenare cu roata
15 cu care este conjugata.

Rotile 21 si 22 sunt rigidizate la
rotatie fatd de arborele 19 prin niste
pene nepozitionate si  blocate la
deplasarea axiald prin intermediul lor pe
lantul de pretensionare axiald pe arborele
19 al rulmentilor 20, utilizédnd n acest
scop un distantier 23, un distantier 24,
o piulitd 25 si un inel elastic 26.

Rotatia arborelui 1 se transmite
prin pana 10 bucsei 8 si de la aceasta,
prin intermediul rotilor dintate 14 si 21,
al arborelui 19 si al rotilor dintate 15 si
22 citre piulita 12. In acest fel,
arborele 1 si piulita 12 au miscarea de
rotatie simultand dependentd sub raport
de transfer constant si in sens contrar.

Valoarea neunitara a raportului de
transfer impus intre rotatia piulitei 12 cu
filet pe stanga si rotatia surubului cu filet
pe dreapta, definit prin tronsonul central
de pe arborele 1 asigurd miscarea
relativd a elementelor din cupla surub-
piulitd care determind translatia platoului
7 cu un spatiu raportat la o rotatie
arborelui 1:

PV=P{ 1- Zi4 Zy
Zy Zys

n care: - Z,4,25,.2Z55 Si Z,5 se referd la

Presedintele comisiei de examinare:

Examinator: ing. Spéataru Magdalena
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numerele de dinti ai
14,21,22 gi 15.

- P, este pasul filetului din cupla
surub 1-piulitd 12

- P, - reprezintd pasul virtual al
mecanismului surub-piulitd cu
demultiplicare, ca deplasare a platoului 7
la o rotatie a arborelui 1.

in contextul inventiei, prezintd

interes minimizarea avansului P, care se
obtine prin fortarea cdtre unitate a
raportului de transfer:

rotilor dintate

Zl4 Z22
Z, 715

Revendicare

Mecanism diferential surub-piulitd
cu demultiplicare, constituit dintr-un
arbore de rotatie prevdzut cu un tronson
central filetat, avand la unu! din capete o
piulitd, rigid la translatie prin rezemare
intr-un  batiu si Intrun  platou,
caracterizat prin aceea ca, pe
tronsonul central al arborelui (1) este
practicat un canal de pana (a), care este
conjugat unui alt canal de pand (b)
interior al unei bucse (8) montata liber la
rotatie In ceea ce priveste rezemarea n
platou {7) si cu un decalaj axial fatd de
piulitd (12), Tmpreund cu care arborele
(1) realizeazéd o cupld filetatd n care
rotatia se transforma n translatie, bucsa
(8) primind de la arborele de rotatie (1)
miscarea, pe care 0 transmite, prin
intermediul unor roti dintate de angre-
nare (22,15), piulitei (12), care are
forma si dimensiunile exterioare identice
cu cele ale bucse (8] iar la interior are un
filet pe stanga conjugat filetului de pe
tronsonul central al arborelui de rotatie
(1).

ing. Poenaru Vasile




110859

s» Int.CLS F 16 H 25/14

1.
X N
/) /
N 4
N\_\_ o«
Ww__|
-
)
N—/,/
f—'——’//
N —
2 d —
N 7 N \'\
L]

—

Grupa 21 ~ Pret lei / 5-60 .

Editare si tehnoredactare computerizati - OSIM
Tipdrit la: "Societatea Autonomi de Informatici SAI" SRL



	BIBLIOGRAPHY
	DESCRIPTION
	CLAIMS
	DRAWINGS

