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Vyndlez se tykd podédvaciho ob¥hového zaifzeni loZiskovych krouzkd vnit¥nich i vnéjﬁich'
pro broudeni na dvoukotoudové Selni brusce, které v uzavieném okruhu vede, und3f, vpousti a
odebird lofiskové kroufky v jedné ose s osou brouseni.

V lo%iskovém primyslu se brous{ &ela vnit¥nich i vnéjsich loZiskovych krouZki na dvou-
kotoudovych &elnich bruskdch. Vzhledem k technologickym p¥idavkim na opracovéni &el lo¥isko-
vych krouZkd je nutno provéd&t ndkolik pritahd, aby byle docileno %ddaného rozmdru. Tomu
nejlépe vyhovuje obdhové zabizeni, které ve svém okruhu obsahuje urdity podet lo%iskovych
krouZkd. Tyto krou¥ky prochézeji okruhem za sebou, a% jsou obrouleny na Zddany rozmér.

Dosavadni znémé ob&hové zafizeni spo¥ivé v tom, e loZiskové kroufky jsou rudng nakle-
deny na p¥ivodnf skluz, projdou prostorem brousSeni a odpadnim skluzem se odvalf do ¥ikmého
trensportéru 8 koredky. Timto transportérem jsou loZiskové kroufky vyndSeny po jednom kuse
v koredku mimo osu stroje a v horni poloze iysunuty na dopravnik, ktery undsi kroufky povr-
chem vdlelkového Fetdzu. Kroutky jsou pfi této doprav® bodn¥ sklon¥ny. pod urditym Ghlem,
opreny svym felem o bo¥ni vodici plochu. Aby mohls bjt utvorena zdsoba v ob&hu, je t¥chto
dopravnikd nskolik za sebou. Z vise poloZeného dopravniku je lo!iskbvy krouZek vidy pPevé-
dén do ni%¥{ polohy vodicim obloukem samospédem. P¥i opu¥t¥ni spodniho dopravniku se loZis-
kové krouZky odvalujl Zlabem s velkym obloukem zpé&t na piivodni skluz a znovu vchézi mezi
brousic{ kotou¥e. Nevyhodou tohoto zaPizent Je jeho velkd hludnost, nebol kroufky nardfeji -
neustdle na sebe. Je urdeno pouze pro vndj&l loiskové krouZky a nedd se pro obloukovité
Zlaby sefizovat na jiny rozmér krouZku, neZ pro ktery bylo stav&no. Zabird vtif pidorysny
prostor, Ve stévajicim provedeni jej nelze vybavit automatickym m&Fenim.

Uvedené nedostatky odstrenuje podévaeci ob&hové zarizent loZiskovyeh krouZkd pro brou- .
Seni na dvoukotoudové &elni brusce dle vyndlezu, jehoZ podsteta spodivé v tom, %e nosné
konstrukce, ulo¥end na otodném sloupu a podeﬁiené na protilehlé stran¥ podp&rou s odvddi-
cim skluzem, je opatfena vdlelkovym Petdzem s nosili a undsecimi gepy, vedenymi k vysouva-
&i pres kolo ndhonu vzhiru a ndslednd svisle -vlnovitd pfes unéleci kola a napinaci kola.
Vysouval e odvéd&ci skluz jsou ‘pFitom unist¥ny v ose prichodu loZiskovych krouZkd brousi-
cimi kotoudi. UnéSeci Zepy jsou opatPeny vodici kladkou, zepedajici svym vybrénim do vo=-
dicf 1iSty. :

Vyhodou feseni je zmenSeni pddorysného prostoru oproti jinym zaf{zenim, sniZeni hlug-
nosti na minimum, umistdni transportnfho ze¥fzeni nad brousicim strojem, jednoduchd sefidi-
telnost, kterd se provéddi pro 3iroky rozsah ioiiskovych krouZkl, Jak vn&jsich, tak vaniti-
nich, s riznymi tvary valivych drah, nesenf lo¥iskovych krouZkd odd&len¥ na undSecich Ze-
pech a zatazeni m&‘fci stanice do celého procesu, jsou pPednostf nového ob&hového zab{zeni.

Na pripojenych vykresech je zndzorn&no ob&hové zarfizeni dle vynédlezu, kde na obr. 1
Je zndzorndno celé ob&hové zarizeni v pohledu. Na obr. 2 Je znézorn&no zerizeni pro vysou-
véni unéddecich ¥epd, kde je undleci &ep z lo#iskového kroulku pomocy{ vodici 1li¥ty tvoriecd
vyhybku a vodicl kladky vysouvén v pohledu shora a na obr. 3 v ¥ezu. Na obr. 4 Jje zndzornd-
no zasunut{ undZeciho tepu pistnici vzduchového vdlce do loZiskového krou¥ku, spolu se za-
rdafkou s koncovym spinadem a d&lenym fetdzovym kolem.

Na obr. 1 je zndzorn&noc celé ob&hové zaiizeni véetn& dvoukotoudové &elni bruskyvv po-
hledu. Trensportni zarfizeni, um{sténé nad dvoukotouovou &elni bruskou, pozistdvéd z nosné
konstrukce | zavi3ené z jedné strany na otolném sloupu 2 a z druhé strany stojici na podp&-
Te 7. V nosné konstrukei 1 jsou ustavena undSeci kola 4, napinaci kola 4 a kolo 5 néhonu,
které je pohdn¥no pies pirevodovou skiin brzdovym elektromotorem. Retézové kole nesou vdled-
kovy ret¥z 6, na kterém jsou v pravidelnych roztelich unistdny nosile 8 undSecich &epd 20.

V pfedni &dsti transportniho za¥fzeni tvoi{ vodici 1i¥ta 24 vysouval 9 pro vysouvdni und3e-
cich &epl 20, pod kterym je ploSina p¥{vodngho skluzu 1Q; kterd sm&fuje do p¥imodarého po~ ’
davade 11. Primodery podavad 11 navazuje na dvoukotoufovou &elni brusku 18. Za nf je umisté-

no odvéd&ci zafizeni 12 s hydraulickym pohonem 13. Nésleduje mdfici &dst 14 s &idlem 15 m&- .
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#ic{ stanice, na kterou navazuje plo3ina odvdd&ciho skluzu 16 se zardZfkou a koncovym spina-

dem 17.

Obr. 2 ném piibliZuje pfincip vysouvade 9 pro vysouvéni unéZecich Zepd 20 p¥i pohledu
shora a obr. 3 v Pezu. Nosid 8 und3ecich &epl 20 je upevn¥n na védlelkovy Pet¥z 6 a opat¥en
dvéme lo¥isky 26, které se odvaluji po ploSin& 28. UnéSeci Zep 20 se vysouvd 2z lo#iskového
krouzku 21 pomoci vodici kladky 22 a vysouvate 3, které ur&uji jeho polohu. Plo#inu 28 s vo-
dici li¥tou 24 nesou konzolky 27, které jsou upevadny na nosné konstrukci 1.

Obr. 4 znézorfiuje najeti obrouseného loZiskového krouzku 21 na plodin¥d odvéadéciho sklu-
zu 16 na nardZku s koncovym spinafem 17, ktery ddvd impuls vzduchovému vélei 25, jeho? pist-
nice zasouvd undleci &ep 20 do obroudeného lo¥iskového krou¥ku 21 p¥ed pohybem kolmo vzhiru.
Vodic{ kladka 22 und¥ecfho Zepu 20 je p¥i pohybu kolmo vzhiru navedena mezi vodici 1li¥ty 24,
je# urduji polohu unddeciho depu 20 na dréze obZhu. Kulidkovd lo¥iska 26 nosi¥e 8 unéieciho
gepu 20 jsou vedena pridr¥ovacimi liStemi 23. Ret&zové kolo 5 ndhonu je d&lené pro pretoteni
noside 8 zavdésného Zepu 20 do Zédané polohy pii zm&né prim&rd brousenych loZiskovych kroui-

kG. Vzduchovy vélec 25 je upevn&n na nosné konstrukei 1 s mo¥nosti vy¥kového serizeni.

Funkce obdhového zabizeni za chodu spodivéd v nékolikerém prichodu loZiskovych krouZkh
dvoukotoudovou Selni bruskou 18 v zdvislosti na velikosti technologického p¥idavku deného
na obroueni jejich &el. Lo%iskové krouZky 21 Jsou ruéné nakledeny na 3ikmou plodinu pfi-
vodntho skluzu 10, po které se odvaluji do pfimo&arého podavade 11, sestdvajlciho ze dvou
dvojic véled s PFadou klinovych Y¥emend, které dopravi loZiskové kroufky 21 mezi brousici ko~
toude 19. Po opusténi prostoru brouSeni jsou lo¥iskové krouZky 21 odebirdny odvédécim zadi-
zenim 12, je¥ je odebird v&tsi rychlosti, ne% je prGchozi rychlost broudeni. Tim Je zabré-
néno zdbrusim na broudenych loZiskovych krouZcich 8 umoZn¥no zarazeni do obéhu mEiici ste-
nici, kde v prichozi m&ffel &ésti 14, pPes kterou jsou obroudené lo¥%iskové krouZky protla-,
Sovény odvédseim zaPfizenim 12, jsou unistdna &idla 13, kterd snimaji rozm&r &eln¥ obrouse-
nych lo%iskovych krouZki a merici staenice pak kompenzuje rozmdr na poZedovené hodnoty. Po
prichodu m&¥ic{ ¥dsti 14 se dostanou lo#iskové krouZky na krétkou ploéinﬁ odvéadé&ciho skluzu
16, po které se odvall m% ke sklopné zaréice 17 s koncovym spinalem, kde sepnutim koncového
spinade je dén impuls k pFivodu stladeného vzduchu na pist vzduchového vdlce 23. ?omoci
pistnice -s namontovanou hlavici dochdzi k zasunuti undsecfho Sepu 20, umfstiného v nosidéi 8
na vdleékovém Yetdzu 6, do lo%iskového krouXku 21, ktery je v tomto okemZiku vynesen kolmo
vzhiru. Uvolnf tak misto dal¥imu lo¥iskovému krouZku. Vdledkovy Fetdz 6 transportéru se po-
hybuje krokovym zpisobem, vidy o vzddlenost nosi&d 8. Cely transportér se tak zaplni loZis~
kovymi krouZky, které jsou po celé dréze neseny na urid8ecich &epech 20 v jedné'ose s osou
brouseni a postupnd pPechézi nad dvoukotoutoveu Selnf bruskou 18 a% k plodin& p¥ivodniho
skluzu 10 k vysouvadi 9 pro vysouvédni uné¥ecich &epl 20, kde Jsou undect &epy 20 pomoci
vodici kladky 22 vysunuty z loZiskového krouZku 21. LoZiskovy krouZek 21 je tak uvolnén na
plosinu p¥ivedniho skluzu 10 a cely cyklus se opakuje aZ do doby, kdy Jsou gela loZiskovych
kroukd obrouSena ng ¥&dany rozmdr. Poté se zaréika 17 rufnd odklopi a obroudené loZiskové
krou¥ky jsou odebirény obsluhou a uklddény do velkoobjemovych palet.

PREDMET VIYINAKALEZU

1. Podévaci ob&hové zerizeni loZiskovych krouZkd pro brouseni na dvoukotoudové Zelni
brusce, sestdvajici z transportniho zarizeni, podavale a odvédsciho zafizeni, vyznalené
tim, %e nosnd konstrukce (1), uloZend na oto&ném sloupu (2) a podepiend na protilehlé stre-
n& podpérou (7) s odvdddcim skluzem (16), je opatFena vdlelkovym Fetézem (6) s nosi&i (8)
a unddecimi &epy (20), vedenym k vysouvadi (9) pres kolo (5) néhonu vzhiru a nédsledn¥ svisle
vinovité pres undseci kola (3) a napinaci kola gﬁ). .

-
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2. Poddveci obdhové zafizeni podle bodu 1, vyznadené tim, Ze vysouvad (9) a cdvédddci
skluz: (16) jsou umfstdny v ose prichodu loziskovych krouZkd (21) brousfcimi kotou¥i (19).

3. Poddvaci ob&hové zaiizeni podle bodu 1, vyznaené tfm, ¥e undleci Zepy (20) Jsou
opatreny vodici kladkou (22), zapadajici svym vybrénim do vodici 1li3ty (24).

4 listy vikresi

Severografia. n. p., zévod 7, Most
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