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Uktad do pomiaru kata polozenia walu przy pomocy selsyna

'

Przedmiotem wynalazku jest uktad do ciagtego zdalnego pomiaru oraz do analogowej lub cyfrowej
rejestracji kata potozenia watu za posrednictwem selsyna i elektronicznego przetwornika.

W znanych uktadach do zdalnego pomiaru katéw sg stosowane selsyny w postaci tgcza wskaznikowego
badZ tgcza transformatorowego. Mimo znanych zalet tych ukfadéw nie nadaja sie one do stosowania tarn gdzie
wymagana jest samoczynna rejestracja wynikéw pomiaréw przez analogowa badz cyfrowa aparature rejestrujgca.
Ponadto t3cza takie majg ograniczony zasieg. Znane sq tez uktady zawierajace potencjometryczne badz
pojemnosciowe przetworniki kata na nadajaca si¢ do rejestracji wielko$é elektryczna, lecz znaczna zawodnos$é
dziatania oraz trudnoséci z uzyskaniem liniowej zaleznosci sygnatu wyjéciowego od mierzonego kata znacznie
ograniczajq stosowanie tych uktadéw.

Celem wynalazku jest umozliwienie rejestracji kgta potoZenia watu poprzez przetwarzanie tego potozenia
na elektryczny sygnat analogowy lub cyfrowy o liniowej zaleznosci od mierzonego kgta i duzej odpornosci na
zaktdcenia. Osiagniecie tego celu umozliwia uktad wedtug wynalazku, sktadajacy sie z selsyna i elektronicznego
przetwornika przesuniecia fazowego pomiedzy napieciem stojana i wirnika selsyna na analogowy i cyfrowy
sygnat elektryczny. Przetwornik ten zawiera dwa bistabilne przerzutniki potaczone w uktad dwdjki liczacej,
ktérych wyjscia sq potaczone wejsciami cztonu iloczynu logicznego i z wejciami sterujacy mi bramki, za$ wejscie
sterujgce jednego z tych przerzutnikéw jest potaczone z obwodem stojana selsyna poprzez czton ksztattujacy,
natomiast wejscie sterujace drugiego przerzutnika jest potaczone poprzez inny czton ksztattujagcy z obwodem -
wirnika selsyna.

Ponadto w przetworniku jest przerzutnik monostabilny, ktérego wyjscie jest potgczone z wejsciem
zerujacym jednego z przerzutnikéw bistabilnych, przy czym wejscie sterujace tego przerzutnika monostabilnego
jest potaczone z wyjsciem wspomnianego cztonu iloczynu logicznego.

Ukfad wedtug wynalazku charakteryzuje sie duzg liniowoscia zaleznoéci sygnatéw wyjsciowych od
mierzonego kata, oraz dzieki zastosowaniu bistabilnych przerzutnikéw w uktadzie dwdjki liczacej i cyklicznego
zerowania jednego z tych przerzutnikéw, pozwala na jednoznaczny pomiar kata w petnym zakresie od 0 do 360°.
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Przyktadowe wykonanie uktadu wedtug wynalazku oraz istote tego dziatania przedstawiono na rysunku,
gdzie fig. 1 zawiera schemat blokowy uktadu a fig. 2 — wykres napie¢ w poszczegdlnych punktach uktadu.

W sktad uktadu, ktérego schemat blokowy przedstawia fig. 1 wchodzi zasilacz 1 do zasilania tréjfazowego
. uzwojenia 2 stojana selsyna, ktérego wirnik z jednofazowym uzwojeniem 3 jest sprzegniety z obiektem pomiaru.
Do obwodu stojana 2 i wirnika 3 selsyna sg podtaczone ksztattujace cztony 4, 5, ktére sinusoidalne napiecia
przeksztatcaja na impulsy prostokatne U;, U, do sterowania bistabilnych przerzutnikéw 6, 7 pracujacych w
uktadzie dwojki liczacej. Wyjscia obu bistabilnych przerzutnikéw. 6, 7 s3 potaczone z wejsciami cztonu 9
iloczynu logicznego, ktérego sygnat wyjsciowy Us, po usrednieniu w cztonie usredniajgcym 10 stanowi
wyjéciowy analogowy sygnat U; uktadu, za$ wyjsciowy sygnat cyfrowy Uc otrzymuje sie na wyj$ciu cztonu 11
bramkujgcego sygnaty wytwarzane przez uktad zegarowy 12. Wejécia sterujace cztonu 11 bramkujacego sg
potaczone z wyjsciami bistabilnych przerzutnikdw 6, 7. Ponadto w uktadzie jest monostabilny przerzutnik 8, .
ktérego wejscie jest potaczone z wyjsciem cztonu 9 iloczynu logicznego, zas vsyjscie ma potaczone z wejsciem
zerujgcym bistabilnego przerzutnika 6 potaczonego z obwodem stojana 2 selsynii.

Dziatanie uktadu wedtug wynalazku przedstawione jest na fig. 2 i polega ono na przetwarzaniu mierzonego
kata za posrednictwem selsyna, na przesunigcie fazowe pomiedzy napieciami w stojanie 2 i wirnika 3 selsyna, a
nastepnie na przetworzeniu tego przesuniecia fazowego na proporcjonalne do kata elektryczne sygnaty:
analogowy Up i cyfrowy Ug.

W celu uzyskania tych sygnatéw Up, Uc, napiecie stojana 2 i napigcie wirnika 3 selsyna przetwarza si¢ w
ksztattujacych cztonach 4,5 impulsy prostokatne U; i U,. Tymi impulsami sterowane sq bistabilne przerzutniki
6, 7, ktére pracujac w uktadzie dwdjki liczacej wytwarzaja na swych wyjéciach ciggi impulséw Uy, Ug O
dwukrotnie obnizonej czestotliwosci w stosunku do impulséw sterujacych U;, U,. Z tych impulséw Uz, Ug
otrzymuje si¢ na wyjsciu cztonu 9 iloczynu logicznego ciag impulséw Us, z ktérego po usrednieniu w cztonie
usredniajgcym 10 otrzymuje sie napieciowy analogowy sygnat Upa wyijsciowy uktadu. Impulsy Us, U, sq
réwniez wykorzystane do sterowania przechodzeniem impulséw U z uktadu zegarowego 12 przez bramke 11,
na ktérej wyjsciu otrzymuje sie wyjsciowy sygnat cyfrowy U; uktadu majgcy postaé cyklicznych ciggéw
impulséw, przy czym ilosé¢ impulséw w jednym cyklu jest proporcjonalna do mierzonego kata. Po kazdym cykiu
pomiarowym, ktérego czas trwania jest rowny okresowi napiecia zasilajgcego selsyn, jest zerowany bistabilny
przerzutnik 6 potaczony z obwodem stojana 2 selsyna. Do tego zerowania stuzy monostabilny przerzutnik 8
sterowany sygnatem Us wyjsciowym cztonu 9 iloczynu logicznego.

Dzigki zastosowaniu bistabilnych przerzutnikéw, 6, 7 pracujacych w uktadzie dwdjki liczacej uzyskano
liniowy i jednoznaczny pomiar kata w zakresie od 0 do 360°, za$ zerowanie przerzutnika 6 po zrealizowaniu
funkgcji iloczynu logicznego w cztonie 9 znacznie ogranicza wptyw zak{écert na pomiar kata.

ZastrzeZzenia patentowe

1. Uktad do pomiaru kata potozenia watu lub osi przy pomocy selsyna, sktadajacy sie z seisyna i
elektronicznego przetwornika przesuniecia fazowego migedzy napieciami stojana i wirnika selsyna na analogowy i
cyfrowy sygnat elektryczny, znamienny tym, Ze zespét elektronicznego przetwornika zawiera dwa
bistabilne przerzutniki (6, 7) pracujace w uktadzie dwdjki liczacej, przy czym wyjscia tych przerzutnikéw (6, 7)
s3 potaczone z wejsciami cztonu (9) iloczynu logicznego i z wejsciami sterujgcymi cztonu bramkujgcego (11).

2. Uktad wedtug zastrz. 1, znamienny tym, 2e zawiera monstabilny przerzutnik (8), ktérego
wyiscie jest potaczone z wejsciem zerujgcym bistabilnego przerzutnika (6) a wejscie sterujgce tego przerzutnika
(8) jest potaczone z wyjsciem cztonu (9) iloczynu logicznego.
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