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(54) ДВУХГУСЕНИЧНЫЙ ТРАКТОР

(57) Формула изобретения
1. Трактор, содержащий комбинацию признаков, а именно:
основную раму;
управляющую станцию, содержащую средства управления трактором;
систему ходовой части, в состав которой входит левый гусеничный механизм и

правый гусеничный механизм, причем оба гусеничных механизма присоединены к
основной раме;

колесный механизм, содержащий одно или несколько колес, расположенных перед
гусеничными механизмами;

трансмиссию, рассчитаннуюнаприведение обоих гусеничныхмеханизмов в движение
с одинаковыми или различными скоростями;

устройство, развивающее усилие с целью передачи вертикальной нагрузки назад и
вперед между передней частью гусеничных механизмов и колесным механизмом;

устройства, управляющие нагрузкой на колесный механизм;
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устройства, вынуждающие колесо или колеса или позволяющие колесу или колесам
колесного механизма следовать криволинейной траектории движения трактора,
обусловленной разностью скоростей гусениц первого и второго гусеничногомеханизма.

2. Трактор по п.1, в котором развивающие усилие устройства содержат механизм
создания уравновешивающего момента.

3. Трактор по п.1, в котором устройства, управляющие нагрузкой на колесный
механизм, содержат блок управления или систему управления.

4. Трактор по п.1, в котором устройства, вынуждающие колесо или колеса или
позволяющие колесу или колесам колесного механизма следовать криволинейной
траектории движения трактора, обусловленной разностью скоростей гусениц, содержат
блок управления или систему управления.

5. Трактор по п.1, в котором подвеска переднего моста содержит систему активной
подвески.

6. Сельскохозяйственный трактор, содержащий
два гусеничных механизма, оснащенных резиновыми гусеничными лентами с

грунтозацепами и соединенных между собой соответствующими передними и задними
осями, ориентированными, по существу, перпендикулярно направлению движения;

передний колесный узел; и
блок управления, автоматически управляющий нагрузкой на передний колесный

узел с целью регулирования нагрузки, действующей на переднююось гусеничных узлов
для минимизации износа резинового протектора.

7. Трактор по п.6, в котором блок управления предназначен для управления углом
поворота с целью поддержания правильного выравнивания при развороте на месте.

8. Трактор по п. 6, в котором блок управления предназначен для регулировки
нагрузки при использовании переднего навесного оборудования.

9. Трактор по п.6, в котором гусеничныемеханизмы и передний колесный узел имеют
соответствующие профили распределения масс или нагрузок, регулируемые блоком
управления.

10. Трактор по п.6, в котором гусеничные механизмы установлены на шарнирных
валах такимобразом, чтобымомент прилагался к гусеничныммеханизмампосредством
гидравлического цилиндра с плечом пары сил.

11. Трактор по п.10, в котором передний колесный узел установлен с возможностью
реагировать на моменты, созданные вокругшарнирного вала гусеничного механизма.

12. Трактор по п.6, содержащий упругие элементы подвески гусеничныхмеханизмов.
13. Трактор по п.12, содержащий аккумулятор для подвески гусеничныхмеханизмов.
14. Трактор по п.6, содержащий датчики, причем блок управления предназначен для

получения от датчиков сигналов и их обработки.
15. Трактор по п.6, в котором каждый из двух гусеничных механизмов присоединен

к гидравлическому цилиндру, причем другой конец гидравлического цилиндра
присоединен к основной конструкции трактора.
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