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(54) Zafizeni pro Fizeni spi¥adaciho stroje

Predmétem Jje FeSena zmina rychlost-
nich reZimi pracovanich orgéni spradacich
jednotek pro zvoleny materidl a éislo .
pfize. Podatata vyndlezu ITeSi tento prob- - :
1ém jednoduchyn zplhaobem tim, Ze ke kaZ- : 4 D' PR
dému pracovnimu orgénu spiadaci jednotky i:}_bkn{:} T B
je prifazen jednak samostatny elektromo- © .
gor napojeny na Fidici ustroji, s blokem T B
xomutace a stiidadem frekvence a regulova- : s
telnym usmdrhovadem, jednak &idlo rych- i
1losti, napojené na blok vatupu a vystupu : 2
pizeni mikropoditale, ktery je propojen
s uvedenymi bloky komutace, st¥idali a
regulovatelnymi usm&rgoevadi.
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Vyndlez se tyka zat{zen{ pro Pizeni spPédaciho stroje
respo. pracovnich orgénd sp¥édacich jednotek tvorenych rotory,
privédécimi véledky a vylesdvacimi véledky pramend vléken a déle
odvéddcimi véledky a navijecimi vélelky odvédéné prize, JjejichZ
pohon je provédén elektromotory, rizenych Fidicim dstrojim s
nepéjenim regulovatelnymi m&ni¥i frekvence nebo napé&ti,

Jsou znémy zpisoby Fizeni vicemotorového pohonu pneumome-
chanickych doptédacich stroji, které pouZivaji elektromotord stej=-
nosmérného proudu 8 mechanickymi dstrojimi pro nastaveni vzéjem~
ného poméru rychloeti otéddeni pracovnich orgéni népf. DOS 2 118
775, nebo elektromotord st¥fdavéhe proudu bez moznosti nestave-
n{ poméru rychlosti otéd¥eni nap¥. &sl. pate 177 136. Ddle je
zném skupinovy elektropohon pracovnich orgénd stroje, ktery pou-
¥{vé pre zaprédéni elektromagnetickych spojek nap¥. z A0 151 696
Je rovnd% zndm skupinovy elektropohon s pouZitim varidtord pro
regulovéni rychlosti a mechanickymi vezbami pro vzédjemné spojeni
poddvacich vdle¥kd a odtahovych vdle¥kd a rychlosti otdleni je-
jich nastaveni z DOS 2 754 785

Sprédaci stroje je nutno vyréb&t v universdlnim provedeni,
nebo¥ jsou pouZivény pro zpracovéni riznych p¥irodnich a chemic=
kych materidld a riznych &isel prize a k tomuto je nutno piizpl-
scbovat otd¥ky pracovnich orgénd tj. pflvéﬁécich vélelkl, vyte=
sdvacich vdleXkd jako¥ i otdlky odvédécich vélelkl a navijecich
vélel, pri¥em¥ po nastaveni jejich optimélniho -reZimu pro dany
materidl a &islo prize je nutno drZet otddky uvedenych pracov—
nich orgénﬁvnastaVenych meziche _

V§se uvedend znémé zaiizeni nemaji moZnost provddét rychle
a jednoduchym zpisobem zm&nu rychlostnich reZimd precovnich or-
génd sprédacich jednotek pro zvoleny materidl a &islo piizeo
Jsou néro¥nd na obsluhu relativng slofitych a objemnych mecha-
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nickych vazeb v pohonném ustroji pii pfechodu z jednoho reZimu
prédce na druhy, pri¥em% mechanické vazby jsou rozmérové a véhovd
nérosné a jsou zdrojem hluku, ' |

Okolem je vyredit zarizeni pro Fizeni spfddaciho stroje a
pohon pracovnich orgdni tek, aby bylo jednoduchym zplsobem moZno
operativné zm&nit reZim préece strbje pro zvoleny materidl a &1
slo pfize a celé zarizeni bylo jednoduché jak z hlediska rozmé-
rd tak véhy. _

Vy%e uvedeny ukol splnuje za¥izeni pro ¥izeni spiddactiho
stroje, jeho% podstata spodivd v tom, Ze ke kaZdému pracovnimu
orgénu sprddaci jednotky nebo skupin& stejnych pracovnich orgéni
je prirazen samostatny elektromotor a &idlo rychlosti, pridemZ
kaZdy elektromotor je napojen samostatnou elektrickou v&tvi na,
v $idfcim dstroji upraveny svij blok komutace, propojeny pres
st¥{dad zmé&ny frekvence nebo st¥ednz hodnoty napéti‘na regulova=-
telny usmérnovad, ktery je nepojeny na blok zésobovéni elektric-
kym proudem, pridem? ¥idla rychlosti jsou napojena na, v ¥idicim

~ stroji upraveny blok vstupu a vystupu mikropoditale, ktery je
propojen samostatnymi elektrickymi v&tvemi s jednotlivymi bloky
komutace, stiidali a elektrickymi vétvenmi®regulovetelnymi usmér-
novadie ' |

Vyhodou za¥izeni pro ¥izeni vicemotorového pohonu sprédaci-
ho stroje je, %e lze provéddé&t regulaci rychlosti otdfeni u pra-
covnich orgénd stroje nebo sp¥ddacich jednotek operativné&, plynu-
le v 3irokém rozsahu podle stanoveného programu ¥izeni pracovni-
ho refimu stroje s pouiitih mikropoditadd u rdznych zpisobd in-
dividudlniho, skupinového nebo smiZeného pohonu stroje. Je tak
mo¥no zjednodudit konstrukci stroje a sniZ%it rozm&ry, véhu, hluk
stroje, nebot je vyloudeno mechanické ustroji elektropohonu, vy=
¥adujiciho krom& toho pracnou a presnou technologii jejich zho-
toveni,

P¥ikladné provedeni zeiizeni pro ¥izeni sprddaciho stroje
je bli¥%e popsdno k p¥ilofenych vykresim, kde na obr. 1 je struk-
turové znézorndne funkdni schema gp¥ddaciho stroje, u kterého ke
ka¥dé skupin& stejnych pracovnich orgdnl je ptirazen samostatny
elektromotor, na obr. 2 je obdobné schema a 1lisi se jen tim, Ze
odvéd&ci vdle¥ky a navijeci vélec sprédacich jednotek Jsou na
h¥fdelich sprafenych mechanickou vazbou pohdnénou spoleinym ele=
ktromotorem, na obr. 3 je strukturové funkini schema sp¥ddaciho
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stroje 8 individudlnim elektropohonem pracovnich orgéni u kaZdé
sprddac{ jednotky, na obr. 4 je schema Fidiciho dstroj{ s bloko=
v& zndzorn&nymi prvky pro ¥izeni pracovnich orgéni.

Na obr., 1 je zndzorn&n skupinovy pohon pracovnich orgéni.,
Ka?dd spPddaci jednotka 8 zahrnuje nésledujici pracovni orgédny:
navijec{ vdlec 1 pro navijeni hotové prize 43 na civku 26, ulo-
fYeny na spole&ném h¥fdeli 27 prochdzejicim podél stroje, ktery
je pres prevodové ustroji & napojen na skupinovy elmotor Ml, ke
kterému je p¥irazeno &idlo 1l rychlosti; odvéd&ci vélelky 2 u-
loZ¥ené rovnd% na vlastnim spolelném h¥ideli 28, ktery je pres
pfevodové ustroji 7 napojen na skupinovy elmotor M2, ke kterému
je prirazeno ¥idlo 12 rychlosti; sprfédaci rotor 3 napojeny na
individuelni pohdné&ci motor M3, ke kterému je p¥irazeno rovnéZz
g¢idlo 13 rychlosti; vylesdvaci vélelek 4 propejeny spoleinym po=
hén&cim prost¥edkem 29 nap¥. Femenem pies prevod 9 na skupinovy
elmotor M4, ke kterému je prirazeno rovn&% &idle 14 rychlosti;
privdd&ci védle&ky 5 propojené napf. spolednym h¥fdelem 30 pTes
prevod 10 se svym skupinovym elmotorem M5, ke kterému je pfira-
zeno ¥idlo 1% rychlosti. Cidla 11, 12, 13, 14 a 15 rychlosti
snimaji rychlost resp. otd¥ky elmotord ML, M2, M3, M4, M5 a pre-
né3{ ddaje do ¥idfciho ustroji 16, se kterym jsou spojeny pii-
sludnym elektrickym vedenim, Elektromotory Ml aZ M5 je moZno
pou%it bud na stejnosmérny nebo st¥idavy proud.

Na obr. 2 je obdobné schema, kde skupina navijecich védlel-
k) 1 & skupina odvédscich vélekd 2 je propojena na konci svych
h¥1deld 27, 28 mechanickou vazbou 8, na kterou je napojen elmo=
tor Ml, prifem%¥ &idla 11, 12 rychlosti mohou byt pfipojena p¥i-
mo na h¥fdel 27, 28. | ‘

Na obr. 3 strukturovd funkini schema zndzornuje sprédaci
stroj se sprddacimi jednotkami, jejich%Z pracovni orgdny

jeseu opat¥eny vidy individuélnimi elmotory M1l a% M5 a indivi-
dudlnimi Zidly 1l aZ 15 rychlosti, ,

Uvedend t¥i pP*ikladnéd provedeni znédzornuj{ moZnosti uspe-
¥4déni sprédacich jednotek na sprédacim stroji, ale podstatné
je u'véech, e jednotlivé pracovni orgény spiadacich jed-
notek, af ji¥ individudln® nebo ve skupin¥, jsou pohén&ny samo-
statnymi elektromotory Ml aZ M5, na které je vidy napojeno &id-
lo 11 a% 15 rychlosti pro m&Feni nap¥. otéd¥ek elmotorl nebo pra=
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covnich orgénﬁ a jak uvedené elmotory tak %idla rychlosti Jsou
napojeny na ¥{dic{ dstroji 16 pro ¥izeni jejich pohonu,.

Vlastni *{idici dstroji 16 mé za \idelem provadéni plynulé
a operativni regulace rychioati oté¥eni pracovnich orgdni

resp. elmotord Ml aZ M5 a jejich vzdjemného pom&ru pro
rizné pracovni reXimy dle zpracovédvaného materidlu a pfize a
Jejich udrZovdni na stanoveném stupni takové prvky, které poZa-
dovanou funkci zajisfuji. Ridici dstroji 16 zahrnuje blok 17 zé-
sobovédni a ochrany, na jehoZ vstupu je'napéti 380 V frekvence
50 nebo 60 Hz, na vystupu je piidavné nap&ti 380 V frekvence 50
nebo 60 Hz a vyvody stejnosm&rného napé&tf 5, 7, 24 % 15 V mohou
byt daldi nomindly urfené pro dal3i kontrolni a ovlddaci prvky
strojeo. Ddle zahrnuje regulovatelné usm&rnovade 18, 19 s néko~
lika vystupy a napojené na blok 17 zésobovdni a st¥idale 21, 22,
23y 24, 2% pro zm&nu frekvence elektromotord sti¥idavého proudu
nebo zménu st¥edni hodnoty napé&ti pro elektromotory stejnosmér-
ného proudu. Ddle jsou zde upraveny bloky 31, 32, 33, 34, 35
komutace tj. prepojovéni, ochrany a signalizace, urené pfo
jednotlivé elektromotory eventudlné elektromagnetické spojky
pohond pracovnich orgénd stroje. Uvedené prvky jsou napojeny
na blek 27 vstupu a vystupu Fizeni mikropoditale 20,

Ke kaZdému samostatnému elmotoru ML a% M5 ndle%{ samostat-
ny blek 31 a% 35 komutace; 8 kterym je spojen samostatnou ele=-
ktrickou v&tvi 01, 02, 03, 04, 05. Blok 31 a% 35 komutace je
napojen elektrickou vé&tvi na svij stridal 21 aZ 25 zmé&ny frek=-
vence nebe stfedni hodnoty napéti; coZ je ddno druhem pouZité-
ho elmotoru, tjo bud na st¥idavy nebo stejnosmdrny proud., St¥i-
da& 21 sZ 25 nebo nékolik st¥idadd jsou napojeny na reguiova-
telné usmérnovade 18, 19, V daném priklad¥ jaou ti¥i st¥idale
21, 22, gi nepojeny na jeden regulovatelny usmdrnovad 18 a dru-
hé dva st¥idale 23, 24 jsou napojeny na druhy regulovatelny u-
sm&rnova¥ 19, Oba regulovatelné usmdrnovale 18, 19 jsou napoje-"
ny na blok 17 zésobovéni elektrickym proudem, Jidla 11 aZ 15
rychlosti jsou napojena na blokgzstupu a vystupu ¥izeni ni-
kropoditade 20, Tento blok 27 vstupu a vy¥stupu ¥izeni mikrope=~
gitale 20 je semostatnymi elektrickymi vé&tvemi 36, 37, 38, 39
napojen na jednotlivé bloky 31 aZ 35 komutace a st¥ifdale 21
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a% 25 a ddle elektrickymi vétvemi 40, 41 na regulovatelné usmér-
fovade 18, 19.

Rizen{ vicemotorového pohonu stroje se provddi ndsledovné:

Rychlost oté&eni pracovnich orgénid se reguluje zmé&-
nou frekvence nebo stfedni hodnoty stejnosmérnéhe napéti pro
elektromotory ML a% M5 st¥idadi 21 a% 25, Stabilita rychlosti
otd%eni vsech pracovnich orgéni vzdjemné, je zajistovéna &idly
1l aZ 15 = usmdrnovadi 18, 19 pfes blok 27 vatupu a vystupu Fi-
zeni mikropodftade 20, P¥i hromadném zap¥4ddni nebo p¥i likvida=-
ci pretrhl pfize se zapnuti = vypnuti elmotord Ml a% M5 provddi
pomoci blokd 31 a% 35 komutace a blokd 27 vstupu a vystupu Fize-
ni mikropoditade 20 podle programu, uloZeného do pam&ti mikro-
poéitéée 20, Brzd&ni elmotoru M3 spféddacihé rotoru 3 se prové-
di napdjenim stejnosmérnym proudem z bloku 17 zésobovéni, Bre
zddnf elmotoru M1, M2 a M5 a jejich reverzace pfi pPfetrhu prize
se provddl zm&nou polarity stejnosm&rného nep&ti u motord stej-
nosmirnych nebo piepojovénim fdz{ ve vinut{ statord u motord
st¥{davych, P¥i reverzaci elektromotorﬁ Ml, M2 pro sniZeni je-
jich rychlosti ot4¥enf se frekvence ze st¥idall 21, 22 prevédi
pres bloky 31, 32 komutace. V pfipad&, kdy jsou elmotory Ml aZ
‘M5 instalovény na stroji pro skupiny p¥isludnych pracovnich or-
génd podle provedeni obr. 2 a v pohonném ustroji navijecich vé-
leXkd 1 a odtehovych véle¥kl 2 je instalovéna mechanické vazbe
8 provddi se reverzace elektromagnetickymi spojkami v této me=-
chenické vazb& 8.

Jestli%¥e by byly na stroji nastaveny konstantni vazby ry-
chlosti navijecich vdledkd 1, odtahovych vélelkl 2, vylesdva=
cich véle¥kt 4, poddvacich véledkl 5, potom rychlosti otddeni
pFfisludnych elmotord M1, M2, M4, M5 je moZno regulovat jednim
st¥ri{dalem 21, ‘

Regulovdni rychlosti otéZeni pracovnich orgénd miZe byt
provéd&no o sob& znémym porovndvénim zadané a skute&né frekven-
ce oté¥eni nebo porovnédviénim &asového trvéni téchto pulsﬁ;

Viastni funkce sprédacich jednotek je vSeobecné& znéma pro-
to ji uvddime jen strudn&. PrivAd&ci vélefky 5 podévaji pramen
vldkenitého materidlu vylesdvacimu védlelku 4, ktery vldkna o=
jednocuje a doddvé do rotoru 3. V rotoru 3 se tvori piize, kte-
ré je odvdddna odvddécimi véledky 2 a navijena navijecim véled~
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kem 1 na civku 26. Spoudt&ni stroje resp. spféddacich jednptek
probihé v urditych inetrvalech spoudténi jednotlivych pracov~
nich orgéni » Nejd¥ive jsou spustény rotory 3 a po dose-
%eni ur&itych nebo plnych otédfek je spudtén vy&esdvaci vélelek
4 a poté po urditém Zase poddvaci vélelek 3. Pro zap¥edeni jsou
pak spudtény odvéd&ci védleXky 2 a navijeci vélelky 1 ve zpétny
chod pro vréceni prize do rotoru 3 a pe zapfedeni jsou tyto od-
védsel véle¥ky 2 a navijeci vdle¥ky 1 obrédceny v normdlni chod.
Tyto ¥innosti jsou zajistény pevné stanovenym programem &innos-
ti, viazenym do mikropoZita¥e 20 vidy pro urlity materidl a/ne=
bo &islo prize. 8innost pracovnich orgénd a jejich samo-
statnych elmotord Ml a% M5 je ovldddna povely z mikropoditade
20 pres blok 27 vstupu a vy¥stupu ¥{zeni{ s pres ssmostatné bloky
31 o% 35 komutace a stridale 21 aZ 25 ndleZejici jednotlivjm
elektromotortm, Gidla 11 a% 15 rychlosti predévaji informace

do bloku 27 vstupu a vystupu Fizen{ mikropo&itale 20, ktery po-
dle t¥chto informaci a vloZeného programu Fidi $innost jednot=
livyeh elmotord Ml a% M5 pies jejich bloky 31 aZ 35 komutace a
st¥idale 21 aZ 25, ‘
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Zarizeni pro P*izeni sp¥ddaciho stroje respo spfédécich
jednotek a jejich pracovnich orgdnd tvorenych rotory, ptivadé~
cimi véledky a vylesdvacimi vdlelky prameni vléken a ddle edvé~-
décimi vAle¥ky a navijecimi véledky odvédéné p¥ize, jejichZ po-
hon je provéd¥n elektromotory, ¥izenymi ¥idfcim dstrojim a na-
péjenim regulovatelnymi méni%i frekvence nebo napdtfi, vyznadené
tim, %e ke ka¥dému pracovnimu orgénu sprddaci jedw
notky (44) nebo skupin& stejnych pracovnich orgénl je prirmzen
ssmostatny elektromotor (ML,M2,M3,M4,M5) a didle (11,12,13,14,
15) rychlosti, prifemZ kaidy elektromotor (ML a% M5) Jje napojen
samostatnou elektrickou v&tv{i (01,02,03,04,05) na, v *{dfcim
dstroji (16) upraveny svdj blok (31,32,33,34,35) komutace, pro-
pojeny pres svij stridal (21,22,23,24,25) zmény frekvence nebo
stfedni hodnoty nap&ti na regulovatelny usm&rnova® (18,19),
ktery je napojeny na blok (17) zdsobovéni elektrickym proudem,
pri¥em# &idla (11 a% 15) rychlesti jsou napojena na, v ¥idicim
dstroji (16) upraveny blok (27) vstupu a vystupu ¥izeni mikropo-
g{tade (20), ktery je propojen samostatnymi elektrickymi vétve-
mi (36 a% 39), s jednotlivymi bloky 31 aZ 35) komutace, stiida-
i (21 a% 25) a elektrickymi v&tvemi (40,41) s regulovatelnymi
usmdrnovadi (18,19).

4 vykresy
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