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Vyndlez sa tyka zvdracieho automatu trak-
torového typu pre zvdraunie krivkovych zZva-
rov.

Doposial vyrdbané automaty traktorového

‘typu st uréené na zvéranie priamkovych zva-
rov. Kondtrukéne st rieSené tak, Ze hubica
podas zvdrania nemeni svoju polohu voé&i
pojazdu, ktory sa pohybuje po samostatne]j
dridhe alebo priamo po zvarku. Casto sa vysky-
tujdce zvarky, najmi rdzne rozmerné nosniky
premenlivej vy3ky s kdtovymi zvarmi sa
takymto jednoduchym automatom traktorového
typu zvaritf nedajd, lebo sa jednd o zvary
krivkové.

Zvdranie krivkovych zvarov automatom
traktorového typu umoZfiuje automat pozostéd-
vajici zo zvdracej hlavy s vodiacimi kladka-
mi a pojazdu, ktorého podstatou je, Ze .
zvéracia hlava je spojend s pojazdom kibom
pre natédfanie zvaracej hlavy okolo vertikdl=-
nej osi a nakldpanie zvdracej hlavy okolo
horizontdlnej osi kolmej na smer pohybu
zvdracieho automatu. Vodiace kladky sd
upevnené okolo hubice tak, Ze ich os otdla-
nia a os zvdracieho drdtu le¥ia v jednej
rovine pre umoZnenie pohybu v smere pohybu
pojazdu zvdracieho automatu.

Popisany zvdraci automat traktorového
typu umoZfiuje automatické zvdranie krivko-
vjch zvarov, &im sa zvy3i produktivita
prdce a zniZia sa investidné ndklady na
zvidracie zariadenie. Uvedené dspory sa
docielia ty¥m, %e automatickym zvéranim
krivkovyeh zvarov sa nahradi rulné zvda-
ranie, alebo priestorovo ndroény automat
drdhového typu, pripadne jednodlelové za-
riadenie.
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Najvads8i efekt sa dosiahme = zvarkov vel-
kych rozmerov. Okrem toho sa rieSenim podla
vyndlezu roz8iruje oblast vyuZitia automatov
traktorového typu z doteraj$ich iba. priamko-
vych zvarov aj na zvary krivkové, &im. sa
automat stdva univerzdlnejSim.

Na priloZenom vykrese je schematicky znéd-
zorneny priklad zvdracieho automatu trakto-
rového typu pre zvdranie krivkovych zvarov.

Pojazd 1 zvédracieko automatu pri zvérani
krivkovych zvarov- sa méZe pohybovat priamo
po zvarku alebo po samostatnej drdhe. Zvéa-
racia hubica 2 je vedend po zvarovej ploche
vodiacimi kladkami 3, ktoré si upevnené
okolo hubice tak, Ze ich os otdania a os
zvdracieho drdtu 6 v hubici leZia v jedne]j
rovine. Zvdracia hlava 5 sa v zdvislosti
od miesta zvdrania natdda okolo vertikdlnej
osi a nakldpa okolo horizontdlnej osi kolmej

na smer pohybu zvdracieho automatu. Toto

otd¢anie a nakldpanie umoZiiuje kIb 4, kto-
rym je. spojeny pojazd so zvdracou hlavou.
Vodiace kladky sid pritld&ané k zvarku hmot-
nostou zvdracej hlavy. Pritladnd silu
vodiacich kladiek je moZné ovplyvnit zme-
nou polohy kotidfa zvdracieho drdtu 7.

Zvdracie automaty traktorového typu pod-
la predmetu vyndlezu dajd sa vyuZit vEade
tam, kde je potrebné zvdrat krivkové zva-
ry, najmi na dlhych zvarkoch. Na jednom zvar-
ku mdZu stiCasne svdrat dva alebo viac zvdra-
cich automatov. Zvdrané nosniky premenlivej
vySky sa &asto vyskytujd v rdznych stavebnych,
vagonovych, Zeriavovych a inych konStrukcidch.
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.PREDMET VYNALEZU

~2Zvdraci automat traktorového typu pre fujdci sa tym, %¥e zvéracia hlava /57 je

zvdranie krivkovych zvarov pozostdvajici spojend s pojazdom /1/ kIbom /4/ pre na-
20 zvdracej hlavy s vodiacimi kladkami, tdfanie zvdracej hlavy okolo vertikilnej
ktoré siu upevnené okolo hubice.tak, %e ich osi a nakldpanie zvdracej hlavy okolo ho-
o8 otdfania a os zvdracieho drdtu v hubi- rizontdlnej osi kolmej na smer pohybu
ci le¥ia v jednej rovine a pojazdu, vyzna- zvdracieho automatu.
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