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Przedmiotem wynalazku jest elektroniczny stabi-
lizator predkos$ci obrotowej silnikow pradu state-
go o prostownikowym sterowaniu. Stabilizator ten
utrzyinuje stalg predko§é obrotowa silnika oraz
ogranicza prad twornika przy przecigzeniach oraz
w czasie rozruchu i hamowania.

Znanych jest wiele typéw stabilizatoréw, zwa-
nych réwniez regulatorami, w zastosowaniu do na-

pedéw tyrystorowych lub prostownikéw jonowych.

Uklady powyzsze przy mniejszym lub réwnorzed-
nym zakresie regulacji sa bardziej skomplikowane
i posiadajg wolniej dzialajacy czlon blokady
w przypadkach awaryjnych. ) . )

Uklad wedlug wynalazku pozbawiony jest po-
wyzszych wad. Przez zastosowanie kontaktronéw
w nastawniku i w czlonie pomiarowym oraz diod
Zenera we wzmacniaezach uzyskano wysoki zakres
regulacji, ograniczony tylko klasa dokladno$ci
pradniczki techometrycznej. Regulator ten cechuje
duza szybko$é dziatania.

Na rysunku uwidoczniono przykladowo rozwia-
zanie stabilizatora wedlug wynalazku; na ktérym
fig. 1 przedstawia schemat blokady ukladu w wy-
konaniu nawrotnym, fig. 2 — schemat ideowy na-

stawnika, fig. 3 — schemat wejScia wzmacniacza
napiecia, a fig. 4 — schemat wyjScia wzmacniacza
mocy. g : - °

Zasade pracy elektfonicznego stabilizatora pred-
koSci obrotowej w zastosowaniu do nawrotnego
ukladu napedowego pokazuje fig. 1. Stabilizator ten
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sluzy do regulacji predkosci obrotowej silnika prg-
du stalego M poprzez dwa uklady tyrystoréw 1T,
3T, 5T i 2T, 4T, 6T, z ktorych kazdy pracuje jedno-
kierunkowo. Siatki tyrystoréw sa zasilane ze stabi-
lizatora objetego niniejszym wynalazkiem. Zasada
pracy regulatora polega na poréwnaniu warto$ei
napiecia zadajgcego w nastawniku N z wartoS$cig
pomierzong napiecia, wskazang przez pradniczke
tachometryczng PT, odwzorowujgca aktualng pred-
ko§é obrotowa silnika.

Sygnal wyjSciowy czlonu N jest wzmocniony we
wzmacniaczu predko$ci RV. Na wyj$ciu wzmacnia-
cza jest zastosowany dyskryminator kierunku DK
rozdzielajgcy sygnaly napieciowe na (+) i (—).
W zalezno$ci od znaku sygnalu uchybu predko$ci
obrotowej nastepuje skierowanie sygnalu z RV do
wzmacniacza RJI lub RJIL

‘We wzmacniaczach operacyjnych RJI i RJII na-
stepuje poréwnanie wartoSci pradu zadajgcego

A

z pragdami pomierzonymi, otrzymanymi z przeklad-

nik6w pradowych Halla poprzez wzmacniacze syg-
nalu WSI i WSII. Nastepnie sygnaly wychodzgce
z RJI i RJII s3 kierowane do generatoréw impul-
sOw zaplonowych poprzez wzmacniacze mocy. Ge-
neratory te sterujg bezposSrednio zaplonem siatek.

Stabilizator wedlug wynalazku posiada dodatko-
wo czlon blokady. Czlon ten wprowadza I lub II
uklad prostownikowy do pracy w zaleznoS$ci od sta-
nu sygnaléw wejSciowych pradu zadanego i pomie-
rzonego. Czujnikiem wykrywajacym przeptyw pra-
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du roboczego przez uklad prostownikowy I lub II
sa odpowiednio kontaktrony 3PK lub 4PK. Kon-
taktrony 5PK, 6PK, 7TPK sluzg dla zabezpieczenia
ukladu przed zwarciami anoda — katoda. Zasade
pracy czlonu zadawania predkoSci obrotowej zwa-
nego dalej nastawnikiem N pokazano na fig. 2.
"W nastawniku tym napiecie zadajgce pradu sta-
lego Ust poré6wnywane jest z napieciem pradniczki
tachometrycznej PT poprzez potencjometr 1PE,
przelacznik kierunku napiecia 2PE, oraz diodowo
oporowy ogranicznik (1D, 2D, 1R, 2R) sygnalu
wejSciowego. :

Nastawnik N zawiera dodatkowo kontaktrony
1PK i 2PK powodujace ograniczenie sygnalu prado-
wego przy duzym uchybie napigcia

U = Us—UpT
dzieki czemu unika sie przeregulowania predkosci
przy znacznych zmianach wielko$ci wejSciowej (np.
w czasie rozruchu). W przypadku matego uchybu
stytycznego zestyk 1Pk zwiera opornik 3R. Przy
rozruchu i nawrocie zestyk ten sie rozwiera
i zwieksza tlumienie sygnalu wejSciowego.

Na fig. 3 przedstawiono element wyjsciowy
wzmacniacza WI i WII, w ktérych to podzespotach
zastosowano diode Zenera wraz z opornikiem w ce-
lu ustalenia minimalnego kata zaplonu na warto§é
—b5°,. Na fig. 4 przedstawiono element wejSciowy
wzmacniaczy napiecia RV, RI i WS, w ktérych to
podzespolach przez zastosowanie diody Zenera
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i opornik6w uzyskano odpowiednig
punktu pracy wzmacniaczy.

stabilizacje

Zastrzezenie patentowe

Elektroniczny stabilizator predkosci obrotowej
silnikéw pradu statego o prostownikowym sterowa-
niu, w wykonaniu jednokierunkowym lub nawrot-
nym bez pradéw wyréwnawczych z uktadem bloka-
dy i skladajacymi sie kazdy z zasilaczy pradu stale-
go, nastawnika, wzmacniacza sygnalu predkoSci,
wzmacniacza pradu dla kazdego kierunku wirowa-
nia, wzmacniacza mocy dopasowujacego sygnal dla
generatoréw impulséw zaplonowych, generatorow
impulséw zaplonowych w liczbie réwnej liczbie faz
dla kazdego kierunku wirowania, zabezpieczenia
przed zwarciem anodowym i pomiarem za pomocg
przekladnikéw Halla, znamienny tym, ze posiada
czujniki kontaktronowe (3PK i 4PK) umieszczone
w sgsiedztwie przewodow giéwnych pradu staltego
i reagujace na pole magnetyczne wytwarzane przez
prad roboczy w przewodzie zasilajgcym silnik, kon-
taktrony (1IPK i 2PK) zastosowane w nastawniku
(N) 1acznie z diodowo oporowym ogranicznikiem
(1D, 2D, 1R, 2R) sygnalu wej$ciowego, powodujgce
wilgczenie oporu (3R) przy rozruchu lub nawrocie,
diode Zenera (4D) lacznie z opornikami (S8R i 9R)
stabilizujaca punkt pracy wzmacniaczy (RV, WS
i RJ) oraz diode Zenera (3D) i opornik (6R) ustala-
jace minimalny kat zaptonu.
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Fig. 1.
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