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약

본 명  포  코   고  검출 회 는 적어  하나  치   제1 치  트  
 고해상 에  상태  화시키는 치 신호들  수신하고 적어  하나  치   제2 치

 트  저해상 에  상태  화시키는 치 신호들  수신하며, 저해상 에  상  치 신호
 상태들 사 에 고해상 에  치 신호들에 한 계수  모니 하여 상  계수  저해상 에  상
 치 신호  상태들 사 에 고해상 에  치 신호에 하여 상 는 계수  나타내는 정  

 비 한다.

1

명

[ 명  명칭]

개  포  코

[ 면  간단한 명]

제1 는 스 치  저항 드라 브 시스  주  나타낸 면, 제4 는 스 치  저항 드
라 브  동  제어하  하여 개  제어 시스   포  코  나타낸 면.

본 건  공개 건 므  전문 내  수 하  않았

(57) 청  

청 항 1 

제1해상 에  출  신호들  생시키  하여 열  제1 시 트  제2해상 에  제2출  신호들
 생시키  하여 열  제2 시 트  갖는 , 제1  수단과 상  제1 시 트 간  상
 동  향   열 어 상  동  시하는 상  제1출  신호들  생시키는 제1  수

단과, 제2  수단과 상  제2 시 트 간  상  동  향   열 어 상  동  시하
는 상  제2출  신호들  생시키는 제2  수단과, 상  제1  제2출 들  비 하여 상   수
단들  상  제1 또는 제2출 에 가 는  결정하는  수단  루어 는 가  

 저항 계  포  코 .

청 항 2 

제1항에 어 , 상  제1  제2 시 트들  상  제1  제2  수단들에 향  미치  열
어 상  제1  제2해상  각각에 한 탈 출 들  생시키는 가   저항 계  포  
코 .

청 항 3 
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제1항에 어 , 상   수단  상  제2출  신호들  간 간격에  상  제1출  신호들  
 계산할 수 는 카  수단과, 상  제1출  신호들   계수가 정   어나는 경  
 조건  시하  한 수단  포함하는 가   저항 계  포  코 .

청 항 4 

제3항에 어 , 상  시 수단  정 값 상  상  카  출 에 하여 하는 계 수단  
포함하는 가   저항 계  포  코 .

청 항 5 

제1항에 어 , 상  제1  제2  수단  상  가 회전함에 라 상  에 하여 향  
 열  가   저항 계  포  코 .

청 항 6 

제1항에 어 , 상  제1 해상 는 상   제2해상  수  정수  는 가   저항 계  포
 코 .

청 항 7 

제1항에 어 , 상  제1  제2  수단들  상  제2신호 출 들에 어  화가 상  제1 신호 출
들  택  출 들과 실 적  치하  열 는 가   저항 계  포  코 .

청 항 8 

제1항에 어 , 상  상  제1  제2 시들  제1  제2 니  루어 며, 상  제1  제2
들  그  동에 하는 가   저항 계  포  코 .

청 항 9 

제8항에 어 , 상  들  며, 상  제1  제2 니 는 차단  투과 역  규정하는 
가   저항 계  포  코 .

청 항 10 

제1항에 어 , 상  제1  수단  2개  치  루어 며, 상  제2  수단  3개  치 
 루어 는  포  코 .

청 항 11 

제11항에 어 , 상  가 검출 는 타적 OR 게 트  루어 는  포  코 .

청 항 12 

상  행 청 항  어느 한 항에 어 , 상  제1출  수신하  연결 어 며, 상  제1출
 신호  상태 화에 라  상태  화시키는 제1 코  신호  생시키는 코 ; 상  제2출  

신호  수신하  하여 연결 어 며, 상  제2신호 트  상태 화에 라  상태  화시키는 
제2검출  신호  생시키는 가 검출 ; 상  제1  제2출  신호들  수신하  하여 연결 어 

며, 상  제1신호  상태 화에 하여 트 고, 상  제2출  신호  상태 화에 하여 
출  가 화 는 카 ; 상  카  출   정  하 값에 해당하는 신호  수신하  
하여 연결 어 며, 상  카  출  상  정  하 값보다   경  제1상태  갖는 출

 생시키는 제1비 ; 상  제1비 에 출  모니 하여, 상  제1비  출  상  제1
신호 트에 상태 화가 생하는 제1상태  경   포  코  고  시하는 수단  
루어 는   코 .

청 항 13 

제12항에 어 , 상  카  출   정  상 값에 해당하는 신호  수신하  하여 연결 어 
며, 상  카  출  상  정  상 값보다 큰 제1상태  갖는 출  생시키는 제2비

  루어 는   코 .

청 항 14 

제13항에 어 , 상  제1비 에 출  모니 하는 수단  상  제2비  출  모니  하여, 
상  제1비  또는 제2비  출  상  제1출 신호  상태 화가 생하는 상  제1상태  경

 상  코  고  시하는 수단  포함하는   코 .

청 항 15 

제12항에 어 , 상  카  출  상  제2출  신호  상태에 라  가하는   코
.

청 항 16 

제12항에 어 , 상  비  출  모니 하는 수단  상  비  출  수신하는 래치  루
어 며, 상  래치는 상  제1출  신호  상태 화에 하여 트 거 는  포  코 .
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※ 참고사항 : 최초출원 내 에 하여 공개하는 것 .
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    면4
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