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(54)实用新型名称

集成智能雨刮和灯光控制的汽车音响系统

(57)摘要

本实用新型公开了一种集成智能雨刮和灯

光控制的汽车音响系统，包括车速传感器、发动

机转速传感器、音响主机和BCM模块，音响主机包

括MCU和第一CAN收发器，所述BCM模块包括第二

CAN收发器和CPU；第一、第二CAN收发器通讯连

接；CPU的控制输出端与灯光模块和雨刮模块的

控制输入端控制连接；在汽车前挡风玻璃上设置

有阳光雨量传感器，车速传感器、发动机转速传

感器和阳光雨量传感器的信号输出端分别与所

述MCU的信号输入端电连接，MCU的控制输入端与

触摸屏的控制输出端电连接。本实用新型优点在

于实现了灯光和雨刮系统的智能化、定制化控

制。能够方便的通过触摸屏来设置智能灯光和雨

刮的启闭条件，大大提高开车时操作的便利性，

使得行车更为安全可靠。

权利要求书1页  说明书2页  附图1页

CN 208881679 U

2019.05.21

CN
 2
08
88
16
79
 U



1.一种集成智能雨刮和灯光控制的汽车音响系统，包括车速传感器、发动机转速传感

器、音响主机和BCM模块，所述音响主机包括MCU和第一CAN收发器，所述BCM模块包括第二

CAN收发器和CPU；所述第一CAN收发器通过CAN总线与所述第二CAN收发器通讯连接；所述

CPU的控制输出端与灯光模块和雨刮模块的控制输入端控制连接；其特征在于：在汽车前挡

风玻璃上设置有阳光雨量传感器，所述车速传感器、发动机转速传感器和所述阳光雨量传

感器的信号输出端分别与所述MCU的信号输入端电连接，所述MCU的控制输入端与触摸屏的

控制输出端电连接。
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集成智能雨刮和灯光控制的汽车音响系统

技术领域

[0001] 本实用新型涉及汽车领域，尤其是涉及一种集成智能雨刮和灯光控制的汽车音响

系统。

背景技术

[0002] 随着客户对汽车配置需求的不断提升，以及汽车智能化、定制化的发展趋势，原有

的手动灯光、手动雨刮系统已经不能满足客户日益增长的需求。

发明内容

[0003] 本实用新型目的在于提供一种集成智能雨刮和灯光控制的汽车音响系统。

[0004] 为实现上述目的，本实用新型可采取下述技术方案：

[0005] 本实用新型所述的集成智能雨刮和灯光控制的汽车音响系统，包括车速传感器、

发动机转速传感器、音响主机和BCM模块，所述音响主机包括MCU和第一CAN收发器，所述BCM

模块包括第二CAN收发器和CPU；所述第一CAN收发器通过CAN总线与所述第二CAN收发器通

讯连接；所述CPU的控制输出端与灯光模块和雨刮模块的控制输入端控制连接；在汽车前挡

风玻璃上设置有阳光雨量传感器，所述车速传感器、发动机转速传感器和所述阳光雨量传

感器的信号输出端分别与所述MCU的信号输入端电连接，所述MCU的控制输入端与触摸屏的

控制输出端电连接。

[0006] 本实用新型优点在于实现了灯光和雨刮系统的智能化、定制化控制。能够方便的

通过触摸屏来设置智能灯光和雨刮的启闭条件，大大提高开车时操作的便利性，使得行车

更为安全可靠。

附图说明

[0007] 图1是本实用新型的电路原理框图。

具体实施方式

[0008] 如图1所示，本实用新型所述的集成智能雨刮和灯光控制的汽车音响系统，包括车

速传感器、发动机转速传感器、音响主机1和BCM模块2，所述音响主机1包括MCU和第一CAN收

发器，所述BCM模块2包括第二CAN收发器和CPU；所述第一CAN收发器通过CAN总线与所述第

二CAN收发器通讯连接；所述CPU的控制输出端与灯光模块和雨刮模块的控制输入端控制连

接；在汽车前挡风玻璃上设置有阳光雨量传感器，所述车速传感器、发动机转速传感器和所

述阳光雨量传感器的信号输出端分别与所述MCU的信号输入端电连接，所述MCU的控制输入

端与触摸屏的控制输出端电连接。

[0009] 工作原理为：阳光雨量传感器安装在汽车前挡风玻璃处，采集阳光和雨量的信息，

并通过LIN总线发给音响主机1；音响主机1采集阳光雨量信息以及车速传感器的车速信号、

发动机转速传感器的发动机运转状态等信息，并根据系统设置的模式和优先级，发出CAN总
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线信号给BCM模块2；BCM模块2接收音响主机1发出的CAN总线信号，并根据指令控制雨刮模

块和灯光模块按设定模式工作。

[0010] 使用时，能够根据需要设置开启智能灯光和自动雨刮的条件，通过操作触摸屏的

设置页面，进行雨刮和灯光的设置：1、开启或关闭智能灯光；2、开启智能灯光时是否与发动

机运转相关联；3、设置灯光控制手动优先或自动优先；4、开启或关闭智能雨刮；5、开启智能

雨刮时是否与发动机运转相关联；6、开启智能雨刮时是否与车速相关联（关联时，当车速＞

5km/h时，才开启智能雨刮，且智能雨刮会根据车速的高度调节刮刷速率，车速越高，速率越

快）；7、设置雨刮控制手动优先或自动优先。
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图1
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