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本实用新型涉及一种轨道车辆，其具有处于

第一地板高度的第一内部空间区段(3)和处于第

二地板高度的与第一内部空间区段邻接的第二

内部空间区段(6)，所述第二地板高度处于第一

内部空间区段的第一地板高度上方，其中，设置

带有抬升平台(10)的抬升装置(5)，用于克服第

一地板高度与第二地板高度之间的高度差，其

中，抬升装置与第二内部空间区段直接相邻地布

置在第一内部空间区段中并且抬升平台在下部

位置与上部位置之间移动，在所述下部位置中抬

升平台的上侧与第二内部空间区段中的地板的

上侧齐平，在所述上部位置中抬升平台的上侧与

第一内部空间区段中的地板的上侧齐平，其中，

抬升装置具有两个分别从抬升平台的侧面出发

的、与抬升平台沿竖直方向的竖直运动耦合的能

伸缩的阶梯(13；14)。
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1.一种轨道车辆，具有第一内部空间区段(3)和第二内部空间区段(6)，所述第一内部

空间区段具有处于第一地板高度的地板，所述第二内部空间区段与第一内部空间区段邻接

并且具有处于第二地板高度的地板，所述第二地板高度处于第一内部空间区段(3)的第一

地板高度上方，其中，设置带有抬升平台(10)的抬升装置(5)，用于克服第一地板高度与第

二地板高度之间的高度差，所述抬升平台的尺寸适合容纳活动性受限的人，

其特征在于，

所述抬升装置(5)与第二内部空间区段(6)直接相邻地布置在第一内部空间区段(3)中

并且抬升平台(10)能够借助驱动器竖直地在下部位置与上部位置之间移动，在所述下部位

置中抬升平台的上侧与第一内部空间区段(3)中的地板的上侧齐平，在所述上部位置中抬

升平台的上侧与第二内部空间区段(6)中的地板的上侧齐平，其中，抬升装置(5)具有两个

分别从抬升平台(10)的侧面出发的、与抬升平台(10)沿竖直方向的竖直运动耦合的能伸缩

的阶梯(13；14)，所述阶梯之一连接在第一内部空间区段(3)的地板上并且另一阶梯连接在

第二内部空间区段(6)的地板上。

2.按权利要求1所述的轨道车辆，

其特征在于，所述抬升装置(5)布置在第一内部空间区段(3)的走廊中。

3.按权利要求2所述的轨道车辆，

其特征在于，所述走廊在一侧由侧壁内衬(11)限定边界，并且在另一侧由内装模块限

定边界。

4.按权利要求3所述的轨道车辆，

其特征在于，所述内装模块由卫生间模块(12)形成。

5.按权利要求3或4所述的轨道车辆，

其特征在于，在所述侧壁内衬(11)上设有扶手，所述扶手的走向与阶梯(13；14)在其缩

入位置和/或伸出位置中的状态适配。

6.按权利要求1至4之一所述的轨道车辆，

其特征在于，在所述阶梯(13；14)的区域中分别设有用于请求抬升平台(10)的操作装

置(16)。

7.按权利要求1至4之一所述的轨道车辆，

其特征在于，在抬升平台(10)的区域中设有用于将抬升装置(5)从上部位置移动至下

部位置或者相反地从下部位置移动至上部位置的操作装置(17)。

8.按权利要求1至4之一所述的轨道车辆，

其特征在于，所述第一内部空间区段(3)由轨道车辆的上车区域形成，所述上车区域的

高度与预设的站台高度适配。

9.按权利要求8所述的轨道车辆，

其特征在于，所述第一内部空间区段(3)通过固定的阶梯(8)与第三内部空间区段(7)

连接。

10.按权利要求1至4之一所述的轨道车辆，

其特征在于，两个阶梯(13；14)分别具有至少一个阶梯级(18；19)，所述阶梯级在其竖

直运动中借助导杆(21)耦连在抬升平台(10)上，所述导杆的一端铰接在抬升平台(10)的对

应侧上并且所述导杆的另一端铰接在与所述阶梯(13；14)直接邻接的地板区段上。
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轨道车辆

技术领域

[0001] 本实用新型涉及一种轨道车辆，其具有第一内部空间区段和第二内部空间区段，

所述第一内部空间区段具有处于第一地板高度的地板，所述第二内部空间区段与第一内部

空间区段邻接并且具有处于第二地板高度的地板，所述第二地板高度处于第一内部空间区

段的第一地板高度上方，其中，设置带有抬升平台的抬升装置，用于克服第一地板高度与第

二地板高度之间的高度差，所述抬升平台的尺寸适合容纳活动性受限的人。

背景技术

[0002] 这种轨道车辆例如由专利文献DE  10  2012  204  304  A1已知。在所述专利文献中

使用的抬升平台直接设置在轨道车辆的上车区域或者说入口区域中，所述上车区域尤其也

允许活动性受限的人能够进入或者离开轨道车辆。然而，由于其布置在轨道车辆的入口区

域中，这种入口的使用明显限制了其它的乘客。在例如乘坐轮椅的人作为活动性受限的人

使用抬升平台的情况下，显著增大了其它乘客上车的难度。

实用新型内容

[0003] 基于此，本实用新型所要解决的技术问题在于，这样改进本文开头所述类型的轨

道车辆，使得乘客一般地进入轨道车辆更容易。

[0004] 该技术问题按本实用新型通过一种轨道车辆解决，该轨道车辆具有第一内部空间

区段和第二内部空间区段，所述第一内部空间区段具有处于第一地板高度的地板，所述第

二内部空间区段与第一内部空间区段邻接并且具有处于第二地板高度的地板，所述第二地

板高度处于第一内部空间区段的第一地板高度上方，其中，设置带有抬升平台的抬升装置，

用于克服第一地板高度与第二地板高度之间的高度差，所述抬升平台的尺寸适合容纳活动

性受限的人。根据本实用新型规定，所述抬升装置与第二内部空间区段直接相邻地布置在

第一内部空间区段中并且抬升平台能够借助驱动器竖直地在下部位置与上部位置之间移

动，在所述下部位置中抬升平台的上侧与第一内部空间区段/上车区域中的地板的上侧齐

平，在所述上部位置中抬升平台的上侧与第二内部空间区段中的地板的上侧齐平，其中，抬

升装置具有两个分别从抬升平台的侧面出发的、与抬升平台沿竖直方向的竖直运动耦合的

能伸缩的阶梯，所述阶梯之一连接在第一内部空间区段的地板上并且另一阶梯连接在第二

内部空间区段的地板上。

[0005] 通过抬升装置在第一与第二内部空间区段之间的过渡区域中的所选位置，使得抬

升装置远离轨道车辆的入口，因此乘客可以不受限制地利用该入口。然而，所设置的抬升装

置允许活动性受限的人在具有不同地板高度的内部空间区段之间进行变动。在此，所设置

的两个阶梯的伸缩相反地进行。当一个阶梯处于其平坦位置时，另一个阶梯完全伸出，并且

反之亦然。在此总是确保伸出的阶梯必要时也能够由活动性没有受限的人使用。

[0006] 所述抬升装置可以布置在第一内部空间区段的走廊中。这提供的优点是，抬升装

置朝向侧面、也就是垂直于乘客的运动方向的固定是可有可无的。
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[0007] 在此，所述走廊可以在一侧由侧壁内衬限定边界，并且在另一侧由内装模块限定

边界。所述内装模块优选可以由卫生间模块形成。以此方式实现了走廊的合乎目的的实施

形式，而不用在轨道车辆中进行附加的内装。

[0008] 在所述侧壁内衬上可以设有扶手，所述扶手的走向与阶梯在其移入和/  或移出的

位置中的状态适配。这种扶手允许活动性不受限的乘客能够更容易地使用抬升装置。

[0009] 在阶梯的区域中可以分别设有用于请求抬升平台的操作装置。所述操作装置优选

布置为，使得即使对于处在相关阶梯前不远的乘坐轮椅的人也能够容易接触到。

[0010] 在抬升平台的区域中可以设有用于将抬升装置从上部位置移动至下部位置或者

相反地从下部位置移动至上部位置的操作装置。这使得抬升平台的使用者能够在占据抬升

平台上的位置之后触发期望的向上或者向下的竖直运动。

[0011] 所述第一内部空间区段优选包括轨道车辆的上车区域，所述上车区域的高度与预

设的站台高度适配。因此上车区域适用于使得活动性受限的人能够毫无问题地从站台进入

轨道车辆并且也能够再次离开轨道车辆。在这种情况下，抬升装置也远离第一内部空间区

段中的入口，因此实现了入口对于所有人的有利的可进入性。

[0012] 所述第一内部空间区段、尤其是上车区域可以通过固定的阶梯与第三内部空间区

段连接，所述第三内部空间区段又具有相对于第一内部空间区段提高的地板高度。所述地

板高度尤其可以与第二内部空间区段的地板高度一致。固定的阶梯使得活动性不受限的人

除了抬升装置的阶梯之外还可以使用附加的阶梯，以便进一步进入轨道车辆的内部空间

中。

[0013] 为了实现阶梯的竖直运动、尤其是其伸缩，优选的是两个阶梯分别具有至少一个

阶梯级，所述阶梯级在其竖直运动中借助导杆耦连在抬升平台上，所述导杆的一端铰接在

抬升平台的对应侧上并且所述导杆的另一端铰接在与阶梯直接邻接的地板区段上。以此方

式实现了抬升平台的竖直运动与两个阶梯的各个单独的阶梯级的竖直运动的适当耦合。

附图说明

[0014] 以下根据附图更详细地阐述本实用新型的实施例。在附图中：

[0015] 图1示出从上方观察配有抬升平台的轨道车辆的内部空间区域的示意图，

[0016] 图2示出沿图1的内部空间区域的平面II-II的示意性剖视图，具有处于上部位置

中的抬升平台，

[0017] 图3示出沿图1的内部空间区域的平面II-II的示意性剖视图，具有处于下部位置

中的抬升平台并且

[0018] 图4示出抬升平台与能伸缩的阶梯相结合的示意性侧视图。

具体实施方式

[0019] 如在图1至3中形象说明的那样，乘客内部空间在其地板高度方面沿各个单独的轨

道车辆车厢的纵向如下地划分：车厢配有两个分别处于端侧的行走机构1、2，其中，第一内

部空间区段3在行走机构1、2之间延伸并且具有第一地板高度。在第一行走机构1上方，第二

内部空间区段6从端侧的上车车门4延伸至抬升装置5。抬升装置5允许活动性受限的人从第

一内部空间区段3转移至第二内部空间区段6，所述第二内部空间区段具有相对于第一内部
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空间区段3提高的地板高度。此外，从第一内部空间区段3出发能够通过阶梯8到达第三内部

空间区段7。第三内部空间区段7对于活动性受限的人是不可进入的。第三内部空间区段处

于第二行走机构2上方并且其地板高度与第一行走机构1上方的第一内部空间区段6的地板

高度一致。

[0020] 在具有降低的地板高度的第一内部空间区段3的区域中，车厢配有用于活动性受

限的人的入口9。这些人可以通过使用抬升装置5到达第二内部空间区段6。在此，抬升装置5

远离入口9地布置在乘客内部空间中，更确切地说在第一内部空间区段3中与第二内部空间

区段6直接相邻地布置。

[0021] 抬升装置5的主要元件是抬升平台10，所述抬升平台能够借助驱动器竖直地移动。

抬升平台10能够在上部位置与下部位置之间移动，在所述上部位置中抬升平台的上侧与第

二内部空间区段6中的地板的上侧齐平，在所述下部位置中抬升平台的上侧与第一内部空

间区段3/上车区域中的地板的上侧齐平。

[0022] 如尤其可以由图1可见的那样，抬升装置5沿车厢的纵向延伸。详细地，抬升装置5

布置在第一内部空间区段3的走廊中。所述走廊在一侧由邻接的侧壁内衬11限定边界，并且

在另一侧由内装模块、在此情况下是卫生间模块12限定边界。

[0023] 抬升装置5除了抬升平台10之外沿车厢的纵向还包括分别侧向地从抬升平台5出

发的、能够沿竖直方向伸缩的阶梯13、14，所述阶梯在本实施例中分别包括两个梯级。阶梯

13、14与抬升平台5的竖直运动耦合，如之后还将详细阐述的那样。阶梯13邻接在第一内部

空间区段3的地板上，而阶梯14用于将抬升平台10邻接在第二内部空间区段6上。

[0024] 抬升装置在没有被灵活性受限的人使用时可以如普通阶梯那样使用，更确切地

说，既在其上部位置也在其下部位置中使用。为此，在侧壁内衬11  上设有两个扶手15，这两

个扶手分别配属于阶梯13、14之一并且与抬升平台10的水平栏杆共同作用。

[0025] 此外，在阶梯13、14的区域中分别设有用于请求抬升平台10的操作装置16。此外，

抬升平台10本身配有用于触发抬升装置5从上部位置向下部位置的运动和相反地从下部位

置向上部位置的运动的操作装置17。所述操作装置17可以由处于抬升平台10上的人操作。

[0026] 明显的是，在图2所示的抬升装置5的上部位置中，抬升平台10同样占据其上部位

置，而阶梯13伸出并且阶梯14缩入。相应地，抬升装置5在图3中占据其下部位置，在所述下

部位置中，抬升平台10通过缩入的阶梯  13邻接在第一内部空间区段5的地板上，而阶梯14

的梯级伸出。

[0027] 作为补充，抬升装置5和侧壁内衬11的相邻区段分别配设有紧急呼叫装置18。

[0028] 现在由图4可以详细地得知，阶梯13的梯级如何随着抬升平台10的竖直运动而移

动。图4示出阶梯13处于缩入的、中间的和伸出的位置，其中，抬升平台10占据其上部位置。

对于与阶梯13对置的阶梯14，规定对于其阶梯级的类似导引。

[0029] 阶梯13的阶梯级18、19通过适当设计的、竖直延伸的轨道20导引。此外，阶梯级18、

19在其竖直运动中借助导杆21耦连在被驱动的抬升平台10上。导杆21既铰接在抬升平台10

上，也铰接在第一内部空间区段5的地板的区域中。阶梯级18、19单独地通过侧向凸出来的

销借助长孔导引，所述长孔沿导杆21的纵向延伸。
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图1
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图2
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图3
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图4
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