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Kontrollerbart lagersystem for justering av kritisk hastighet
A controllable bearing system for adjusting a critical speed

(57) Tiivistelma - Sammandrag

A controllable bearing system comprises rolling bearings (101,
102) for rotatably supporting a rotatable element (109) and an
axial control device (103) for directing, to the rotatable element,
controllable axial force for changing the axial loads of the rolling
bearings so as to control the stiffness of each of the rolling
bearings. The first critical speed of the rotatable element is at
least partly determined By the stiffness, and thus the first critical
speed can be controlled by controlling the axial force directed to
the rotatable element. A machine comprising the controllable
bearing system can be started so that the axial load is
decreased when the rotational speed achieves a limit value so
as to shift the first critical speed from a rotational speed region
above the limit value to another region below the limit value.
Thus, the first critical speed can be passed during the starting.

Ohjattava laakerijarjestelma kéasittéda vierintalaakerit (101, 102)
pyoritettdvén elementin (109) pydritettdvaksi tukemiseksi ja
aksiaalisen ohjauslaitteen (103) ohjattavan aksiaalisen

voiman suuntaamiseksi pydritettavdan elementtiin
vierintilaakerien aksiaalisten kuormien muuttamiseksi
vierintalaakereiden jaykkyyden ohjaamiseksi. Pyoritettavan
elementin ensimmaisen kriittisen nopeuden maéarittda ainakin
osittain kyseinen jaykkyys ja siten ensimmaisté kriittista
nopeutta voidaan s&atda ohjaamalla pyoritettdvaan elementtiin
kohdistuvaa aksiaalista voimaa. Ohjattavan laakerijarjestelman
kasittavd kone voidaan kdynnista siten, etté aksiaalista
kuormaa vdhennetdan, kun pydrimisnopeus saavuttaa
raja-arvon, mainitun ensimmaisen kriittisen nopeuden
siirtdmiseksi kyseisen raja-arvon yldpuoliselta
pyorimisnopeusalueelta kyseisen raja-arvon alapuoliselle
toiselle alueelle. Talldin ensimmaéinen kriittinen nopeus
voidaan ohittaa kynnistyksen aikana.
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