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Ptevod pro pfenos oté&ivého pohybu mezi dvéma vZéjemnd Zikmymi
rovinami

Pfevod pro pfenos oté&ivého pohybu mezi
dvéma vz4jemnd $ikmymi rovinami vyu¥{vé
pruné planZety, s jejimi? konci Jsou pe-
vné spojeny prvni a druhé oto®né soutést.

Pou2it lze v optickych nebo m&¥fcich p¥i- Oz
strojich 1 v daldfch oblastech pntesné me-
chaniky, pokud postat{ uplatrovat malé si- Q‘
ly a dGhly natolent,.
Q2
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Vynélez se tykd prevodu pro prencs otdfivého pohybu mezi dvé-
ma vzdjemnd Sikmymi rovinemi, zejména k ovlddéni ot43ivého pohybu
souddsti, naprJyzgcétka v optickych pristrojich, v téch pripadech,
ve kterych neni moZné ovlddaci mechanicky prvek umistit do roviny
kolmé na osu otdSeni soucasti a pokud postaci uplatnovat jen melé
sily a thly natoleni.

K uvedenému ddelu se aZ doposud pouZivaji pPevody rizného ty-
U, napf?hgfevody ozubené, lankové, dvojité pdkové apod., které
viak vykazuji v&t3{ sloZitost a vysSi konstrukéni i vyrobni prac-
nost, pridemZ vile v pfevodu je vesmés obtiZnd vymezitelnd.

Tyto nevyhody jsou odstranény pfevodem pro p¥enos otdéivého
pohybu mezi dvéma vzdjemné Sikmymi rovinami podle vyndlezu. Jeho
podstate spodivd v tom, Ze prvni otolnd gouddst s osou otddeni kol~-
mou na prvni rovinu je pevné spojena s jednim koncem prohnuté pruz-
né planZety. S druhym koncem pruZné planZety je pevné spojena dru-
'h4 otodnd souddst s osou otddeni kolmou na druhou rovinue. Obé osy
otddeni se vzdjemné protinajie ‘

PYevod pro pienos otddivého pohybu pomoci pruZné planZety je
jednoduchy, nendrodné konstrukce, bez vili a bez t¥eni, tedy se jen
minimdlng opot¥ebovdvd. Je schopen v mmoha prlpadech uspésné nahra-
dit tradidni konstrukce.

Na vykresech je na obr. 1 schématicky naznaden
pF¥evod pro pienos otddivého pohybu a na obr. 2 pek je v édastedlném
Yezu zndzorndna konkrétni aplikace tohoto piFevodu na otofné zrecdt-
ko pro pozorovéni expoziéniho pole kopirovaciho za¥izeni masek.
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K podloZce 8 je pfipevnén ndboj 3. V ném je otodné uloZen Cep
2 nesouci prvai otodnou souddet ], otdlejici se podle prvni osy
0., kolmé na prvni rovinn.glf Cep 2 je pomoci pfileiky 9 a #roubu
J__& pevné spojen s jednim koncem prufné planfety 4. Druhy konec pruZ-
né plenfety 4 je stejnym zpisobem pevnd spojen s druhou gouddsti 5,
provedenou jako péke 8 rukojeti Q?podepfené opdrou 7 a otolnou po-
dle druhé osy o,, kolmé na druhou rovinuQ e Druhé rovinaQ. je ro-
vnob&¥nd 8 podloZkou 8. Prvni a druhd osd'§i, °p otdleni se vzdje-
mé protinaji. "

Velikost prihybu planZety 4 Je déna velikosti thlu sviraného
prvai a druhou rovinou @4, Q_g a podle miry natodeni prvni e druhé
otodné souddsti 1, 2 se bud zvétduje nebo zmensuje. Druhd otodnd
souddst 5 nezméni rovinu gvého otddeni ani p¥i vychyleni ze gtied=-
" nf polehy, nebot sily k tomu pisobici vyrovaévd planfeta 4 prihy-
bem podle své podélné osye P¥i rudnim ovlddédni p¥evodu pomoci dru-
hé otodné souddsti 5 v podobd péky s rukojeti 6 ani neni pot¥ebné
mirné natodeni péky kolem jeji podélné osy vyrovnévat.4u0d

!

Krom& optickych piiatrojﬁ 1ze vynélez vyuZit napi¢ i p¥i kon=-
strukei dotykd v m&Ficich pFistrojich, stejné jako v mmohea dal$ich
oblastech presné mechanikye.

PEEDME? VYNALEZU

Prevod pro prenos otdéivého pohybiomezi dvéma vzdjemnd sik-
mymi rovinami, vyznadujici se tim, Esqirvni otodnd souddst (1)
8 osou (01) otddeni kolmou na pryni rovinu (Q1) je pevné spojena
s jednim koncem prohnuté pruiné planZety (4), s jejimZ druhym kon=-
cem je pevnd spojena druhd otodnd souddst (5) s osou (02) otddeni
kolmou na druhou rovinu (Qa) a souéasné se protinajici s osou (01)J
otddeni prvnf otoiné souddsti (1). :

2 vykresy
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