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DISPOSITIF D’ORIENTATION DE LAMES DE VOLETS.

@ Le dispositif d’orientation de lames de volets notam-
ment montées parallélement a libre articulation entre au
moins deux montants d’'une ossature et accouplées entre
elles par des biellettes articulées reliées a une tringle de
commande assujettie a2 un organe de manoeuvre (C) pour
étre déplacée en translation en vue de provoquer l'orienta-
tion concomitante des lames, est remarquable en ce que
Forgane de manoeuvre (C) est monté a libre articulation sur
une partie de 'ossature et est relié a une des extrémités de
la tringle de commande par des moyens complémentaires
d’accouplement et de verrouillage (4-5) articulés manoeu-
vrables d’'une seule main pour étre mis a volonté en position
de coopération ou non pour autoriser, soit le libre pivote-
ment angulaire de 'organe de manoeuvre correspondant au
déplacement en translation de la tringle, soit le blocage an-
gulaire selon différentes positions préétablies dudit organe
correspondant & une orientation déterminée des lames.
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La présente invention se rattache au secteur technique des volets,
portes, vantaux et tous supports présentant des lames notamment pour

1’orientation de la lumiére de type persienne.

Généralement, les lames sont montées & libre articulation entre les
montants de 1’ossature support constituant le volet ou autres. L’articulation
s’effectue au moyen d’axes transversaux montés en débordement de la partie
médiane de chacune des extrémités des lames, ces axes étant montés a libre
rotation dans des logements formés dans 1’épaisseur des montants considérés.
Le plus souvent, les lames sont disposées dans un plan horizontal et

parallelement les unes par rapport aux autres.

Le probléme posé est de pouvoir orienter simultanément I’ensemble
des lames, afin de pouvoir les positionner dans une position horizontale ou
sensiblement horizontale correspondant & un passage maximum de lumiére ou
dans ‘une position de chevauchement partiel, correspondant & une occultation
totale avec, éventuellement, la possibilité de positions intermédiaires entre ces
deux positions extrémes. Dans ce but, les lames sont accouplées entre elles par
des biellettes articulées reliées & au moins une tringle de commande, assujettie
4 un organe de manoeuvre, pour étre déplacée en translation, en vue de

provoquer une orientation concomitante desdites lames.

Actuellement, les solutions proposées au niveau de l’organe de
manoeuvre permettant la commande en translation de la ou des tringles de

commande, ne donnent pas totalement satisfaction.

Par exemple, dans une forme de réalisation simplifiée, la ou les
tringles de commande, sont actionnées par un systtme de leviers articulés
formant genouillére et accouplés, avec capacité d’articulation, sur une partie
de D’ossature. Un basculement angulaire du systéme de leviers articulés,

provoque le déplacement en translation de la ou des tringles de commande.
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Par contre, aucun moyen n’est prévu pour assurer le blocage du

systéme de leviers dans la position d’orientation souhaitée des lames.

A partir de cette conception de base, pour assurer le blocage en
position angulaire souhaitée des lames, on a proposé d’équiper le systéme de
leviers articulés faisant office de genouillére, d’un organe poussoir apte a
assurer un tel blocage. Cette solution technique est relativement compliquée et
surtout nécessite 1’utilisation des deux mains, I’une pour agir sur un organe
poussoir, I’autre pour manoeuvrer angulairement le systtme de leviers avec

des risques de pincements.

Toujours pour assurer ce blocage dans la position angulaire souhaitée,
de D’orientation des lames, on a proposé des agencements sous forme de
cliquet et crémaillére. La encore, la solution n’est pas satisfaisante, étant donné
qu’il n’y a pas de réelle sécurité en position ouverte des lames, au motif quun
appui exercé sur la tringle de commande, par exemple, provoque la fermeture

des lames.

L’invention s’est fixée pour but de remédier a ces inconvénients, de

maniére simple, siire, efficace et rationnelle.

Le probléme que se propose de résoudre ’invention est de pouvoir
assurer d’une seule main, la commande en orientation de I’ensemble des lames
avec la possibilité d’assurer automatiquement leur blocage dans des positions
angulaires préétablies.

Pour résoudre un tel probléme, il a été congu et mis au point un
dispositif d’orientation de lames de volets notamment montées parallélement a
libre articulation entre au moins deux montants d’une ossature et accouplées
entre elles par des biellettes articulées reliées a une tringle de commande,
assujettie 4 un organe de manoeuvre, pour &tre déplacée en translation en vue

de provoquer ’orientation concomitante des lames. Selon I’invention, ’organe
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de manoeuvre est monté a libre articulation sur une partie de 1’ossature et est
relié a4 une des extrémités de la tringle de commande par des moyens
complémentaires d’accouplement articulé, manoeuvrables d’une seule main
pour étre mis a volonté en position de coopération ou non pour autoriser, soit
le libre pivotement angulaire de 1’organe de manoeuvre correspondant au
déplacement en translation de la tringle, soit le blocage angulaire dudit organe
selon différentes positions préétablies, correspondant & une orientation

déterminée des lames.

Pour résoudre le probléme posé d’obtenir le libre pivotement angulaire
des lames, depuis une position maximum d’ouverture jusqu'a une position
fermée d’occultation ou leur orientation selon des positions angulaires
prédéterminés, les moyens complémentaires d’accouplement articulés sont
constitués par un levier articulé, a chacune de ses extrémités, d’une part, a la
tringle de commande et, d’autre part, a une partie de 1’organe de manoeuvre,
ledit levier présentant un secteur denté apte a coopérer avec au moins une dent
d’un levier de verrouillage articulé sur une autre partie dudit organe de
manoeuvre, a I’encontre d’un €lément de rappel élastique.

Les leviers sont articulés entre deux flasques verticaux d’une platine
support constituant le corps de D’organe de verrouillage, ladite platine étant

articulée sur la partie de ’ossature.

Pour résoudre le probléme posé de pouvoir manoeuvrer d’une seule
main ’organe de commande, le levier de verrouillage et la platine support,
sont articulés sur un axe commun monté dans une chape solidaire de

1’ossature.

Pour résoudre le probleme posé de permettre d’orienter angulairement
les lames selon la position choisie, le levier de verrouillage comporte un
logement pour le montage de 1’¢lément de rappel élastique sous forme d’un

ressort en appui sur la base de la platine support articulée, pour mettre en prise,
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d’une maniére permanente, la dent avec le secteur denté, tandis qu’un effort de
pression exercé sur ledit levier permet a ladite dent d’échapper la denture du

secteur du levier d’accouplement.

Avantageusement, le levier d’accouplement présentant le secteur
denté, est articulé entre les flasques de la platine au moyen d’un axe
transversal situé a I’opposé de ’axe commun d’articulation. Le secteur denté
est formé sur une partie de circonférence, en bout du levier, et

concentriquement & son axe d’articulation.

Pour résoudre le probléme posé de pouvoir agir sur le levier de
verrouillage d’une maniére simultanée au basculement, dans un sens ou dans
’autre, de I’organe de main d’ceuvre et cela d’une seule main, I’extrémité libre
de la platine support et de levier de verrouillage, sont recourbées d’une
maniére ergonomique pour permettre d’agir d’une seule main sur ledit levier

de verrouillage.

I’invention est exposée, ci-aprés, plus en détail a I’aide des dessins
annexés, dans lesquels :

La figure 1 est une vue de face et de principe montrant le montage du
dispositif d’orientation selon I’invention, les lames étant représentées en
position d’ouverture maximum.

La figure 2 est une vue de c6té correspondant a la figure 1.

La figure 3 est une vue de dessus correspondant a la figure 1.

La figure 4 est une vue semblable a la figure 1 en position fermee des

lames.

La figure 5 est une vue de coté correspondant a la figure 4.

La figure 6 est une vue de dessus correspondant a la figure 4.

La figure 7 est une vue en perspective de I’ensemble de ’organe de
manoeuvre.

La figure 8 est une vue en perspective du levier de verrouillage.
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La figure 9 est une vue en perspective de la chape support pour le
montage articulé de I’organe de manoeuvre sur I’ossature.

La figure 10 est une vue en perspective du levier d’accouplement et
d’articulation de I’organe de manoeuvre par rapport a la tringle de commande.

La figure 11 est une vue en perspective de la platine support articulé.

La figure 12 est une vue en coupe longitudinale partielle de I’ensemble
de P’organe de manoeuvre en position d’engrénement correspondant au
blocage en position angulaire du levier d’accouplement notamment avec la
tringle de commande.

La figure 13 est une vue semblable a la figure 12 montrant la

libération du levier d’accouplement et le basculement de 1’ensemble.

On a illustré figure 1, d’une maniere schématique, une ossature (O)
correspondant, par exemple, a celle d’un volet. Cette ossature (O) présente une
ouverture (O1) délimitant deux montants verticaux (A) et (B) entre lesquels
sont montées, au moyen d’axes tourillons (t), a libre articulation, des lames
(L). Les lames (L) sont accouplées entre elles par des biellettes articulées (a)
reliées a une tringle de commande (b) assujettie 4 un organe de commande (C)
pour provoquer 1’orientation concomitante des lames (L) depuis une position
sensiblement horizontale (figures 1, 2 et 3), correspondant a une ouverture
maximum, jusqu'a une position de chevauchement partiel (figures 4, 5 et 6),

correspondant a une occultation totale de 1’ouverture (O1).

L’organe de manoeuvre comprend une platine support (1) articulée au
moyen d’un axe transversal (2) dans une chape (3) fixée sur une partie de
I’ossature (O). La platine support présente deux flasques verticaux (la) (1b)
établis a partir d’une embase commune (1c). Entre les deux flasques (1a) et
(1b) est monté un levier de verrouillage (4). L’une des extrémités du levier (4)
présente un nez (4a) pour &tre articulé sur I’axe d’articulation (2) de la platine

support (1). Autrement dit, la platine support (1) et le levier de verrouillage (4)
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sont articulés sur un axe commun, en 1’espéce, ’axe transversal (2) monté dans
la chape (3).

Le corps du levier de verrouillage (4), de section méplate, présente en
débordement de sa face de dessus, au moins une dent (4b) apte a engrener
avec une denture (5a) d’un levier d’accouplement (5). La denture (55) est
formée a I’une des extrémités du levier (5) et sur une partie de circonférence
formée concentriquement & un axe d’articulation (6) monté entre les deux
flasques (1a) et (1b) de la platine support (1), a 'opposé de I’axe commun
d’articulation (2).

L’autre extrémité du levier (5), qui présente une forme générale
coudée, est articulée, en (5b), a Pextrémité de la barre de commande

correspondante (b).

Pour mettre en position d’engrénement permanent la dent (4b) avec la
denture (5a), le levier de verrouillage (4) est assujetti & un élément €lastique de
rappel sous forme d’un ressort (7) logé dans un chambrage d’un bossage (4¢)
formé en débordement de la face du levier de verrouillage (4) présentant la
dent (4b). Ce ressort de rappel (7) est en appui sur I’embase (1c) de la platine
support (1). Dans cette position d’engrenement (figure 12), le levier de
verrouillage (4) est disposé angulairement par rapport a I’embase (1c¢) de sorte
qu’un effort de pression exercé sur ce dernier comprime le ressort (7), de sorte
que la dent (4b) échappe la denture (5a) du levier d’accouplement (5).

Le montage articulé du levier d’accouplement (5) par rapport a la
tringle de commande (b) et par rapport a la platine support (1), elle méme
articulée avec le levier de verrouillage (4) sur I’ossature (O), constitue un
systéme & genouillére. 11 en résulte qu’un effet de pivotement angulaire de
I’organe de manoeuvre par rapport a I’axe commun (2), dans un sens ou dans
I’autre, provoque le déplacement en translation, également dans un sens ou

dans I’autre, de la tringle de commande (b) et, d’une maniére concomitante,
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I’ orientation angulaire des lames (L). On renvoie aux figures 2 et 5

notamment.

Compte tenu des caractéristiques a la base de I’invention, pour
manoeuvrer angulairement d’une seule main ’organe de manoeuvre (C)
incluant notamment la platine support (1) et le levier de verrouillage (4), il
suffit de tenir les extrémités libres de ladite platine (1) et dudit levier (4) qui
sont recourbées respectivement, d’une maniere ergonomique, en (1d) et (4d).

Comme indiqué, lorsque 1’on appui sur le levier de verrouillage (4), la
dent (4b) échappe la denture (5a), permettant, toujours avec la méme main, de
basculer dans un sens ou dans l’autre, la platine support (1). Lorsque
’orientation angulaire des lames est souhaitée, il suffit de relacher le levier de
verrouillage (4), qui, sous I’effet de détente de son ressort (7) vient par sa dent
(1b) en prise avec la denture (5a) assurant ainsi le blocage. Le nombre de dents
de la denture (5a) détermine par conséquent, le nombre de position angulaire
des lames. Bien évidemment, pour passer des deux positions extrémes de
totale ouverture (figure 1) a la position de chevauchement partiel (figure 4), il
suffit de maintenir en pression le levier de verrouillage (4) pour libérer le
systéme de denture (4b-5a).

Bien évidemment, les éléments constitutifs du dispositif, notamment
au niveau de l’organe de manoeuvre, peuvent étre réalisés en toutes

dimensions et en tous matériaux.

Les avantages ressortent bien de la description, en particulier, on
souligne et on rappelle, la possibilité de manoeuvrer d’une seule main 1’organe
de commande avec la possibilité de positionner les lames selon différentes
orientations angulaires préétablies ou de passer directement des deux positions

extrémes d’orientation desdites lames.
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REVENDICATIONS

-1- Dispositif d’orientation de lames de volets notamment montées
parallélement a libre articulation entre au moins deux montants d’une ossature
et accouplées entre elles par des biellettes articulées reliées a une tringle de
commande assujettic & un organe de manoeuvre (C) pour étre déplacée en
translation en vue de provoquer D’orientation concomitante des lames,
caractérisé en ce que I’organe de manoeuvre (C) est monté a libre articulation
sur une partie de 1’ossature et est relié¢ a une des extrémités de la tringle de
commande par des moyens complémentaires d’accouplement et de
verrouillage (4-5) articulés manoeuvrables d’une seule main pour étre mis a
volonté en position de coopération ou non pour autoriser, soit le libre
pivotement angulaire de 1’organe de manoeuvre correspondant au déplacement
en translation de la tringle, soit le blocage angulaire selon différentes positions

préétablies dudit organe correspondant a une orientation déterminée des lames.

-2- Dispositif selon la revendication 1, caractérisé en ce que les
moyens complémentaires d’accouplement articulés sont constitués par un
levier (5) articulé & chacune de ses extrémités, d’une part, a la tringle de
commande (b) et, d’autre part, & une partie de I’organe de manoeuvre, ledit
levier (5) présentant un secteur denté (5a) apte a coopérer avec au moins une
dent (4b) d’un levier de verrouillage (4) articulé sur une autre partie dudit

organe de manoeuvre, a 1’encontre d’un élément de rappel élastique (7).

-3- Dispositif selon la revendication 2, caractérisé en ce que les
leviers (5) et (4) sont articulés entre deux flasques verticaux (1a) et (1b) d’une
platine support (1) constituant le corps de ’organe de verrouillage, ladite

platine (1) étant articulée sur la partie de 1’ossature (O).
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-4- Dispositif selon la revendication 3, caractérisé en ce que le levier
de verrouillage (4) et la platine support (1) sont articulés sur un axe commun

(2) monté dans une chape (3) solidaire de 1’ossature.

-5- Dispositif selon la revendication 3, caractérisé en ce que le levier
de verrouillage comporte un logement (4c) pour le montage de I’élément de
rappel élastique (7) sous forme d’un ressort en appui sur la base (1c) de la
platine support articulée (1) pour mettre en prise, d’'une maniére permanente,
la dent (4b) avec le secteur denté (5a), tandis qu’un effort de pression exercé

sur ledit levier (4) permet & ladite dent d’échapper la denture du secteur dente.

-6- Dispositif selon la revendication 3, caractérisé en ce que le levier
(5) présentant le secteur denté (5a) est articulé entre les flasques de la platine
au moyen d’un axe transversal (6) situé a I’opposé¢ de I’axe commun
d’articulation (2).

-7- Dispositif selon 'une quelconque des revendications 2 et 6,
caractérisé en ce que le secteur denté (5a) -est formé sur une partie de
circonférence, en bout du levier (5) et concentriquement & son axe
d’articulation (6).

-8- Dispositif selon la revendication 3, caractérisé en ce que
I’extrémité libre de la platine support (1) et du levier de verrouillage (4) sont
recourbées d’une maniére ergonomique pour permettre d’agir, d’une seule
main, sur ledit levier de verrouillage (4).
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