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(57) Die Erfindung betrifft eine Schaltungsanordnung zum Steuern und/oder Regeln der Spindeldrehzahl an
Ringspinn- oder Ringzwirnmaschinen, bei der die Antriebsvorrichtung fiir die Spindeln in Abhéngigkeit vom
Kopsaufbau, der eine stetige und eine changierende Hubbewegung der Ringbagk erfordert, beeinfluft wird, bei der
Mittel zum Abgeben digitaler Signale aus stetiger und aus changierender oder aus der stetigen Hubbewegung der
Ringbank und Mittel zum Verarbeiten der abgegebenen Signale angeordnet und die Mittel zum Verarbeiten der
abgegebenen Signale mit der Antriebsvorrichtung fiir die Spindeln verbunden sind. Die Erfindung besteht darin, daB
ein inkrementaler Impulsgeber (6) mit der Ringbank {4) verbunden und dem inkrementalen Impulsgeber (6) eine
digitale Verarbeitungseinheit (7) nachgeordnet ist. ErfindungsgemaR wird die technische Wirkung erzielt, daR eine
Schaltungsanordnung eingesetzt wird, die wenig Bauelemente erfordert und frei programmierbar ist.
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Patentanspruch:

Schaltungsanordnung zum Steuern und/oder Regeln der Spindeldrehzahi an Ringspinn- oder
Ringzwirnmaschinen, bei der die Antriebsvorrichtung flir die Spindeln in Abhangigkeit vom
Kopsaufbau, der eine stetige und eine changierende Hubbewegung der Ringbank erfordert, beemflul&t
wird, bei der Mittel zum Abgeben digitaler Signale aus stetiger und aus changierender oder aus der
stetigen Hubbewegung der Ringbank und Mittel zum Verarbeiten der abgegebenen Signale
angeordnet und die Mittel zum Verarbeiten der abgegebenen Signale mit der Antriebsvorrichtung fiir
die Spindeln verbunden sind, dadurch gekennzeichnet, daf? ein inkrementaler Impulsgeber (6) mit der
Ringbank (4) verbunden und dem inkrementalen Impulsgeber (6) eine digitale Verarbeitungseinheit (7)
nachgeordnet ist.

Hierzu 1 Seite Zeichnungen

Anwendungsgebiet der Erfihdung

Die Erfindung betrifft eine Schaltungsanordnung zum Steuern und/oder Regeln der Spindeldrehzahl an Ringspinn- oder
Ringzwirnmaschinen, bei der die Antriebsvorrichtung flir die Spindeln in Abhangigkeit vom Kopsaufbau, der eine stetige und
eine changierende Hubbewegung der Ringbank erfordert, beeinflu3t wird, bei der Mittel zum Abgeben digitaler Signale aus
stetiger und aus changierender oder aus der stetigen Hubbewegung der Ringbank und Mittel zum Verarbeiten der abgegebenen
Signale mit der Antriebsvorrichtung flir die Spindeln verbunden sind.

Charakteristik des bekannten Standes der Technik

Bekannt ist durch den SU-Urheberschein 1030433 D 01 H 1/25 eine Schaltungsanordnung zum Steuern und/oder Regeln der
Spindeldrehzahl an Ringspinn- oder Ringzwirnmaschinen, bei der die Spindeldrehzahl in Abhangigkeit vom Kopsaufbau, der
eine Hubbewegung der Ringbank erfordert, beeinflut wird und bei der von einem Drehimpulsgeber digitale Signale aus der
Hubbewegung der Ringbank abgegeben, in einem Zahler gezahlt und in nachfolgenden Digital-Anaiog-Wandlern bewertet
werden. Diese nunmehr analogen Signale werden nach einem vorgegebenen Programm verarbeitet, iber Filter einem
Summierglied zugeleitet und zur Beeinflussung der Spindeldrehzahi der Maschine verwendet. Aus der Europaischen
Patentanmeldung 049013 D 01 H 1/30 ist bekannt, Signale aus der stetigen Hubbewegung der Ringbank abzugeben. Nachteilig
ist bei der bekannten Schaltungsanordnung, da die vorhandenen digitalen Signale in analoge Signale umgewandelt und
analog verarbeitet werden, womit die Vorteile der digitalen Signale verlorengehen, indem hoher Aufwand hinsichtlich der
Schaltungstechnik entsteht. Ein weiterer Nachteil besteht darin, daB ein analog arbeitendes System nicht frei programmierbar
ist, Umprogrammierungen erfordern aufwendige Verdnderungen der Schaitung.

Ziel der Erfindung

Die Anwendung der-Erfindung hat zum Ziel, den Aufwand zu senken, der flr die Schaltungstechnik und fiir
Umprogrammierungen erforderlich ist.

Dariegung des Wesens der Erfindung

Der Erfindung liegt die Aufgabe zugrunde, eine Schaltungsanordnung einzusetzen, die wenig Bauelemente erfordert und frei
programmierbar ist. :
ErfindungsgemaR wird das dadurch erreicht, dal ein inkrementaler iImpulsgeber mit der Ringbank verbunden und dem
inkrementalen Impulsgeber eine digitale Verarbeitungseinheit nachgeordnet ist.

Ausfiihrungsbeispiel

In der 2ugehdrigen Zeichnung zeigen

.Fig.1: eine Schaltungsanordnung in schematischer Darsteliung
Fig.2: den Verlauf der Spindeldrehzahl in Abhéngigkeit von der changierenden Hubbewegung

An einer Ringspinnmaschine sind Spindeln 1, die Kospe 2 tragen, auf einer Spindelbank 3 angeordnet. Eine Ringbank 4 trigt
nicht gezeigte Ringe. Die Ringbank 4 fiihrt eine stetige und eine changierende Hubbewegung aus, die der Kopsaufbau erfordert.
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Der Kops 2 weist einen Ansatz am FuB der Hlilse auf, darauf werden Kegelschichten aufgebaut, wozu die Ringbank 4 in der
stetigen Hubbewegung allmahlich nach oben bewegt wird. Bei der changierenden Hubbewegung wird die Ringbank 4 bei jedem
Hub langsam angehoben und legt die Hauptwindungen, anschlieend werden beim schnelleren Absenken der Ringbank 4 ’
Kreuzwindungen zum Vermeiden des ineinanderfallens der Hauptwindungen gelegt. Je nach Lage der Ringbank 4, die sowohl
von der stetigen als auch von der changierenden Hubbewegung bestimmt wird, ist der Durchmesser des zu bewickeinden
Kopses 2 und damit auch die Bewicklungsgeschwindigkeit unterschiedlich. Um bei jeder Stellung der Ringbank 4 die Spindeln 1
mit der technologisch héchstmdglichen Drehzahl zu betreiben, wird die Antriebsvorrichtung 5 flir die Spindeln 1in Abhangigkeit
vom Kopsaufbau beeinflu3t. An der Ringspinnmaschine ist dazu eine Schaltungsanordnung zum Steuern und/oder Regein der
Spindeldrehzahi angeordnet. '

In einer ersten Ausfiihrung sind bei der Schaltungsanordnung Mittel zum Abgeben digitaler Signale aus stetiger und aus
changierender Hubbewegung der Ringbank 4 angeordnet; es ist ein inkrementaler Impulsgeber 6 zum Abgben eines digitalen
Signals aus der stetigen und aus der changierenden Hubbewegung mit der Ringbank 4 verbunden (Fig. 1). Die Verbindung erfolgt
Giber nicht dargestellte miteinander in Eingriff stehende mechanische Elemente. Mittel zum Verarbeiten des abgegebenen
Signals sind in der Art angeordnet, da3 dem inkrementalen Impulsgeber 6 eine digitale Verarbeitungseinheit 7 nachgeordnet ist.
Die digitale Verarbeitungseinheit ist mit der Antriebsvorrichtung 5 fur dle Spindeln 1 verbunden.

Die Wirkungsweise ist folgende:

Bei der stetigen und bei der changierenden Hubbewegung der Ringbank 4 wird ein mechanisches Signal an den inkrementalen
Impulsgeber 6 und von diesem ein digitales Signal an die digitale Verarbeitungseinheit 7 gegeben. Dieses Signal wird von der
digitalen Verarbeitungseinheit 7 einerseits entsprechend dem Programm zur Steuerung der Grunddrehzahi n, der Spindein 1
verarbeitet. Aus dem abgegebenen Signal entnimmt die digitale Verarbeitungseinheit 7 andererseits auch die Zeit T fUr die
Bewegung der Ringbank 4 vom unteren zum oberen Umkehrpunkt und wieder zuriick zum unteren Umkehrpunkt und die
Zeitabschnitte t; und t, (Fig. 2). Der [angere Zeitabschnitt t; entspricht dem Anheben der Ringbank 4, wihrend der kiirzere
Zeitabschnitt t, dem Absenken der Ringbank 4 entspricht. Durch die digitale Verarbeitungseinheit 7 werden daraus die Anstiege
a und B ermittelt, die die Spindeldrehzahl n charakterisieren, wenn sie der changierenden Hubbewegung nachgeflhrt wird. Die
Antriebsvorrichtung 5 flir die Spindeln 1 wird von der digitalen Verarbeitungseinheit 7 entsprechend dem Ergebnis aus der
Erfassung des inkrerhentalen Impulsgebers 6 beeinflu3t. ’

In einer zweiten Ausflihrung sind bei der Schaltungsanordnung Mittel zum Abgeben digitaler Signale aus der stetigen
Hubbewegung der Ringbank 4 angeordnet; es ist ein inkrementaler Impulsgeber 6 zum Abgeben eines digitalen Signals aus der
stetigen Hubbewegung mit der Ringbank 4 verbunden. Der weitere Aufbau der Schaltungsanordnung entspricht dem bereits
beschriebenen. Die Wirkungsweise ist so, dafd das digitale Signal, wie bereits beschrieben, von der digitalen
Verarbeitungseinheit 7 verarbeitet und zur Beeinflussung der Antriebsvorrichtung 5 fir die Spindeln 1 in Abh&ngigkeit von der
stetigen Hubbewegung der Ringbank 4 verwendet wird. .
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