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地刷及其清洗机

(57)摘要

一种地刷及其清洗机，包括相互扣合的地刷

上盖(320)和地刷底座(310)，所述地刷底座开设

有吸嘴(312)，所述吸嘴包括吸嘴前刮条(3121)

和吸嘴后刮条(3122)，所述吸嘴前刮条与所述吸

嘴后刮条之间形成所述吸嘴的开口面积，所述吸

嘴前刮条与所述吸嘴后刮条的其中之一与活动

板(315)固定连接，从而相应可操作的改变所述

吸嘴的开口面积。本实用新型通过凸轮结构控制

吸嘴前刮条的位置，从而改变吸嘴的大小，使清

洗机能够游刃有余的处理不同类型的脏污，具备

了吸入大颗粒物的能力，扩大了清洗机的适用范

围。
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1.一种地刷，包括相互扣合的地刷上盖(320)和地刷底座(310)，所述地刷底座开设有

吸嘴(312)，其特征在于，所述吸嘴包括吸嘴前刮条(3121)和吸嘴后刮条(3122)，所述吸嘴

前刮条与所述吸嘴后刮条之间形成所述吸嘴的开口面积，所述吸嘴前刮条与所述吸嘴后刮

条的其中之一与活动板(315)固定连接，从而相应可操作的改变所述吸嘴的开口面积。

2.如权利要求1所述的地刷，其特征在于，所述吸嘴(312)通过吸口风道(314)与污水桶

(202)连通，所述吸口风道与活动盖板(316)夹设出一容置空间，所述活动板(315)位于所述

容置空间内。

3.如权利要求2所述的地刷，其特征在于，所述地刷内设有主电机(317)，所述主电机旋

转轴上设有一凸轮(318)，所述凸轮的外缘与设置在活动板(315)上的限位机构(319)抵顶。

4.如权利要求3所述的地刷，其特征在于，所述凸轮(318)靠近活动板(315)的一侧设有

轴承(3180)，所述凸轮通过轴承与活动板抵顶。

5.如权利要求3所述的地刷，其特征在于，所述活动板(315)与地刷底座(310)之间设置

一拉簧(3150)，所述拉簧为活动板的下降提供作用力。

6.如权利要求3所述的地刷，其特征在于，所述活动板(315)上设有磁铁(3151)，所述容

置空间内对应磁铁设有两个上下间隔的霍尔开关(3140)，所述霍尔开关与主电机(317)电

性连接，用于控制主电机停止工作。

7.如权利要求3所述的地刷，其特征在于，所述容置空间顶部和底部分别设置与主电机

(317)电性连接的微动开关，所述微动开关用于控制主电机停止工作。

8.一种清洗机，所述清洗机包括依次连接的手柄(100)、机身(200)和地刷(300)，其特

征在于，所述地刷为权利要求1-7中任一项所述的地刷。
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地刷及其清洗机

技术领域

[0001] 本实用新型涉及一种地刷，及应用该地刷的清洗机，属于清洁设备技术领域。

背景技术

[0002] 目前市场上所销售的清洗机，主要是通过将清水桶的清水撒到地面，通过滚刷清

扫，再由吸嘴回收到污水桶内，达到清洁的目的。一般的吸嘴其开口大小无法改变，为使清

洗机的吸力能够高效的回收污水，吸嘴与地面之间的缝隙较小，使得吸嘴无法回收地面的

大颗粒物，清扫过的地面仍有大的颗粒物残留。

实用新型内容

[0003] 本实用新型所要解决的技术问题在于针对现有技术的不足，提供一种地刷及其清

洗机，通过凸轮结构控制吸嘴前刮条的位置，从而改变吸嘴的大小，使清洗机能够游刃有余

的处理不同类型的脏污，具备了吸入大颗粒物的能力，扩大了清洗机的适用范围。

[0004] 本实用新型所要解决的技术问题是通过如下技术方案实现的：

[0005] 本实用新型提供一种地刷，包括相互扣合的地刷上盖和地刷底座，所述地刷底座

开设有吸嘴，所述吸嘴包括吸嘴前刮条和吸嘴后刮条，所述吸嘴前刮条与所述吸嘴后刮条

之间形成所述吸嘴的开口面积，所述吸嘴前刮条与所述吸嘴后刮条的其中之一与活动板固

定连接，从而相应可操作的改变所述吸嘴的开口面积。

[0006] 优选地，所述吸嘴通过吸口风道与污水桶连通，所述吸口风道与活动盖板夹设出

一容置空间，所述活动板位于所述容置空间内。

[0007] 为了控制活动板上下移动，所述地刷内设有主电机，所述主电机旋转轴上设有一

凸轮，所述凸轮的外缘与设置在活动板上的限位机构抵顶。

[0008] 为了减少凸轮的磨损，所述凸轮靠近活动板的一侧设有轴承，所述凸轮通过轴承

与活动板抵顶。

[0009] 优选地，所述活动板与地刷底座之间设置一拉簧，所述拉簧为活动板的下降提供

作用力。

[0010] 为了控制活动板的位置，所述活动板上设有磁铁，所述容置空间内对应磁铁设有

两个上下间隔的霍尔开关，所述霍尔开关与主电机电性连接，用于控制主电机停止工作。

[0011] 为了控制活动板的位置，所述容置空间顶部和底部分别设置与主电机电性连接的

微动开关，所述微动开关用于控制主电机停止工作。

[0012] 本实用新型还提供一种清洗机，所述清洗机包括依次连接的手柄、机身和地刷，所

述地刷为如上所述的地刷。

[0013] 综上所述，本实用新型通过凸轮结构控制吸嘴前刮条的位置，从而改变吸嘴的大

小，使清洗机能够游刃有余的处理不同类型的脏污，具备了吸入大颗粒物的能力，扩大了清

洗机的适用范围。

[0014] 下面结合附图和具体实施例，对本实用新型的技术方案进行详细地说明。
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附图说明

[0015] 图1为本实用新型清洗机的整体结构示意图；

[0016] 图2为本实用新型地刷底座的结构示意图；

[0017] 图3为吸嘴前刮条升起时地刷的剖视图；

[0018] 图4为吸嘴前刮条升起时凸轮与活动板的结构示意图；

[0019] 图5为吸嘴前刮条落下时地刷的剖视图；

[0020] 图6为吸嘴前刮条落下时凸轮与活动板的结构示意图。

具体实施方式

[0021] 图1为本实用新型清洗机的整体结构示意图。如图1所示，本实用新型提供一种清

洗机，所述清洗机包括依次连接的手柄100、机身200和地刷300，所述机身200内设有污水桶

202、清水桶201以及真空电机(图中未示出)等组件，所述污水桶202用于回收通过地刷300

吸入的脏污，清水桶201用于储存清洗液，真空电机用于产生吸力。所述手柄100上设有控制

开关101，用于控制清洗机各组件的工作。

[0022] 图2为本实用新型地刷底座的结构示意图；图3为吸嘴前刮条升起时地刷的剖视

图；图4为吸嘴前刮条升起时凸轮与活动板的结构示意图；图5为吸嘴前刮条落下时地刷的

剖视图；图6为吸嘴前刮条落下时凸轮与活动板的结构示意图。如图2至图6所示，所述地刷

300包括相互扣合的地刷上盖320和地刷底座310，地刷底座310开设有喷水槽311和吸嘴

312，优选地，所述喷水槽311位于吸嘴312前方，使得清洗机在向前行进时，吸嘴312能够将

从喷水槽311中喷出的清水等吸入。所述喷水槽311通过地刷300内的水泵313与清水桶201

连通，在水泵313的作用下，清洗机通过喷水槽311将清水或清洗液喷向地面10；所述吸嘴

312通过吸口风道314与污水桶202连通，所述吸嘴312借助真空电机产生的吸力将地面10的

脏污吸入污水桶202，具体的，所述吸嘴312包括吸嘴前刮条3121和吸嘴后刮条3122，所述吸

嘴前刮条3121与所述吸嘴后刮条3122之间形成所述吸嘴的开口面积，所述吸嘴前刮条3122

与所述吸嘴后刮条3122的其中之一与活动板315固定连接，从而相应可操作的改变所述吸

嘴的开口面积，所述活动板315可升降移动。

[0023] 优选地，所述吸嘴前刮条3122与活动板315固定连接。具体来说，所述吸嘴后刮条

3122通过包胶或胶粘的方式与吸口风道314、地刷底座310固定连接，吸嘴前刮条3121通过

包胶或胶粘的方式固定在活动板315下方，而活动板315则位于由活动盖板316和吸口风道

314夹设而成的容置空间内，由于活动盖板316和吸口风道314的限制，活动板315在容置空

间内仅能升降移动。地刷300上还设有滚刷及驱动滚刷转动的滚刷电机(图中未标出)，用于

清洁地面的脏污。本实用新型并不限制活动板315的具体位置，其可以根据清洗机的自身结

构进行调整。基于上述实施例，本领域普通技术人员在没有做出创造性劳动的前提下所得

到的所有其他实施例，都属于本实用新型所保护的范围。

[0024] 为了控制活动板315带动吸嘴前刮条3121升降，地刷内还设有主电机317，所述主

电机317旋转轴上设有一凸轮318，所述凸轮318的外缘与设置在活动板315上的限位机构

319抵顶，当主电机317带动凸轮318旋转时，限位机构319在凸轮318及自身重力的作用下，

带动活动板315作升降运动。进一步地，为了减少活动板315与凸轮318之间的摩擦，凸轮318

靠近活动板315的一侧设有轴承3180。优选的，还可以在活动板315与地刷底座310之间设置
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拉簧3150，为活动板315的下降提供作用力，即拉簧3150一端固定在活动板315上，另一端固

定在地刷底座310上。

[0025] 为了控制活动板315的升降高度，所述活动板315上设有磁铁3151，所述容置空间

内对应磁铁3151设有两个上下间隔设置的霍尔开关3140，所述霍尔开关3140与主电机317

电性连接，用于控制主电机317停止工作，优选的，两个所述霍尔开关3140固定在吸口风道

314外朝向活动盖板316的一侧。当带有磁铁3151的活动板315上下移动后，会分别触发上下

两个霍尔开关3140，霍尔开关3140被触发后控制主电机317停止工作。

[0026] 需要说明的是，本实用新型还可以采用其他方式来实现活动板315的升降高度的

控制。例如，可以在容置空间顶部和底部分别设置与主电机317电性连接的微动开关，当活

动板315上下移动后，会触发微动开关，微动开关被触发后控制主电机317停止工作；或者，

还可以设置距离传感器，通过距离传感器来检测活动板315的移动距离，从而控制活动板

315的升降高度。

[0027] 所述手柄100上设有控制开关101和水泵开关102，所述水泵开关102用于控制水泵

的工作，所述控制开关101可以控制清洗机其它各组件(如真空电机、滚刷电机、主电机等)

的工作。具体来说，水泵开关102控制水泵313工作时，水泵313将清水桶201中的溶液引至喷

水槽喷向地面10。由于本实用新型单独设置了水泵开关102，用户可以根据实际需要控制清

洗机喷水，以满足不同的清理需求，优化了用户的使用体验。

[0028] 控制开关101控制滚刷电机工作时，滚刷旋转以擦拭地面的脏污，使脏污更容易被

清洗机吸入；控制开关101控制真空电机工作时，脏污从吸嘴312经吸口风道314被吸入污水

桶202；当地面上的脏污包含大颗粒物时，由于吸嘴312与地面10的距离较小，其吸嘴前刮条

3121和吸嘴后刮条3122将脏污挡在吸嘴312外，此时，用户通过控制开关101控制主电机317

工作，设置在主电机317旋转轴上的凸轮318转动，随着凸轮318带有轴承3180的一端上升，

凸轮318对限位机构319施加向上的作用力，活动板315克服拉簧3150拉力及自身重力随凸

轮318一起上升，直至磁铁3151上升至位于上方的霍尔开关处，触发霍尔开关，霍尔开关控

制主电机317停止工作，凸轮318停止转动，吸嘴前刮条3121位于升起的位置，增大了吸嘴

312的吸污面积，包含大颗粒物的脏污被吸入污水桶202。当地面上仅有脏水或小颗粒物时，

为了保证清洗机的吸力，用户通过控制开关101控制主电机317工作，设置在主电机317旋转

轴上的凸轮318转动，随着凸轮318带有轴承3180的一端下降，活动板315失去凸轮318的支

撑，在拉簧3150拉力及自身重力的作用下随凸轮318一起落下，直至磁铁3151下落至位于下

方的霍尔开关处，触发霍尔开关，霍尔开关控制主电机317停止工作，凸轮318停止转动，吸

嘴前刮条3121位于落下的位置，此时，吸嘴前刮条3121与地面10之间的缝隙变小。

[0029] 为了便于用户操作使用，所述控制开关101可设有多个档位，如电源模式、大颗粒

模式、吸水模式等。当控制开关101位于电源模式的档位时，控制开关101控制清洗机整机断

电；当控制开关101位于大颗粒模式的档位时，控制开关101控制真空电机及滚刷电机工作，

且控制主电机317带动吸嘴前刮条3121升起；当控制开关101位于吸水模式的档位时，控制

开关101控制真空电机及滚刷电机工作，且控制主电机317带动吸嘴前刮条3121下落。需要

说明的是，本实用新型并不以此为限，本领域技术人员可以根据实际需要增加或减少所需

要的档位，以细化控制不同的组件，满足不同的使用要求。

[0030] 下面结合具体场景对本实用新型清洗机的工作过程进行说明。
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[0031] 用户需要进行家庭清洁时，接通清洗机的电源，根据脏污的类型不同选择不同的

清洁模式。

[0032] 例如，需要清洁地毯时，用户控制真空电机及滚刷电机工作，此时，水泵313与主电

机317不工作，即清洗机不会喷水且吸嘴前刮条3121位于落下位置，滚刷转动扬起地毯上的

脏污，以方便真空电机将地毯上的脏污吸入污水桶202。

[0033] 当需要清洁厨房等地面上存在大颗粒物的环境时，用户控制主电机317工作，主电

机317带动凸轮318转动，凸轮318带有轴承3180的一端将限位机构319向上顶起，直至磁铁

3151上升至位于上方的霍尔开关处，触发霍尔开关，霍尔开关控制主电机317停止工作，凸

轮318停止转动，吸嘴前刮条3121位于升起的位置。此时，在真空电机提供的吸力下，包含大

颗粒物的脏污通过吸嘴312被吸入污水桶202。

[0034] 由于此状态下吸嘴312的开口面积较大，虽然能够吸入包含大颗粒物的脏污，但对

于脏水的处理效果较差。在用户清洁完包含大颗粒物的脏污后，可以控制主电机317工作主

电机317带动凸轮318转动，随着凸轮318带有轴承3180的一端下降，活动板315失去凸轮318

的支撑，在拉簧3150拉力及自身重力的作用下随凸轮318一起落下，直至磁铁3151下落至位

于下方的霍尔开关处，触发霍尔开关，霍尔开关控制主电机317停止工作，凸轮318停止转

动，吸嘴前刮条3121位于落下的位置，此时，吸嘴前刮条3121与地面10之间的缝隙变小，清

洗机的吸力增大，从而将脏水吸入污水桶202。

[0035] 综上所述，本实用新型通过凸轮结构控制吸嘴前刮条的位置，从而改变吸嘴的大

小，使清洗机能够游刃有余的处理不同类型的脏污，具备了吸入大颗粒物的能力，扩大了清

洗机的适用范围。
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