Ty

Ty
<
o
0
=]
<
00
©
I
&)

BUNDESAMT FUR GEISTIGES EIGENTUM

EURVERRR AT

. @Wﬂw SCHWEIZERISCHE EIDGENOSSENSCHAFT % CH 684059 A5

61 Int.Cl: B02C 13/26
B02C 13/14

Erfindungspatent fiir die Schweiz und Liechtenstein
Schweizerisch-liechtensteinischer Patentschutzvertrag vom 22. Dezember 1978

@ PATENTSCHRIFT s

@1) Gesuchsnummer:

@4 Patenterteilt:

@5 Patentschrift
veroffentlicht:

(23 Anmeldungsdatum:

2181/91

22.07.1991

15.07.1994

15.07.1994

@3 Inhaber:

Biihler AG, Uzwil

@2 Erfinder:

Baumeler, Hans, Niederuzwil
Haelg, Werner, Oberuzwil

64 Schlagmiihle.

@ Eine Schiagmiihle (1) mit einem becherférmigen Sieb

(10) umfasst eine Siebabnahme- und Spannvorrich-
tung, die aus zwei Halterungen (13), einem Verbindungs-
gestinge (15, 17) und einer gemeinsamen Antriebsvorrich-
tung (20-22) besteht. Das Sieb (10) liegt auf einem Rost
(11, 12). Es umgibt im angehobenen Zustand den Rotor
(8) und im abgesenkten Zustand kann es mit kleinem Auf-
wand durch die Offnung (4a) aus der Schlagmiihle gezo-
gen werden. Die Betriebssicherheit wird durch Sicherungs-
einrichtungen fiir die Mahlraumtiire (4b) und die Sieb-

spann-Vorrichtung (11-22) gewéhrleistet.
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Beschreibung

Die Erfindung betrifft eine Vorrichtung geméss
dem Anspruch 1.

Schlagmiihlen mit becherférmigen Sieben sind
beispielsweise in der US-PS 4 243 180 und in der
US-PS 3 169 711 beschrieben. Beim Sieb der er-
sten Schrift ist die Stirnflache horizontal und bei je-
nem der zweiten Schrift vertikal ausgerichtet. Das
Montieren und das Entfernen der Siebe ist in bei-
den Fallen sehr aufwendig, weil viele Teile entfernt
werden miissen. Bei grossen Schiagmiihlen ist das
Sieb schwer und hat eine grosse Mantelwandhdhe,
sodass es nur miihsam ohne Verkantung tiber den
Rotor bringbar ist.

Der Erfindung liegt somit die Aufgabe zugrunde,
eine Vorrichtung zu beschreiben, die das zu Reini-
gungs-, Kontroll- und Reparaturaufgaben nétige De-
montieren und Montieren des Siebes schnell und
gefahrenfrei ermdglicht, sowie nach dem Montieren
eine gefahrlose Betriebsbereitschaft gewéhrleistet.

Die erfindungsgemasse Losung dieser Aufgabe
sieht mindestens zwei gleichméssig lber den Sieb-
umfang verteilte Halterungen vor, welche mittels ei-
ner Geradfiihrung das Sieb zwischen zwei Anschlé-
gen verschieben konnen. Der eine Anschlag ist so
gewshit, dass das becherférmige Sieb am Rotor
vorbei der Schlagmiihle entnommen werden kann.
Der andere Anschlag ist erreicht, wenn der Rotor
vom Siebmantel umgeben ist und der &ussere
Rand des Siebmantels an einer entsprechenden
Dichtungsfliche ansteht. Die erfindungsgemasse
Ausflihrung der Halterung kann bei einer beliebigen
Orientierung der Schlagmiihlen-Achse zur Anwen-
dung kommen; vorzugsweise wird sie aber bei ei-
ner vertikalen Achse und dementsprechend einer
horizontalen Sieb-Stirnfldche eingesetzt.

Im Schlagmihlengehduse ist eine Offnung, mit
einer diese dicht verschliessenden Tire, vorgese-
hen, durch welche Offnung das Bechersieb auf den
Halterungen und gegebenenfalls auf dem unteren
Offnungsrand liegend in den Schlagmiihlen-Innen-
raum eingefiihrt werden kann. Die das Sieb tragen-
de Auflageflache der Halterung besteht vorzugswei-
se aus einem Rost, der aus mindestens einer an
seitlichen Halterungen befestigten Tragestange und
aus mindestens einer vorzugsweise aber zweil an
der Tragestange befestigten quer zu ihr verlaufen-
den Auflagestangen besteht. Die Halterungen sind
mittels Geradfiihrungen, vorzugsweise mittels Rohr-
fiihrungen in Richtung der Rotorachse verschiebbar,
sodass das Bechersieb durch die Betatigung der
Halterungen verkanntungsfrei tiber einen Rotor ge-
schoben, sowie von diesem entfernt werden kann.

Zum Antreiben der Halterungen ist mindestens
eine Zieh- und Stoss-Antriebsvorrichtung vorgese-
hen, welche gegebenenfalls einen von Hand beté-
tigbaren Hebel, einen Elekiromotor mit Schnecken-
gewinde oder einen Schrittmotor, vorzugsweise
aber einen pneumatischen oder hydraulischen An-
trieb beinhaltet. Jeder Halterung kann ein Antrieb
zugeordnet sein, wobei eine Vorrichtung das Paral-
lellaufen der Halterungen gewéhrleisten muss. Vor-
zugsweise sind aber mindestens zwei Halterungen
mit einem gemeinsamen Antrieb versehen. Fir die
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Kopplung, der von einem gemeinsamen Antrieb be-
wegten Halterungen, ist ein Verbindungsgesténge
vorgesehen. Der Antrieb kann an einer beliebigen
Stelle einer Halterung oder des Verbindungsgestén-
ges ansetzen. Zwischen dem Antrieb und diesem
Ansatzpunkt kann eine Hebelvorrichtung, vorzugs-
weise ein Kniehebel, vorgesehen sein. Ein Kniehe-
bel kann erfindungsgeméss so eingesetzt werden,
dass das Sieb an beiden Anschldgen durch das Ei-
gengewicht in der gewlnschten Position bleibt, also
auch wenn beispielsweise der beniitzte pneumati-
sche Antrieb nicht mehr mit Druckluft versorgt wird.

Zum Erreichen der nétigen Betriebssicherheit
sind gegebenenfalls Sicherungseinrichtungen fiir die
Tire im Schlagmihlengehduse und fiir die Sieb-
spann-Vorrichtung vorgesehen, welche gewdhrlei-
sten, dass der Rotor nur in Betrieb sein kann, wenn
die Tiir verschlossen und das Sieb liber dem Rotor
angespannt ist.

Durch die Sicherungseinrichiung geméass den
Merkmalen des Anspruchs 7 wird erreicht, dass nur
bei geschlossenem Tiirschliess-Kontrollschalter die
Tirverriegelung ausldsbar ist; dass nur bei ge-
schlossenem Tlrschliess-Kontrollschalter und ver-
riegelter Tlr der Miihlenantrieb (2) startbar ist; und
dass nur bei geméss dem Drehzahlwéchter stehen-
dem oder gentigend langsam drehendem Rotor, die
Tiirentriegelung auslésbar ist.

Die Zeichnungen erldutern die Erfindung anhand
einer schematisch dargesteliten Ausfiihrungsform.

Fig. 1: Ubersichtsdarsteliung einer Schlagmiihle.

Fig. 2: Darstellung der mdoglichen Sieblagen rela-
tiv zum Rotor.

Fig. 3: Darstellung einer erfindungsgeméssen
Siebhalterung.

Fig. 4: Schematische Darstellung einer Tir-Si-
cherungseinrichtung.

Ein erfindungsgemésses Ausfiihrungsbeispiel
(Fig. 1) einer Schlagmiihle 1 weist im oberen Teil
einen Elekiromotor 2 zum Antreiben eines Rotors 8,
im Mittelteil ein Schlagraum-Gehéuse 3 mit einer
Offnung 4a, die mit einer Tur 4b verschliessbar ist,
und im unteren Teil einen Feingut-Sammelraum 5
mit einem untenliegenden Auslass 6 auf. Im Ge-
hduseteil 3 befindet sich gemass Fig. 2 ein Schlag-
raum 7 mit dem Rotor 8, welcher um eine vertikale
Achse 9 dreht.

Der Rotor 8 besteht aus Kreisscheiben zwischen
denen schwenkbare Schlagplatten mittels Bolzen,
die durch Locher in den Scheiben und in den Plat-
ten flihren, befestigt sind. Die Bolzen werden mit-
tels Flachfedern im Rotor gehalten. Andere erfin-
dungsgemasse Ausfiihrungsformen der Schlagmiih-
le kbnnen horizontale oder gegebenenfalls geneigte
Drehachsen vorsehen.

Im Betriebszustand umgibt das Sieb 10 den Ro-
tor 8 seitlich und unten und es schliesst mit seinem
oberen Rand formschliissig an den Geh&useteil 3
an. Es handelt sich um ein Bechersieb 10, beste-
hend aus einer Mantelwand 10a und nur einer
Stirnwand 10b, von welchen Wanden mindestens
eine, vorzugsweise aber beide, gelocht sind. Damit
das Sieb einfach zerlegt werden kann und damit
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bei ungleicher Abniitzung der Mantel- und der Stirn-
wand nicht die ganze Siebflache ersetzt werden
muss, ist vorgesehen, das Sieb aus einer Siebfld-
chenhalterung, mindestens einem Stirnflachenteil
und mindestens zwei Mantelteilen aufzubauen, Es
ist somit auch méglich, die Mantel- und die Stirnfla-
che mit verschieden feinen Sieben auszustatten.
Der Feinanteil des zu zerkleinernden Gutes gelangt
durch das Sieb 10 in den Sammelraum 5. Zwi-
schen dem Sammelraum 5 und dem Gehduseteil 3
sind vibrationsdémpfende Dichtungen 28 vorgese-
hen.

Die erfindungsgemésse Schlagmiihle 1 kann
ohne Aspiration grosse Durchsatzraten erzielen,
weil auch ohne Aspiration des Feinanteils keine
den Durchsatz vermindernde Verschmutzung des
Bechersiebes zu beobachten ist.

Das Sieb 10 liegt auf mindestens einer Auflage-
stange 11, 11’ und gegebenenfalls auf mindestens
einer diese tragenden und zu ihnen quer verlaufen-
den Tragestange 12 auf. Falls weitere Auflage-
und/oder Tragestangen vorgesehen sind, wird deut-
lich, dass es sich um einen Tragrost handelt. Jede
Tragestange 12 ist beidseits an einer Halterung 13,
13" befestigt. Das Sieb kénnte gegebenenfalls auch
lediglich an den Halterungen 13, 13’ befestigt sein,
oder auf geeigneten Fortsdizen dieser Halterungen
13, 13 aufliegen. Vorzugsweise sind zwei Halterun-
gen 13, 1% vorgesehen, welche mittels Geradfiih-
rungen, wobei vorzugsweise Rohrflihrungen 14, 14/
vorgesehen sind, in Richtung der Achse 9 ver-
schiebbar sind. Durch synchrones Verschieben der
Halterungen 13, 13’ ist gewdhrleistet, dass die
Mantelwand 10a des Bechersiebes 10 verkantungs-
frei iber den Rotor 8 geschoben werden kann. Ein
unterer Anschlag fiir die Halterungen 13, 13" ist so
gewdhlt, dass das becherférmige Sieb 10 unter
dem Rotor 8 vorbei durch die Offnung 4a der
Schiagmiihle 1 entnommen werden kann.

Die Siebentnahme ist ohne Demontage eines
Schlagmiihlenteils lediglich durch das Offnen der
Tiir 4b, das Absenken des Siebes mittels der Halte-
rungen 13, 13’ und das Herausziehen des Siebes
10 mit einem &usserst kleinem Zeitaufwand und
ohne Gefahren méglich.

Fir die Kopplung, der vorzugsweise von einem
gemeinsamen Antrieb bewegten Halterungen 13,
13, ist ein Verbindungsgestinge vorgesehen. Das
Verbindungsgesténge beinhaltet eine Achse 15, die
von den Halterungen 13, 13’ beabstandet parallel
zur Tragestange 12 verlauft und in mindestens zwei
mit dem Gehéauseteil 3 verbundenen Lagern 16, 16’
gehalten wird. Gemass Fig. 3 sind an der Achse 15
mindestens zwei Hebelarme 17 — vorzugsweise an
beiden Endbereichen der Achse 15 je einer — befe-
stigt, welche an ihrem anderen Ende mittels dreh-
barer Verbindungen 18 mit je einer Halterung 13,
13 verbunden sind. Die Drehbewegung der Hebel-
arme 17 muss in eine Bewegung entlang der durch
die Fiihrungen 14 der Halterungen 13, 13’ gegebe-
nen Verschiebungsrichtung Uberfiihrt werden. Dazu
kénnen die Drehverbindungen 18 schlitzférmig aus-
gebildet sein, oder wie vorzugsweise vorgesehen,
Drehgelenke 19 in den Halterungen 13, 13’ einge-
baut werden.
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Ein elekirischer oder aber vorzugsweise ein
pneumatischer bzw. hydraulischer Antrieb 20 ist ei-
nerseits gegebenenfalls schwenkbar am Gehduse-
teil 3 befestigt. Andererseits setzt der Antrieb 20 an
einer Halterung 13, gegebenenfalls iber eine An-
schlussvorrichtung direkt an der Achse 15, oder
aber vorzugsweise an einem Hebelarm 17 an. Zwi-
schen dem Antrieb und diesem Ansatzpunkt kann
eine Hebelvorrichtung 21, vorzugsweise mit einen
Kniehebel 22, vorgesehen sein. Ein Kniehebel 22
wird erfindungsgemass so eingesetzt, dass das
Sieb an beiden Anschlégen durch das Eigengewicht
in der gewiinschten Position bleibt, also auch wenn
beispielsweise der vorzugsweise bentiizte pneuma-
tische Antrieb 20 nicht mehr mit Druckluft versorgt
wird.

Der Kniehebel 22 besitzt einen festen Drehpunkt
23, der beispielsweise in einer am Geh&useteil 3
befestigten Halterung gelagert ist. An zwei weiteren
Stellen 24 und 25 des Kniehebels 22 greift je eine
Stange 21a bzw. 21b drehbar gelagert an. Die eine
Stange 21a (bertrigt die Bewegung des Antriebs
auf eine Drehbewegung des Kniehebels 22 um den
Drehpunkt 23. Die andere Stange verbindet den
Kniehebel vorzugsweise mit einer drehbaren Befe-
stigung 26 an einem Hebelarm 17, sodass die
Drehbewegung des Kniegelenks 22 eine Drehbewe-
gung des Hebelarms 17 und somit ein Heben bzw.
Senken der Halterungen 13, 13 bewirkt. Der Knie-
hebel 22 dreht im Bereich zwischen zwei An-
schlagspositionen, welche den beiden Siebendlagen
entsprechen. In der einen Anschlagsposition (aus-
gezogene Linien) liegt die Stelle 25 wenig neben
der Geraden durch die Lager 23 und 26 und zwar
naher beim Antrieb 20, sodass das Gewicht der
Halterungen 13, 13 und des Siebes 10 den Knie-
hebel 22 an den Anschlag drickt. Das Sieb ist bei
diesem Anschiag iiber den Rotor gestossen, und
schliesst mit seinem oberen Rand dicht an den Ge-
hiuseteil 3 an, da in den Halterungen 13, 13’ vor-
zugsweise Federelemente 27 zum Anpressen vor-
gesehen sind. In der anderen Anschlagsposition
(gestrichelte Linien) ist das Sieb an der tiefsten
Stelle.

Die Steuerung der Siebhebe-Vorrichtung muss
gewidhrleisten, dass das Sieb angespannt ist, wenn
der Mahlprozess gestartet werden kann und dass
das Sieb nicht abgesenkt werden kann wéhrend
des Mahlens. Um dies zu erreichen, ist vorzugswei-
se ein Schalter 28’ fiir die Betétigung des Antriebs
20 so montiert, dass die Ture 4b nur geschlossen
werden kann, wenn der Schalter 28’ auf der dem
angespannten Sieb entsprechenden Position steht
und dass der Schalter 28’ bei geschlossener Tiir 4b
nicht auf die der Siebabsenkung entsprechende Po-
sition gestellt werden kann.

Wegen der nétigen Unfallverhtitung wird die Tire
4b gegebenenfalls mit einer Sicherungsvorrichtung
versehen, welche verhindert, dass die Tir 4b offen
sein kann, wenn der Rotor dreht. Zur Sicherungs-
vorrichtung gehéren mindestens ein Tirschliess-
Kontrollschalter 29 und mindestens eine Tiirverrie-
gelungsvorrichtung 30, welche beide Teile an das
Gehiuse 3 und die Tiire 4b anschliessen, minde-
stens ein Schalter zum Ein- und Ausschalten des
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Miihlenmotors 2 und zum Verriegeln bzw. Entrie-
geln der Tire 4b, sowie ein Drehzahiwéchter zur
Kontrolle des Bewegungszustandes des Rotors 8.

Eine erfindungsgemasse Ausflihrungsform der Si-
cherungsvorrichtung sieht gemiss Fig. 4 einen
Hauptschalter 31a zum Ein- und Ausschalten des
Mihlenmotors 2 sowie einen Riegelschalter 31b
zum Verriegeln bzw. Entriegeln der Tire 4b vor.
Gegebenenfalls kénnte die Verriegelung auch Gber
den Hauptschalter gesteuert werden, sodass nur
ein manuel betatigbarer Schalter nétig wére. Der
Tiirschliess-Kontrollschalter 29 steuert Uber eine
Leitung 32 zwei Schalter 33 bzw. 34, derart dass
zwei Leitungen 35 bzw. 36 unterbrochen werden,
wenn die TuUr 4b offen ist. Dies stelit sicher, dass
nur bei geschlossener Tir 4b die Verriegelung mit-
tels des Schalters 31b ausgel6st, bzw. der Mihlen-
motor 2 mittels des Hauptschalters 31a eingeschal-
tet werden kann. Die Tiirverriegelungsvorrichtung
30 umfasst mindestens einen Riegel, der gegebe-
nenfalls elekirisch, vorzugsweise aber mittels
Druckluft betatigbar ist. Die Lage des Riegels wird
mit mindestens einem Riegel-Kontrollschalters 37,
vorzugsweise einem Reedkontakt, bestimmt. Der
Kontrollschalter 37 steuert {iber eine Leitung 38 ei-
nen Schalter 39 in der Leitung 36, sodass der Mih-
lenmotor 2 nur eingeschaltet werden kann, wenn
der Riegel geschlossen ist.

Das Offnen und somit das Entriegeln der Tir 4b
darf nur mdglich sein, wenn der Rotor 8 nicht mehr,
oder nur sehr langsam dreht.

Zur Kontrolle des Bewegungszustandes des Ro-
tors 8 ist ein Drehzahiw&chter 40 vorgesehen, wel-
cher gegebenenfalls einen Impulsgeber am Rotor 8
und eine Impulsregistrier-Vorrichtung, oder aber
vorzugsweise eine Spannungs- oder Strom-Kontroll-
vorrichtung an mindestens einer Miithlenmotor-Wick-
lung umfasst. Solange der Rotor 8 bzw. der Mih-
lenmotor 2 dreht, sendet der Drehzahlwéchter ein
Signal {iber eine Leitung 41. Mittels eines Schwell-
wertschalters 42 und eines Signal-inverters wird
das Signal des Drehzahiwéchters 40 so verarbeitet,
dass ein vom verarbeiteten Signal gesteuerter
Schalter 44 bei gentigend kleiner Miihlenmotor-
Drehzahl geschlossen ist. Dieser Schalter 44 unter-
bricht oder schliesst eine Leitung 45, die vom
Schalter 31b (ber einen Signal-lnverter 46 zum
Entriegelungseingang der Tlirverriegelungsvorrich-
tung 30 fiihrt. Das Ausschalten des Schalters 31b
fiihrt somit nur bei genligend langsam drehendem
Rotor 8 zur Tlrentriegelung.

Zur Sicherung der Sieblage kann eine zur Tiirsi-
cherungseinrichtung analoge Vorrichtung vorgese-
hen werden. Dabei wiirde der Schalter 31b das An-
heben und Absenken des Siebes steuern und an
die Stelle der Verriegelungsvorrichtung 30 bzw. des
Riegel-Kontrollschaiters 37 wiirden die Spann- und
Abnahmevorrichtung fiir das Sieb bzw. ein Siebla-
ge-Kontrollschalter treten. Das Verriegeln wiirde
dem Anspannen und das Entriegeln dem Absenken
des Siebes entsprechen.
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Patentanspriiche

1. Schlagmiihle (1) mit einem einen Mahlraum
abgrenzenden Schlagmiihlengehduse (3) und mit
von einem Mihlenantrieb antreibbaren Rotor (8) in-
nerhalb eines becherférmigen Siebes (10) zum
Trennen eines Feinanteils des zu zerkleinernden
Gutes von dessen Grobanteil, bestehend aus einer
Mantelwand (10 a) und nur einer Stirnwand (10 b),
von welchen Wanden mindestens eine gelocht ist,
dadurch gekennzeichnet, dass eine Siebabnahme-
und Spannvorrichtung (11-22) vorgesehen ist, die
mindestens zwei gleichméssig (ber den Umfang
verteilte Halterungen (13, 13’) aufweist, welche iber
eine gemeinsam betatigbare Antriebsvorrichtung
(20-22) zur Abnahme beziehungsweise zum Fest-
halten des Siebes (10) betatigbar sind.

2. Schlagmihle gemass Anspruch 1, dadurch ge-
kennzeichnet, dass die Halterungen (13, 13) in Ge-
radfiihrungen, vorzugsweise in Rohrfiihrungen (14)
des Schlagmihlengehduses (3), gefiihrt sind und
dass das Bechersieb (10) von einer, an den Halte-
rungen (13, 13) befestigten, Halteanordnung (11,
12) getragen wird, von welcher Halteanordnung (i1,
12) das Sieb (10) einfach I&sbar und durch eine
Tire (4b) im Schlagmiihlengehduse (3) entfernbar
ist.

3. Schiagmiihle geméass einem der vorangehen-
den Anspriiche, dadurch gekennzeichnet, dass das
Bechersieb (10) auf einem Rost (11, 12) liegt, der
vorzugsweise aus mindestens einer an seitlichen
Halterungen (13, 13°) befestigien Tragestange (12)
und aus mindestens einer, vorzugsweise aber zwei,
an der Tragestange (12) befestigten quer zu ihr
verlaufenden Auflagestangen (11) besteht, und
dass vorzugsweise die Halterungen (13, 13" in den
Rohrfiihrungen (14) verlaufen, sodass das Becher-
sieb (10) durch die Betétigung der Halterungen (13,
13’) verkantungsfrei {iber den Rotor (8) schiebbar,
sowie von diesem entfernbar ist.

4. Schlagmiihle nach einem der Anspriiche 2
und 3, dadurch gekennzeichnet, dass die Geradfiih-
rungen fir eine Bewegung der Halterungen (13,
13) und somit des Bechersiebes (10) im wesentli-
chen senkrecht zur Stirnflache (10b) des Bechersie-
bes (10) ausgebildet sind.

5. Schlagmihle nach einem der vorangehenden
Anspriiche, dadurch gekennzeichnet, dass die seitli-
chen Halterungen (13, 13’) von mindestens einer
Stoss- und Ziehvorrichtung, vorzugsweise mit einem
hydraulischen oder pneumatischen Antrieb (20), re-
lativ zum Rotor (8) und zu einem dazugehérigen
Gehéuse (3) bewegbar sind, und dass zweckmas-
sig jeder Halterung (13, 13’) ein Anirieb (20) zuge-
ordnet ist, wobei diese Antriebe (20) paralle! laufen.

6. Schlagmihle nach Anspruch 5, dadurch ge-
kennzeichnet, dass fiir mindestens zwei Halterun-
gen (13, 13") ein gemeinsamer Antrieb (20) vorge-
sehen ist.

7. Schlagmiihle nach einem der vorangehenden
Anspriiche, dadurch gekennzeichnet, dass eine Si-
cherungseinrichtung zum Sichern einer geschlosse-
nen Lage der Tiire {4b) beim Einschalten des Miih-
lenmotors (2) vorgesehen ist, wobei diese Siche-
rungseinrichtung zweckméssig aus
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— mindestens einem Tiirschliess-Kontrollschalter;

— mindestens einem Schalter zum Ein- und Aus-
schalten des Miihlenmotors (2) und zum Verriegeln

bzw. Entriegeln der Tire (4b);

— mindestens einer Turverriegelungsvorrichtung, 5
welche mindestens einen Riegel umfasst, der gege-
benenfalls elekirisch, vorzugsweise aber mittels
Druckluft betétigbar ist, dessen Lage gegebenen-

falls aufgrund eines Riegel-Kontrolischalters, vor-
zugsweise eines Reedkontaktes, Uberwachbar ist; 10
und

— mindestens einem Drehzahlwéchter zur Kontrolle

des Bewegungszustandes des vom Mihlenantrieb

(2) angetriebenen Rotors (8), wobei am Rotor (8)
gegebenenfalls ein Impulsgeber vorgesehen ist, die 15
Bewegung vorzugsweise aber lber eine Span-
nungs- bzw. Stromkontrolle an mindestens einer
Motorenwicklung bestimmt wird, besteht; und/oder

eine Sieblage-Kontrollvorrichtung vorgesehen ist,

zum Sichern einer angespannten Lage des Siebes 20
beim Einschalten des Miihlenmotors, bei welcher
Kontrollvorrichtung, das Sieb vorzugsweise genau

dann absenkbar ist, wenn die kontrollierte Tiir offen

ist bzw. die Tir (4b) nur schliessbar ist, wenn das

Sieb angespannt ist. 25

8. Schlagmilhle nach einem der vorangehenden
Anspriiche, dadurch gekennzeichnet, dass minde-
stens zwei Halterungen (13, 137 ber ein Verbin-
dungsgestinge (15, 17) miteinander verbunden
sind, sodass die Halterungen (13, 13) verklem- 30
mungsfrei synchron laufen.

9. Schlagmiihle nach Anspruch 8, dadurch ge-
kennzeichnet, dass ein Verbindungsgestdnge (15,

17) fiir zwei Halterungen (13, 13’) aus

a) einer Achse (15), die von den Halterungen 35

(13, 13" beabstandet parallel zur Tragestange

(12) verlduft und in mindestens zwei mit dem

Gehause (3) verbundenen Lagern (16) gehalten

wird;

b) mindestens zwei Hebelarmen (17), von denen 40

zwei einerseits fest mit der Achse (15) und ande-

rerseits drehbar mit je einer Halterung (13, 13)

verbunden sind; und

c) zwei Ubergangsvorrichtungen, welche die

Drehbewegung der Hebelarme (17) in eine Be- 45

wegung entlang der durch die Filhrung (14) der

Halterungen (13, 13} gegebenen Verschiebungs-

richtung (iberfiihren, bestehend aus schlitzférmi-

gen Drehlagern in den Hebelarmen oder vor-

zugsweise aus Drehgelenken (19) in den Halte- 50

rungen (13, 13)

besteht, und dass bevorzugt mindestens ein
pneumatischer oder hydraulischer Antrieb (20) di-
rekt am Verbindungsgesténge (15, 17) und/oder an
einer der Halterungen (13, 13), vorzugsweise aber 55
an einem der Hebelarme (17) ansetzt.

10. Schlagmiihle nach einem der vorangehenden
Anspriiche, dadurch gekennzeichnet, dass die An-
triebsvorrichtung (20-22) einen Kniehebel (22) auf-
weist, der zweckmassig am Verbindungsgestdnge 60
(15, 17) und/oder an einer der Halterungen (13,

13", vorzugsweise aber an einem der Hebelarme
(17) ansetzt.
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