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"SYNCHRONNI IMPULSNE ZARIZENE, RfZENE VERDOLSKOU KARTOU,
PRO OVLADANI LISTOVEHO STROJE

- Vyndlez se tykd& synchronniho zarizeni, rizeného verdolskou kartou, pro
ovldddni listového stroje, jeho¥ silovs &4st obsahuje pro kajdy list deji}
“ci hé3kd, usporddanych v jednd rovins. '

Stévajlel listové stroje uvafovaného druhu, konkrétne podle és. autor-
ského osveédsent 156 301, jsou ovlddény impulsnim zarfzenim, Fizenym silovou
kartou nebo elektromagneticky. Impulsni zafizeni u téchto listovych strojd
obsahuje dvojici dvouradovych pék, ulo¥enych na paralelnd uspotédanych ty-
8fch. Vidy jedno z ramen dvouramennych potom priléhéd podle provedeni bud
ke kolfkdm silové karty, nebo k jednomu elektromagnetu, ktery je ovldddn
vzorovaci kartou.

Uvedené impulsnf zarfzeni Je nesynchronnt. Jeho nevgfhodou je, Ze pri
zpétném chodu, napffklad p*i hleddn{ vadns zaneseného tku, vy¥aduje, aby
listovy stroj provedl navic jednu zpétnou otd&ku, ne% se otevie pro3lup po-
slednfho zaneSeného \tku. Po vyhleddni vadné zaneseného utki Je potom nut~
né vykonat pred spoudténim tkactho stroje u listového stroje naprézdno jed-
nu otddku v opaéném smyslu, aby bylo mo%no znovu spustit tkacf stroj. Ukolem
vynélezu je vytvorit synchronni impulsn{ zarfzen{ pro listové stroje, jejich%
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silové Eést obsahuae pro kaidy list dvoglcl héékﬁ uspbié@anych v jedné
rov1ne. '

Toho se dosédhne impulsnim zarizenim podle vynélezu, gehoé podstata spo-
¥1vé zejména v tom, Ze kaZidému 2z hé3k8 je prirazena dvouremennd péka, jeji%
urychleni v Jednom smeru pomoci k ni prlpevnené pru%iny je vymezeno na je-
jim spodnim ramenu zminenym hé&kem & pevnou operkou, v opadném smeru dorazem
pristavenym k jejimu hornimu rameni, které nese vykyvne uloZenou d703131 vo-
dorovngch jehel, z nich% jedna vodorovnéd jehla nese ohmatdvac{ Jehlu nového
Gtoku a svym ozubem je drZena pomoci prufiny v dréze_pravitka nového utku,
zatimeco druhé vodorovné jehla nese ohmatédvaci jehlu starého dtku a je svym
ozubem driena pomoci pruilny v dréze pravitka starého utku, pri Zem%¥ k vo-
dorovnym jehlém je pristaveno pomocné pravitko pro jejich zveddni a k dvou-
ramennym pékém je pristaveno presuvné_aretaéni pravitko pro jejich zabloko-

véni ve vychylené poloze u dorazu. '

7 konstruk&niho hlediska je vyhodné, %Ze dvouramenné péky Jjsou ulozeny
v jedné roviné na paralelnich tydich nad hédky.

- Je vyhodné, kdyZ k dvouramennym pékém jsou pristavena dorazové pra-
vitka, ponevad? se tim usnadiiuje montd% a demontd%¥ synchronniho impulsniho
‘zarizeni{ z listového stroje. Pro spolehlivé vedeni ohmatdvacich jehel je
vjhodné kdy% ghmatévaci jehly jsou uloZeny ve vedenich.

- Pro lepd{ styk dvouramennych pék s hélky ellové gasti listového stroje
je vyhodné, kdy% rameno dvouramenné péky prlstavené k hééku.s;lové 84sti
listového stroje je opatreno kladkou. '

Dal3q vyhody a vjznaky vynédlezu jsou patrny Z prikladného provedeni
synchronnfiho impulsntho zarizeni, které je schematicky znézorneno na vykre-
se, kde znadf obr. 1 pohled na usporséddni synchronniho 1mpulsniho zarizeni
" a silovy mechanismus dvouzdv12ného listového stroge, pro ovlddéni jednoho
listu, obr. 2 dvé pracovni polohy Z4sti synchronnfho impulsniho zaPizent
podle obr. 1, ovliddajfci jeden z hd¥kl silového mechanismu dvouzdviZného
listového stroje a obr. 3 rozvinuty kruhovy diagram listového stroje a syn-
chronniho 1mpulsniho zarizeni podle obr. 1.

Listovy stroj obsahuje pro ka%dy silovy mechanismus ovlddajici jeden
1ist jednu jednotku synchronniho impulsniho zarizeni. Pro vets{ prehlednost
jé popis nejprve zaméren na provedeni a funkeci jedné ¥dsti, kteréd podle obr. -
1. tvor{ levou stranu synchronnfho impulsniho zarfzeni a je zndzornéna na
obr. 2.

Na tydi ) (obr. 2), kterd je svymi koneci pevnd uloZena v neznézorné-
nych postranicich 1mpulsniho zarizeni, Jje vykyvné ulo¥ena dvouramennd pédka
2. Vykyv dvouramenné péky 2 je omezen Jednak dorazem 3 prlstavenym k je-
jimu hornfmu ramenu 200, jednak hdtkem 4 .a pevnou operkou 5 pristave-
nymi k jejimu spodnimu rameni 201. Nutno podotknout, %Ze hd¥ek 4 a pevné
operka 5 jsou ji? sou¥dsti silového mechanismu 400 ~listového stroje, na
ktery je pripojen neznézorneny list. Vzhledem k tomu, %e silovy mechanismus
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400 je znémy napriklad z éé. autorského osvéddent &. 156 301, byly popsény
jen d{ly potrebné k objasnént funkce synchronnfho impulsntho zafizeni.

Aby pri vykyvovéni dvouramenné p&ky ¢ ncaochszelo pri styku s h&dkem
ke kluznému trenf, je jejf spodni rameno 201 opatfeno oto&nou rolnou 6.

Pro usnadnéni montd¥e je k hornimu rameni 200 dvouramenné péky 2
pristaveno jako monté¥ni pomicka dorazové pravitko 1.

Ovlddani vykyvné dvouramenné pdky 2 v Jednom sméra 4o polohy nazna-
Sené- plnou &arou v obr. 2, je provédéno Jednak ‘pomoci vodorovné Jehly § v
starého udtku, pravitkem 10 starého udtku, které posouvé neznézornény péko-
vy meéhanismus rizeny vagkou, jednak pomoci vodoravné ‘jehly 9 ' nového dtku
pravitkem 1l .nového dtku, které rovnsi posouvéd neznézornény pdkovy mecha-
nismuS'Fizeny vatkou. Opadnym smérem do polohy naznadend Sérkovane (obr. 2)
vykyvuje dvouramennd péka 2 pomoci taZné prufiny 12, kterd je jednim kon-
cem upevnéna na hornim ramenu 200 dvouramenné pdky 2 a druhym koncem za-
kotvena na ty¥i 121. Vodorovnd jehla 8 starého utku stejné jako vodorov-
‘né jehla ‘9 nového utku jsou uloZeny vykyvné nad sebou na hornfm ramenu »
200 dvouramenné pséky 2. Pritlak vodorovnych jehel 8 a 9 smérem k pra-
vitkdm 10 a 11 je zajistén ta¥nymi prufinami 13 a 14, které jsou vidy
Jjednim koncem upevnény_na vodorovnych jehldch 8 a 9 a druhym koncem ulo-
feny na sviaslénm ramenu 200 -dvoufamenné pdky 2. Zveddni vodorovnych jehel
8 a 9 proti pisobeni pru¥in 13 ‘& 14 Jje provedeno pomocnym pravitkem
15, které ovlédé neznézornény pékovy mechanismus rizeny vadkou. Poloha dvou-
ramenné pdky 2, kters je nazna¥ena na obr. 2 plnou Zarou, a do které je
dvouramennd péka g . vychylovéna pomoci vodorovnych jehel 8 a 9 pravitky
10 a 11, je zaji3tovéna presuvnym aretadnfm pravitkem 16, které je ovls-
déno neznézornénym mechanismem a je opat¥eno bezpe&nostni pojistkou.

Na konei vodorovné jehly 8 starého dtku je zavélena ohmatévaci Jjehla
.17 starého dtku a na konci vodoroVné‘jehly 9 nového \dtku je zavédena ohma-
tévact jehla 18 nového dtku. Ohmatdvaci jehly 17, 18 jsou uloZeny suvné
ve voditkdeh 20, 21 a 22, které je vedou proti verdolské karté 19. Zmfnénd
karta 19 je pretdfena zndmym zpdsobem, v daném pripads ve sméru hodino-
vych rulifek, pomoci kartového vdledku 23 pohdneného znémym, avdak neznd-
zornénym krokovacim mechanismem. Druhd &4st podle obr. 1 pravéd strana syn-
chronniho impulsniho zarizent je co do funkce shodné s popsanou levou stra-
nou synchronntho impulsniho zarizeni a proto dfly ndlefejici k pravé strane
Jeou opatreny vztahovymi znadkami funk&né shodnich a{lg, néleﬁegicich k le-
vé strand synchronntho 1mpulsniho zarizeni pri &em¥Z jsou pro prehlednost

opatreny apostrofy.

Jak je patrno z obr. 1, jsou mezi pravou a levou stranou synchrénniho
impulaniho zarfzeni jen nepatrné rozd{ly. Tyto rozdily vyplyvajf{ z toho, %e
hé¥ky 4, 4° a pevné opérky' 5, 5° Jjsou uspordddny v jedné rovind s obpma
dvouramennymi pékami 2, 27 s uloienymx na paralelnych tydich 1, 17; takze
dvouramennd pdka g' na pravé strane Je ve vetéi vzddlenosti od verdolské
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xarty 19 ne? dvouramennd péka 2 na levé strané impulsniho zarizeni. Vo-
dorovné jehly §', 2' starého a nového utku jsou proto u pravé dvouramenné
paky 2° deldf a jsou na ni uloZeny tak, aby byly paralelni k vodorovnym
Jehlam 8, 2 starého a nového utku levé dvouramenné pdky 2. Ohmatédvaci

, Jehly 17°, 8° na vodorovnych Jehléch 8, Qf starého a nového dtku prave
dvouramenné péky jsou posunuty vidi ohmatévacim Jjehlém Ll, 18 starého a no-
vého titku lavé dvoursmenné pdky -2, aby bylo dodrZeno obvyklé derovéni ver-
dolské karty 19. Za tSelem zjednoduSeni jsou voditka 20, 21 a gg' spole&né
pro vSechny ohmatdvac{ jehly 17, 117°, 18, 18", stejné jako je spole&né

pro vodorovné jehly 8, 9, §', 9° pravitko lﬁl urdené k Jjejich zveddni. .

Funkce levé strany popsaného synchronniho impulsntho zarfzeni podle roz-
vinutého kruhového dlagramu celého llstového strojey znézorneného na obr. 3
je tato:

Ohmatévact Jehly 17 & 18 Jsou podle rozvinutého kruhového diagramu

" (dréha 9 na obr. 3 - svisld ferchovand &4ra) zvednuty pravitkem 15 spo-
1u s vodorovnymi jehlami 8 a g 2z polohy znézornéné na obr. 2 plnou da-
rou do polohy zndzornéné preruéovanou garou. Pri zdviZeni ohmatévacich ae--
hel 17, 18 se posune (v1z dréha 10, obr. 37 verdolskd karta. 19 po smeru
hodinovych rugifek o dva itky, tj. znak na verdolské karté 19 pod ohmaté-
vaci jehlou 18 se dostane pod ohmatévaci jehlu 17. Nejpozdéji po preto-
%eni verdolské karty 19 (obr. 2) se pravitko 15 zadne vrécet do své spod-
n{ polohy, naznafené plnou Zarou na obr. 2 a s nimi se vraci zpet i voderov-
né jehly 8, 93 =a ohmatévaci jehly 17, 18 starého a nového utku, pri Sem%
ohmatévaci jehla 18 nového ttku zalne ohmatévat novy dtek a ohmatdvaci
jenla 17 starého ttku stary tek. Podle vzoru, ktery je na verdolské karté
zaznamendn ve forme otvorﬁ se nastavujf ohmatévaci jehly 17, ;g a zérovet
s nimi i vodorovné jehly y 2. Jestllie je napriklad pro ohmatévaci Jehlu
18 nového ttku ve verdolské karte 19 otvor, ohmatévaci jehla 18 jim pro-
padne, takZ¥e ozub 24, ktéry je upraven na vodorovné jehlé 9 nového utku,
se stavi do cesty pravitku 11 nového dtku. Podobné se tak deje, kdy¥ je

ve verdolské karté 19 otvor u ohmatévact jehly 17 starého dtku, jejiZ
propadnutf do otvoru ve verdolské karte zplsobi, %e se ozub 25 na vodorov-
né jehle 8 rovné¥ postavi do cesty pravitku starého udtku. Podle rozvinu-
tého kruhového diagramu (obr. 3) Je zrejmé, %e jestd drive, ne% se dokon¥f{
vlastni ohmatdvéni podle dréhy -8. 9, zaine se pohybovat pravitko Lgaturéhoﬁiku
(obr. 2) podle dréhy &. 6 (obr. 3). Toto pravitko 10 starého dtkun (obr. 2)
mnd%e za¥fit pracovat drive proto, %e zdvihovy zéznam prededlého, tedy staré-
ho ﬁtku, je ji% od predchozfho cyklu zaaretovdn aretaafm pravitkenm, 16. Po
dokonden{ ohmatdvéni dokon¥{ zdvih nejdrive pravitko 10 starého utku, kte-
ré v pripadé propasdnut{ ohmatdvaci jehly starého Wtku L7 pouze podepre

ozub 25, kter§ byl ji% v poloze na obr. 2 kreslené plné ustaven pres dvou-
ramennou pdku 2 aretadnim pravitkem 16. Podeprenim ozubu_ 25 pravitkem
10 ‘stardho Utku vznikne vile mezi hornim ramenem 200 dvouramenné psky 2

a aretadnim pravitkem 16. Jak je patrno z‘rbZVinutého diagramu (obr. 37),
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za¥ne se pohybovat aretaini pravitko 16 (obr. 2),'dréna &. §_(6br. 3) sme-
rem nahoru-do &drkované polohy. Jedt& ne* se tento zdvih dokon&{, zapoé&ne
pracovat pravitko nového dtku ll (obr. ) podle "drdhy &. 1 (obr. 3) a u-
_né81 8 sebou pres ozub 24 vodorovnou jehlu nového dtku S dvouramennou
péku 2 do polohy kreslené‘plné. Tim se rolna § dvéuramenné pdky 2 do-
stane tak vysoko nad héfek .4, e se pres &ep hé&ku 26 pomoci prufiny h&i-
ku 27 pootoli smérem k no¥i - 28 & na ndas 28 nasko&{. Podle rozvinutého .
kruhového diagramu drghy &, 2 (obr. 3) potom nd 28 (obr. 2)se s-naskoéenym
héZkem 4 zadne pohybovat, a tim dojde prostrednictvim silového mechanismu
ke zdvihu nezndzornéného brzdového rému. Jestd drive, ‘ne? se ni% 28 zadne
pohybovat do zdvihu, dojde k vrécent pravitka 10 starého dtku do p&vodni
polohy (na obr. éérkov&hé). Pravitko 11 nového dtku setrvédvd ve zdvihu

tak dlouho, dokud se areta&n{ pravitko 16 nevrdtf zpét do phvodnt polohy,
na obr. 2, plné kreslené, &im zaaretuje horni remeno 200 dvouramennd p&-
ky 2 a tato péka zidstafie vychylens pro zpétny prichod hé8ku 4 do Fadfct
polohy. Teprve potom se pravitko nového dtku vracf do vychozi - &drkované
.polohy. Posledni dva jmenované pohyby jsou dobre zrejmé 2 rozvinutého kruho-
vého diagramu (obr. 3)drah 7 a 8. Timto byl popsén jeden cyklus razent
hd&ku 4 (obr. 2) na nd¥ 28. Jak je patrnp z rozvinutého kruhového diagré-
mu, Fadf sa podle drah 1, 3,4 a 5 (obr. 3)1i pravd strana dvo jzdvis-
ného listového stroje, pri Sem? JiZ k novému ohmatdvén{ nedochézi. Synchron~
nost impulsnfho zarizent spodivd v tom, %e ot&&fme-1i listovym strojem opa&-
nym smérem, dojde k vyménd funkei u pravitka 1l nového dtku (obr. 2) a pra-
vitka 10 starého idtku tak, %e sled pohybd je opadny oproti pohybim pdvod-
nim. Ti{m je zarudeno, %¥e pri zpétném chodu (napriklad pri hleddnf Spatné
zatkanéhovdtku) neni v impulsnim zaXfizen{i ¥4dnd zpoZdéni. Nutno jeété.déle'
podotknout, %e vyznadnym kladem synchronntho impulsniho zar{zeni podle vyné-
lezu je skutednost, %e toto zarfzent pracuje v rozsahu klidovych vydrif va-
- %ek ovlddajicich no¥e 28 (obr. 2) v rozsahu od 45° do 75° dréhy 1, 2 (obr.
3) vzhledem ke tkalcovskému stavu od 90° do 150° (stupnice 11, 12).

v

Predmet vynsé lezu

1. Synchronnit ampulsni zafizeni, rizené verdolskou kartou pro ovlddéni listo-
-vého stroje, jeho¥ silové &&st obsahuje pro kaZdy list dvojici h&&kd,
usporddanych v jedné roving, vyznalujici se tim, %e ka%dému z h&Skd (4,
4°) je prifezena dvouremennéd pdka (2,°27) , jej1% vychyleni v jednom smé-
ru pomoef k nf pFipevnéné prufiny (12, 12°) je vymezeno na jejim spodnim
ramenu (201, 201°) zmindnym hé¥kem (4, 4°) a pevnou opérkou (5, 57)

a v opadném smeru ddrazem (3, 3') pfistavenym k jejimu hornimu rameni
(200, 200'), které'nese‘vykyvné uloZenou dvojici vodorovnych jehel (8,
8°,9,9%, 2 nichZ jedna vodorovnd jehla (9, 9°) nese ohmatdvact jehlu
(18, 18') nového a évym ozuben (24, 247) je dr¥ena pomoci pruZiny (14,
‘14')'v dréze pravitka (11, 11°) nového dtku, zatimeo druhé vodorovnd jeh-
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la (8, 8 ) nese ohmatdvaci Jehlu( 17 17 ) starého Utku a Jje svym ozubem
(25, 25 ) dr%ena pomoci pruZiny (13, 13 ) v dréze pravitka (10, 10 ) sta-
rého dtku, prifem¥ k vodorovnym Jjehlém (8, 8’ y 9, 93 Je pristaveno po-'
. mocné pravitko 15 pro Jjejich zvedéni a k dvouramennym pékém (2, 2 1 e
pro jejich zablokovédni ve vychylené poloze u dorazu {3, 3 %) prlstaveno
presuvné aretalni pravitko (16, 16 ).

2. Synchronni 1mpulsni zarizeni podle bodu 1, vyznaéugici se tim, te dvou-
ramenné péky (2, 2 ) Jsou uloZeny v jedné roviné na paralelnich ty&ich
(1, 17 nad hé¥ky (4, 4°).
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Obr. 3
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