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ZaFizen! mdé za ufel umoZnit esteticky
nezdvadny poddtek Svu po predchozim od-
stFihu niti. Obsahuje vlastni vyhazovact hék
pevnd spojeny s ¢epem, ktery je vykyvny ve
vertikdlni rovind, pohybovd spraZeny s pfi-
tlagnou ty&i Siciho stroje, a zasazeny «do ob- 9
jimKy pfipevnéné k nepohyblivé asti rame-
na 3ictfho stroje.
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Vynélez se tyka zafizeni pro premistdni
konce horni miti $ictho stroje po jejim od-
stfihu nad dosedaci ¢4st pfitlatné patky.

Konec horni niti, ktery je bezprostfedns
po provedeném odst¥ihu niti protaZen na
gpodni stranu Sitého dila, se pFi nédsledném
vyjiméani $itého dila zpod zvednuté pFitlag-
né patky vytdhne vzhiru pod jeji dosedact
tést. Po vloZeni nového Sitého dila pod pii-
tlatnou patku a po jejim spusténi zfstane
sevien mezi horni stranou 3itého dila a do-
sedaci &4sti pritlaéné patky, takZe pohybem
jehly 3iciho stroje smérem doléi nemfiZe byt
protaZen na spodni stranu itého dila. Na
potédtku nésledujictho $vu zfistdvd proto na
licni stran& Sitého dila esteticky zdvadny
neZadouci kus nezapo$ité horni niti, ktery
je nutno dodateéné& odst¥ihnout ruéné.

Jsou znédma rhznd zaifizeni pro premists-
ni konce horni niti 3ictho stroje po jejim
odstfihu mad dosedaci ¢&st pFitladné patky.
Jedno z nich vyuZivd k vyvozeni pfemisto-
vacfho pohybu elektromagnetu, ktery slouzi
primdrné k vypinéni napinade horni niti p¥i
odstFihu, a ktery je ve svém prodlouZeni o-
patfen Sroubovym dstrojim, jehoZ zdviho-
vym pohybem se vypind napinad horni ni-
ti, otdfivym jpohybem pak vyhazovaci hak
urfeny pro premistdni konce horni niti. To-
to zafizeni je sice pom#rn& jednoduché, kla-
de vSak znafné ndroky na pfesnost vyroby
Sroubového ftstroji a rovnéZ pouZiti elek-
tromagnetu je moZnym zdrojem poruch je-
ho ¢innosti.

Daldi zndmé zafizeni je ovladano auto-
maticky pres pakové prevody, pfifem? im-
puls k jeho uvedeni v &innost je odvozen od
pohybu jehelni tyfe soustavou pdk a wrat-
nych jpruZin, kterd celé zaFizeni &ini kon-
struk&né sloZitym, pfFitemZ konstrukce za-
Fizeni navic Sifce znesnadiiuje rudni zve-
déani pFitlatné jpatky.

U dalsiho zndmého zafizeni je cely me-
chanismus vyhazovactho haku upevnén o-
tofné na ovlddacim ustroji, které je uspo-
Faddno na ipfitlatné ty¢i, jejimiZ zdvihovy-
mi pohyby je ovldddno. Celé toto zafizeni
proto nucené sdili vSechny pohyby pfitlacs-
né tyce a tedy zvy$uje jeji hmotnost i setr-
vatné sily, coZ je neZddouci, nebot takto se
sniZuje schopnost piitlatné tyfe kopirovat
Pri 8itf vertikdlni sloZku pohybu podavate.
Tim se zndmym Zphsobem zvdtiuje velikost
samovolného prodluZovani stehd, které se
mé&ni s rychlosti $itf a nemiiZe tedy byt ko-
rigovano odpovidajicim nastavenim délky
stehu.

U daldiho zndmého zafizeni je vyhazovaci
hédk spojen s vykyvnym &epem (pohybové
spraZenym s pfitlatnou ty&i Sictho stroje
a zasazenym do objimky, kterd je pFipevng-
na k nepohyblivé &4sti ramena Sictho stro-
je zplisobem vyludujicim nastavitelnost ob-
jimky. T{m je omezena vyuZitelnost zafize-
ni, nebot stroje rdzného typu, napi. s je-
helnim poddvanim nebo s klikatym stehem,
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maji i riiznou drahu pohybu jehly, jiZ se mu-
si wyhazovaci hdk bezpetn& vyhnout.

Ufelem vynédlezu je odstranit mevyhody
popsanych zndmych zafizeni.

Zalizeni podle vyndlezu ppro premisténi
konce horni miti Siciho stroje po jejim od-
stfihu nad dosedaci &4st pFitlatné patky ob-
sahujici vyhazovaci hdk pevn# spojeny s vy-
kyvnym &epem uspofddanym vikyvnd ve
vertikdlni rovin& pohybov& spFaZenym s
pritlanou ty&i Siciho stroje a zasazenym
do objimky pFipevn&né k nepohyblivé &4sti
ramena S$ictho stroje je wyznatené tim, Ze
objimka je k nepohyblivé §4sti ramena Sici-
ho stroje pfipevn&na nastaviteln® ve svis-
lém sméru i natofenim okolo svisié osy.

Podle daldtho vyznaku vyndlezu je objim-
ka pFipevnéna k vodicimu tpouzdru p¥itlag-
né ty¢e Siciho stroje.

Priklad provedeni zafizeni podle vynéile-
2Zu je zmazorn&n na pfipojenych vykresech,
kde zna&i obr. 1 schematicky oxonometric-
ky pohled na S$ici stroj. obr. 2 marysny po-
hled ma vlastni zaFizeni podle vynélezu, a
obr. 3 plidorysny pohled na zaiizeni podle
obr. 2, otoné o 90° okolo vertik4lni osy.

Na obr. 1 jsou znazornény pouze ty &asti
Sictho stroje, které maji vztah k predklada-
nému wynélezu, ne tedy nap¥. vlastni hnaci
Tstroji Siciho stroje.

Pritlatnd ty€ 1, k niZ je Sroubem 2 pfi-
pevnéna Ppritlatnd patka 3 dosedaci asti
3a a vystupkem 3b, je kluznd zavedena do
vodiciho pouzdra 1a a je uzplisobena pro fi-
xovani v krajni horni poloze a v krajni spod-
ni poloze zndmym zplsobem, ktery zde bu-
de popsan jen strufn&. Za timto Gfelem je
na |pfitlatné ty&i 1 nasazen a svérnym spo-
jenim zaji§t¥n krouZek 4, ktery je prvnim
tdhlem 5 spojen s jednoramennou pakou 8,
jejiz jeden konec Ba je spojen s Pprvnim
koncem 7a h¥idele 7, jehoZ druhy konec
7b je pevn& spojen s druhou pékou 8, ktera
je spojena s tdhlem 9. Na spodn{ &ast 9a
tdhla 9 je nasazena tladné vdlcovd pruZina
10 opirajici se hornim koncem 10a o spod-
ni povrch 1la zdkladni desky 11 Sictho
stroje a spodnim koncem 10b o op&rny krou-
Zek 12 nasazeny pevnd na tahlu 9. Zaoble-
ny konec 9b tdhla je opfen o horni plochu
13a ramena 13b thlové pdky 13 uspofddané
vykyvné okolo Eepu 14 zasazeného do =z4-
kladni desky 11 Siciho stroje. Spodni konec
13¢ dhlové péaky 13 lze okolo depu 14 vy-
kyvnout ve sméru Sipky A, &imZ se ples
pravé popsané Cleny premisti pritlatng tyd
1 s pFitlatnou [patkou 3 ve sméru Sipky B do
své horni polohy, potfebné k vyjmuti 3itého
dila 25 po ukondeni $iti. PFi tomto pohybu
vystupek 3b pFitlatné patky 3 zatladi do
ramena 21a paky 21 a vykyvné jim ve smg-
ru Sipky E.

Jak je podrobnéji zndzorn&no ma obr. 2 a
3, obsahuje vlastni zatizeni podle wynélezu
objimku 15 nasazenou na vodicim pouzdru
la pritlatné tye 1 nastaviteln® we svislém
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sméru i natofenim okolo svislé osy Sroubu
16. V objimce 15 je vytvofen priichozi otvor
17, do m&hoZ je zasunut vykyvny Cep 18, v
jeho¥ pFedni fdsti 18a je vytvofen prichozi
otvor 18b, v ndmZ je Sroubem 19 nastavi-
telné upevndn vyhazovaci hék 20. Na zadni
84sti 18¢ wykyvného &epu 18 je sv8rné na-
sazena paka 21 zajiSténd Sroubem 22 proti
samovolnému posuvu ve sméru Sipek C, D,
E (obr. 3) adotlatovand prvnim koncem 23a
valcové taZné pruZiny 23, nasunuté na vy-
kyvny &ep 18, do své krajni polohy ve smé-
ru $ipky D, vymezené dosednutim pFedni
gasti 18a vykyvného Cepu 18 na pFedni Cast
15a objimky 15. Druhy konec 23b vélcové
taZné pruZiny 23 je pevnd spojen s objim-
kou 15.

Na obr. 2 je zndzorn&na plnou €arou hor-
ni mit 24 v poloze, kterou zaujimd po svém
odstfifeni neznazorn&nym odstfihovacim
zabizenim jestd predtim, neZli byl uveden
v ginnost vyhazovaci hak.

Spodni konec 24a horni niti 24 leZi pod
drovni §itého dila 25 a vyjmutim 3itého dila
25 bez pouZiti vyhazovaciho héku 20 by byl
premistdn nad Groveii pivodni polohy Sité-
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ho dila 25 a pritom pod dosedaci €ast 3a
piitlatné patky 3.

Popsané zatizeni pracuje takto:

Po ukonteni Siti zvoleného tseku a néa-
sledném odst¥ihu obou niti je za Gfelem vy-
jmuti 8itého dila zpod pritlatné patky 3
nutno tuto pritlatnou patku 3 zvednout do
nepracovni polohy. Toho se dosdhne, jak by-
lo popsano vyse, vykyvnutim spodniho kon-
ce 13c whlové paky 13 ve sméru Sipky A.
Pfes mechanismy popsané vySe se takto
soutasné vyvodi pohyb vykyvného fepu 18
a s nim spojeného vyhazovaciho hdku 20
ve sméru 3ipky E. jehoZ vodorovné rameno
20a pritom zachyti konec 24a horni miti 24
a premist! jej do polohy 24a‘, to je mad do-
sedaci 84st 3a pfitlatné patky 3. Tim je do-
sazeno d&elu timto vynélezem sledovaného.

Pravé popsany priklad provedeni pripous-
ti rlizné obm&ny. Tak nap¥. by bylo moZno
upevnit objimku 15 mikoliv ma vodicim pouz-
dru la p¥itlatné tyfe, nybrZ napf. na vodi-
c¢im pouzdru 26 jehelni tyfe 27, do niZ je
zasazena jehla 28, popf. na jiném, neznazor-
néném drZdku, uspofddaném mepohyblivé
vaéi ramenu 29 3iciho stroje.

PREDMET VYNALEZU

1. Zatizeni pro premist®ni konce horni
niti $iciho stroje po jejim odstfihu nad do-
sedaci &4st pFitladné patky obsahujici vyha-
zovaci hak pevn& spojeny s vykyvnym Ce-
pem uspofdédanym vykyvn& ve vertikalni ro-
ving, pohybovdé spraZenym s pFitlatnou tyli
$icfho stroje a zasazenym do objimky pfi-
pevné&né k nepohyblivé &&sti ramena Siciho
stroje, vyznatené tim, Ze objimka (15) je k

nepohyblivé f&sti ramena (29) Siciho stro-
je pripevnéna nastaviteln& ve svislém smeé-
ru i natoenim okolo svislé osy.

2. Zafizeni podle bodu 1, vyznadené tim,
¥e nepohyblivou €&asti ramena (29), ke kte-
ré je pFipevnéna objimka (15}, je wedict
pouzdro (la) pFitlatné ty€e (1) Siciho stro-
je.
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