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Przedmiotem" wynalazku jest układ elektryczny ręcznej
zgrzewarki punktowej przeznaczonej zwłaszcza do zgrze¬
wania blach karoserii pojazdów samochodowych w któ¬
rym, transformator zgrzewadła swoim uzwojeniem
pierwotnym połączony jest z siecią elektroenergetyczną
prądu przemiennego poprzez stycznik i regulator prądu
zgrzewania za pośrednictwem regulatora czasu zgrze¬
wania.

Znany jest układ elektryczny zgrzewarki złożony z
transformatora połączonego z siecią elektroenergetyczną
oraz regulatora prądu i czasu zgrzewania, w którym regu¬
lator czasu posiada kondensator ładowany przez regulo¬
wany opornik.

Taka regulacja czasu zgrzewania daje nieliniową war¬
tość napięcia na kondensatorze w funkcji czasu, co powo¬
duje powstawanie dużych błędów w nastawianiu czasu a
także złą powtarzalność.

Znany jest również układ elektryczny sterowania cza¬
sem zgrzewania zawierający multiwibratormonostabilny
realizowany przy pomocy półprzewodników. Układ ten
charakteryzuje się dobrą stabilnością ale jest wrażliwy na
zakłócenia i zmiany napięcia zasilającego. Celem wyna¬
lazku jest zbudowanie układu elektrycznego ręcznej
zgrzewarki punktowej nie posiadającego wymienionych
niedogodności regulacji czasu zgrzewania.

W układzie elektrycznym według wynalazku przeka¬
źnik elektronicznego regulatora czasu zgrzewania ma
styki zwierne włączone w obwód cewki stycznika załącza¬
jącego zasilanie transformatora zgrzewadła poprzez

regulator prądu przy czym, elektroniczny regulator czasu
zgrzewania załączany jest do pracy poprzez zwiemy
zestyk łącznika sterującego tego regulatora czasu zgrze¬
wania, sterującego obwodem zasilania transformatora
zgrzewadła ręcznego jedno lub dwupunktowego, jedno
lub dwustronnego. Zaletą układu według wynalazku jest
możliwość precyzyjnego regulowania wartości prądu i
czasu zgrzewania przy czym moc zgrzewania jest niezale¬
żna od wahań napięcia w sieci elektroenergetycznej a
także jest oszczędność energii elektrycznej, gdyż w stanie
jałowym zgrzewarka nie pobiera mocy.

Przedmiot wynalazku jest przedstawiony w przykła¬
dzie wykonania na rysunku, przedstawiającym schemat
ideowy elektrycznego układu ręcznej zgrzewarki punkto¬
wej.

Transformator Tz zgrzewadła Z swoim uzwojeniem
pierwotnym połączony jest z siecią elektroenergetyczną
prądu przemiennego 380 V poprzez styki P2 i P3 sty¬
cznika ST i regulator Ir prądu w postaci dławika DŁprzy
czym stycznik ST sterowany jest przekaźnikiem RL elek¬
tronicznego regulatora tt czasu.

Styki zwierne PI przekaźnika RL włączone są w obwód
cewki stycznika ST, zaś regulator tt czasu załączany jest
do pracy poprzez zwiemy zestyk P4 łącznika sterującego
regulatorem rr, który z kolei steruje zasilaniem transfor¬
matora Tz zgrzewadła Z jedno lub dwupunktowego.

Napięcie sterowania 12+ 16 V otrzymywanejest z zasi¬
lacza regulatora rr czasu, zasilanego z sieci 380 V lub
220 V.
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Zgrzewadło Z zbudowane jest z transformatora Tz
którego uzwojenie wtórne połączone jest z elektrodami o
wymiennych końcówkach i regulowanej sile docisku.

Styki zwierne P4 łącznika sterującego załączane są w
końcowej fazie docisku elektrod zgrzewadła Z i urucha¬
miają układ czasowy regulatora tt po uprzednim nasta¬
wieniu żądanego czasu zgrzewania.

Wcześniejsze wyłączenie zasilania zgrzewadła, przed
upływem nastawionego czasu zgrzewania jest możliwe,
przez nieznaczne^zmniejszeme siły docisku elektrod.

Regulacja prądu zgrzewania odbywa się za pomocą
dławika fyŁ włączanego w obwód pierwotny transforma¬
tora Tz przy czym regulacja ijnpedancji dławika może
być skokowa (poprzez przełączanie odczepów dławika)
lub płynna. -- ■ ■ - --' .

Układ czasowy regulatora n pracuje na zasadzie łado¬
wania elementu czasowego w postaci kondensatora sta¬
łym prądem i porównywania napięcia na tym elemencie z
wzorcowym napięciem. -

W układzie tym prąd ładowania kondensatora jest
wprost proporcjonalny do zmian napięcia sieci.

Zastrzeżenie patentowe

Układ elektryczny ręcznej zgrzewarki punktowej prze¬
znaczonej do zgrzewania zwłaszcza blach karoserii
pojazdów samochodowych, w którym transformator
zgrzewadła swoim uzwojeniem pierwotnym połączony
jest z siecią elektroenergetyczną prądu przemiennego
poprzez stycznik i regulator prądu za pośrednictwem
regulatora czasu zgrzewania, znamienny tym, że przeka¬
źnik (RL) elektronicznego regulatora (tt) czasu zgrzewa¬
nia ma styki zwierne (PI) włączone w obwód cewki
stycznika (ST) załączającego zasilanie transformatora
(Tz) zgrzewadła (Z) poprzez regulator (Ir) prądu, przy
czym elektroniczny regulator (tt) czasu zgrzewania załą¬
czany jest do pracy poprze? zwiemy zestyk (P4) łącznika
włączonego w obwód sterujący tego regulatora (tt)czasu
zgrzewania* sterującego obwodem zasilania transforma¬
tora (Tz) zgrzewadła (Z) ręcznego jedno lub dwupunkto-
wego.
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