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(54) Zafizeni na &islicovy posuv pracovniho bodu diferencialniho
induktanéniho snimad&e

V m&fici{ technice je nutno p¥i pouZit{
pifevodniku neelektrickych veli&in s dife-
rencidlnim indukten¥nim snima¥em pouZit
uspo¥ddéni pro elektronické sefizeni nulo-
vého bodu m&¥iciho rozsahu. Vyndlez tento
problém ¥ed{ soulasnym zapojenim pevného
posouvaciho Zlénku & nejméné jednoho vého-
vého ¥lénku pripojeného ke spina¥i, ktex
je pripojen do spole¥ného bodu s posouvacim
¥lénkem. Ti{mto zapojenim se dosdhne toho,
%e se &{slicovym signdlem posouvé pracovni  atateledututainiie 1
bod diferencidlniho induktandnfho snimele D o me w00 !
Um¥rnd ¢islicovému signdlu. 1

10

221644



221644 2

Vyndlez se tykd zafizeni na 3islicovy posuv pracovnfho bodu diferencidlnfho indukten¥-
niho snime&e p¥i p¥evodu a zZpracovédni neelektrické velidiny.

V m&Pic{ technice se jeko prevodniku neelektrickych veli¥in #Hiroce pouZiveji diferen=
cidlni indukten¥ni snimade. Vzhledem k tomu, Ze jde o prvek s relativnim vyhodnocovénim,
je nutnou souddsti kaZdého m&¥ictho uspoPdddni obvod pro elektronické seiffzeni nulového
bodu méFiciho rozsehu. Znéméd uspordddni vyuiivaji pro tento el obvykle zapojeni s potencio=
metry. Je-1li pofadovdna délkové nebo sutometickd zmé&na nulového bodu, je potenciometr do-
plnén elektromechenickym pohonnym ¥lenem, napfiklad korkovym motorem. Taio uspotddéni
mej{ nékteré nevyhodné vlastnosti, jako je maeld dosafitelnd rychlost prestaveni, celkovd
slo¥itost a z ni vyplyvajici.vysokd vyrobni ndro¥nost. Teké spolehlivost elektromechenického
bloku byvé4 obvykle ni%%f ne# spolehlivost navezujicich elektronickych Zésti.

Uvedené nedostatky odstranuje zerizeni na &f{slicovy posuv pracovniho bodu diferencidl-
niho indukten¥niho snima¥e, sestdvajici ze symetrického generdtoru, diferencidélniho induk-
ten&niho snimafe, registru a vyhodnocovaciho obvodu., Jeho podstata Jje v tom, %e prvni napéd-
jeci vystup symetrického generdtoru je spojen s prvni svorkou diferencidlniho induktenZniho
snima¥e a s jednou svorkou posouvaciho ¥ldénku, druhy napdéjeci vystup je spojen s druhou
svorkou diferencidlniho indukten¥niho snimafe a s jednou svorkou nejménd jednoho véhového
glénku, jeho% druhé svorka je spojene s pPislusnou svorkou spinade, ktery je druhou svorkou
pfipojen ne vstup proudového zesilova¥e, kam Jje také pripojena druhd svorka posouvactiho
¥lénku a jedne svorka snimaciho odprou, ktery je druhou svorkou propojen se snimaci svorkou
diferencidlniho indukten¥niho snime&e. Vystup proudového zesilovede je pripojen na pracovni
vstup vyhodnocovaciho obvodu, ktery Jje sttupem spojen s vystupni svorkou a jehoZ refe-

. ren&ni vstup Jje propojen s pomocnym nepdjecim vystupem symetrického generdtoru, piidem#
¥islicovy vystup je spojen se vstupem registru, ktery je nejménd Jednim pamdtovym vystupem
propojen s odpovidajicim #{dieim vstupem p¥islusného spinaie.

Pokrok dosafeny vyndlezem Je zejména v tom, Ze je mo¥no dosdhnout podstatnd vyZ3ich
rychlost{ prestaveni pfi snifeni sloZitosti a vyrobni ndro¥nosti obvodu pro serizovéni
pracovniho bodu. Dal¥l vyhodou je i snadné slu¥itelnost s jinymi ¥iselnymi bloky a tim
moZnost vystavby zsifizeni s kvalitativn® novymi parametry.

Vyndlez je zndzorndn na pripojeném vykrese, kde je blokové schéma ze¥izeni na &isli-
covy posuv pracovniho bodu diferencidlniho induktenniho snimade se dvdma véhovymi ¥lénky
a spinadi.

Zabizeni sestdvd ze snimeciho odporu 1, Jjeho% jedne svorka je pfipojena k proudovému
zesilovadi 10 a druhd svorka je propojena se snimeci svorkou §3 diferencidlniho induktenini-
ho snima%e 6. Prvni svorke 6] diferencidlniho induktan¥niho snimede & je spojena s prvnim
nepdjecim vystupem 5] symetrického generdtoru 2 a druhdé svorka §2 diferencidlniho indukten¥-
niho snime¥e 6 je spojena s druhym napdjecim vystupem 32 symetrickeho generdtoru 2. Prvni
napdjeci vystup 51 symetrického generdtoru 3 je ddle spojen s jednou svorkou posouvaciho
glénku 2. Druhy napdject vy¥stup 52 symetrického generdtoru 3 je ddle spojen s jednou svorkou
alespon jednoho véhového ¥lénku, s to prvniho véhového &lénku 3, pop¥ipad¥ i druhého vého-
Qého ¥lénku 4. Druhd svorka tohoto prvniho véhového ¥lénku 3 je spojena s prvni svorkou
prvniho spinale ] a druhé svorka druhého véhového ¥lénku 4 je spojena s prval svorkou dru-
hého spina¥e 8. Druhd svorka prvniho spinade ], JjekoZ i druhd svorke druhého spinale 8
jsou pfipojeny na vstup proudového zesilovaZe 10, kem je také pFipojena druhd svorke po-
souvaciho &lénku 2 a jedna svorkes snimacfho odporu 1. Vystup proudového zesilovade 10 je
pripojen na pracovni vstup 12 vyhodnocovaciho obvodu 11, ktery je vystupem spojen s vystupni
svorkou 14. Referen¥ni vstup 13 vyhodnocovaciho obvodu 11 je propojen s pomocnym napéjecim
vystupem 53 symetrického generdtoru 5. Prvni Pidici vstup 11 spina&e I Je propojen s prvnim
pemsiovym vystupem 91 registru 9 a druhy ridici vstup 81 je propojen s druhym pem&iovym
vystupem 32 registru 9, ktery je spojen s ¥{slicovym vystupem li.
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Diferencidln{ indukten&ni snimad §, kiery Je nepdjen ze symetrického generdétoru 3,
prevddl snimanou neelektrickou veli&inu do elektrické oblasti tak, Ze pro ur&itou hodnotu
této veli¥iny ddvéd na své snimec{ svorce 63 nulovy signdl a pro jiné hodnoty této veliZiny
Je signdl co do velikosti a fédze uUmdrny odchylce neelekirické veli¥iny od této urdité
hodnoty. Oblast, ve které plati vztah iimdrnosti s dostateZnou piesnosti se obvykle nazyvé
pracovn{ rozssh. Pomoci snimaciho odporu ]} se signél ze snimaci svorky 63 pievede do proudo-
vé oblasti, kterd Je vyhodné pio ¥innost zefizeni vzhledem ke snadné realizaci operace
s¥itédni. Proudovy signdl se zpracovévé v proudovém zesilovadi 10 a v nédsledujicim vyhodno=-
covacim obvodu 1} tak, Ze na vystupni svorku |4 je doddvdno stejnosmdrné napéti, jehoZ ve=-
likost a polarita odpovidd velikosti a fdzi proudového signdlu vztaZené k fdzi signdlu ns
referendnim vstupu 13.

Mimo proudovy signédl ze snimaeci svorky 63 se p¥ivédi na vstup proudového zesilovale
10 je3t& posouvacim &lénkem 2 signdl uUmdrny napdti: na prvnim napdjecim vystupu 21 a prvnim
a drubym véhovym &lédnkem 3, 4 signély um&rné napé&ti na druhém napdjecim vystupu 52. Posledns
Jjmenovené signdly Jjsou navic ovlivnovény stavem prvniho a druhého spinade 7, 8, které jsou
fizeny z registru 3 dvouhodnotovymi signély vedenymi 2z prvniho pemsiového v¥stupu 91 na
prvni $idici vstup 71 a z druhého pam&tového vystupu 92 na druhy ¥fdicf vstup 2. Nulové
napéil ne vystupni svorce 14 se ustavuje dle vzdjemnych vztahl v3ech proudovych signéli.
V tomto okem¥fiku proudovy signdl ze snimaci svorky &3 kompenzuje svou velikosti a fézi
soudet ostatnich signdll. Zm¥nou tohoto soudtu provédinou ¥izenim prvniho spinade I a dru-
hého spina¥e 8 je moZno ménit bod kompenzace a tim posouvat pracovn{ bod diferencidlniho
indukten¥niho snimale 6.

Zvoli-li se parsmetry posouvaciho ¥lénku 2 tsk, aby posunul nulové nap&ti ne vystupni
svorce 14 na okraj pracovniho rozsshu diferencidélntho indukta¥niho snime¥e & a parsmetry
véhovych &lénkd 3, 4, tak aby posun realizoveny sepnutim pfisludného spinae I, 8 byl
Umirny védze prislusné slofky ¥islicového signdlu p¥ivdd&ného z pam&iovych vystupd 91, 32
registru 9, Je nulové nep&ti na vystupni svorce |4 nastaveno pro hodnotu neelektrické ve-
liginy zeddvanou v ¥i{sligové form& na &islicovy vstup 13.

Pri prektickém pouZitf se vyuZivd obvykle vice spina¥d neZ je pro zjednodudeni uvéds-
no v popise &innosti zafizeni. Potom nastdvaji ur%ité nesndze p¥i reslizaci p¥isluinych
vdhovych ¥lénkl, které mohou byt pro maly} podet realizovény jedinym odporem. Pfo tento
priped je vhodné naprikled mén& vyznamné vdhy nebo posouvaci Zldnek nebo oboji realizovat
dtlumovym ¥ldnkem typu T. Vyhodou tohotio Ffe¥eni je podstatné roz3ifeni realizovatelnych
vah pro omezeny rozsah hodnot odpornikd s souasné zmenfeni vlivu parasitnich kapacit odpor=-
nikd.

Hlavni oblast pou¥itf zetf{zeni na &Islicovy posuv pracovniho bodu diferencidlniho
induktandnfho snima¥e se p¥edpoklddd v Fidicich systémech brousicich strojd, kde lze s vy-
hodou vyu?it vysoké presnosti t¥chto snimall v okoli nulového bodu m&riciho rozsshu, ale
k uplatnéni miZe dojit i v jinych pi¥ipadech v3ude tem, kde je nutno reslizovet spoluprdci
diferenciélnich indukten¥nich snima®d a ¥fslicovych systéml, popfipadd ddlkové tyto snime-
e sedizovat. :

PREDMET VYNLLEZU

1. Zaerf{zenf na ¥Iislicovy posuv pracovniho bodu diferencidlniho indukten®niho snimale,
sestdvajicl ze symetrického generdtoru, diferencidlniho induktan®niho snimale, registru
a vyhodnovacfho .obvodu, vyznaSujlc{ se tim, Ze prvni napdjeci{ vystup (51) symetrického
generdtoru (5) je spojen s prvni svorkou (61) diferencidlnfho indukten¥nfho snimaZe (6)
a 8 jednou svorkou posouvaciho 3ldnku (2), druhy nepdjeci vystup (52) Jje spojen s druhou



221644 4

svorkou (62) diferencidlnfho induktennfho snimale (6) a s jednou svorkeu nejmén¥ jednoho
véhového ¥lénku (3, 4), jeho? druhd svorka je spojena s p¥fsludnou prvni sverkou spinale

(7, 8), ktery je druhou svorkou pFipojen na vstup proudového zesilovale (10), kam je teké
pripojena druhd svorka posouvaciho ¥ldnku (2) a jedna svorka snimactho odporu (1), ktery

Je druhou svorkou propojen se snimaci svorkou (63) diferencidinfho indukten¥nfho snimeZe (6),
zatimco vystup proudového zesilovale (10) je p¥ipojen na pracovni vstup (12) vyhodnocoveciho
obvodu (11), ktery je vystupem spojen s v§stupni svorkou (14) a jeho% referentni vstup (13)
Jje propojen s pomocnym nepédjecim vystupem (53) symetrického generdtoru (5), priZemf ¥fslicovy
vystup (15) je spojen se vstupem registru (9), ktery je nejméns jednim pamdiovym vystupem
(91, 92) propojen s odpovidajlfcim F*fdicim vstupem (71, 81) pF*fslusného spinede (7, 8).

2. Zarfzeni dle bodu 1, vyznadujici se tim, %e posouvaci ¥ldnek (2) a nebo alespon
jeden vdhovy &lének (3, 4) je realizovén dtlumovym &lénkem typu T.

1 list vykresd
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