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(54) Zatizeni pro elektrohydraulické ovldddni hydraulicksho servomotoru

USelem FeSeni je odstranit sloZité
dosavadni provedeni ovléddni hydraulické-
ho servomotoru. U zaPfizeni pro elektro-
hydraulické ovldddni hydraulického servo-
motoru se toho dosahuje tim, Ze pritodnd
mezera je vytvorena hranami otvord ve
tvaru dréZek vedenych pro 3roubovici o
stejném stoupdni, pFifem# drdfka na otod-
ném Soupdtku md délku vit3i jak na ovosuv-
ném Soupdtku,
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P¥edm&tem vyndélezu je ze¥izeni pro elektrohydraulické ovla-
ddn{ hydraulického servomotoru.

Soupétkové rozvody pro regulaci hydrsulickych motord,
mechanickd zpetné vaxba dréhy pisobicf na padlohu Soupétka jsou
dnes bdinés Nejjednoduss{ zplisob elektrohydraulického ovl&déni
hydraulickéhb servomotoru je p¥{mym pdsobenim magnetu na ¥fdict
Soupédtko. Nev&hoda tohoto zplsobu ovlddén{ je melé citlivost zpid-
sobené t¥enim p¥i melych vetupnich signélech. Jastdji se pouZfvajf
elektrické pPedzesilovale. Elektricky proud je nejprve pifeveden
v eiektromagnetickém ptevodniku proudu a sily na pohyb a s{lu.
Pohyb magnetické kotvy o malém zdvihu je pouZit k ovlédéni tryskového
¥{dfctho systému. Nevyhoda tohoto zplsobu ovlédéni je sloZitost
‘a pouZitelnost pro servomotory pracujici s vysokyy tlakem oleje.

Uvedené nedostatky odstranuje zarizeni pro elektrohydraulic-
ké ovlédéni hydraulického servomotoru, které vytvédr{ v dutin& p¥ed
Soupdtkem ze clonkou v zdvislosti na elektrickych pulsech do kroko-
vého motoru pootodenim Soupdtka prom&nlivy tlak zm&nou pFito&né
mezery otvoru vytvo¥eného na vélcovych plochéch oto&ného a posuvného
Soupétka podle vyndlezu. Podstata vyndlezu je v tom, Ze pritolné
mezera je vytvorena hranami otvordy, ve tvaru dréZek, vedenych
po 8roubovici o stejném stoupéni, p¥idemZ drd%ka na otoném Soupdtkun
mé délku vEt8{ jak na posuvném Soupdtku. Otodné a posuvné Zoupétka
jsou soust¥edné, p¥item% zp¥nd vazbas od pohybu pistuvhydraulického
servomotoru pisobi na posuvné Boupétko a p¥i ztrdt¥ elektrického sig-
nédlu na vstupu do krokového motoru je zaji&té&no nucené zaviran{
hydreulického servomotoru prufinou ve tvaru spirdly, kterd pidsobi
silou na otolné Boupétko.

P¥{klad provedeni provedeni podle vynédlezu je znézorn&n
na pfiloZeném vykrese, kde obr. 1 pFedstavuje schéma za¥izen
podle vynélezu a obr. 2 detail prito&ného otvoru mezi hranou
oto¥ného a posuvného Soupdtka.
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Elektrické pulsy jsou pFivéddny do krokového motoru 1 .
Rotor krokového motoru 1 je pevn& spojen 8 otodnym Soupdtkem 2,
které mé& na vdlcové ploSe vyivo¥en otvor 3 ve tvaru dréZky vedené
po Broubovici. Posuvné Zoupéfko 4 je soustFedné s otodnym Soupdtkem 2,
mé na vdlcové plode vytvofen otvor 5, ve tvaru drékky vedené po &rou-
bovici, je spojeno s pdkou 6 zp&tné vazby .Soupdtka jsou uloZena
v t&lese 7, jehoZ duiina je spojena s dutinou nad pfstem servomotoru,
kam je privdddna pres clonku tlakové kapelina. Elektrické pulsy
pFivedené do krokového motoru 1 zpisobl pooto¥eni otodného ¥oupédtka
2 a tim zvit¥eni nebo zmenZen{ prito&ného otvoru mezi hranou oto&ného
Soupdtka2 a posuvného ¥oupdtka 4. Zm&na prito&ného otvoru zpisobi
zménuhtlaku~i dutind ned pi{stem servomotoru a tim pohyb pifstu, ktery
pres péku 6 zp¥tné vazby posune posuvné Boupdtko do nové rovnoviéiné
polohy. P¥i ztrd4t¥ elektrického sighélu na vstupu do krokového motoru
Je zajistdno nucené zavirdni hydraulického servomotoru pruZinou 8
ve tvaru spirély, které pisobi silou na oto&né Soupédtko.

PREDMBET VvYNLLEZU

1. Za¥izen{ pro eleﬁtrohydraulické ovlddéni hydreulického servomotoru,
které vytvd¥{ v dutin¥ p¥ed Soupétkem za clonkou v zdvislosti
na elektrickych pulsech do krokového motoru pootolenim Soupétka
prom¥nlivy tlak kapaliny zm3nou prito&né mezery otvoru vytvode-
ného na vélcovych plochédch oto&ného a posuvného Boup&tka, vyzna-
eny tim, Ze pritolné mezera je vytvo¥ena hranami otvord (5)
ve tvaru dré%fek vedenych po 3roubovici o stejném stoupédnt,
pFidemZ dréZka na oto¥ném Zoupdtku mé délku vitsf Jak na posuvném
Soupétku (4). :

2. Zat*izeni pro elektrohydraullcké ovlédédni podle bodu 1,vyznatené
tim, Ze otoéné éoupétko (2) a posuvné Boupdtko (4) jsou soust¥ed-
né, pfiéemi posuvné Soupdtko (4) je spojeno s pékou (6) zp&tné
vazby od pista hydraulického servomotoru a nad oto¥nym éoupétkem
(2( je upravena pruZina (8).

1 vykres
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Obr. 1

Obr. 2
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