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BEDIENEINRICHTUNG FUR EIN VERSCHWENKBAR
GELAGERTES LUFTLEITELEMENT

Beschreibung
Es werden eine Bedieneinrichtung fir ein verschwenkbar
gelagertes Luftleitelement und ein Luftausstromer mit

mindestens einer solchen Bedieneinrichtung beschrieben.

Hintergrund

Luftausstromer dienen zur Ablenkung von ausgegebener Luft, die
von einer Klimaanlage oder einer anderen Beliiftungseinrichtung
zur Verfligung gestellt wird. Luftausstrdmer werden bei
Fahrzeugen eingesetzt, um Frischluft, temperierte Luft
und/oder klimatisierte Luft in den Fahrgastraum eines
Fahrzeugs zu bringen. Fahrzeuge konnen bspw. Kraftfahrzeuge,
wie PKW, LKW oder Busse, Ziige, Flugzeuge oder Schiffe sein.
Bei Luftausstroémern kann in der Regel neben der Steuerung der
Ablenkung von ausgegebener Luft, bspw. von einer Klimaanlage,
auch die Menge an ausgegebener Luft geregelt werden. Die Menge
der zugefihrten Luft kann iber eine SchlieR- oder
Drosselklappe geregelt werden. Die SchlieB- oder Drosselklappe
ist in der Regel verschwenkbar in einem Luftkanal gelagert. In
Abhangigkeit der Stellung der SchlieB- oder Drosselklappe wird

Luft zugefihrt oder die Luftzufuhr unterbunden.

Luftausstromer koénnen in einem Fahrzeugarmaturenbrett oder im
Bereich der A-, B- oder C- Sdule oder am Dach eines

Kraftfahrzeuges angeordnet sein.
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Luftausstromer in Kraftfahrzeugen weisen Luftleitelemente auf,
die verschwenkbar oder starr gelagerte Lamellen oder
Luftleitkorper, wie z.B. drehbar gelagerte Walzen oder
verschwenkbare Fliigel und feststehende Anordnungen mit Fliigeln
etc., umfassen, welche eine Ablenkung der ausgegebenen Luft
ermdglichen. SchlieR- oder Drosselklappen sind ebenfalls als
Luftleitelemente anzusehen und bewirken hdufig zusatzlich eine

Luftablenkung.

Stand der Technik

Die Ansteuerung von verschwenkbar gelagerten Luftleitelementen
erfolgt regular lber Bedienelemente. Bedienelemente umfassen
Z.B. Bedienrader oder Schieber. Diese stehen direkt oder lber
Verbindungselemente mit den Luftleitelementen in Verbindung
und bewirken bei einer Verlagerung des Bedienelements ein

entsprechendes Verschwenken der Luftleitelemente.

Es sind zudem Luftausstrimer mit elektrischen
Antriebseinrichtungen bekannt, die ein motorisches

Verschwenken von Luftleitelementen ermdglichen.

Es ist bei den bekannten Luftausstroémern jedoch nicht méglich
Luftleitelemente sowohl motorisch als auch manuell zu
verschwenken, ohne dass die Komponenten sich gegenseitig

behindern oder beim Verschwenken beschadigt werden.

Aufgabe

Derzeit werden hdufig noch manuelle Bedienelemente eingesetzt,
insbesondere bei Kraftfahrzeugen. In Zukunft wird die
Ansteuerung rein elektrisch erfolgen. Es ist fir den
Ubergangszeitraum daher hilfreich und erforderlich eine Ldsung

bereitzustellen, die fir diesen Wandel eine Losung bietet und
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dadurch entstehenden Problemen entgegentritt. Vor allem in der
Ubergangszeit werden Fahrgidste auch bei elektrisch
angesteuerten Luftausstromern dazu neigen, manuell die
Richtung und Menge der ausgegebenen Luft zu verandern. Um dies
zu ermdglichen und Fahrgédsten die Veranderung im Hinblick auf
die Bedienung zu erleichtern ist es erforderlich, hierfir eine
Losung anzugeben. Des Weiteren soll flir einen Fahrgast die
veranderte Stellung von Luftleitelementen auch dann erkennbar
sein, wenn das Verstellen automatisch, z.B. lber einen

Elektromotor, erfolgt.

Es besteht daher die Aufgabe darin eine Ldsung anzugeben, die
sowohl ein manuelles Verschwenken von Luftleitelementen als
auch ein Verschwenken iiber einen Aktuator ermdglicht, wobei es
zUu keiner Behinderung, Blockade oder Beschadigung der daran
beteiligten Komponenten kommt. Zudem soll die L&sung einfach
und kostenginstig ausgebildet sein, so dass sich ein Einsatz
auch bei Kleinwdgen lohnt, sowie eine Alternative zu den aus

dem Stand der Technik bekannten Anordnungen bereitstellen.

Losung

Die vorstehend genannte Aufgabe wird durch eine
Bedieneinrichtung fiir ein verschwenkbar gelagertes
Luftleitelement geldst, wobeil das Luftleitelement sowohl lber
einen Aktuator als auch manuell itber ein Bedienelement
verstellbar ist, mindestens aufweisend:
- ein Bedienelement, das verdreh- oder verschiebbar gelagert
ist,
- ein Stellelement, das verdreh- oder verschwenkbar gelagert
und mit dem Luftleitelement und mit dem Bedienelement
gekoppelt ist, und

- einen Aktuator, der mit dem Stellelement koppelbar ist,
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wobel der Aktuator und das Stellelement Mittel aufweisen, die
nach Malgabe des Zustands des Aktuators zum Verlagern des

Stellelements in Eingriff bringbar sind.

Bei der vorgeschlagenen Ldsung erfolgt durch die dauerhafte
Kopplung zwischen Bedienelement und Stellelement stets eine
Verlagerung des BRedienelements, unabhdngig davon ob das
Verstellen manuell iUber das Bedienelement oder ferngesteuert
ber den Aktuator erfolgt. Daher hat ein Fahrgast oder eine
Bedienperson durch die veranderte Position oder Stellung des
Bedienelements sofort eine Rickmeldung {iber die Stellung des
Luftleitelements. Durch eine Verlagerung des Bedienelements
mittels Verschieben oder Verdrehen erfolgt eine mechanische

Kraftibertragung auf das Stellelement.

FEine Verlagerung des Bedienelements kann bspw. bei einem
Bedienrad durch ein Verdrehen des Bedienrads erfolgen. Beil
einem auf einem Luftleitelement wie z.B. einer Lamelle
verschiebbar gelagerten Bedienelement kann die Verlagerung des
Bedienelements sowohl durch das Verschwenken der Lamelle
selbst als auch durch ein Verschieben entlang der Lamelle

erfolgen.

Die Verlagerung des BRedienelements erm&glicht das Verschwenken
des Luftleitelements. Der Aktuator muss mit dem Stellelement
in Eingriff gebracht werden, damit das Verschwenken des
Luftleitelements lber den Aktuator erfolgen kann. Wenn das
Stellelement iber den Aktuator verlagert wird, um das
Luftleitelement zu verschwenken, wird automatisch auch das
Bedienelement mit verlagert, so dass die Veranderung bzw. die
Stellung des Luftleitelements angezeigt werden. Das in-
FEingriff-bringen des Aktuators mit dem Stellelement kann auf
verschiedene Arten und mithilfe verschiedener Kopplungen

erfolgen. Wesentlich ist, dass in der entkoppelten Stellung
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der Aktuator oder damit verbundene Teile nicht in den Stellweg
des Stellelements ragen, damit es zu keiner Blockade beim
manuellen Verstellen des Luftleitelements itber das
Bedienelement kommt. Hierzu werden der Aktuator oder ein damit
verbundenes Teil (z.B. ein Antriebs- oder Rlckstellelement)
wieder in ihre Ausgangsstellung verbracht, in welcher der
Aktuator oder das damit verbundene Teil nicht in den Stellweg
des Stellelements ragen. Der Aktuator oder ein damit
verbundenes Teil stehen daher nur dann mit dem Stellelement in
Fingriff, wenn ein Verschwenken des Luftleitelements iiber den
Aktuator durchgefihrt wird. Zur Ansteuerung kann eine
Steuerung vorhanden sein, die von einer weiteren Einheit
Befehle zum Verschwenken des Luftleitelements erhdlt. Die
Befehle kdnnen von einer weiteren Steuereinheit, der
Steuereinheit selbst und/oder von Bedienelementen (z.B.
Taster, Drehregler, Touchbedienfelder, Touchscreens, etc.)

kommen.

Die Bedieneinrichtung ermdglicht daher ein manuelles
Verschwenken des Luftleitelements, ohne dass dies zu einer
Einwirkung auf den Aktuator fiithrt, und ein Verschwenken {lber
den Aktuator, wobei das Bedienelement sowohl beim manuellen
Verschwenken als auch beim ferngesteuerten Verschwenken iber
den Aktuator verlagert wird und die Auslenkung des

Luftleitelements anzeigt.

Das Stellelement kann direkt mit dem Luftleitelement verbunden
und um eine gemeinsame Schwenkachse drehbar gelagert sein. Das
Stellelement kann aber auch iUber eine Getriebeanordnung oder
lber Hebel mit dem Luftleitelement gekoppelt sein, wobei die
Schwenkachsen des Luftleitelements und des Stellelements
parallel zueinander verlaufen. Wesentlich ist die drehbare

Lagerung des Stellelements, wobei das Stellelement
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vorzugswelse um eine zentrisch durch das Stellelement

verlaufende Achse drehbar gelagert ist.

Das Stellelement kann scheibenférmig, als Hebel oder als
Lagerbuchse ausgebildet sein. Das Stellelement ist drehbar
gelagert, wobei in einer scheibenfdrmigen Ausfiihrung der
Drehpunkt im Wesentlichen im Mittelpunkt der Scheibe liegt.
Bei einer Ausfiilhrung als Hebel kann der Drehpunkt mittig oder
auch auBermittig liegen, wobei in Abhangigkeit der Lage des
Drehpunkts auf der Seite des Bedienelements oder des Aktuators
ein groBerer Hebel vorliegt. Beil einer Ausfihrung als
Lagerbuchse sind das Luftleitelement und die Lagerbuchse um
eine konzentrisch verlaufende Achse drehbar gelagert und
insbesondere miteinander verbunden oder einteilig ausgebildet,
so dass eine Rotation des Luftleitelements eine entsprechende

Rotation der Lagerbuchse und umgekehrt bewirkt.

Die Lagerbuchse kann einen ausgeschnitten bzw. freien Bereich
aufweisen, in dem ein Anlageelement aufgenommen ist. Das
Anlageelement kann bspw. direkt oder indirekt mit dem Aktuator
verbunden sein. Die Drehachse des Anlageelements kann
konzentrisch zur Drehachse der Lagerbuchse verlaufen. Der
freie Bereich ist so gewadhlt, dass das Anlageelement um ein
definierbares WinkelmaRl verdreht werden kann, bis es in Anlage
mit den beiden den freien Bereich begrenzenden Seitenwanden
der Lagerbuchse kommt. In einer Neutralstellung kann das
Anlageelement bspw. 1in beide Richtungen um ein gleiches MaR
verdreht werden, bis es in Anlage mit den beiden Seitenwanden
kommt. In dieser Ausflihrung kann das Luftleitelement manuell
Uber ein Bedienelement verschwenkt werden, ohne dass es auf
den Aktuator einwirkt. In den Endstellungen des
Luftleitelements kann das Anlageelement des Aktuators an den
Seitenwadnden der Lagerbuchse anliegen. Zum motorischen

Verstellen iUber den Aktuator wird der Aktuator verdreht, wobei
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das Anlageelement in entsprechender Weise verdreht wird und in
Anlage mit einer der beiden Seitenwadnde der Lagerbuchse kommt.
Wenn dann der Aktuator weiter verdreht wird, driickt das
Anlageelement gegen die Seitenwand der Lagerbuchse und bewirkt
ein Verdrehen der Lagerbuchse und damit die Rotation bzw. das
Verschwenken des Luftleitelementes. In weiteren
Ausfihrungsformen kann das manuelle Verschwenken des
Luftleitelementes iiber ein direkt an dem Luftleitelement
angeordnetes Bedienelement, beispielsweise in Form eines
Schiebeknopfs, oder beispielsweise Uber ein abseits des
Luftleitelements angeordnetes Bedienrad erfolgen, das einen
Abschnitt mit Ubertragungselementen aufweist, wobei die
Lagerbuchse umfangsseitig korrespondierende
Ubertragungselemente aufweist. Ausfithrungen mit einer
Lagerbuchse weisen den Vorteil auf, dass der bendtigte Bauraum
fiir die Kinematik sehr gering ist. Eine solche Ausfiihrung kann
daher als platzsparend bezeichnet werden. Das Anlageelement
kann bspw. als Zapfen, Pin oder ,Nase™ ausgebildet sein und
von einem Lagerabschnitt, der in einer Aufnahme in der
Lagerbuchse aufgenommen ist, abstehen. Der Lagerabschnitt kann
als Antriebselement mit dem Aktuator verbunden sein. Bspw.
kann der Lagerabschnitt einen Teil einer Abtriebsachse des
Aktuators darstellen oder iUber einen Verbindungsabschnitt mit

dem Aktuator verbunden sein.

In noch weiteren Ausfihrungsformen kann die Lamelle ein
Anlageelement aufweisen, das beispielsweise an einem
Lagerzapfen angeordnet ist und von diesem absteht, wobeil der
Aktuator mit einer Lagerbuchse verbunden ist, die entsprechend
einen freien Bereich aufweist, welcher die Lagerbuchse umgibt
und in Abhédngigkeit der Rotation des Anlageelements in Anlage
mit einen freien Bereich begrenzenden Seitenwanden kommt. Der
erforderliche Verstellweg der Lagerbuchse beim motorischen

Verschwenken des Luftleitelements kann analog wie weiter noch
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beschrieben {iiber eine Kalibrierung und dann ein Anfahren von
oben und unten zum Erreichen der Zielposition oder mithilfe

von Erfassungsmitteln erfolgen.

Das Stellelement und das Bedienelement kdnnen
korrespondierende Ubertragungselemente aufweisen. Solche
Ubertragungselemente stellen sicher, dass es zu einer
Verlagerung (Rotation) des Stellelements bei einer Verlagerung
des Bedienelements (Verdrehen oder Verschieben) kommt.
Ubertragungselemente kénnen bspw. als Reibelemente ausgebildet

sein oder Hakenanordnungen aufweisen.

Die Ubertragungselemente koénnen in weiteren Ausfithrungen

Zahnstangen- oder Zahnradabschnitte aufweisen.

Der Aktuator oder das Stellelement konnen einen Hebel
aufweisen, der durch eine Verlagerung eines Antriebselements
des Aktuators ein Verschwenken des Stellelements auslost,
wobei der Hebel mit einem Anlageelement in Eingriff kommt. Das
Antriebselement kann auch als Rickstellelement bezeichnet
werden, da das Antriebselement bzw. das Riickstellelement nach
einem Ein- bzw. Zusammenwirken mit dem Stellelement
zurickgestellt wird, d.h. in seine Ausgangsstellung verbracht
wird, in welcher das Rickstellelement nicht in den Stellweg

des Stellelementes ragt.

In den vorstehend beschriebenen Varianten mit einer
Lagerbuchse kann die Lagerbuchse sowohl die Funktion des
Stellelements als auch die Funktion eines Antriebselements
tbernehmen, das als Rickstellelement dient, wobei das
Riickstellelement nicht zwingend direkt mit dem Aktuator
verbunden sein muss oder als Teil des Aktuators zu verstehen

ist.
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Das Antriebselement kann scheibenfdrmig ausgebildet und
parallel zur Drehachse des Stellelements drehbar gelagert
sein, wobel das Stellelement einen Hebel und das
Antriebselement einen bogenfdrmigen Ausschnitt aufweisen. In
einer solchen Ausfihrung ragt der Hebel von dem Stellelement
weg und ist in einer manuellen Betriebsart in dem
bogenfdrmigen Ausschnitt des Antriebselements bzw.
Rlickstellelements gelagert. Daher kann das Stellelement
zusammen mit dem Hebel lber das Bedienelement rotiert werden,
ohne dass der Hebel des Stellelements mit dem Antriebselement
in Anlage kommt. Wenn nunmehr ein Verstellen iber den Aktuator
erfolgen soll wird das Antriebselement verdreht, wodurch einer
der den Ausschnitt begrenzenden Abschnitte des
Antriebselements in Anlage mit dem Hebel kommt und bei einer
welteren Rotation - im oder gegen den Uhrzeigersinn - ein
entsprechendes Verschwenken des Stellelements und des
Luftleitelements in der ausgewdhlten Richtung durchfihrt. Nach
dem Verschwenken des Luftleitelements iiber den Aktuator wird
das Antriebselement wieder in die Ausgangsstellung verfahren,
so dass der gesamte Schwenkweg des Hebels des Stellelements
freiliegt und nicht durch das Antriebselement behindert oder
blockiert wird. Der Ausschnitt kann bspw. halbmondfdrmig

ausgebildet sein.

In einer weiteren Ausfiihrung weist ein Antriebselement eine
Kulisse auf, in der ein Stift aufgenommen ist, der exzentrisch
zur Drehachse des Stellelements am Stellelement angeordnet
ist. Bel einem manuellen Verstellen kann der Stift in der
Kulisse frei bewegt werden, ohne dass die Verlagerung durch
den Aktuator oder das Antriebselement blockiert oder behindert
wird. Das Verschwenken des Luftleitelements Uber den Aktuator
erfolgt durch ein Verdrehen des Antriebselements, wobei der
Stift in Anlage mit einer oberen oder unteren die Kulisse

begrenzenden Wand kommt und dann von dieser Wand mitgefiihrt
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wird, was zu einer Rotation des Stellelements und damit des
Luftleitelements und des BRedienelements fihrt. Der
erforderliche Verstellweg des Antriebselements kann analog wie
welter noch beschrieben iber eine Kalibrierung und dann ein
Anfahren von oben und unten zum Erreichen der Zielposition

oder mithilfe von Erfassungsmitteln erfolgen.

Das Antriebselement kann einen Hebel und das Stellelement kann
ein Anlageelement aufweisen. In einer Ausfihrungsform weist
bspw. der Aktuator oder das Riickstellelement einen Hebel und
das Stellelement - als Hebel oder Scheibe ausgebildet - einen
axial vom Stellelement abstehenden Zapfen oder Pin als
Anlageelement auf. Der Zapfen oder Pin sind exzentrisch zur
Drehachse des Stellelements angeordnet. In einer
Ausgangsstellung ist der Aktuator so ausgerichtet, dass der
Hebel nicht in den Stellweg des Stellelements ragt und damit
das Stellelement durch das Bedienelement rotiert werden kann,
um das Luftleitelement zu verschwenken, ohne dass der Hebel in
Fingriff mit dem Zapfen oder Pin kommt. Um das Luftleitelement
tber den Aktuator zu verstellen, wird der Aktuator
angesteuert, so dass eine Verlagerung des Hebels erfolgt. Der
Hebel kommt dann in Anlage mit dem Zapfen oder Pin und bewirkt
bei einer Verlagerung des Zapfens oder Pins eine Rotation des
Stellelements und damit auch des Luftleitelements sowie des
Bedienelements. Nach dem Verschwenken des Luftleitelements
wird der Hebel in der entgegengesetzten Richtung verlagert, so
dass der Hebel nicht mehr in Anlage/Eingriff mit dem Zapfen
oder Pin steht und nicht mehr in den Stellweg des Zapfens oder
Pins ragt. Der Hebel kann hierbei in eine Ausgangsstellung
verbracht werden. Der Hebel kann zum Verschwenken des
Luftleitelements von beiden Seiten (z.B. von oben und unten)
an den Zapfen oder Pin angefahren werden, so dass ein
Verschwenken des Luftleitelements in samtliche Richtungen

méglich ist. Zum Ansteuern des Aktuators konnen
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Sensoreinrichtungen und Steuerungen erforderlich sein, welche
die Position mindestens einer der am Verschwenken beteiligten
Komponenten erfassen, um die Auslenkung des Luftleitelements
zu ermitteln und ein entsprechendes Ansteuern des Aktuators zu
erreichen. In weiteren Ausfihrungen kann eine Kalibrierung und

ein Anfahren des Zapfens am Stellelement erfolgen.

Das Luftleitelement, das Stellelement und/oder das
Antriebselement kdénnen mit einer Positionserfassungseinheit
gekoppelt sein. Zur Erfassung des Drehwinkels, der Auslenkung
und/oder Lage der Komponenten kdnnen bspw. Potentiometer,
Hallsensoren oder andere Einrichtungen verwendet werden, die
eine Riuckmeldung lber die Position und Auslenkung liefern.
Diese Informationen werden dann von einer Steuerung zur
Ansteuerung des Aktuators verwendet, damit die Steuerung bspw.
die Ist-Stellung eines Anlageelements, Hebels, einer Kulisse
oder Ausschnitts nicht erst ermitteln muss (z.B. durch ein
Anfahren), sondern bereits bekannt sind, so dass ein gezieltes
und schnelleres Verlagern des Stellelements zum Verschwenken
des Luftleitelements erfolgen kann. Bei einer direkten
Erfassung der Position bzw. Auslenkung des Luftleitelements,
bspw. lber ein Potentiometer an der Drehachse des
Luftleitelements, kann diese Information auch an eine Anzeige
welitergegeben werden, die bspw. liber ein Display, einen
Bildschirm oder eine andere optische Anzeige (z.B. mittels
Leuchtmitteln - LEDs etc.) die Auslenkung des Luftleitelements

zelgt.

Der Aktuator kann einen Elektromotor, einen Schrittmotor,
einen Linearantrieb und/oder einen magnetischen Antrieb
aufweisen. Ein Schrittmotor weist den Vorteil auf, dass die
Schritte einem festen Drehwinkel entsprechen und damit ein
Erfassen der Auslenkung des Luftleitelements schnell

durchfiihrbar ist. Bei Elektromotoren kann in einfachen
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Ausfiihrungen eine Kalibrierung vorgenommen werden, wobel eine
maximale untere Stellung des Luftleitelements und eine
maximale obere Stellung des Luftleitelements angefahren und
gespeichert werden. Danach sind die obere und untere sowie die
Zwischenstellungen fiir den Elektromotor hinterlegt. Soll nach
einem manuellen Verschwenken des Luftleitelements ein
Verschwenken iUber den Aktuator durchgefihrt werden, fahrt der
Elektromotor die gewilinschte Zielposition einmal von unten und
einmal von oben an, da die tatsachliche Auslenkung des
Luftleitelements nicht bekannt ist. Ein solches Verstellen ist
zwar zelitaufwendiger aber von der Umsetzung relativ einfach
und daher kostenglinstig. Es kann bei dieser Ausfihrung auf die
Erfassung der Ist-Position des Luftleitelements verzichtet
werden. Hierbei entfallen dann auch die Kosten fir solche

Erfassungsmittel.

Anstelle eines Rotationsantriebs kann auch ein Linearantrieb
verwendet werden, der direkt auf einen Hebel oder iber einen
Hebel oder ahnliches auf einen Pin wirkt, oder der indirekt

Uber eine Scheibe eine Rotation hervorruft, wobei die Scheibe

bspw. dann als Antriebselement dient.

Das Luftleitelement kann eine Lamelle, ein Luftleitkdrper oder
eine SchlieR- oder Drosselklappe sein. Luftleitkdrper kdnnen
walzenfdormig, fligelfdrmig oder eifdrmig ausgebildet sein.
Luftleitkdrper konnen bspw. einen tropfenfdrmigen oder

keilfdérmigen Querschnitt aufweisen.

Um eine Blockade zu verhindern, wenn wadhrend einer motorischen
Verstellung des Stellelements am Bedienelement eine Bewegung
ausgefiihrt wird, kann der Motor durch das hohere Moment den
Verstellvorgang abbrechen und zuriick in die Ausgangsstellung

fahren.
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Die vorstehend genannte Aufgabe wird auch durch einen
Luftausstromer geldst, wobei der Luftausstrdmer mindestens
eine Bedieneinrichtung gemaB einer der vorstehend

beschriebenen Varianten aufweist.
Weitere Vorteile, Merkmale und Ausgestaltungsmdglichkeiten
ergeben sich aus den Figuren von nicht einschrankend zu

verstehenden Ausfithrungsbeispielen.

Kurzbeschreibung der Zeichnungen

In den Zeichnungen zeigt:

Fig. 1 verschiedene Stellungen einer Bedieneinrichtung fir

einen Luftausstrdmer einer ersten Ausfihrungsform;

Fig. 2 eine perspektivische Darstellung eines

Luftausstromers einer zweiten Ausflihrungsform;

Fig. 3 eine perspektivische Darstellung einer
Bedieneinrichtung des Luftausstrdmers der zweiten

Ausfihrungsform von Fig. 2;

Fig. 4 eine schematische Draufsicht auf Komponenten der
Bedieneinrichtung von Fig. 3 des Luftausstrdmers von

Fig. 2;

Fig. 5 eine weitere schematische Draufsicht auf Komponenten
der Bedieneinrichtung von Fig. 3 des Luftausstromers

von Fig. 2; und

Fig. 6 schematische Darstellungen der Bedieneinrichtung von

Fig. 3 in verschiedenen Stellungen.
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In den Zeichnungen mit gleichen Bezugszeichen versehene
Elemente entsprechen im Wesentlichen einander, sofern nichts
anderes angegeben ist. Darlber hinaus wird darauf verzichtet,
Bestandteile zu zeigen und zu beschreiben, welche nicht
wesentlich zum Verstandnis der hierin offenbarten technischen
Lehre sind. Im Weiteren werden nicht fiir alle bereits
eingefihrten und dargestellten Elemente die Bezugszeichen
wiederholt, sofern die Elemente selbst und deren Funktion
bereits beschrieben wurden oder fir einen Fachmann bekannt

sind.

Ausfiithrliche Beschreibung von Ausfiihrungsbeispielen

In den Zeichnungen zeigen die Figuren verschiedene Konzepte
und Wirkprinzipen einer Bedieneinrichtung flir ein
verschwenkbar gelagertes Luftleitelement, wobei das
Luftleitelement sowohl iiber einen Aktuator als auch manuell

Uber ein Bedienelement verstellbar ist.

erste Ausfihrungsform

Fig. 1 zeigt verschiedene Stellungen einer Bedieneinrichtung
10 fiir einen Luftausstromer einer ersten Ausfihrungsform. Der
Luftausstromer weist ein nicht dargestelltes Gehause auf, in
dem mindestens eine Lamelle 60 als Luftleitelement
verschwenkbar gelagert ist. Die Lamelle 60 kann mit weiteren
parallel ausgerichteten Lamellen iUber mindestens eine

Koppelstange zum synchronen Verschwenken gekoppelt sein.

In dem Luftausstromer konnen auch weitere orthogonal zu der

Lamelle 60 ausgerichtete Lamellen verschwenkbar gelagert sein.
Der Luftausstrdmer kann beispielsweise in einem Kraftfahrzeug
in einem Fahrzeugarmaturenbrett angeordnet sein und Uber eine

vordere Luftauslassdéffnung eine Beliiftung des
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Fahrzeuginnenraums bereitstellen. Uber die Lamelle 60 und
weitere Lamellen kann die Richtung der ausstromenden Luft
verandert werden. Hierzu weist der Luftausstromer ein
Bedienelement 20 auf, welches in dem ersten

Ausfihrungsbeispiel als Bedienrad ausgebildet ist.

Das Bedienelement 20 bzw. das Bedienrad ist derart in dem
Gehduse des Luftausstromers angeordnet, dass ein
Bedienabschnitt 22 des Bedienelements 20 iUber einen Schlitz in
einer Blende, welche die vordere Luftauslassoffnung des
Gehiuses umgibt, zugidnglich ist. Uber den Bedienabschnitt 22
kann das Bedienelement 20 gedreht werden. Das Bedienelement 20
ist hierzu im Wesentlichen mittig drehbar am Gehaduse gelagert.
Der Bedienabschnitt 22 kann eine spezielle
Oberfldchengestaltung im Hinblick auf dessen Haptik und
Farbgebung aufweisen. Zudem kann der Bedienabschnitt 22
beleuchtbar sein, um auch bei schlechten Sichtverh&dltnissen

die Position des Bedienelements 20 anzuzeigen.

Das Bedienelement 20 weist gegenilberliegend zum
Bedienabschnitt 22 einen Zahnradabschnitt 24 mit einer
Vielzahl an Zahnen auf. Diese Zahne stehen in Eingriff mit den
Zahnen eines Zahnradabschnitts 34 eines Stellelementes 30. Das
Stellelement 30 ist drehbar am Gehduse des Luftausstromers
gelagert und mit der Lamelle 60 derart verbunden bzw.
gekoppelt, dass eine Rotation des Stellelementes 30 eine
entsprechende Rotation der Lamelle 60 und umgekehrt bewirkt.
In dem ersten Ausfiihrungsbeispiel weisen das Stellelement 30

und die Lamelle 60 eine gemeinsame Schwenkachse auf.

Das Stellelement 30 weist einen riickwartigen Abschnitt auf, an
dem ein Zapfen 32 als Anlageelement angeordnet ist. Der Zapfen
32 ist in einer Aussparung 44 eines Antriebselements 40

aufgenommen. Das Antriebselement 40 weist eine Lageroffnung 42
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auf, in welcher eine Welle 50 eines Motors aufgenommen ist.
Die Welle 50 und die Lageroffnung 42 weisen korrespondierende
Querschnitte auf, sodass eine Rotation der Welle 50 zu einer

Rotation des Antriebselements 40 fihrt.

Der Motor kann beispielsweise ein Elektromotor in Form eines
Schrittmotors sein, der in definierten Schritten verfahren
werden kann. Der Elektromotor dient in dieser Ausfithrungsform

als Aktuator zum motorischen Verschwenken der Lamelle 60.

Die Fig. la) bis e) zeigen verschiedene Stellungen des
Bedienelements 20, des Stellelements 30 und des

Antriebselements 40.

Die Bedieneinrichtung 10 dient dazu, sowohl ein manuelles
Verschwenken der Lamelle 60 als auch ein motorisches
Verschwenken der Lamelle 60 bereitzustellen, ohne dass es zu
einer BRlockade durch den Elektromotor kommt oder der
Elektromotor sowie die Komponenten der Bedieneinrichtung 10

beschadigt werden.

Die Fig. la) und b) zeigen schematisch die Ausrichtung der
Komponenten der Bedieneinrichtung 10 bei einem motorischen

Verschwenken.

FEine Neutralstellung der Lamelle 60 und der Komponenten der
Bedieneinrichtung 10 ist in Fig. le) dargestellt. In der
Neutralstellung weist in dem Ausfihrungsbeispiel die Lamelle
60 eine waagerechte Ausrichtung auf. Dementsprechend ist der
Zahnradabschnitt 34 des Stellelements 30 der vorderen
Luftauslassdoffnung zugewandt und der rickwartige Abschnitt mit
dem Zapfen 32 ragt in die entgegengesetzte Richtung. Des
Bedienelement 20 ist iiber die Kopplung mittels der

Zahnradabschnitte 24 und 34 entsprechend ausgerichtet. Das
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Antriebselement 40 befindet sich ebenfalls in einer
Neutralstellung, wobeili der Zapfen 32 im Wesentlichen mittig in
der Aussparung 44 aufgenommen ist. Hierzu seil angemerkt, dass
der Elektromotor das Antriebselement 40 jedes Mal nach einer
Betatigung des Antriebselements 40 zum Verschwenken der
Lamelle 60 zurlick in die Ausgangsstellung verfahrt, wie sie in
Fig. le) fir das Antriebselement gezeigt ist. Lediglich bei
einer manuellen Verstellung der Lamelle 60 kann das
Antriebselement 40 die verschwenkte Position beibehalten, wie

in den Fig. 1c) und c) gezeigt.

Die Figuren 1lc), d) und e) zeigen schematisch die Ausrichtung
der Komponenten der Bedieneinrichtung 10 bei einem manuellen

Verschwenken.

Zunachst wird ausgehend von der Neutralstellung (Fig. le)) das

motorische Verschwenken erlautert.

Fig. la) zeigt den Zustand, in welchem die Lamelle 60 nach
unten verschwenkt ist. Hierzu hat der Elektromotor M die Welle
50 rotiert, was zu einer Rotation des Antriebselements 40
gefihrt hat. Bel der Rotation des Antriebselements 40 gelangt
der Zapfen 32 in Anlage mit einer die Aussparung 44
begrenzenden Wand und wird bei einer weiteren Rotation des
Antriebselements 40 entsprechend mitgefihrt. Ein weiteres
Verdrehen des Antriebselements 40 bewirkt daher ein
Verschwenken des Stellelements 30 und somit auch ein
Verschwenken der Lamelle 60. Da die Zahnradabschnitte 24 und
34 des Stellelements 30 und des Bedienelements 20 in Eingriff
stehen, erfolgt zudem eine Rotation des Bedienelements 20.
Dies hat zum Vorteil, dass eine Verlagerung der Lamelle 60
auch Uber das Bedienelement 20 insbesondere im Bedienabschnitt
22 sichtbar ist, selbst wenn die Rotation bzw. das

Verschwenken der Lamelle 60 iiber den Elektromotor erfolgt ist.
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Aufgrund der Kopplung der einzelnen Komponenten der
Bedieneinrichtung 10 erfolgt beim motorischen Verschwenken der
Lamelle 60 auch stets eine Rotation bzw. eine Verlagerung des

Bedienelements 20.

Nach dem Verschwenken fahrt das Antriebselement 40 {iber den
Elektromotor in die Ausgangsstellung zurick, sodass der Zapfen
32 an dem gegeniliberliegenden Abschnitt der Aussparung 44
anliegt, wie dies beispielsweise in Fig. 1lc) gezeigt ist. Soll
dann die Lamelle 60 Uber das Antriebselement 40 motorisch nach
unten verschwenkt werden, so erfolgt eine Rotation des
Antriebselements 40 lber den Elektromotor in der
entgegengesetzten Richtung nach unten, bis der in Fig. 1b)
gezeigte Zustand erreicht wird. AnschlieRend verfahrt das
Antriebselement 40 Uber den Elektromotor wieder in eine
Neutralstellung des Antriebselements 40, wie in Fig. 1d)

gezeigt.

Das Verfahren des Antriebselements 40 bzw. dessen Verschwenken
durch den Elektromotor in die Neutralstellung des
Antriebselements 40 stellt sicher, dass nach einem
Verschwenken der Lamelle 60 durch den Elektromotor die Lamelle
60 iiber das Bedienelement 20 manuell verschwenkt werden kann,

ohne dass eine Blockade durch den Elektromotor auftritt.

Bei einem manuellen Verschwenken kann ausgehend von der in
Fig. le) gezeigten Ausrichtung der Komponenten das
Bedienelement 20 nach unten verdreht werden, sodass
automatisch eine Rotation des Stellelements 30 in der
entgegengesetzten Richtung erfolgt und damit die Lamelle 60
entsprechend nach oben hin verschwenkt wird (Fig. 1d), weil
die Lamelle 60 stets der Ausrichtung des Stellelements 30
folgt. Der Zapfen 32 gelangt dabei in den unteren Abschnitt in
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der Aussparung 44 des Antriebselements 40. Die Aussparung 44
ist derart ausgebildet und erstreckt sich Uber einen solchen
Winkelbereich der Lamelle 60 beim Verschwenken, sodass in den
Extremstellungen der Lamelle 60, d.h. in den maximal mdéglichen
verschwenkten Stellungen, der Zapfen 32 in einer
Neutralstellung des Antriebselements 40 an den die Aussparung

44 begrenzenden Schenkeln der Aussparung 44 anliegt.

FEine Rotation des Bedienelements 20 in die entgegengesetzte
Richtung nach oben bewirkt ein entsprechend entgegengesetztes
Verschwenken des Stellelements 30, sodass die Lamelle 60 nach

unten verschwenkt wird (Fig. 1c)).

Vorteilhaft bei dieser Ausfiihrung ist es, dass ein manuelles
Verschwenken iber das Bedienelement 20 unabhdngig von der
zuvor ausgefithrten Betdtigung (manuell oder motorisch)
erfolgen kann und es zu keiner Beschadigung oder Blockade
kommt. Hierzu ist es wesentlich, dass das Antriebselement 40
nach einer motorischen Verstellung wieder die in den Fig. 1lc),

d) oder e) gezeigte (neutrale) Ausrichtung einnimmt.

Zwischen dem Zahnradabschnitt 24 des Bedienelements 20 und dem
Zahnradabschnitt 34 des Stellelements 30 kann ein zusédtzliches
Zahnrad angeordnet sein, das sowohl mit dem Zahnradabschnitt
24 als auch mit dem Zahnradabschnitt 34 in Eingriff steht.
Dieses Zahnrad dient dazu, das gegensinnige Verschwenken des
Bedienelements 20 und des Stellelements 30 aufzuheben, sodass
ein Verschwenken des Bedienelements 20 nach unten auch ein
Verschwenken des Bedienelements 30 nach unten und damit der
Lamelle 60 hervorruft. Gleiches gilt fiir ein Verschwenken nach
oben. Dies ermdglicht eine intuitive Bedienung der
Bedieneinrichtung 10, sodass die Rotation des Bedienelements
20 auch der Ausrichtung der Lamelle 60 entspricht. Die

Steuerung der Lamelle 60 wird hieriiber vereinfacht.
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Flir den Elektromotor ist die aktuelle Position des Zapfens 32
wesentlich, um ein Verschwenken der Lamelle 60 Uber das
Antriebselement 40 durchfiihren zu kdénnen. Um dies zu erreichen
konnen verschiedene MaBnahmen ergriffen werden oder

entsprechende Positionserfassungsmittel vorgesehen sein.

Positionserfassungsmittel koénnen beispielsweise ein
Potentiometer aufweisen, welches vorzugsweise im Bereich der
Schwenkachse der Lamelle 60 angeordnet ist.
Positionserfassungsmittel ermdglichen eine direkte Erfassung
der Position bzw. Auslenkungen der Lamelle 60 beispielsweise
Uber ein Potentiometer 180, wie es fiur die zweite
Ausfihrungsform beschrieben wird, sodass ein Anfahren an den
Zapfen 32 durch das Antriebselement 40 entfallen kann, sodass
die motorische Verstellung der Lamelle 60 schneller

durchgefihrt werden kann.

Alternativ kann ein ,Anfahren™ erfolgen, sodass hiertber die
Position des Zapfens 32 und damit die Stellung der Lamelle 60
Uber eine Steuerung ermittelt und fiir die Ansteuerung des
Elektromotors zum Verschwenken des Antriebselements 40

verwendet werden konnen.

zwelte Ausfihrungsform

Fig. 2 zeigt eine perspektivische Darstellung eines
Luftausstromers 100 mit einer zweiten Ausfihrungsform einer
Bedieneinrichtung 10. Der Luftausstrdmer 100 weist ein Geh&use
110 mit einem rickwartigen Luftzufihrabschnitt 130 und einer
Luftaustrittsoffnung 120 auf. Uber den Luftzufilhrabschnitt 130
ist das Gehause mit einem Versorgungskanal verbunden. In den
Versorgungskanal wird klimatisierte oder anderweitig

behandelte Luft von einer Klimaanlage oder einer anderen
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Beliftungseinrichtung zugefithrt. Der Luftausstromer 100 kann
beispielsweise in einem Fahrzeugarmaturenbrett angeordnet sein
und dient zur BReliiftung des Fahrzeuginnenraums. Hierzu wird
Uber die Luftaustrittsdffnung 120 die zugeflhrte Luft
ausgegeben. Um die Richtung der ausgegebenen Luft zu
verandern, sind eine erste Lamellenanordnung mit Lamellen 60
und eine zweite Lamellenanordnung mit Lamellen 140 vorgesehen.
Die Lamellen 60 und die Lamellen 140 sind jeweils in den
gegeniiberliegenden Gehausewanden des Gehauses 110
verschwenkbar gelagert. Die Lamellen 60 der ersten
Lamellenanordnung und die Lamellen 140 der zweiten
Lamellenanordnung sind orthogonal zueinander verschwenkbar

gelagert.

Der Luftausstrdmer 100 kann in weiteren Ausfihrungsformen
zusatzlich noch eine Drosseleinrichtung aufweisen, die zur
Regelung der zugefiihrten Luftmenge dient. Uber die
Drosseleinrichtung kann beispielsweise auch eine Luftzufuhr

vollstandig unterbunden werden.

Zum Verschwenken der Lamellen 60 und der Lamellen 140 ist ein
Bedienelement 150 vorgesehen, das auf einer mittleren
Steuerlamelle der Lamellen 140 im Bereich der
Luftaustrittsdffnung 120 verschiebbar gelagert ist. Ein
Verschieben in Richtung des Pfeils entlang der Lamelle 140
bewirkt ein Verschwenken der Lamellen 60. Hierzu ist des
Bedienelement 150 liber eine Gabel oder eine andere
Ubertragungseinrichtung mit einer der Lamellen 60 gekoppelt.
Die Lamellen 60 sind miteinander iiber eine Koppelstange
verbunden, sodass das Verschwenken einer Lamelle 60
automatisch ein synchrones Verschwenken der anderen damit

gekoppelten Lamellen 60 bewirkt.
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Ein Verkippen des Bedienelements 150 nach oben und unten in
der dargestellten Richtung bewirkt ein Verschwenken der
mittleren Lamelle 140 um die schematisch dargestellte Achse.
Die Lamellen 140 sind wie die Lamellen 60 iber eine
Koppelstange miteinander verbunden, sodass das Verschwenken
einer Lamelle 140 automatisch ein synchrones Verschwenken der

anderen Lamellen 140 hervorruft.

Somit kann Uber das Bedienelement 150 ein Verschwenken der

Lamellen 60 und Lamellen 140 erfolgen.

Zusatzlich kann iber die Bedieneinrichtungen 10 ein
motorisiertes Verschwenken der Lamellen 60 und 140 erfolgen.
Hierzu weisen die Bedieneinrichtungen 10 ein Antriebselement
auf. Das Antriebselement weist die Welle 50 auf. Die Welle 50
ist sternfdormig ausgebildet und kann iUber den sternfdrmigen
Abschnitt mit einem Elektromotor verbunden werden. Das
Antriebselement weist einen Lagerabschnitt 52 auf, der in
einer Lagerbuchse 170 aufgenommen ist. Von dem Lagerabschnitt
52 steht ein Zapfen 54 ab, der in einen Ausschnitt 174 greift,
wie in Fig. 3 dargestellt.

Die Bedieneinrichtungen 10 sind jeweils tber ein Lager 160 an
AuBenwdnden des Gehduses 110 angeordnet. Die Lager 160 weisen
eine im Wesentlichen zylinderfdrmige Aufnahme auf, in welcher
die Lagerbuchse 170 mit einem korrespondierenden Abschnitt
drehbar gelagert ist. Die Rotationssachse der Welle 50 und des
sich daran anschlieBenden Lagerabschnitts 52 verlaufen durch
die Schwenkachsen der Steuerlamelle 140 und einer Lamelle 60.
Die Lamellen 140 und 60 sind jeweils mit der Lagerbuchse 170,
die in diesem Ausfilhrungsbeispiel als Stellelement dient, fest
verbunden. Eine Rotation der Lagerbuchse 170 ruft daher stets

auch eine Rotation der Lamelle 140 bzw. der Lamelle 60 hervor.
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Damit sowohl ein manuelles Verschwenken der Lamellen 60 und
140 Uber das Bedienelement 150 als auch ein motorisches
Verschwenken iUber die Elektromotoren fir die
Bedieneinrichtungen 10 erfolgen kann, sind die
Bedieneinrichtungen 10 so ausgebildet, wie in Fig. 3 im Detail
fiir die mit einer Lamelle 60 gekoppelte Bedieneinrichtung 10

gezeigt.

Fig. 3 zeigt eine perspektivische Darstellung der
Bedieneinrichtung 10 des Luftausstromers 100 der zweiten
Ausflihrungsform von Fig. 2, welche mit der Lamelle 60
verbunden ist bzw. die Lamelle 60 als BRestandteil umfasst. Die
nachfolgende Beschreibung gilt fir die Bedieneinrichtung 10

mit der Lamelle 140 in analoger Weise.

Die Lamelle 60 weist einen Lagerzapfen 62 auf, iber den die
Lamelle 60 an einer Seite in der Gehdusewand des Gehduses 110
verschwenkbar gelagert ist. Zusdtzlich weist die Lamelle 60
einen Koppelzapfen 64 auf. Uber den Koppelzapfen 64 ist die
Lamelle 60 mittels einer Koppelstange mit weiteren Lamellen 60
zum synchronen Verschwenken verbunden. Die Lamelle 60 weist
zusadtzlich einen Lagerzapfen 66 auf, der sich auf der dem
Lagerzapfen 62 gegenilberliegenden Seite der Lamelle 60
befindet. Der Lagerzapfen 66 weist einen tangentialen
FEinschnitt auf. Die Lagerbuchse 170 weist an ihrer der Lamelle
60 zugewandten Seite eine Offnung mit einem korrespondierenden
Querschnitt auf, in der der Lagerzapfen 66 aufgenommen ist,
sodass hierliber die Lamelle fest mit der Lagerbuchse 170

verbunden ist.

Das Lager 160 ist fest an dem Gehduse 110 angeordnet und wird
daher nicht rotiert. Die Ausrichtung der Offnungen des Lagers
160 bleibt daher in samtlichen Positionen der Lamellen 60

gleich. Das Lager 160 weist eine Aussparung 162 auf, in
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welcher ein Potentiometer 180 aufgenommen ist. Das
Potentiometer 180 dient zur Erfassung des Drehwinkels der
Lamelle und umgibt den Lagerzapfen 66 wie in Fig. 4 gezeigt.
Die Aussparung 162 erstreckt sich soweit in das Lager 160,
dass das Potentiometer 160 sicher darin aufgenommen werden
kann. Uber das Potentiometer 180 wird die Position der
Lagerbuchse 170 erfasst und an eine Steuerung fir den
Elektromotor lUbermittelt. Es ist somit in sa&mtlichen
Stellungen der Lamelle 60 die Ausrichtung der Lagerbuchse 170
bekannt und der Elektromotor kann entsprechend angesteuert

werden.

Oberhalb der Aussparung 162 weist das Lager 160 in der Wand
166 einen Ausschnitt 164 auf. Der Ausschnitt 164 wird durch
die Wandflachen 168 begrenzt.

Im Lager 160 ist die Lagerbuchse 170 aufgenommen, die in der
Wand 172 einen Ausschnitt 174 aufweist. Der Ausschnitt 174
wird durch die Wandfl&chen 176 begrenzt. In der Lagerbuchse
170 ist schlieBlich das Antriebselement aufgenommen, wobei die
Wand 172 im Wesentlichen den Lagerabschnitt 52 umgibt. In dem

Ausschnitt 174 ist der Zapfen 54 aufgenommen.

Fig. 4 zeigt eine schematische Draufsicht auf Komponenten der
Bedieneinrichtung 10 von Fig. 3. Fig. 4 zeigt die Draufsicht
auf das Lager 160 und die Lamelle 60 sowie das in der
Aussparung 162 aufgenommene Potentiometer 180. Die Darstellung
zeigt die Ausbildung und Anordnung der Wand 166 und der den
Ausschnitt 164 begrenzenden Wandflachen 168.

Fig. 5 zeigt eine weitere schematische Draufsicht auf
Komponenten der Bedieneinrichtung 10 von Fig. 3, wobei
zusatzlich zum Lager 160 und der Lamelle 60 die Lagerbuchse

170 und das Antriebselement dargestellt sind.
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Der Zapfen 54 ragt aus dem Ausschnitt 174 hervor und kommt
daher in Abhangigkeit der Rotation der Lamelle 60 oder der
Welle 50 in Anlage mit den Wandfladchen 176 der Wand 172 der
Lagerbuchse 170 und/oder in Anlage mit den Wandflachen 168 der
Wand 166 des Lagers 160. Daher kann die Lamelle 60 manuell
verschwenkt werden, ohne dass dies Auswirkungen auf die
Ausrichtung und den Drehwinkel des Zapfens 54 hat, wenn
zugleich mit der Lamelle 60 die damit fest verbundene
Lagerbuchse 170 rotiert wird. Zugleich wird die Lamelle 60
motorisch verschwenkt, wenn der Zapfen 54 gegen die Wandflache
176 drickt, wodurch eine Rotation hervorgerufen wird. Die
Wandflachen 168 begrenzen den maximalen Drehwinkel und kdnnen

als Anschlag dienen.

Die Fig. 6a) bis e) zeigen schematische Darstellungen der
Bedieneinrichtung 10 von Fig. 3 in verschiedenen Stellungen.
In Fig. 6a) ist eine Neutralstellung der Lamelle 60 und der
Komponenten der Bedieneinrichtung 10 gezeigt. Die Lagerbuchse
170 und das Antriebselement sowie die Lamelle 60 weisen die in

Fig. 5 gezeigte Ausrichtung auf.

Fig. 6b) zeigt den Zustand einer manuell verschwenkten Lamelle
60. Das Verschwenken erfolgt Uber das Bedienelement 150, ohne
dass Uber den Elektromotor und das Antriebselement ein
Verstellen bzw. Verschwenken vorgenommen wird. Deshalb
befindet sich der Zapfen 54 in der Ausgangsstellung. Durch die
Kopplung der Lagerbuchse 170 mit der Lamelle 60 ist die
Lagerbuchse in dem Lager 160 verdreht und die Wandfl&dche 176
liegt an dem Zapfen 54 an. Ein weiteres Verdrehen wiirde auf
den Elektromotor iUber den Zapfen 54 einwirken. Dies ist jedoch
nicht mé6glich, da die in Fig. 6b) gezeigte Stellung bereits

eine maximale Endstellung der Lamelle 60 zeigt. Die GroRe der
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Ausschnitte 164 und 174 ist daher entsprechend der maximalen

Auslenkung der Lamellen 140 und 60 zu bestimmen.

Fig. 6c) zeigt den Zustand, in welchem die Lagerbuchse 170 und
damit die Lamelle 60 durch eine Rotation des Zapfens 54
ausgehend von Fig. 6b) wieder in die Neutralstellung (Fig.

6b)) verbracht worden sind. Hierzu drickt der Zapfen 54 gegen
die Wandfladche 176 und bewirkt dabei eine Rotation der

Lagerbuchse 170.

Fig. 6d) zeigt den Zustand nachdem die Lagerbuchse 170 und die
Lamelle 60 ausgehend von der in Fig. 6c¢) gezeigten Stellung
ber den Elektromotor und den Zapfen 74 weiter verdreht worden
sind. In dieser Endstellung liegt der Zapfen 54 sowohl an
einer Wandfl&dche 176 der Lagerbuchse 170 als auch an einer
Wandflache 168 des Lagers 160 an, sodass ein weiteres

Verdrehen nicht mehr moglich ist.

Fig. 6e) zeigt schlieRlich den Zustand nach dem motorischen
Verschwenken der Lamelle 60, wobeli der Elektromotor das
Antriebselement wieder in die Ausgangsstellung verbracht hat.
Die Ausrichtung der Lamelle 60 und der Lagerbuchse 170 bleiben
jedoch bestehen.

Das motorische Verschwenken der Lamellen 60 ruft gleichfalls
eine Verlagerung des Bedienelements 150 entlang der Lamelle
140 hervor, da das Bedienelement 150 Uber die riickseitige
Gabel mit der Lamelle 60 gekoppelt ist. Fir eine Bedienperson
ist daher auch bei einem motorischen Verschwenken der Lamelle
60 {iber das Bedienelement 150 die veranderte Stellung der

Lamellen 60 sofort ersichtlich.

Es ist wesentlich, dass der Elektromotor das Antriebselement

stets wieder in die Neutralstellung nach einem motorisierten
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Verschwenken der Lamellen 60 und/oder 140 verbringt, sodass
ein manuelles Verschwenken auftreten kann, ohne dass es zu
einer Blockade durch den Elektromotor oder zu Beschadigungen

der Kinematikbauteile kommt.

Bei dem Luftausstrdmer 100 kénnen sowohl manuell tber das
Bedienelement 150 als auch motorisch iber die
Bedieneinrichtungen 10 die Lamellen 60 und 140 verschwenkt
werden. Durch die beschriebene Ausbildung der beteiligten
Komponenten und die Ansteuerung des Antriebselements sind eine

Blockade und eine Beschadigung der Komponenten ausgeschlossen.

Der Luftausstrdomer 100 bietet damit die Moglichkeit sowohl
manuell also motorisch die Lamellen 60 und 140 zu
verschwenken, wobel auch beli einem motorischen Verschwenken
die Ausrichtung der Lamellen 60 und 140 tber das Bedienelement
150 und in analoger Weise iber das Bedienelement 20 in der
ersten Ausfiihrungsform fir einen Benutzer von auBen sichtbar

sind.

Zudem ist ein Luftausstromer 100 denkbar, der fir die
Betatigung der Lamellen 60 und 140 eine Bedieneinrichtung 10
der ersten Variante (siehe Fig. 1) und eine Bedieneinrichtung
der zweiten Variante (siehe Fig. 2 bis 6) aufweist. Die
Auswahl der Bedieneinrichtung basiert in erster Linie auf den
vorhandenen Platzverhdltnissen und ob eine Drehrichtungsumkehr
gewlinscht ist oder nicht. Weiterhin lassen sich mit den
Bedieneinrichtungen auch SchlieB-/Drosselklappen und als

Rotary ausgefihrte Lamellenanordnungen bewegen.
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Patentanspriiche

Bedieneinrichtung fiir ein verschwenkbar gelagertes
Luftleitelement, wobei das Luftleitelement sowohl iiber
einen Aktuator als auch manuell tber ein

Bedienelement (20; 150) wverstellbar ist, mindestens

aufweisend:

- ein Bedienelement (20; 150), das verdreh- oder
verschiebbar gelagert ist,

- ein Stellelement (30), das verdreh- oder
verschwenkbar gelagert und mit dem Luftleitelement
und mit dem Bedienelement (20; 150) gekoppelt ist,
und

- einen Aktuator, der mit dem Stellelement (30)
koppelbar ist,

wobel der Aktuator und das Stellelement (30) Mittel

aufweisen, die nach MaBRgabe des Zustands des Aktuators zum

Verlagern des Stellelements (30) in Eingriff bringbar

sind.

Bedieneinrichtung nach Anspruch 1, wobei das
Stellelement (30) scheibenférmig, als Hebel oder als

Lagerbuchse (170) ausgebildet ist.

Bedieneinrichtung nach Anspruch 2, wobei die

Lagerbuchse (170) einen freien Bereich aufweist, in dem
ein Anlageelement eines Antriebselements aufgenommen ist,
das mit dem Aktuator oder dem Luftleitelement verbunden

ist.
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Bedieneinrichtung nach einem der Anspriiche 1 bis 3, wobei
das Stellelement (30) und das Bedienelement (20; 150)

korrespondierende Ubertragungselemente aufweisen.

Bedieneinrichtung nach Anspruch 4, wobei die
Ubertragungselemente Zahnstangen- oder

Zahnradabschnitte (24; 34) aufweisen.

Bedieneinrichtung nach einem der Anspriiche 1 bis 5, wobei
der Aktuator oder des Stellelement (30) einen Hebel
aufweisen, der durch eine Verlagerung eines
Antriebselements (40) des Aktuators ein Verschwenken des
Stellelements (30) ausldost, wobei der Hebel mit einem

Anlageelement in Eingriff kommt.

Bedieneinrichtung nach Anspruch 6, wobei das
Antriebselement (40) scheibenformig ausgebildet und
parallel zur Drehachse des Stellelements (30) drehbar
gelagert ist, und wobei das Stellelement (30) einen Hebel
und das Antriebselement (40) einen bogenfdrmigen

Ausschnitt aufweisen.

Bedieneinrichtung nach Anspruch 6, wobei das
Antriebselement einen Hebel und das Stellelement (30) ein

Anlageelement aufweisen.

Bedieneinrichtung nach einem der Anspriiche 1 bis 8, wobei
das Luftleitelement, das Stellelement (30) und/oder das
Antriebselement (40) mit einer Positionserfassungseinheit

gekoppelt sind.

Bedieneinrichtung nach einem der Anspriiche 1 bis 9, wobei

der Aktuator einen Elektromotor, einen Schrittmotor, einen
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Linearantrieb und/oder einen magnetischen Antrieb

aufweist.

11. Bedieneinrichtung nach einem der Anspriiche 1 bis 10, wobei
5 das Luftleitelement eine Lamelle (60; 140), ein

Luftleitkorper oder eine Schliel- oder Drosselklappe ist.

12. Luftausstromer (100) mit mindestens einer
Bedieneinrichtung (10) nach einem der Anspriche 1 bis 11.

10
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