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Zatizeni k ovlédéni kontejneru pro vertikalni dopravu délniho materidlu vrtem
1
Vynalez redi zatizeni k ovladéni kontejneru pro vertikalni dopravu délniho materidlu
vrtem, '

DGlni materisdl se do podzemi spousti t&Znimi zafizenimi, naprfiklad v t&Znich klecich,
kontejnerech zavé&Senych pod t8Zni kleci a v posledni dob& i ve specidlnich kontejnerech
spoudténych do podzemi{ téZnimi vrty. Kontejnery pro vertikalni dopravu d@lniho materidlu
do dold té&Znim vrtem odétraﬁuji celou fadu nedostatkd di#ive pouZivanych zarfizeni. Piredevdim
v tom, Ze takovato doérava Je nezavisld & neomezuje provoz vlastniho té&Zniho zarfizeni do-
lu, Kdntejner je do dolu spoudt&n zapaZenym vrtem, bez vodicich prvké&, zabranujicich ofé-
geni kontejneru koiém'vlastni osy. Na prekladacich stanovidtich je nutno pied uloZenim na
pomocny dopravni prostiedek kontejnef natodit tak, aby jeho manipulaé&ni otvor byl po ulo~-
Z2eni na pomocny dopravni prostiedek p#istupny nakladacim, réspektive vykladacim mechanis-
mam, Tato préce se dosud provddi prevéaZn& rué&né, pfi zna&ném nebezpedi vzniku Grazu. Préace
spojena s natagenim kontejneru je_zdlobhavé a namahavd a nepifiznivd omezuje doﬁravni_kapa-

citu té&zniho vrtu,’

Uvedené nedostatky do zna&né miry odstranuje zaiizeni k ovladani kontejneru pro
vertikdlni dopravu d@lniho materiilu vrtem podle vynilezu. Jeho podstata spodivé v tom,
%e je tvoreno kombinaci manipulagniho prvku umist&ného na p¥ekladacim stanovisti a mani-

pula&niho zdchytu upravenédho na vn&jdi strand dna kontejneru. Manipula&ni zéchyt je na
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dné kontejneru umistdn tak, Ze je upevndn v rovind proloZené svislou osou kontejneru a
kolmé na manipulaéni otvor kontejneru a vyosen ve sméru k ménipuleénimqutvoru. Zévés ma-
nipulagniho prvku je na pieklédacim stanovisti umistén v blizkogti roviny proloZené svislou

osou kontejneru a osou piekladaciho stanovistd,

Zatizeni pro ovlédani kontejneru podle vynélezu nmoiﬁuje'mechanizovat vyjiméni kon-
tejnerﬁ na p?eklédacich stanovi&tich z vrtu a podstatng& omezit podil ru&ni préce a sniZit
tak moZnoet vzniku Urazu. Zafizeni je.jednoduché a vyhovuje poZadavkdm bezpeénosti prace,
pridems umofnuje podstatnd zvydit produktivitu préce a zvydit doﬁraVni kapacitu t&2niho
vrtu, ‘

Na priloZeném vykrese je schematicky znémornéno piikladné uspo?édéni}zafizeni podle
vynalezu, Na obr. 1 je celkovy pohled na p¥eklédaci stanovi&té a na obr. 2 pohled na vrt

s kontejnerem a manipula&nim prvkem.

Zatizeni pro ovlédéni kontejneru 10 pro vertikélni dopravu ddlniho materidlu vrtem
1l je tvoreno kombinaci manipulagniho prvku 20 umisténého na bfekiédacim stanovisti 30
a manipulaé&niho zachytu 12 upraveného na vn&jsi sfrané dna 13 tak, Ze ee nachdzi v rovi-
nd proloZené svislou osou kontejneru 10 a kolmé na manipulaZni otvor 14 konteJneru'lQ
a je vyosen o vzddlenost a ve sm&ru k manipulaénimu otVoru l4. zavée 21 manipulaé&niho
prvku 20 je umisfén na ptekladacim stanovidti 30 piibliZn& v rovin& proloZené svielpu ,

osou kontejneru 10 a osou pfekladaciho stanovidté 30.

’ Kontejner 10 pro vertikalni dopravu délniho materidlu vrtem 11 je na piekladacim
stanovidti 30 prostfednictvim manipula&niho zachytu 12 upevn&ného na vnéjsi strand dna
13 piipojen k zavésu 21 manipulaéniho'brvku 20, Zkracovénim zdvésu 21 je prvni fazi kon~
tejner 10 v désledku: vyoseni manipula&niho zéchytu 12 ustaven tak, Ze manipula&ni otvor
14 kontejnefu se nachdzd v poZadované poloze. V daldi fézi je kontejner 10 pﬁsobenim ﬁa-
nipulaéniho prvku vyklonén z oblasti vrtu ll a uloZen na nezakresleny pomocny dopravni
prostiedek tak, fe manipulaéni otvor 14 je piistupny bez dalZiho nataleni kontejneru 10

pféklédacim'mechenismﬂm.

Zatizeni pro ovladani kontejneru je urdeno ptredevSim pro natdeni a vyjiméni kon-

tejneru z,téiniho vrtu,

PREDMET VYNALEZU

Zatizeni k ovladani kontejneru pro vertikdlni dopravu ddlniho materidlu vrtem, vy-
znadené tim, Ze je tvoreno kcmbinaci manipula&niho prvku (20) umistdného na prekladacim
stanoviéti‘(SO) a manipula&niho zéchytu (12) upraveného na vn&j8i strand dna (13) kon~-
tejneru‘(lo) tak, 2e je upevndn v rovind proloZené svislou osou kontejneru (10) a kolmé
na manipula&ni otvor (14) kontejneru (10) a vyosen ve sméru % manipula&nimu otvoru (14),
priem% zdvés (21) manipula&niho prvku (20) je na prekladacim stanovi§ti (30) umistén

v blizkosti roviny proloZené svislou osou kontejneru (10) a osou preklédaciho stanovidtd (30
2 vfkresy
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