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Wzbudnik elektrodynamiczny drgaf mechanicznych
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Przedmiotem wynalazku jest wzbudnik elektro-
dynamiczny drgain mechanicznych zlozony z nie-
ruchomego magnesu trwalego i ruchomej cewki
wzbudzajgcej, przeznaczony do wytwarzania sity
zmiennej co do jej wartosci i czestosci.

Znane wzbudniki elektrodynamiczne, na przy-
klad oparte na zasadzie oddzialywania stalego po-

la magnetycznego na przewodnik przez ktory-

przeplywa prad, wytwarzajq zmienng sile, jed-
nakze bez mozliwo$ci zmiany wartoSci skladowej
stalej w przypadku generowania sily tetnigcej.

Wzbudnik® taki posiada obwod magnetyczny
z cylindryczng szczeling powietrzng, w ktorej
umieszczona jest ruchoma cewka wzbudzajgca,
natomiast na magnesie trwalym umieszczona jest
cewka kompensacyjna. W ten sposéb uzwojenie
cewki kompensacyjnej znajduje sie stosunkowo
daleko od uzwojenia cewki wzbudzajgcej, co ma
mniej skuteczny wplyw na zjawisko kompensacji.
Natomiast pomiar drgahh odbywal sie poprzez in-
stalowanie na badanej konstrukecji dodatkowego
elementu czujnika drgan, co z reguly utrudnialo
przebieg badan.

Wedlug wynalazku unika sie tych niedogodno$ci
w ten sposéb, ze wzbudnik posiada urzadzenie do
regulacji skladowej stalej sily wzbudzajacej zlo-
zone z ruchomego gniazda i pokretla, przy czym
ruch wzdluzny gniazda jest proporcjonalny do
réznicy skokéw gwintow laczacych pokretlo
z gniazdem z jednej strony i pokretlo z korpusem
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wzbudnika z druglej strony. Ponadto we wzbud-
nik wbudowano znany czujnik drgah stanowigcy
jego stala czesé skladows, a cewke kompensacyj-
ng wklejono w szczeline zwory magnetycznej, co
daje maksymalne zbliZzenie jej do cewki wzbu-
dzajacej.

Konstrukcja przedstawlonego wzbudnika jest
wiec bardziej uniwersalna od dotychczas stoso-
wanych, rozszerzajgca znacznie zakres stosowal-
noSci, a pod wzgledem eksploatacyjnym bardziej
wszechstronna i wygodniejsza.

Tytulem przykladu wynalazek zostal zilustro-
wany na rysunku, ktéry przedstawia wzbudnik
w przekroju podiuznym wzdluz jego osi symetrii.

Jak pokazano na rysunku, wzbudnik posiada
uklad wzbudzajacy skladajacy si¢ z obwodu mag-
netycznego — w ktorego sklad wchodzi magnes
trwaly 1, korpus 2, zwora 3 i nabiegunnik 4 —
oraz cewki wzbudzajgcej 5 nawinietej na karka-
sie 6. Karkas 6 wraz z cewka wzbudzajacg 5
umieszczony jest w szczelinie cylindrycznej po-
miedzy nabiegunnikiem 4 i cewkg kompensacyj-
na 7, ktéra jest wklejona w otwér zwory 3 two-
rzacy szczeline.

Trzpien 8 z osadzonym na nim karkasem 6 po-
laczony jest z korpusem 2 za pomocg spreiyn
gérnej 9 i dolnej 10, gwarantujacych mu swobo-
de ruchu wzdluznego. Sprezyna gérna 9 polgczona
jest z korpusem 2 poprzez gniazdo 11 i pokretlo
12. Pokretlo 12 nakrecone jest na gniazdo 11
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i korpus 2, przy czym gniazdo 11 zabezpieczone
jest przed obrotem za pomoca kotkéw 13 tworza-
cych prowadnice wzdluzng gniazda 11.

Skok gwintu lgczacego pokretlo 12 z gniazdem
11 jest wiekszy od ‘skoku gwintu laczacego po-
kretlo 12 z korpusem 2. Na korpusie 2 i pokretle
12 znajdujg sie podzialki mikrometryczne. Wzbud-
nik wyposazony jest w czujnik drgan, skladajacy
sie z karkasu 14 z nawinietg cewksa 15, umieszczo-
nych na trzpieniu 8 oraz dodatkowego obwodu
magnetycznego zlozonego z magnesu 16, nabiegun-
nika 17 i zwory 18.
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Dzialanie wzbudnika oparte jest na oddzialywa-

niu stalego pola magnetycznego na przewodnik
(cewke 5), przez ktéry piynie zasilajgcy wzbudnik
prad elektryczny. W takim ukladzie, parametry
drgan mechanicznych cewki 5 wzbudnika, sg §ci-
Sle zalezne od odpowiednich parametréw pradu
zasilajgcego cewke 5. I tak, czesto§¢ drgan réwna
jest czestoSci drgan elektrycznych pradu, a sita
elektrodynamiczna wprawiajgca w ruch cewke 5
jest proporcjonalna do wartosci pradu.

Uklad wzbudzajgcy ma za zadanie wytworzenie
zmiennej sily mechanicznej i przekazanie jej po-
przez uklad drgajacy na badany element. Zada-
niem cewki kompensacyjnej 7 jest skompensowa-
nie tetnien pola magnetycznego i zmniejszenie in-
dukcyjnosci cewki wzbudzajgcej 5. Wskutek tego
w duzym obszarze czestosci, oporno§é pozorna
uzwojen wzbudnika, jest praktycznie stala.

Uklad drgajacy ma za zadanie przeniesienie
zmienne]j sily z cewki wzbudzajacej 5 na badany
element. Obie sprezyny gorna 9 i dolna 10 dobra-
ne sa i ustawione w ten sposob, ze ich wstepne
naciagi znosza sie réwnowazigc jednoczesnie cie-
zar ukladu drgajacego, ktéry zajmuje wtedy poto-
zenie Srodkowe. W takim ukladzie sprezyn sita
uzyskiwana ze wzbudnika ma przebieg sinusoidal-
ny, a jej skladowa stala réwna jest zero.

Po odwréceniu sprezyny gérnej 9 naciagi spre-
zyn sumuja sie i wtedy sila uzyskiwana ze
wzbudnika ma charakter tetnigcy o skladowej
stalej réznej od zera. Ruch pokretta 12 pozwala na
ptynna regulacje skladowej staltej sily wzbudzaja-
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cej, przy czym pionowe przemieszczenie gniazda -

11 a tym samym i naciag sprezyny 9 jest zaleiny
od roéznicy skokéw obu gwintéw: gniazda 11
i korpusu 2. Polozenie gniazda odczytuje sie z po-
dziatki i noniusza naniesionych na korpusie 2
i pokretle 12.

W przypadku gdy uklad drgajacy obcigzony jest

45

50

4

dodatkowo masa (np. ciezarem skalowanego czuj-
nika) daje to mozliwos¢é sprowadzenia go do po-
tozenia Srodkowego. Odbywa sie to na drodze
zmiany naciggu sprezyny gérnej 9. Czujnik ma za
zadanie mierzyé predkos$ci drgan trzpienia wzbud-
nika, co jest rownoznaczne z pomiarem predkosci
drgan wywolujgcych ruch trzpienia. Je$§li ruch
trzpienia wywolany. zostanie, ukladem wzbudzaja-
cym wzbudnika czujnik bedzie mierzy! predkosci
generowanych przez wzbudnik drgan.

Natomiast, gdy trzpien =zostanie wprawiony
w ruch z postronnego zroédia drgan, czujnik be-
dzie mierzyl predkoSci drgan tego zrdédla. Przej-
Scie od predkosSci drgan do przemieszczen czy
przyspieszen wymaga zastosowania dodatkowego
uktadu catkujgcego lub rézniczkujgcego.

*  Pozwala to wtedy, na bezpoSrednie generdwa-

nie drgan o okreslonych przemieszczeniach czy
przyspieszeniach, lub bezposrednie wyznaczanie
przemieszczen czy przyspieszen badanych drgan.
Konstrukeja przedstawionego wzbudnika jest bar-
dziej uniwersalng od dotychczas stosowanych,
rozszerzajgca znacznie zakres stosowalnosci, a pod
wzgledem eksploatacyjnym bardziej wszechstron-
na i wygodniejsza.

Zastrzezenia patentowe

1. Wzbudnik elektrodynamiczny drgan mecha-
nicznych, znamienny tym, ze gniazdo (11), do
ktérego zamocowana jest sprezyna goérna (9)
osadzone jest na gwincie w pokretle (12) i za-
bezpieczone przed obrotem za pomocg kolkow
(13), a pokretlo (12) osadzone jest na gwincie
na kolnierzu korpusu (2), przy czym skok
gwintu gniazda (11) jest wiekszy od skoku
gwintu korpusu (2) i w ten sposéb przy obrocie
pokretla (12) ruch wzdluzny gniazda (11) jest
proporcjonalny do réznicy skokow gwmtow
gniazda (11) i korpusu (12).

2. Wzbudnik wedlug zastrz. 1, znamienny tym, ze
posiada wbudowany znanego typu czujnik, kto-
rego cewka pomiarowa (15) osadzona -jest na
drgajacym trzpieniu (8). .

3. Wzbudnik wedtug zastrz. 1 i 2, znamienny tym,
ze uzwojenie cewki kompensacyjnej (7), wkle-
jone jest w otwér zwory (3) tworzacy szczeline
obwodu magnetycznego tak, iz pomiedzy uzwo-
jeniami cewki wzbudzajgcej (5) i cewki kom-
pensacyjnej (7) znajduje sie. jedynie szczelma
powietrzna.
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