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Przedmiotem wynalazku jest pier§cieniowa sku-
barka drobiu przeznaczona do mechanicznego sku-
bania drobiu, zwlaszcza drobiu plywajgcego. Do-
tychczas skubanie drobiu, zwlaszcza plywajgcego
odbywa sie recznie, pomimo szeregu préb zmecha-
nizowania tej pracochlonnej czynno$ci. Znane roz-
wigzania konstrukcyjne maszyn do mechanicznego
skubania nie daty pozgdanych wynikéw, w zwigzku
z czym maszyny te nie weszly do produkcji, a pro-
blem skubania mechanicznego nie zostal rozwig-
zany. Eksploatacyjnymi wadami tych maszyn bytly:
niszczenie piér wyrywanych, niszczenie naskérka
ptaka skubanego oraz niezupelne oczyszczanie na-
skoérka skubanego ptaka z piér. Do najpowazniej-
szych wad konstrukcyjnych dotychczas znanych
maszyn nalezy zaliczyé: duze masy wirowe trudne
do wyposazenia, duza ilo§é drobnych czeSci o ogra-
niczonej mozliwosci smarowania i szybkie niszcze-
nie tych cze$ci.

PierScieniowa skubarka drobiu wedlug wynalaz-
ku, nie posiada wymienionych wad zaré6wno eks-
ploatacyjnych jak i konstrukcyjnych. Istota nowe-
go rozwigzania jest stopniowe zaciskanie pierscie-
ni skubigcych do momentu uzyskania dowolnie
regulowanej sily wyrywajgcej. Ten system po-
zwala na wyrywanie piér bez ich uszkadzania.

Mozno$é regulowania punktu chwytania piér oraz’

polozenia ptaka wzgledem mpierscieni skubigcych
pozwala na wyrywanie calego asortymentu piér
znajdujacych sie na ptaku. Podtrzymywacz na-
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skérka swoimi wystepami wchodzacymi pomiedzy
pierScienie skubigce podirzymuje miejsca osadze-
nia piér w mnaskérku co zabezpiecza mnaskérek
przed uszkodzeniem.

Najistotniejsza cze§¢ skubarki — glowica jest
konstrukcjg prosta, tatwg do ustawienia w pracy
i gwarantujgcg diugi okres eksploatacji, maly cie-
zar, estetyka ksztaltu, niski koszt maszyny, wygo-
da stosowania, daje mozno§é powszechnego sto-
sowania skubarki wedlug wynalazku.

Na zalgczonym rysunku fig. 1 przedstawia glo-
wice skubarki wedlug wynalazku w widoku od
strony stanowiska pracy w czeSciowym podluznym
przekroju, a fig. 2 przedstawia przekr6j poprzecz-
ny tej glowicy wzdluz linii A-A na fig. 1. W otwo-
rze stozkowym podstawy 1 osadzony jest watek 2
zabezpieczony przed obracaniem nakretkg dZwig-
niowg 3. DZwignia 4 stuzy do ograniczonego obrotu
walka 2 o kat potrzebny do ustalenia miejsca
chwytania piér. Na waltku 2 osadzona jest na lozys-
kach tocznych 5 tuleja 6, obracana pasem klino-
wym 7 przez silnik: elektryczny. Do tulei 6, przy-
krecone sg pierScienie dystansowe 8, zaciskajgce
pomiedzy sobg czes$ci stale pierScieni skubigcych 9.
PierScien skubigcy 9 sklada sie z dZwigienek: le-
wych 10, prawych 11, wsporniké6w 12, rozmieszczo-
nych systematycznie na obwodzie kota i potgczo-
nych ze sobg na stale tworzywem podatnym roz-
ciggliwym. Dla usztywnienia w tworzywo wpraso-
wana jest na obwodzie zewnetrznym linka sta-
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lowa, wykonana z kilkunastu zwoi drutu stalo-
wego. Na walku 2 nalozona jest wycieta tuleja
mimosrodowa 13, na ktérej znajduje sie krzyw-
ka 14, ustalona wzgledem walka 2 przy pomocy
wpusbu. . :

Cze$é skubigca giowicy zamknieta jest w obu-
dowie 14, do ktérej przykrecony jest podtrzymy-
macz naskérka 15. Tuleja 6, pierScienie dystanso-
we 8 i pierScienie skubigce 9 tworzg cze$é obro-
towg glowicy napedzang pasem klinowym 7 przez
silntk elektryczny. Odpowiednie pary dzwigienek
10 i pierScieni skubigcych 9 podczas obrotu
napotykajg na swojej drodze garb krzywki 14, kt6-
ry powoduje w tym miejscu wychylanie pierscieni
skubigcych 9 w okre§lonym kierunku, powodujac
chwytanie i zaciskanie pomiedzy sobg pi6ér sku-
banego ptaka. Po przejSciu przez krzywizne, pary
diwigienek powracaja do pierwotnego polozenia,

zwalniajgc wyrwane pibéra, ktére przenoszone sg -

do zasobnikéw transportem pneumatycznym.
Cpisany cykl pracy powtarza sig¢ wielokrotnie
z nastepnymi parami dzwigienek pierscieni skubig-
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cych 9. Wielko§¢ sily zaciskajgcej regulowana jest
tuleja mimosrodows 13 przez odpowiednig zmiane
osi krzywki 14. Regulowanie pracy gtowicy odbywa
sie dzwignia 4 przez zmiane polozenia krzywki 14,
a tym samym w innym. kgcie wychylania pary
dzwigienek 10 i 11.

Zastrzezenia patentowe

1. PierScieniowa skubarka drobiu posiadajgca gto-
wice skubigcg znamienna tym, ze jej glowica
zaopatrzona jest w pierscienie skubigce (9) skia-
dajace sie z dzwigienek lewych (10), prawych (11)
oraz wspornikéw (12), polgczonych ze sobg na
state tworzywem podatnym rozciggliwym, zbro-
jonym linkg stalows.

2. Pier§cieniowa skubarka wedlug zastrzezenia 1
znamienna tym, ze w przestrzeni pomiedzy
pier§cieniami znajdujg sie kliny podtrzymywa-
cza naskorka (15) przeciwdzialajgce jego nisz-
czeniu,
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