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(57)摘要

本发明公开了一种防过热且集吸尘、擦地和

杀菌为一体的机器人，包括机壳、碰撞杆、超声波

发射仪、操作面板、LED侧灯、积尘盒、积尘盒取出

按键、香气释放口、手提凹槽、自动充电接触点、

旋转边刷、超声波接收仪、万向轮、吸尘口、驱动

轮、湿拖布、干拖布、冷阴极紫外线杀菌灯、温度

传感器和控制芯片，机壳的底部两侧设有两个旋

转边刷，旋转边刷的边侧设有超声波接收仪，两

个旋转边刷之间设有吸尘口，吸尘口的两侧边设

有两个驱动轮，两个驱动轮之间设有湿拖布，湿

拖布的一侧设有干拖布，干拖布的一侧设有冷阴

极紫外线杀菌灯，机壳的内部设有温度传感器,

温度传感器与控制芯片电性连接。该种扫地机器

人集吸尘、擦地和杀菌为一体，且具有防过热功

能。
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1.一种防过热且集吸尘、擦地和杀菌为一体的机器人，包括机壳(1)、碰撞杆(2)、超声

波发射仪(3)、操作面板(4)、LED侧灯(5)、积尘盒(6)、积尘盒取出按键(7)、香气释放口(8)、

手提凹槽(9)、自动充电接触点(10)、旋转边刷(11)、超声波接收仪(12)、万向轮(13)、吸尘

口(14)、驱动轮(15)、湿拖布(16)、干拖布(17)、冷阴极紫外线杀菌灯(18)、温度传感器(19)

和控制芯片(20)，其特征在于，所述机壳(1)的顶端设有所述碰撞杆(2)，所述碰撞杆(2)的

一侧设有所述超声波发射仪(3)，所述超声波发射仪(3)的一侧设有所述操作面板(4)，所述

机壳(1)的侧边安装所述LED侧灯(5)，所述机壳(1)的一端设有所述自动充电接触点(10)，

所述机壳(1)的底部两侧设有两个所述旋转边刷(11)，所述旋转边刷(11)的边侧设有所述

超声波接收仪(12)，所述超声波接收仪(12)的两边侧设有两个所述万向轮(13)，两个所述

旋转边刷(11)之间设有所述吸尘口(14)，所述吸尘口(14)的两侧边设有两个所述驱动轮

(15)，两个所述驱动轮(15)之间设有所述湿拖布(16)，所述湿拖布(16)的一侧设有所述干

拖布(17)，所述干拖布(17)的一侧设有所述冷阴极紫外线杀菌灯(18)，所述机壳(1)的内部

设有所述温度传感器(19) ,所述温度传感器(19)与所述控制芯片(20)电性连接，所述控制

芯片(20)与所述操作面板(4)电性连接。

2.根据权利要求1所述的一种防过热且集吸尘、擦地和杀菌为一体的机器人，其特征在

于，所述机壳(1)的内部设有所述积尘盒(6)，所述积尘盒(6)的顶部设有所述积尘盒取出按

键(7)。

3.根据权利要求1所述的一种防过热且集吸尘、擦地和杀菌为一体的机器人，其特征在

于，所述机壳(1)的顶部设有所述手提凹槽(9)，所述手提凹槽(9)的两边测设有两个所述香

气释放口(8)。
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一种防过热且集吸尘、擦地和杀菌为一体的机器人

技术领域

[0001] 本发明涉及一种扫地机器人，具体涉及一种防过热且集吸尘、擦地和杀菌为一体

的机器人，属于清洁技术领域。

背景技术

[0002] 扫地机器人，又称自动打扫机、智能吸尘、机器人吸尘器等，是智能家用电器的一

种，能凭借一定的人工智能，自动在房间内完成地板清理工作。一般采用刷扫和真空方式，

将地面杂物先吸纳进入自身的垃圾收纳盒，从而完成地面清理的功能。扫地机器的机身为

无线机器，以圆盘型为主。使用充电电池运作，操作方式以遥控器、或是机器上的操作面板。

一般能设定时间预约打扫，自行充电。前方有设置感应器，可侦测障碍物，如碰到墙壁或其

他障碍物，会自行转弯，并依每间不同厂商设定，而走不同的路线，有规划清扫地区。因为其

简单操作的功能及便利性，现今已慢慢普及，成为上班族或是现代家庭的常用家电用品。但

是现有的扫地机器人使用时间不宜过长，如果机身过热，应该停止一点时间再使用，防止电

机过热而烧毁。且大多数扫地机器人只具有吸尘这一功能，不能满足人们的清洁需求。

发明内容

[0003] 本发明要解决的技术问题是克服现有的扫地机器人功能单一，且使用时间过长导

致机身过热的缺陷，提供一种防过热且集吸尘、擦地和杀菌为一体的机器人。

[0004] 为了解决上述技术问题，本发明提供了如下的技术方案：

[0005] 本发明提供了一种防过热且集吸尘、擦地和杀菌为一体的机器人，包括机壳、碰撞

杆、超声波发射仪、操作面板、LED侧灯、积尘盒、积尘盒取出按键、香气释放口、手提凹槽、自

动充电接触点、旋转边刷、超声波接收仪、万向轮、吸尘口、驱动轮、湿拖布、干拖布、冷阴极

紫外线杀菌灯、温度传感器和控制芯片，所述机壳的顶端设有所述碰撞杆，所述碰撞杆的一

侧设有所述超声波发射仪，所述超声波发射仪的一侧设有所述操作面板，所述机壳的侧边

安装所述LED侧灯，所述机壳的一端设有所述自动充电接触点，所述机壳的底部两侧设有两

个所述旋转边刷，所述旋转边刷的边侧设有所述超声波接收仪，所述超声波接收仪的两边

侧设有两个所述万向轮，两个所述旋转边刷之间设有所述吸尘口，所述吸尘口的两侧边设

有两个所述驱动轮，两个所述驱动轮之间设有所述湿拖布，所述湿拖布的一侧设有所述干

拖布，所述干拖布的一侧设有所述冷阴极紫外线杀菌灯，所述机壳的内部设有所述温度传

感器,所述温度传感器与所述控制芯片电性连接，所述控制芯片与所述操作面板电性连接。

[0006] 作为本发明的一种优选技术方案，所述机壳的内部设有所述积尘盒，所述积尘盒

的顶部设有所述积尘盒取出按键。

[0007] 作为本发明的一种优选技术方案，所述机壳的顶部设有所述手提凹槽，所述手提

凹槽的两边测设有两个所述香气释放口。

[0008] 本发明所达到的有益效果是：该种防过热且集吸尘、擦地和杀菌为一体的扫地机

器人，在传统的扫地机器人的机体底部还安装了湿拖布、干拖布和冷阴极紫外线杀菌灯，使
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该扫地机器人集吸尘、擦地和杀菌功能为一体，满足了人们现有的清洁需求，且在机体内部

安装有温度传感器，使该扫地机器人具有防过热的功能，有效避免了电机过热而烧毁。本发

明设计合理、结构简单、安全可靠、使用方便、易于维护，具有很好的推广使用价值。

附图说明

[0009] 附图用来提供对本发明的进一步理解，并且构成说明书的一部分，与本发明的实

施例一起用于解释本发明，并不构成对本发明的限制。在附图中：

[0010] 图1是本发明的顶部结构示意图；

[0011] 图2是本发明的底部结构示意图；

[0012] 图中：1、机壳；2、碰撞杆；3、超声波发射仪；4、操作面板；5、LED侧灯；6、积尘盒；7、

积尘盒取出按键；8、香气释放口；9、手提凹槽；10、自动充电接触点；11、旋转边刷；12、超声

波接收仪；13、万向轮；14、吸尘口；15、驱动轮；16、湿拖布；17、干拖布；18、冷阴极紫外线杀

菌灯；19、温度传感器；20、控制芯片。

具体实施方式

[0013] 以下结合附图对本发明的优选实施例

[0014] 进行说明，应当理解，此处所描述的优选实施例仅用于说明和解释本发明，并不用

于限定本发明。

[0015] 实施例1

[0016] 如图1-2所示，本发明提供一种防过热且集吸尘、擦地和杀菌为一体的机器人，包

括机壳1、碰撞杆2、超声波发射仪3、操作面板4、LED侧灯5、积尘盒6、积尘盒取出按键7、香气

释放口8、手提凹槽9、自动充电接触点10、旋转边刷11、超声波接收仪12、万向轮13、吸尘口

14、驱动轮15、湿拖布16、干拖布17、冷阴极紫外线杀菌灯18、温度传感器19和控制芯片20，

机壳1的顶端设有碰撞杆2，碰撞杆2的一侧设有超声波发射仪3，超声波发射仪3的一侧设有

操作面板4，机壳1的侧边安装LED侧灯5，机壳1的一端设有自动充电接触点10，机壳1的底部

两侧设有两个旋转边刷11，旋转边刷11的边侧设有超声波接收仪12，超声波接收仪12的两

边侧设有两个万向轮13，两个旋转边刷11之间设有吸尘口14，吸尘口14的两侧边设有两个

驱动轮15，两个驱动轮15之间设有湿拖布16，湿拖布16的一侧设有干拖布17，干拖布17的一

侧设有冷阴极紫外线杀菌灯18，机壳1的内部设有温度传感器19,温度传感器19与控制芯片

20电性连接，控制芯片20与操作面板4电性连接。

[0017] 进一步的，机壳1的内部设有积尘盒6，积尘盒6的顶部设有积尘盒取出按键7。机壳

1的顶部设有手提凹槽9，手提凹槽9的两边测设有两个香气释放口8。

[0018] 具体原理：该种防过热且集吸尘、擦地和杀菌为一体的扫地机器人，利用设置的超

声波发射仪3和超声波接收仪12，可侦测障碍物，如碰到墙壁或其他障碍物，会自行转弯。利

用旋转边刷11，采用扫刷和真空方式，将地面杂物通过吸尘口14吸纳进入自身的积尘盒6

中，从而完成地面清理的功能。吸尘工作完成后，利用机壳1底部设置的湿拖布16和干拖布

17完成擦地工作，利用冷阴极紫外线杀菌灯18完成杀菌工作。因为扫地机器人长时间工作

会导致机体过热而烧毁，因此在机体内部设有温度传感器19，当温度达到预设值时，温度传

感器19会发射信号给控制芯片20，控制芯片20会控制操作面板4上设置的开关断开，使机器
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停止工作，预防机体过热烧毁。

[0019] 最后应说明的是：以上所述仅为本发明的优选实施例而已，并不用于限制本发明，

尽管参照前述实施例对本发明进行了详细的说明，对于本领域的技术人员来说，其依然可

以对前述各实施例所记载的技术方案进行修改，或者对其中部分技术特征进行等同替换。

凡在本发明的精神和原则之内，所作的任何修改、等同替换、改进等，均应包含在本发明的

保护范围之内。
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图2
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