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Za¥izeni obsahuje pohyblivy orgén
pro nadzvednuti civky, ktery je ve své
konedné funkéni poloze schopen podriet
navijeci civku proti pisobeni pritlainé
sily nebo, a hmotnosti civky vidy ve
stejné vzddlenosti od hnacfho vdledku,

- ktery podle potifeby samodinné p¥ichdzi
do styku s pohyblivgm orgénem pro nad-
zvednuti ¢ivky a udéluje mu pohyb pouze
ve funkdnim sméru. Punkéni pohyb tladného
orgénu obstardvd volné otidivé uspoifdda-
né klikové remeno, které je p¥ipojitelné
k trvalé bShem provozu stroje se otileji-
cimu hnacimu orgdnu prost¥ednictvim podle
potFeby zapinatelné a vypinatelné spojky.
Jdinak je pohyblivy orgén pro nadzvednuti
civky opatien pruZzicim prostiedkem, kte-
ry mu uddluje predp&ti ve sméru ke kliko-
vé poloze.
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Vyndlez se tykd zaPizeni k odddleni navijené civky
od hnaciho vdlce, zejména u textilniho stroje, které
gsestdvd z pohyblivého orgénu pro nadzvednuti civky
a opat¥ené aretaci zdviZené polohy, pFidemZ k pohybli-
vému orgdnu je pPrifazena zdvihaci posuvnd tyc.

Bylo ji% navrZeno za¥izeni k odpojeni navijené
civky od hnaciho vdlce p¥i semovolném nebo Yizeném pie-
trhu navijeného materidlu, u kterého je tladny orgén
opat¥en pruZinovym prostredkem akumuiujicim energii k udé-
leni pohybu podpérnému orginu ve funkénim sméru. Tato
energie miZ¥e byt pY¥ivddéna z vndjsku pomoci automatické-
ho obsluZného p¥istroje nebo ruéné prostrednictvim zéd-
vory, kterd jinak blokuje klidovou polohu tlaéného orgd-
nu. Zévora je pak uvolnovéna na impuls p¥isludného de-
tektoru pomoci elektromagnetu. P¥i tomto usporddédni,
je vS8ak funkdni pohyb tladného orgdnu provdzen rézem,
ktery miZe zplisobit vyraZeni navijené civky z drZdku
a popFipadd poBkozeni névinu, a tim spis, ¥e akumulova-
né energie musi byt v8t8i neZ energie nutnd k podrZeni
navijené civky v rovnovdze s p¥itladnou silou, piipadné
s maximdlni{ hmotnosti ndvinu. Je také z¥ejmé, Ze po urdi-
tou dobu, neZ je moZny zédsah obsluZného piistroje nebo
persondlu, zustdvd tladny orgdn ve své koneéné funkéni
poloze, a tim brdni jiné manipulaci s civkou, nap¥iklad
pFi jeji automatické vyméné za prédzdnou dutinku s bez-
prost¥edné ndsledujicim spousténim navijeni. Rovnéz
p¥i vlastnim p¥ivddéni energie, které je vZdy spojeno
8 vracenim tladného orgdnu do klidové polohy, vznikaji
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poti¥e. Pondvad¥ je zde zapotiPebi znadné sily, stévé se ruéni
obsluha nemahavou a automatickd obsluha p#{ilis8 komplikovanou.

Jdelem vyndlezu je vytvo¥eni konstrukdnd nendrodného,
ale spolehlivého za¥izeni a odstranit vysSe uvedené nedos-
tatky p¥i vyuZiti zaPizeni obsahujici pohyblivy orgén
pro nadzvednut{ civky spolupracujici s posuvnou zdvihaci ty-
¢{, p¥idemZ jeho podstata spodivd v tom, Ze posuvnd zdvihaci
ty¢ v axidlnim sméru zatiZena pruZinou je opat¥ena p¥idnou
deskou, kterd zasahuje do drdhy kladky uchycené na kliko- .
vém ramenu, které je na svém volném konci opat¥eno zdpad-
kou uspofddanou radidlné proti ozubeni rohatky, majici spo-
lednou osu otddeni s klikovym ramenem, které je volné&
otoéné uloZeno na jednom konci hiidele opatfeném na dru-
hém konci hnacim Snekovym pPrevodem, p¥ilemZ proti zdpadce
v jeji klidové poloze Jje umisténo vysuvné jddro ovlddaci-
ho elektromagnetu upevndného ve spodni d4sti spoledné sk¥i-
né,

Pri vyuZiti za¥izeni dle vyndlezu je odstranéna ruéni
nebo automatickd obsluha z vnéjsku a je zarudeno spolehli-
vé odddleni navijené civky od hnaciho védlce bez nebezpedi
neZddouciho ovlivnéni nebo poskozeni civky. Pohyblivy
orgdn pro nadzvednuti civky po vykondni své funkce samo-
¢inné zaujme svou klidovou polohu, takZe nebrdni jiné p¥i-
padné manipuleci s navijenou civkou.

Vyhodné podle vyndlezu je, Ze rohatce lze ud&lit re-
lativné pomaly funkéni pohyb, takZe podpdrny orgdn miZe
byt p¥iveden do styku s navijenou civkou Setrnym zpisobem.
Dalsi vyhodou zarizeni podle vyndlezu je tém&F okamZitd
pohotovost posuvné zdvihaci tyde i p#i soudasném pomalém
pohybu rohatky a dfle ta skutednost, ¥e p¥idnd deska je piHi-
pojena na posuvné zdvihaci tyéi pod thlem v rozsahu 95°ai 98°
coZ zaruduje rozpojeni zdpadky od rohatky a%¥ po dosafen{
horni dvrati.
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P¥{klad provedeni zarizeni podle vyndlezu je zné-
zornén na priloZenych vykresech, kde obr. 1 znadi bodni
pohled na navijeci jednotku textilniho stroje se zarize-
nim podle vyndlezu v Yezu a v klidové poloze a obr. 2
detailni pohled na uspordddni za¥izeni - Yez podle &éry
A-A v obr. 1.

Na obr. 1 je vidét Cdstelné& zobrazenou navijenou civ-
ku 1 textilniho stroje jak dosedd na hnaci vdlec 2. Civka
1 byvd uloZene ne vykywmém ramenovém drZdku a b&hem nor-
mdlniho navijeni je shora p¥itladovédna na hnaci vdlec 2.
Dr#ék civky 1, eni stroj neni zobrazen. Pod civkou 1
je uspo¥dddn pohyblivy orgdn pro jeji nadzvednuti, majici
'podobu, okolo éepu 9, vykyvné podpérné desky 4 s koncovou
hranou 3 zahnutou proti obvedu civky 1. Tato deska 4 slou-
zi k podepfeni civky 1 v odstupu od hnaciho vdlce 2.

V souladu s tim méd aretadni machanismus, sestdvajici

ze svislé tydky 12 se zaPizenim 13, kterd je pohyblivé
uvnit¥ pevného t¥menu 11. Na stejném t¥menu 11 je vykyvné
uloZena dvouramennd ovlddaci pdka 8, opat¥end stavdcim zu-
bem 10, korespondujicim se zdYezem 13 svislé tycky 12,

a pruzinou Z, kterd udéluje pdce 8 predpéti v uzamykacim
sméru. Deska 4 miZe byt zndmym & tudiZ nezndzornénym zpi-
sobem spojena s vykyvnym drzédkem civky 1, nap¥., pomoci
taZné pruZiny, tak¥e pPi zvednuti tohoto drZdku a ndsledu-
jicim uvoln&nim samodinné zaujme funkéni polohu. Tato
funkce piichdzi v Uvahu nap¥iklad p¥i ruéni obsluze civky 1.

Jinak je zde ve spolecné skiini 14 upraveny pohybli-
vy orgén, tvofeny ve sméru k podpérné desce 4 posuvnou
zdvihaci tyéi 6, opat¥enou nap¥. na konci pFichdzejici
do styku s podpérnou deskou 4, kladickou 5, kterd elimi-
nuje valivym zplsobem zmény ve vzdjemné poloze desky 4
a posuvné zdvihaci tyle 6 p¥i jejich soudasném pohybu.

Na druhém konci, vyénivajicim ze spoledné sk¥iné 14, mé
posuvnéd zdvihaci tyé 6 pruZici prost¥edek ve form& tla-
kové pruZiny 22, kterd se opird ne jedné strané o spolenou
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sk¥in 14 a na druhé strand o koncovou hlavu 21 na po-
suvné zdvihaci tydi-6, které je tim udélovdno predpd-
ti ve smdru k jeji klidové poloze. Tuto klidovou po-
lohu definuje p¥iénd deska 19, upe'vnénd Sikmo nap?id
ve stiedni &4sti posuvné zdvihaci tyde 6. PFidnd
deska 19 shora dosedd na kladku 20, otdéivé upravenou
na konci klikového ramena 18, které je volné otddivs,
aviak axidlné pevﬁg, uloZeno na hnaci h¥idel 16. Hna-
ci h¥fdel 16 je kolmo ke sméru pohybu posuvné zdvi-
haci tyde 6 a je pohdnén od nezndzorn¥ného zdroje
prostPednictvim Snekového pFevodu 27. Ne hnaci hiidel
16 je ddle naklinovéne rohatka 15, proti jejiZ ozube-
ni je radidlné upravena zdpadka 25, vykyvné usporddd-
na ne konci klikového remena 18, a to tak, éé ose
kyvéni 29 lezZi v roviné R proloZené osou otddeni 17
klikového ramena 18 a soudasnd osou otdleni 28 kladky
20 ne tomto ramenu 18, Tato zdpadka 25 je viak drZena
zkrutnou pruZinou 24 v odjisténé poloze a je ovlada-
telnd jddrem 26 prirazeného elektromagnetu 23, reagu-
Jiciho na vznik pot¥eby odddleni navijené civky 1

od hneciho vdlce 2., Pritom je Jasné, Ze namisto
elektromagnetu 23 zde miZe byt jakykoliv jiny ovld-
daci prostredek, nap?, pneumaticky, hydraulicky apod.

Ne obr. 2 je zejména vidét priénou desku 19 po-
suvné zdvihaci tycde 6, Sikmo sklonénou podihlem &
v rozmezi 95ai 98° ve sm&ru pohybu kladky 20. Tento
sklon md vyznam pro podrZzeni pod zatiZenim fungujici-
ho spojeni mezi zépadkou 25 & rohatkou 15 na konci
a jedté& po urditou dobu po ukonceni funkéniho pohybu
posuvné zdvihaci tyde 6.

V nezndzornéném alternativnim provedeni miZe byt
zédpadka upravena jako vysuvny dil ve sméru k ose otd-
deni rohatky, rovnéz drZeny v odjisténé poloze, U té-
to zdpadky je pak nutné takové postaveni, aby osa je-
jiho pohybu leZela rovnéZ v roviné R.
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Béhem provozu stroje a pFi soulasném normdlnim
navijeni spo8ivd navijend civka 1 pod zatiZenim na po-
vrchu svého neustédle se otdcejiciho hnaciho vdlce 2.
B&hem provozu stroje se trvale otddéi i hnaci h¥ridel
16 s rohatkou 15, pohdnény Bnekovym prevodem 27. Kli-
kové remeno 18 5e v klidové poloze. Jakmile p¥ijde
od pFfisludného detektoru impuls ne elektromagnet 23,
Jeho jddro 26 ﬁbsune zédpadku 25 do zdbéru s ozubenim
rohatky 15. P¥edp&ti na posuvné zdvihaci tyéi & vyvo-

14 v souSasném okem¥iku spojeni mezi zdpadkou 25 a ro-
hatkou 15 a zdpadke 25 se zaéne pohybovai po své dra-

ze na obvodu rohatky 15, pPidemZ und8i klikové rameno 18.
V ddsledku pevn& otoéného spojeni s klikovym ramenem 18
se samoziejm& pohybuje i kladka 20 a vadkovym zplsobem
posouvd prostiednictvim pFidné desky 19 posuvnou zdvi-
haci ty& 6.Posuvnd zdvihaci ty¢ 6 svou kladkou 5 zaclne
zvedat podpérnou desku 4 a tato béhem dalsiho pohybu
zvedne navijenou civku 1 z dosahu hnaciho vdlce 2. Spolu
s podp&rnou deskou 4 se vysouvd i svisld tydka 12 are-
tadniho mechanismu. V synchronizovaném okamZiku zapad-
ne zub 10 ovlddaci pdky 8 do zdPezu 13 svislé tycky 12.

I kdy% potom funkéni pohyb posuvné zdvihaci tyce 6 dé-

le krdtce trvd, je zajisténo, Ze pri jejim ndvratu do kli-
dové polohy pomoci pruZiny 22 zub 10 ovlédaci pdky 8
vZdy uzemkne svislou tydku 12 v poloze odpovidajici ko-

nedné funkdni poloze podpdrné desky 4. Na konci funkéni-

ho pohybu posuvné zdvihaci tye 6 dosdhla kladka 20

jiZ své horni uUvrati., ProtoZe vSak je priénd deska 19

ve sméru dals8iho pohybu kladky 20 sklonéna, krdtce

jedt& trvd zatifeni vyvolané p¥itlekem nebo /a hmotnosti
civky 1, zvétSené o velikost predpéti na posuvné zdvi-
haci{ tyéi 6, a zdpadka 25 po tuto dobu setrvdvéd ve spo-
jeni s ozubenim rohatky 15. Jakmile v této fdzi sloZka
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zaté%ovaci sily kolmd k p¥idné desce 19 pPejde piPes
st¥ed otd8eni klikového ramena 18, definovaného osou 17,
slo¥ka plsobici ve sméru pohybu nabyde hodnoty, které
stadi k tomu, aby zatd¥ovaci sila, po zablokovéni pod-
pérné desky 4 pouze predpétim posuvné zdvihaci tyle 6,
strhla klikové rameno 18 ve volném sméru. Tim se usnadni
0djist&ni zdpadky 25 pruZinou 24 a rameno 18 rychlym po-
hybem dokondi cyklus, ¢ili spolu s posuvnou zdviheci ty-
¢i 6 zaujme klidovou polohu.

Dal8{ impuls na elektromagnet 23 vyvold v kterém-
koliv nédsledujicim potPebném okamZiku stejny proces.
Zépadka 25 mi%e byt v klidové poloze klikového ramena 18
uvedena do zdbéru s rohatkou 15 pomoci prostPedku reagu-
jiciho ne vznik potPeby odpojeni navijené civky 1 od hna-
ciho vdlce 2, JelikoZ Jje spojeni mezi rohatkou 15 a zé-
padkou 25 pod zatiZenim samosvorné, zdpadka 25 v dlsledku
pominuv8iho zatiZeni{ na konci funkéniho pohybu orgénu
pro nadzvednuti civky 1 sama uvolni své spojeni s rohatkou
15 a klikové rameno 18 se mi¥e volnd pootodit do klidové
polohy. Rohatka 15 se nezdvisle na tom ot#éi nepretrZité
ddl, avsak zdpadka 25 je JjiZ pPipravena k dalSimu ovlé-
ddni, Tim, Ze klikové rameno 18 je drZeno v klidové po-
loze p¥edpdtim pruZiny 22 ne posuvné zdvihaci tyéi 6,
je zajisténa poloha zdpadky 25 a soulasné definovédn po-~
ddtek funkéniho pohybu posuvné zdvihaci tyde 6. Tato tyé 6
je opat¥ena deskou 19, kterd v disledku piedp&ti vidy do-
gsedd na otdéivou kladku 20, pFipojenou na klikové rameno 18.
V disledku tohoto provedeni je usnadnén nédvrat, resp.
pootodeni klikového remena 18 do klidové polohy.

ZaeY¥izeni podle vyndlezu je vhodné zejména pro bez-
vietenové doprddaci stroje, pridemZ v obménéné podob& mi-
e posuvnd zdvihaci ty¢ docela dob¥e ovlddat p¥imo polo-
hové zajistitelny drZdk navijené civky. Prakticky pouZi-
telné je vSak ve vSech p¥ipadech, kdy je ¥édouci pie-
mistovat jakdkoliv biemena do urdité, zajistitelné po-

lohy.
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Zat{zen{ k odddleni navijené civky od hnaciho vélce,
zejména u textilnfho .stroje, sestdvajici z pohyblivého
orgénu pro nadzvednuti civky a opatfeného aretaci zdvi-
%2ené polohy, prifemZ¥ k pohyblivému orgénu je prirazena
posuvnd zdvihaci ty&, vyznadujici se tim, %e posuvné
zdvihac{ ty& (6) v axidlnim sméru zatiZena pruZinou (22)
je opatiena p¥fénou deskou (19), kterd zasahuje do dréhy
kladky (20) uchycené na klikovém ramenu (18), kiteré je
na svém volném konci opat¥eno zdpadkou (25) usporddanou
radidlnd proti ozubeni rohatky (15) majic{ spolednou

osu otddeni (17) s klikovym ramenem (18), které je volné&
oto¥n& uloZeno na jednom konci h¥fdele (16) opat¥eném
na druhém konci hnacim 3nekovym pPevodem (27), pridemZ
proti zépadce (25) v jejf klidové poloze je umfsté&no
vysuvmné jéddro (26) ovlddaciho elektromagnetu (23) upev-

n¥ného ve spodni ¥dsti spoledné skibfn¥ (14).

Zat{zen{ podle bodu 1, vyznadujici se tim, Ze posuvné
zdvihaci ty¢é (6) je uloZena v otvorech spole&né skiiné&
(14) v kluznych pouzdrech.

Zaii{zen{ podle bodu 1, vyznalujici se tim, Ze p¥iénd

deska (19) na posuvné zdvih%sé tyéi (6) je upevnéna
ve sklon&né poloze pod ﬁhlem(% rozsahu 95‘ai38"

2 vykresy
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Obr. 2
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